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Dziedzina teehmiki. Przedmiotem wynalazku jest
ukiad stabilizacji predkosci obrotowej indukcyj-
nefo silnika pierécieniowego, stosowany zwiaszcza
w kaskadowyeh ukladach napedowych, stanowia-
cy ulepszenie ukladu stabilizacji predkosci obro-
towej indukcyjnego' silnika pierscieniowego we-
dlug patentu nr 120 355.

Stan techniki. Znany uklad stabilizacji pred-
koSci obrotowej indukcyjnego silnika pien$cienio-
wego z patentu nr 120 355 ma stojan silnika po-
laczony z siecia zasilajaca pradu przemiennego,
za§ wirnik ma polaczony -poprzez przeksztaltnik
tyrystorowy =z siecia zasilajgca pradu przemien-
nego.

Do zacisk6éw stalopragdowych przeksztattnika ty-
rystorowego wlgczony jest blok pomiaru napie-
cia, skladajgcy sie z pierwszego i z drugiego opor-
nika. ‘

Na pierwsze wejscie wezla sumacyjnego poda-
wany jest napieciowy sygnal zadajgcy predkosé
obrotowa, za$§ na drugie wejscie wezla' suma-
cyjnego jest podawany napieciowy sygnal pro-
porcjonalny do napiecia wirnika z bloku pomia-
ru napiecia. Natomiast trzecie wejScie wezla su-
macyjnego jest polaczone ze Zrédlem napiecia
odniesienia, z' ktérego podawany jest napiecio-
wy sygnat o przeciwnym znaku i statej warto-
$ci rébwmnej warto$ci napieciowego sygnalu , wir-
nika, przy predkosci obrotowej silnika réwnej ze-
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Wyjscie wezla sumacyjnego jest polaczone z
regulatorem predkosci obrotowej, ktéry steruje
blokiem wyzwalania tyrystoroéw przeksztaltnika ty-
rystorowego. .

Wadg tego ukladu jest to, ze proporcjonalnosé
napieeciowego sygnalu do predkosci obrotowej u-
zalezniona jest od wielko$ci obcigzenia indukceyj-
nego silnika pierScieniowego, co pogarsza warun-
ki stabilizacji predkosci obrotowej.

Istota wynalazku. Uklad wedlug wynalazku wy-
téznia sie¢ tym, ze blok pomiaru pradu wiaczo-
ny jest w obwdd wirnika silnika, za$ napiecio-
wy sygnal z bloku pomiaru pradu, proporcjo-
nalny do pradu wirnika podawany jest do czwar-
tego wejscia wezta sumacyjnego ze znakiem zgod-
nym z mnapieciowym sygnalem zadajacym pred-
kos§é obrotowsg.

Zgodnie z wynalazkiem ukiad zapewnia stabi-
lizacje predkosci obrotowej w szerokim zakresie
zmian momentu obcigzenia. -

Objas$nienie rysunku. Przedmiot wymalazku ‘jest
uwidoczniony w przykladzie wykonania na rysun-
ku, ktéry przedstawia schemat blokowy ukla-
du.

Przyklad wykonania. Stojan indukcyjnego sil-
nika pierscieniowego M zasilany jest ; tréjfazowej
sieci pradu przemiennego RST, za$ wirnik sil-
nika M polaczony jest z przeksztaltnikiem tyry-
storowym P zasilanym z tr6jfazowej sieci RST.
Do zaciskéw stalopradowych przeksztaltnika wir-
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nikowego PW przeksztaltnika tyrystorowego P,
wlgczony jest blok pomiaru napiecia BPN, ktoéry
stanowi oporowy dzielnik napiecia, sktadajacy sie
z opornikbw R1 i R2. Natomiast w obwod stato-
pradowy przeksztaltnika P wigczony jest szere-
go'wd blok pomiaru pradu BPL

Na pierwsze wejdcie wezla sumacyjnego 5 po-
dawany jest napieciowy sygnal zadajacy pred-
kosé obrotowg Uzw z bloku zadawania predkos$é
obrotowg BZPO, za$§ na drugie wejscie wezla 2
podawany jest napieciowy sygnal proporcjonalny
do napiecia wirnika Upw z bloku pomiaru na-
piecia BPN. Natomiast trzecie wejScie wezta 2
jest polaczone ze Zrédlem napiecia odniesienia
'ZNO, z ktérego podawany jest napieciowy syg-
inat U o przeciwnym znaku i stalej wartoSei na-
‘ pieciowego sygnalu Upw, przy predkosci obroto-
wej silnika M réwmej zero.

Do czwartego wejscia wezta sumacyjnego > po-
dawany jest napigciowy sygnal z bloku pomiaru
pradu BPI proporcjonalny-do pradu wirnika Ulw,
ze znakiem zgodnym =z mnapieciowym sygnalem
zadajgcym predkosé obrotowg Uzw.

Wyjscie wezla sumacyjnego 2 polgczone jest
z regulatorem predkos$ci obrotowej Rw, ktéry ste-
ruje blokiem wyzwalania tyrystoré6w BWT, przek-
sztaltnika tyrystoroweégo P.

Uklad dziala w spos6b nizej opisany. Regulacja
predkosci obrotowej indukcyjnego silnika piers-
cieniowego M przeprowadzana jest przez zmiane
napiecia przeksztaltnika tyrystorowego P, ktory
zasila wirnik silnika M. Z bloku BPN otrzymy-
mywany jest napieciowy sygnal proporcjonalny
do napiecia wirnika Upw.

Napieciowy sygnat Upw podawany jest do we-
zla 2 w ktorym jest sumowany z napieciowym
sygndlem U o statej wartoéci i o przeciwnym
znaku oraz z napieciowym sygnalem proporcjo-
nalnym do pragdu wirnika Ulw o takim samym
znaku jak sygnal Upw.

W wyniku zsumowania napieciowych sygnaléw
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U, Upw i Ulw, uzyskiwany jest sygnal napiecio-
wy proporcjonalny do predkosci obrotowej - sil-
nika, ktory nastgpnie w wyniku zsumowania z
napigciowym sygnatem zadajacym predko$é obro-
towa Uzw, powoduje otrzymanie na wyjéciu we-
zta 2 napieciowego sygnalu proporcjonalnego do
uchybu predkosci obrotowej, ktéry podany na
wejscie regulatora Rw przez blok wyzwalania
tyrystor6bw BWT, steruje katem wyzwalania ty-
rystor6w przeksztaltnika tyrystorowego P tak, aby
uklad utrzymywal zadang predko$é obrotows.

Zastrzezenie patentowe

Uklad stabilizacji predkosci obrotowej induk-
cyjnego silnika pierscieniowego, ktéorego stojan
jest polaczony z siecig zasilajaca pradu przemien-
nego za$§ wirnik poprzez przeksztaitnik tyrystoro-
wy polaczony jest z sieciq zasilajagcq pradu prze-
miennego, zawierajgcy blok wyzwalania tyrysto-

" rébw oraz regulatora predkos$ci obrotowej wraz z

wezltem sumacyjnym, na ktérego pierwsze wejscie
podawany jest napieciowy sygnal zadajgcy pred-
ko§é obrotowa z bloku zadawania predkosci o-
brotowej, za§ na drugie wejécie podawany jest
napieciowy sygnal proporcjonalny do napiecia wir-
nika z bloku pomiaru napiecia wirnika, a na
trzecie wejScie podawany jest napieciowy sygnat
o starej wartosci réwnej. wartosci napigciowego
sygnalu proporcjonalnego do napiecia wirnika,
przy predkosci obrotowej silnika réwnej zero ze
Zzr6dla napiecia odniesienia, wediug patentu nr
120 355, wyposazony w blok pomiaru prgdu, zna-
mienny tym, ze blok pomiaru prgdu (BPI) wila-
czony jest w obwéd wirnika silnika (M), za$ na-
pieciowy sygnat z bloku pomiaru pradu (BPI),
proporcjonalny do pradu wirnika (UIw) podawa-
ny jest do czwartego wejScia wezia sumacyjne-
go (2) ze znakiem zgodnym z napieciowym syg-
nalem zadajacy predko$é obrotowg (Uzw).

Rw BWT

DN-3, zam. 490/83

Cena 100 zi



	PL122582B3
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


