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Elektroniczny uklad do cyfrowego pomiaru ekstremalnych war-
tosci parametrow przedstawionych w postaci impulsow
elektrycznych
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Przedmiotem wynalazku jest elektroniczny uktad do
cyfrowego pomiaru ekstremalnych wartosci parametrow
przedstawionych w postaci impulséw elektrycznych, umo-
zliwiajacy rozszerzenie funkcji pomiarowych przyrza-
déw cyfrowych i automatyzacje procesu obrobki infor-
macji uzyskiwanych w czasie pomiaréw.

ratury, pomiary zaklécen itp.

. parametréw szybko zmieniajacych swoje wartosci.

pewniajacy bezposredni, cyfrowy odczyt wynikéw.

‘ 2
nicznego ukladu do cyfrowego pomiaru ekstremalnych
wartoéci parametréw przedstawionych w postaci impul-

sowej, skladajacego si¢ z dwdch elektronicznych liczni-

kéw, ukladu sterujacego i uktadu przeksztalcajacego,
przy czym, uklad sterujacy polaczony jest z licznikiem
pierwszym 1 drugim oraz uktadem przeksztatcajacym
wlaczonym pomiedzy oba liczniki, za§ wyjscia licznika

Uktad wedlug wynalazku wykonuje pomiary ekstre-
malnych wartosci w sposéb automatyczny. Wynik po-

Uktad wspolpracowaé moze z jednym lub wieloma
wynalazku umozliwia dokonywanie pomiaru odchylek

od wartoéci zadanych oraz sygnalizowanie przekroczenia

Cyfrowe przedstawianie wynikéw pomiaréw zapewnia
mozliwo$¢ wspolpracy uktadu z cyfrowymi urzqdzema-

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym pokazany jest

Przebieg pomiaru wartosci ekstremalnych jest opisany

5

W technice pomiarowej czesto zachodzi potrzeba po-
miaru ekstremalnych warto$ci mierzonych parametrow. drugiego sa polaczone z uktadem sterujacym, przy czym,
Dotyczy to zwtaszcza pomiar6w parametréw zmieniaja- uklad przeksztalcajacy zamienia stan licznika pierwszego
cych si¢ w czasie w sposéb przypadkowy. Do takich po- |, w taki stan, ktéry podany na wejicia licznika drugiego,
miaréw naleza pomiary najwigkszego lub najmniejszego spowoduje przestawienie tego licznika w stan bedacy do-
natezenia ruchu central telefonicznych, pomiary poboru pelnieniem zawartoéci licznika pierwszego do dowolnie
energii elektrycznej, stabilno§¢ parametréw, uktadow i wybranego stanu licznika drugiego.
podzespolow elektrycznych w funkcji czasu lub tempe-

15

Dotychczas tego typu pomiary realizowane sa przy miaru rejestrowany jest bezposrednio w warto$ciach cy-
uzyciu analogowych miernikéw rejestrujacych, lub oscy- frowych, eliminujac subiektywny btad odczytu.
loskopéw o diugim czasie po§wiaty. Jednak powyzsze
urzadzenia przy pomiarach wartosci ekstremalnych wy- przetwornikami warto$ci parametréw mierzonych na od-
kazuja szereg wad, jak mala dokladnos¢ i brak mozli- ,; powiadajace im ciagi impulséw. Ponadto ukiad wedtug
wosci bezposredniego odczytu wynikéw pomiaréw. Po-
nadto bezwladno$¢ ukladéw zapisu w miernikach reje-
strujacych uniemozliwia ich stosowanie przy pomiarach _zadanej wartodci.

Celem wynalazku jest usunigcie powyzszych wad. Wad o5
tych nie posiada uklad wedlug wynalazku, umozliwiaja- mi sterujacymi.
cy pelne zautomatyzowanie pomiaréw wartoéci ekstre-
malnych, znaczne zwigkszenie ich dokladnosci oraz za-

schemat blokowy ukladu.
Cel ten zostal osiagnigty przez zastosowanie elektro-
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nizej. Kwantowane wielkosci mierzone, przychodzace z
jednego lub wielu przetwornikéw wartoéci parametrow
mierzonych na odpowiadajace im ciagi impulsow elek-
trycznych, podawane sa szeregowo na wejscie W uktadu
sterujacego 4.

Pierwsza z tych wartoéci uklad sterujacy 4 podaje na
wejécie licznika pierwszego 1 a po zakoriczeniu jej zli-
czania wysyla sygnal do ukladu przeksztatcajacego, kto-
ry powoduje przestawienie licznika drugiego w stan, bg-
dacy dopelnieniem wartosci zliczonej w liczniku pierw-
szym do dowolnie wybranego stanu licznika drugiego 2
zwanego dalej stanem odniesienia.

Przy pomiarach wartosci maksymalnej druga warto$¢

- mierzona zliczana jest w liczniku drugim 2 i jesli jest

ona réwna wartosci poprzednio zliczonej, wowczas licz-
nik 2 doliczy do stanu odniesienia. Pojawienie si¢ wigc
stanu zerowego w liczniku drugim 2 $wiadczy o zréw-
naniu si¢ wartoéci aktualnie mierzonej z wartoscia ostat-
nio zapisang w liczniku pierwszym 1. Jesli druga war-
to$¢ mierzona, jest wigksza od poprzedniej, woéwczas
licznik drugi poprzez swoje polaczenia przekazuje do
ukfadu sterujacego informacje o pojawieniu si¢ w trak-
cie zliczania stanu.zerowego, w wyniku czego uklad ste-
rujacy powoduje, ze zliczanie kontynuowane jest w licz-
niku pierwszym.

W ten sposob do stanu licznika pierwszego zostaje do-
dana roznica miedzy wartoscia druga a pierwsza i W
efekcie, licznik drugi zawiera wigksza z wartosci zmie-
rzonych.

Nastepne pomiary przeprowadzane s3 'w tym -samym
cyklu pomiarowym, przy czym, po zakonczeniu kazde-
go pomiaru, na sygnal z ukladu sterujacego 4, uklad
przeksztatcajacy 3 powoduje przestawienie licznika dru-
giego 2, w stan bedacy dopelnieniem zawartosci licznika
pierwszego 1 do stanu odniesienia licznika drugiego.

Po zakoriczeniu pomiaréw licznik pierwszy 1 zawiera
warto§¢ maksymalna mierzonego parametru. Przy po-
miarze warto$ci minimalnej pierwsza z mierzonych war-
tosci zliczana jest w liczniku pierwszym 1 a po jej zli-
czeniu na sygnat z ukladu sterujacego 4, uktad prze-
ksztatcajacy 3 powoduje przestawienie licznika drugiego,
w stan bedacy dopelnieniem zawartosci licznika pierw-
szego 1 do stanu odniesienia licznika drugiego 2. Na-
stepnie uktad sterujacy 4 powoduje wyzerowanie liczni-
ka nierwszego 1.

Druga warto$¢ mierzona zliczana jest w obu liczni-
kach, przy czym pojawienie si¢ w liczniku drugim 2
stanu odniesienia powoduje, ze uktad sterujacy 4 prze-
rywa proces zliczania, dzigki czemu licznik pierwszy 1
zawiera teraz mniejsza z mierzonych wartosci.

Kolejne pomiary przeprowadzane sa w tym samym
cyklu, przy czym po zakoficzeniu kazdego pomiaru, na
sygnal z ukladu sterujacego 4 uklad przeksztalcajacy po-
woduje przestawienie licznika drugiego 2 w stan bedacy
dopelnieniem zawartosci licznika pierwszego 1 do stanu
odniesienia licznika drugiego 2, oraz uktad sterujacy 4
dokonuje wyzerowania licznika pierwszego 1. Po zakon-

czeniu pomiaréw licznik pierwszy 1 zawiera minimalna-

warto$¢ mierzonego parametru.

Uktad wedlug wynalazku realizuje réwniez pomiary
odchytek od wartosci zadanej. Pomiary odbywaja si¢ w
ten sposéb, ze licznik pierwszy 1 ustawiany jest w stan
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odpowiadajacy zadanej warto$ci i nastgpnie, dopelnie-
nie tego stanu do stanu odniesienia licznika drugiego 2,
ktory w przypadku pomiaréw odchytek jest licznikiem
rewersyjnym.

Warto$¢ mierzona zliczana jest w liczniku drugim,
przy czym w momencie wystapienia w nim stanu odnie-
sienia, $wiadczacego o zréwnaniu si¢ warto$ci mierzo-
nej z warto$cia zadana, ukiad sterujacy 4 powoduje
zmiane kierunku liczenia rewersyjnego licznika drugie-
go 2, dzigki czemu licznik drugi, po zakonczeniu po-
miaru, zawiera dopelnienie wartos$ci odchylki od war-
tosci' zadanej, do stanu odniesienia licznika drugiego 2.
za§ wystapienie w trakcie pomiaru stanu odniesienia
licznika drugiego 2 okre$la znak odchyiki jako dodatni.

Jesli warto$¢ mierzona jest mniejsza od wartosci za-
danej woéwczas po zakonczeniu pomiaru licznik drugi 2
znajduje si¢ w stanie bedacym dopelnieniem wartosci
zmierzonej odchytki do stanu odniesienia licznika dru-
giego, a niepojawienie si¢ tego stanu w trakcie pomiaru,
okres$la zmierzona odchylke jako ujemna. )

Wyposazenie ukifadu w dodatkowy licznik ilosci wy-
konanych pomiaréw 5 lub zegar elektroniczny 8 pota-
czony poprzez zespol bramek 6 z rejestrem 7, umozli-
wia okre$lanie numeru porzadkowego pomiaru ekstre-
malnego lub czasu wystapienia ekstremum.

Okreslanie numeru porzadkowego pomiaru o wartosci
maksymalnej odbywa si¢ w ten sposob, ze licznik 5 zli-
cza ilo$¢ wykonanych pomiaréw a zesp6t bramek 6 po-
woduje wpisywanie do rejestru 7 stanu licznika 5 kaz-
dorazowo po pojawieniu si¢ w trakcie pomiaru w liczni-
ku drugim 2 stanu odniesienia. Po zakoriczeniu pomia-
TOW rejestr 7 jest w stanic odpowiadajacym numerowi
porzadkowemu pomiaru o warto$ci maksymalnej. Okre-
$lenie numeru porzadkowego pomiaru o warto$ci mini-
malnej realizowane jest w sposéb analogiczny jak przy
okreslaniu numeru porzadkowego pomiaru maksymalne-
g0, z tym, ze zespdl bramek 6 otwierany jest wowczas
gdy w trakcie pomiaru nie pojawit si¢ w liczniku dru-
gim 2 stan odniesienia.

Okre$lanie czasu wystapienia wartoéci ekstremainej
przeprowadza si¢ tak jak okreslanie numeru porzadko-
wego pomiaru ekstremalnego, z tym, ze w miejsce licz-
nika ilo$ci pomiardw 5 wlaczany jest zegar elektronicz-
ny 8. )

Zastrzezenie patentowe

Elektroniczny uktad do cyfrowego pomiaru ekstremal-
nych warto$ci parametréw, przedstawionych w postaci
impulséw elektrycznych, sktadajacy sie z dwoch liczni-
kow elektronicznych, uktadu sterujacego i uktadu prze-
ksztalcajacego, znamienny tym, Ze uklad sterujacy (4)
jest potaczony z licznikiem pierwszym (1) i drugim (2}
oraz ukladem przeksztatcajacym (3) wltaczonym pomig-
dzy oba liczniki, za§ wyjscia licznika drugiego (2) sa
polaczone z ukladem sterujacym (4), przy czym, uktad
przeksztalcajacy, zamienia stan licznika pierwszego w
taki stan, ktéry podany na wejsciu licznika drugiego (2)
spowoduje przestawienie tego licznika, w stan bedacy
dopelnieniem zawartoéci licznika pierwszego (1) do do-
wolnie wybranego stanu licznika drugiego (2):
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