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‘Znane metody .okredlania - skrobiowosci ziem-
niaké6w -oparte s3-na-zasadzie wzajemnej zalez-
noéei miedzy gestoécig ziemniakéw .a ich skro-
biowoécig. “Wada ich byla stala masa préby:
przy wadze Parowa — 5 kg, w przyrzadzie Ar-
landa. — 0;5 kg. )

Przyrzad wedhug wynalazku pozwala okreflié
-gestoéé ziemniakdw niezaleznie od masy proéby.
Ze wzgledéw konstrukcyjnych ogranicza sie gra-
nice przyrzadu w zakresie dziesigciokrotnym,
tzn. stosunek masy najmniejszej do masy naj-
wiekszej dla danego aparatu ma sie jak 1:10.

‘Specjalne znaczenie posiada przyrzad wedlug
wynalazku dla hodowcéw ziemniakéw, -ktérych
interesuje gesto$¢ pojedynezej bulwy i gestoéé
masy ziemniakéw zebranych spod jednego krza-
ka, a wiec o wadze ponizej 5 kg.

Na rysunku fig. 1 przedstawia przyrzad w
stanie réwnowagi w powletrzu, a fig. 2 — przy-
rzad w -stanie réwnowagi, gdy préba badania
znajduje sie w dolnym koszyku.

‘Przyrzad -jest zbudowany na zasadzie dzwigni

skrobiowofci ziemniakéw
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dwuramiennej i prawa Archimedesa. Na lewym
ramieniu dzwigni znajduje sie podziatka wyce-
chowana w %% -skrobi i-ewentualnie z drugiej
strony tego ramienia mozna ‘poda¢ podziatke
wycechowana w skali-gestoSci. Na lewym ramie-
niu znajduje sie¢ przeciwwaga badaned masy
ziemniakéw, skladajgca sie z dwoch czedci: ru-
chomego suwaka q i nieruchomego ciezarka @,
przyczepionego do cze$ci ruchomej. Na prawym
ramieniu, ktérego dtugoéé jest zmienna (zmienia
sie cze§é oznaczona przez x), umieszcza sie w
gdrnym koszyczku K, znajdujacym sie stale nad
poziomem wody, nieznang mase ziemniaka Z;.
Drugi koszyczek K, znajduje sie stale pod wo-
da, na jednakowej glebokoSci w momencie réw-
nowagi w powietrzu i wodzie.

Cechowanie skali zalezy od dlugo$ci poczat~
kowej lewego ramienia i wzajemnego stosunku
cze$ci ruchomej suwaka g do czeéci nierucho-
mej Q.

Dla oznaczenia skrobiowoéci .nieznanej masy
ziemniakéw Z; umieszczamy przeciwwage q + @



w stalej odlegloéci @ od punktu obrotu O; z dru-
glej strony, na ramieniu prawym, w koszyczku
K, ponad woda umieszczamy mase Z;. Jesli pré-
ba ziemnlakéw Z; jest za lekka dla zréwnowa-
fenia przeciwwagl ¢ + @, to ruchoma cze$é ra-
mienia x wydluzamy, az mnastgpi réwnowm
zgodnie z prawem momentéw: .

@+ Q.a=(0+x).2

To réwnanie charakteryzuje stan réwnowagi
w powietrzu. _

Jednakze zwiekszajac zmienng cze$é ramienia
x odsuwa sie koszyczki Z od osi obrotu O, przez
co moment prawostronny wzrasta nie tylko
wskutek odsuwania prébki ziemniakéw Z;_ale
i koszykéw, aby uniezaleinié ei¢ od masy koszy-
kéw K, momentowi (K; + K;) . x przeciwstawia
sie moment ¢ . p tak, ze powstaje na ramieniu
prawym pomocnicza dZwignia dwuramienna
obracajgca sie w plaszczyinie poziomej na oko-
1o punktu O’ i pozostajagca w réwnowadze wzgle-
dem tego punktu wg réwnania:

(Ki + Kg). z=p.c¢c ‘ i

Zmiana polozenia tej diwigni w plaszczyinie
poziomej nie wplywa na stan réwnowagi przy-
rzadu wzgledem punktu obrotu O. Jezeli préba
Z4 jest za cigzka, to Tamie od strony préby skra-

ca sie obracajac pomocniczg ‘diwignie tak, aby
koszyki znalazly sie blizdej punktu obrotu O, -

wskutek czego zmienna cze$é ramienia x zma-

leje do wielkoécl iy i nastapi réwnowaga przy-
rzadu wg ! réwmmia

(b+1‘1)—(Q+Q) a

Jefli prébe przesypiemy z koszyka gérnego K;
do koszyka K, znajdulgcego sie stale pod woda,
to ziemniaki o masie Z;, zgodnie z prawem Ar-
chimedesa, beda wazyly pod wodg Z,, gdzie

i

42 oznacza gesto$é ziemmiakéw. Aby zréwnowa-
2y¢ ziemniaki pod wodq nalezy diugoéé lewego
dy — 1

4
Wyrazone przy pomocy wzoréw oba stany réw-
nowagi: (2) pod wpda i (1) w powietrzu wygla-
daja nastebujaco:.
1. (@ +Q.a=(b+ 2)Z

dz--1) dz—1)
(l" (e + Q)=(b+x)%zx

ramienia zmienié réwniez w stosunku

2).

do usamka

Z wzréw tych wynika, 2e skrécenie Tamienia
lewego dla uzyskania réwnowagi diwigni zasad-
niczej (przyrzadu) przy prébie ziemnlakéw za-
nurzone] w wodzie jest wprost proporcjonalna

_(dz;l) ,awjgcmezaIthOd

masy Z;, czyli akrécmie ramienia a bedzie ta-
kie saine przy zZiemniakach o ré2nej masie, a ta-
kiej samej skrobiowoéci, a wiec jest fumkcja
gestosci dz.

Dlugo$é ramienia y, odpowiadajgca skrobio-

‘wodci dz, bedzie wynosila:

; (dz--1)

. L e

Wz6r ten mozna wykorzystaé do namiesienia
na lewe ramie skali gestosci.

Na lewym ramieniu umieszcza sie¢ skale skro-
biowo$cl wg. tabeli Fotha, wigzgcej gesto$é ziem-
niakéw ze skrobiowo$cig. Aby przyrzgd mégt
okreflaé skrobiowo$é préb w granicach 10-krot-
nej rdznicy masy, wzajemna zalezno$é miedzy
b iz ujeta jest wzorem: !

. M+ x):(b—2) =1 i

Najlzejsza masa bedzie bada-na przy dlugoéci

_ramienia (b + x), dziesieé razy wieksza masa

(najwiekeza) — przy dtugofci (b — x).

; S {
Zastrzezenia patentowe

1. Przyrzad do oznaczania skrobiowokci ziem-
niakéw na podstawie préby o dowolnej ma-
sie, wykonany w postaci dZwigni dwuramien-
nej, znamienny tym, e prawe ramie (od stro-
ny badanej préby), przyrzadu diwigni wyko-
nane. jest z dwéch czefcl, przy czym czeéé
zewnelirzna obraca sie w plaszczyZnie pozio-
mej wokét osi O° — O' i skonstruowana jest
tak, Zze obracanie jej w plaszczyZnie - pozio-
mej nie zmienia réwnowagi przyrzadu, (gdy
w koszyczkach nie ma ziemniakéw), co umoz-
liwia okreélenie skrobiowos$ci dowolnej masy.

2, Irzyrzad wedlug zastrz, 1, znamdenny tym,
ze przeciwwaga ma ramieniu lewym, ekilada-
jaca sie z dwu czedci: ruchomej (suwaka (q)
i nieruchomej, zdejmowalnej (Q), umozliwia
rozszerzenie skali skrobiowofci w stosunku

’ .9+ Q
' q :

3. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,

ze mozna odczytaé mase w jednostkach ma-

sy z podziatki wycechowanej na ramieniu-

b+ x I
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