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DESCRIZIONE
L'invenzione riguarda un dispositive di controllo

della posizione di un cursore di wvalvola, con un
trasmettitore del punto d’impostazione, funzionante con

tensione in corrente continua, il quale genera un valore del
punto d’impostazione proporzionale alla posizione di una leva
di controllo ed alla tensione in corrente continua operativa,
con un trasmettitore del valore effettivo, funzionante con la
stessa tensione in corrente continua del trasmettitore del
punto d’impostazione, il quale genera un segnale di valore
effettivo proporzionale alla posizione del cursore di valvola
ed alla tensione in corrente continua operativa, i fattori di
proporzionalita essendo rispettivamente uguali alla relazione
di dipendenza dei segnali del punto dfimpostazione e del
valore effettivo, dalla posizione del curscre di valvola, o
dalla posizione della leva di controllo, e dalla tensione in

corrente <¢ontinua operativa, e «ecen un dispositivo di
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regolazione avente un organoc comparatore, ove guesto
cdispositivo di regelazione opera in modo che la pesizione del
cursore di valvola segua la posizione della leva di contrello

in dipendenza da una differenza - fra il segnale del punto

df impostazione ed il segnale di valore effettivo, rilevato

dall’organo comparatore.

In un noto dispositive di controlle di dqueste tipo,

disponibile sul mercato, il trasmettitore del wvalore

effettivo ed il trasmettitore del punto dfimpostazione sono
realizzati entrambi come potenziometri. Questi due

potenziometri sono collegati alla stessa tensione in corrente

continua di funzionamento, e presentanc la stessa relazione

di trasmissione fra le dimensioni di entrata e di uscita.

Pertanto essi produconc entrambi un cosiddetto segnale

“rapporto-metrico”, per cui 1 cambiamenti della tensione in
corrente continua di funzionamento hanno influenza

rispettivamente sulla deviazione di controlle o sulla
~differenza di controllo, rilevate dall’organc comparatore, e
:.quindi sul segnale di regolazione del lato di uscita del
.‘dispositivo regolatore, senza che occorra una stabilizzazione
della tensione in corrente continua di funzionamento, senza
la considerazione che debbano essere compensati i cambiamenti
della tensione in <c¢orrente continua di funzicnamento,

provocati da interferenze oppure da una differente scelta

della tensione coperativa.

JIACOBACC! & PERANI S.p A.



o

Poiché il cursore della wvalvola & connesso all’uscita

del potenziometro, che converte la sua posizione nel segnale
T

di wvalore effettivo, 1 frequentl spostamenti del cursore
suddetto, provocati daili processi -di controllo, impongono al
potenziometro una usura relativamente rapida, ed inoltre il
petenziometro & influenzato dal fluido di lavoere, per esempio
nlioc, della valvela a cursore, ad esempio in connessione con
una insufficiente tenuta ermetica del cursore di wvalvola
ﬁella struttura d'involucro di questa, ad esempic per il
fatto che il fluido di lavoro penetra tra lfuscita ed il
Iresistore del potenziométro, alterande in gquestc modo 1la
resistenza di contatto fra queste parti.

L'invenzione ha lo scopo di provvedere un dispositive
.di controllo come indicato nella intreduzione, nel quale il
‘trasmettitore del wvalore effettive abbia una maggiore durata
_di funzionamento, pur avende wuna forma di attuazione
relativamente semplice.

In base all’invenzione, tale compito viene assolte per
‘il fatto che il trasmettitore del valore effettivo converte
+la posizione del cursore della valvola, senza contatto, nel
segnale del valore effettivo.

In questa forma di attuazione, il trasmettitore del

valore effettive opera sostanzialmente senza usura, per cui

esso ha una maggiore durata di funzionamento. Non & presente

" una resistenza di contatto, come avviene in un potenziometro.
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Preferibilmente, & previsto che il trasmettitore del
Jalore effettivo presenti due bobine avvelte in d;rezioni
opposte, e disposte coassialmente l'una dope l7altra, queste
Eobine essendo alimentate mediante un generatore di tensione
in corrente alternata, ed un nucleoc magnetico essendo
spostabile mediante il cursore della valvola relativamente
alle due bobine, nel campo magnetice di gqueste. In questo
rodoe si ha una semplice forma di attuazicone del trasmettitore
di valore effettivo.

Il generatore di tensione in corrente alternata puo
assere del tipo sinusoidale. Tuttavia esso & preferibilmente
an generatore a triangolo. Tuttavia un generatore a
triangolo, che renda possibile un segnale di valore effettivo
“rapporto-metrice”, in connessione con le bobine sopra
menzionate, presenta una progettazione pil semplice.

5i ha una forma di attuazione piu semplice quandoc le
due bobine sono collegate in serie, il generatore di tensione

'in corrente alternata ha wun generatore di impulsi a

triangolo, producente un impulso triangclare unilaterale ed

un legame di trasmissione con il fattore di trasmissione -1,

e l’uscita del generatore di impulsi a triangolo & collegata

direttamente con una connessione, ed attraverso il legame di

trasmissione con l'altra connessione della disposizione in

serie delle due bobine.

In particelare, pu¢ essere previsto che il generatore
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di impulsi a triangolo abbia un integratore ed un trigger

(circuito multivibratore) di Schmitt, ciascuno provvisto di

un amplificatore operativo, che 1l'uscita dell’integratore

formi 1’'uscita del generatore di -impulsi a triangeole, e sia
collegata all’ingressce di confronto del trigger di Schmitt,

che 1’uscita del trigger di  Schmitt sia collegata

ell"ingresso dell’ integratore, che una connessione di

riferimento dell’integratocre e del trigger di Schmitt si

ttrovi su un livelle di riferimento corrispondente alla meta

cdella tensione in corrente continua coperativa, e che l7uscita

del trigger di Schmitt sia posta alla tensione in corrente

continua operativa attraverso un resistore. In questo meode si

ottiene una forma di attuazione particolarmente semplice del

generatore di impulsi a triangolo.

A tale scopo, le connessioni delle due bobine possono

essere collegate all’organco comparatore del dispositivo di

regolazione attraversec un raddrizzatore sensibile alla fase,

un filtro passa—-basso ed un amplificatore, per il

raddrizzamento del segnale in corrente alternata, prelevato

alle bobine, che rappresenta non solo lfentitd {(dimensione),

ma anche la direzione, dello spostamento del cursore della

valvola, in un segnale di tensione in ceorrente continua, che

parimenti evidenzia la posizione del curscre della valvola

secondo l'entitd e la direzione, ed ancora & di carattere

“rapporto-metrico”, per cui nell’organc comparatore del
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dispositivo di regolazione essoc pud essere posto a confronto

con un segnale del punto di impestazione, che pure evidenzia

un segnale di tensicne 1in corrente continua di tipo

“rapporto-metrico”. In gueste condizioni, 1‘amplificatore puo
assicurare che siano uguali 1 rispettiwvi fattori di

proporzionalita dei coefficienti di trasmissione dei due

“rasmettitori.
In modo semplice - come di consueto — il trasmettitore

del punto d’impostazione pué avere un potenziometro, 1l cui

elemento di presa {pick-up) e collegato all’ organc

comparatore del dispositivo di regolazione.

L‘invenzicone e le sue forme di attuazione sono

‘descritte nel seguito, con riferimentc ai disegni riguardanti

una forma di attuazione preferenziale di un dispositiveo di

controllo secondo l'invenzione. Sonoe mostrati:

nella Figura 1, un gruppe di valvola a cursore, ove la

posizione del cursore della valvola € regolabile a scelta per

via manuale diretta, mediante una leva di controlleo, oppure

attraverso il dispositiveo di controlleo seconde 1l’invenzione;

nella Figura 2, un¢e schema elettrice a blocchi,

riguardante la forma di attuazione di un dispositive di

controlle secondo l'invenzione, e

nella Figura 3, uno schema elettrico pin

particolareggiato, riguardante un generatore di impulsi a

triangoleo, contenuto nel trasmettitore del wvalore effettivo
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» connessioni per il serbatoio di fluido sotto pressione. P &

del dispositiveo di controllc secondo la Figura 2.

Il gruppo di wvalvela a curscre secondo la Figura 1
presenta una struttura 1 d’involucro con una cavita
c¢ilindrica 2, nella quale é& dispostoe un cursore 3 della
valvola, in mode da risultare spostabile assialmente
nell’una o nell‘altra direzione, per «cui wuna macchina
operante per via idraulica, collegata alle connessioni A e B
della struttura 1 d’involucro, pud esser fatta funzionare
nell‘una o nell’altra direzione mediante un fluido sotte
pressione, in questo caso l'clio. Il fluido sotto pressione
;proveniente da una pompa 4, che é indicata solo
schematicamente nella struttura 1 dfinvolucro, ma in realta &
situata all'esternc di questa struttura d’involucro, viene
erogato attraverso una connessione 5 a ponte di quattro
valvele 6, 7, 8 e 9 a soclenoide, alternativamente verso un
lato o l'altro del cursore 3 della valvola, in dipendenza
.dalla _posizione della leva 10 di controlle, come viene
descritto in modo pil particolareggiato nel seguiteo, con
riferimento alle Figure 2 e 3. Con T -scono indicate le

5\

una connessione alla pompa.

La posizione della leva 10 di controlle azionabile
manualmente (chiamata anche “joystick”} viene convertita, per
mezzo di un trasmettitore 11 del punto d’impostazione, in un

segnale U, del punto di impostazione “rapporto-metrico”, ed
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& confrontato, attraversoc un organc comparatore 12 del
fegolatore 13 di un dispositive 14 di regelazione, con un
segnale Ux di wvalere effettivo “‘rapporto-metrico”,
indicante la posizione del cursore 3 della wvalvela. Questo
segnale U, di valore effettivo & il segnale in uscita da un
trasmettitore 15 di wvalore effettive, misurante la posizione
del cursore 3 della valvela. In dipendenza dalla entitd e
dalla direzione di una differenza di controllo, oppure di una
deviazione di controllo, determinata dall’erganc comparatore
12, attraverse un organo 13a di aggiustamento (messa a punto)
del dispositivo 14 di fegolazione, che presenta le valvole
6 + 9 a solenoide ed i corrispondenti stadi pilota {drivers)
16, 17, 18 e 19, il regolatore 13 produce lo spostamento del
Eursore 3 della valvola in una direzione o nellfaltra, fino a
quando lo stesso cursore della valvela, almeno

approssimativamente, ha assunto la posizione determinata

dalla posizione della leva 10 di controlio.

Il trasmettitore 11 del punteo d’impestazione comprende
un potenziometro 20 con un organe 21 di presa (pick-up), la

cui posizione w & determinata dalla leva 10 di contrello.

-I1 potenziometro 20 presenta un resistore ohmico, con il

- valore di resistenza R. Per la tensione prelevata in

corrispondenza all’organce 12 di presa (pick-up} ad anello
scorrevole, producente il segnale U del punto

d’impostazione, vale la relazione:
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cve Xy » w & uguale al valore di resistenza tra 1’organc 21
¢i presa ({pick-up) del potenziometro 20 e la massa. In questo
modo, il segnale U, del punto d’impostazione &
proporzionale tanto alla posizicne W della leva 10 di
controllo, gquantoe alla tensione Ug in corrente continua
operativa, e. ki = ko/R costituisce il fattore di
proporzionalita.

Il trasmettiteore 15 del valore effettive converte la
posizione X del cursofe 3 della wvalvola, senza contatto,
nel segnale U, del wvalore effettive. A tale scopo, il
trasmettitore 15 del valore effettivo comprende due bobine
22, 23, avvolte in sensi opposti e disposte coassialmente
l’una dietro 1'altra, collegate elettricamente in serie ed
alimentate attraverso un generatore 24 di tensione in

corrente alternata. Inoltre, il trasmettitore del wvalore

effettivo presenta un nuclec magnetico 25, che & rigidamente

collegato al cursore 3 della valveola, che mediante questo
collegamento € spostabile rispetto alle due bobine 22, 23 nel
campo magnetico di queste.

Il generatore 24 di tensione in corrente alternata pud

essere del tipo sinusocidale. Tuttavia esso & preferibilmente

. realizzato come generatore a triangolo. A tale scopo, il

generatore 24 di tensione in corrente alternata comprende un

10
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generatore 26 di impulsi a triangelo, il quale produce
impulsi triangelari unilaterali, ed un. legame 27 di
trasmissione, con il fattore di trasmissione -1, L'uscita del
generatore 26 di impulsi a triangolec & collegata direttamente
ed una connessione e, attraverso il legame 27 di
trasmissione, allfaltra connessione della dispesizione in
serie delle due bobine 22, 23.

Come viene mostrato nella Figura 3, il generatore 26
di impulsi a triangolc comprende un integratore 28, qui un
integratore di Miller, ed wun trigger {circuite multi-
vibratore) 29 di SCthiti:, ciascuno avente un amplificatore
operative 30 e 31. L’uscita dell’integratore 28 costituisce
l'uscita del generatore 26 di impulsi a triangele e,
attraverso un resistore ohmico 3z, essa & collegata
-all’ ingresso di confronto del +trigger 2% di Schmitt, qui
‘1’ ingresso non invertitore (+) dell’amplificatore operative
31. Una connessione di riferimento dell’integratore 28, qui
'l’ingresso non invertitore (+} dell’amplificatere operativo
30, ed una connessione di riferimento del +trigger 29 di
Schmitt, qui 1l'ingresso invertitore (-} dell’amplificatore
operativo 31, si trovano ad un livello U, di riferimento,
che corrisponde alla meta della tensicne Us in corrente
. coentinua operativa. Il 1livello U, di riferimento &
prelevato dal punto di connessione di due resistori ochmici

uguali 33, formanti un divisore di tensicne e disposti in

11
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serie alla tensione Ug in c¢orrente continua operativa.
Attraverso un resistore ohmico 34, 1’uscita del trigger 29 di
Schmitt & posta alla tensione Ug in corrente continua
operativa, e 1l'uscita dell’amplificatore operativo 31 &
collegata, attraverso un resistore 35 di wuscita ed un
resistore 36 di retro-azione (feedback), all’'ingresso non
invertitore (+} dell’amplificatore operative 31. La relazione
fra i valori di resistenza dei resistori 32 e 36 & scelta in
modo da corrispondere alla desiderata ampiezza degli impﬁlsi
a triangolo. In gquesta fase terminale, l'amplificatore
operative 31 comprende un transistore con collettore aperto
il quale, dopo essere stato disinserito, & di nuovo “portato
su”’ attraverso 1l resistore 34. I1 segnale in uscita dal
trigger 29 di Schmitt & una tensione ad onda quadra, 1 cui
impulsi di onda quadra, in dipendenza dalla loro polarita in
una direzione o nell’altra, sonc integrati attraversco

l’organo integratore 28, e la polarita del segnale in uscita

‘dal trigger 29 di Schmitt cambia ogni volta che il segnale in

;uscita dall’integratore 28 supera il livello U, di

riferimento, o scende al di sotto di questo. Poiché il

livello U, di riferimento cambia in dipendenza dalla

tensione Up in corrente continua operativa, ed anche
1’ampiezza dell’impulso triangolare, all’uscita dell'apposito
1

generatore 26, dipende dalla tensione Ug in corrente

continua operativa, ossia un aumento di questa tensione Ug

12
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in corrente continua operativa determina pure un innalzamento
cdel livello U, di riferimento, e quindi anche dell’ampiezza
cdell”impulse triangelare, proporzionale alla tensione Uz in
corrente continua operativa, e viceversa.

In luoge del generatore 26 di impulsi triangolari,
sarebbe anche possibile impiegare un generatore sinuscidale,
Futtavia la forma di attuazione del generatore 26 di impulsi
;riangolari, gqui rappresentata, risulta pill semplice di
éuella che si avrebbe con un generatore sinusocidale.

Inoltre, 1’impulso triangolare prodotto dall’apposito
generatore 26 rappresenta una tensione continua pulsante la
guale, attraverso una inversione dei poli nel legame 27 di
trasmissione, & convertita 4in un segnale triangeclare a
pulsazione opposta, ceon il fattore di trasmissione -1.

In dipendenza dalla posizione del cursore 3 della
valvela, e gquindi del nucleo magnetice 25, wvariance le
impedenze delle due bobine 22, 23: quando il nucleo magnetico
25 viene mosso in una direzione o nell’altra, rispetto alle
due - bobine 22, 23, dalla posizione centrale qui
rappresentata, aumenta 1’impedenza di una bobina, mentre
‘diminuisce 1’'impedenza dell’altra bobina. In tali
‘condizioni, al puntc di connessione delle due bobine 22, 23
si manifesta una tensione in corrente alternata con un
andamento di forma approssimativamente triangolare, e

1l"ampiezza di questa tensione é& proporzionale alla posizione

13
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X del cursore 3 della valvola, e la pésizione di fase di
guesta dipende dalla direzione dello spostamente del nucleo
magnetico 25, rispetto alle bokine 22, 23..

Le connessioni delle due bobine 22, 23 sono ccllegate
all’organc comparatoré 12 del dispositivo 14 di centrollo
attraverso un raddrizzatore 37 sensibile alla fase, un filtro
passa-basso 38, c¢ollegato in serie con il raddrizzatore e
producente unc spianamento della tensione 'raddrizzata, ed
inocltre un amplificatore 39. Pertanto 1lforganc comparatecre
12 riceve anche un segnale Uy di wvalore effettive
“rapporto-metrico”, attraverso il trasmettitore 15 del valore
effettive, e guesto segnale & proporzionale alla posizione x
cel cursore 3 della wvalvola, ed il suo segno di polarité
corrisponde alla direzione di spostamento del cursore 3 della
valvola. Quindi per il segnale di valore effettivo wvale anche
la relazicne:

Uy = kg + Uy » % (2}

Anche in questo caseo, 1l segnale Uy di wvalore
el;ffettivo & proporzionale alla tensicne Up in c¢orrente
continua operativa, ed alla posizione x del cursore 3 della
{ralvola, il fattore k: di proporzionalita essendo
corrispondente al prodotto dei fattori di trasmissione dei
legami 37, 38 e 39 collegati in serie nello statoc stazionario
‘transitorio}. 'Attraverso una corrispondente scelta di

questl fattori di trasmissione, in particolare del fattore
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ci amplificazicone dell’amplificatore 39, il fattore di
proporzionalita k; ©pud essere scelto in modo che esso sia
uguale al fattore di proporzionalita ki. In gueste modo,
clascuna posizione della leva 10 'di contrello corrisponde ad
un segnale U, di wvalere effettive, egualmente dgrande per
cid che riguarda il valore ed il segno di polarita, quande il
cursore 3 della wvalveola si trova nelle state nominale, e
gquindi il segnale in uscita dall’organo comparatore 12, ossia
la differenza di controllo oppure la deviazione di controllo,
2 approssimativamente zero. Pertanto un cambiamento della
;ensione Ug in coirente continua® operativa non ha
praticamente alcuna influenza sul  segnale in uscita
dall’ organo comparatore 12.

Inoltre, 1l'organo 13 di controlle comprende un legame
addizionatere 40 ed un generatore 41 di impulsi triangolari,
il quale produce impulsi triangolari bidirezionali od a
cambiamentc di direzione, ossia un segnale alternato con
Iandamento di forma triangclare, che attraversc il legame

addizionatore 40 & sovrapposto al segnale in uscita

dall’organo comparatore 12. Pertante il segnale in uscita

dal legame addizionatore 40 presenta un valore medic, che &
proporzionale al segnale in uscita dal comparatore, per cid
c¢he riguarda l1’entita ed il segno di polarita. L'uscita del
legame addizionatore 40 é& collegata all’ingresso di confronto

dei trigger 42 e 43 di Schmitt, contenuti nell’organo di

15
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controllo. Gli ingressi di riferimento del trigger 42 e 43

¢i Schmitt seono comunemente collegati all’organo di presa

{pick-up) centrale del divisore di tensione costituiteo dai

resistori 33 (Figura 3), ossia essi si trovano entrambi ad un

potenziale U, di riferimento wuguale a quello dell’ingresso

i riferimento del trigger 29 di Schmitt. Quando il segnale

in uscita dal legame addizionatore 40 supera il potenziale

e di riferimento, ciascun trigger 42, 43 di Schmitti

produce un segnale binario 1. Se invece il segnale in uscita

dal legame addiziconatore 40 scende al di sotte del

potenziale U, di riferimente, esso produce un segnale 0.

I segnali in uscita dai trigger 42 e 43 di Schmitt sono in

porime luoge condotti direttamente, attraverso gli stadi

pilota (drivers) 16, 19, agli avvolgimenti magnetici delle

valvole 6 e 9 a solencide, ed in secondo lucgo, attraverso

stadi di inversione (porta NOT) 44 e 45 e gli stadi pileta 17

e 18 in serie con gquesti, agli avvolgimenti magnetici delle
valvele 7 ed 8 a solenoide. I segnali in uscita dai trigger

42 e 43 di Schmitt sono modulati nella larghezza degli

impulsi in dipendenza dalle dimensioni del segnale in uscita
dal legame addizionatore 40, per cui anche la relazione tra

‘le durate di apertura e di chiusura delle wvalvole 7 + 9 a

solencide & modulata nella  larghezza degli impulsi,

conformemente alla porzione di tempo di funzionamento

'(duty cycle) dei segnali in uscita dai trigger 42 e 43 di

16
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Schmitt.

Quando alle uscite dei trigger 42 e 43 di Schmitt
ﬁompare un segnale 1, le wvalwvole 6 e 9 a solenoide sono
commutate dalla posizione mostrata nella Figura 1, ossia la
;alvola 6 a solencide si apre, mentre la valvola 38 si chiude.
in opposizione a questa situazione, le valvole 7 ed B8 a
solenoide ricevono un segnale 0, per cul esse mantengono le
posizioni mostrate nella Figura 1, ove la wvalvela 7 a
éolenoide & chiusa e la wvalvola 8 & aperta. In tal caso la
gbmpa 4, attraverso la valvola & a solenocide aperta, agira
ful cursore 3 della vaiﬁola médiante un fluido a pressione
%ul lato mostrato a destra nella Figura 1, producendo cosi
Qno spostamente del cursore di valvola verso sinistra, mentre
il fluido sotto pressione ritorna al serbatoic dall’'altro
il

1ato del suddette cursore 3 di valvela attraverso la valvoela

& a solenoide aperta. Se d’altroc canto il segnale in uscita

'dal legame addizionatore 40 diviene inferiore al potenziale

ﬁ? di riferimento, dei segnali 0 c¢ompaiono alle uscite dei
ﬁrigger 42 e 43 di Schmitt, e da gquesto consegue che le
valvole 7 e 9 a solenoide sono aperte, mentre le valvole & ed
é sono chiuse, per cui 11 fluido sotto pressione proveniente
Qalla pompa 4 scorre attraverse la valvela 7 a solenoide
?erso il lato sinistro del cursore 3 della valvola, produce
io spostamento di gquesto verso destra nella Figura 3,

defluisce sul lato destro dellc stesso cursore 3 di valvola,



¢ di qui ritorna al serbatoio, attraverso la valvola 8 a
solenoide.

Per effetto della modulazione nella larghezza degli
impulsi per i tempi di apertura -e di chiusura delle valvole
5 + 9 a solencide, anche il cursore 3 della wvalvela assume
una posizione centrale, che corrisponde alla posizione della
leva 10 di controllo oppure alla regolazione del segnale U,
del punto d’impostazione.

Differenti va?ianti della forma di attuazione qui
rappresentata, che ancora rientrance nell’ambito dell’
invenzione, potrebbero consistere nel fatto che 1"organc 13
di controllec & stato realizzato come organo di controllo a
funzionamento continuc, e che anche il dispositivo 13a di
aggiustamento opera in medo continuo, e le valvole a
.solenoide sono pure operanti in modo continuo, e possono
essere sostituite da due valvole a solenoide.

.Qualora sia necessario, nel casc di un mancato
funzicnamento del dispesitivo di controlleo, la leva 10 di
‘controllo pud essere portata ad impegnarsi con il cursore 3
‘della wvalvela mediante una camma di controlle, in modo da

realizzare un diretto aggiustamento (regolazione) manuale.
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RIVENDICAZIONI
1. Dispesitive di contrello della posizione (x) di un
cursore (3) di wvalvola, con un trasmettitore (11} del punto
d' impestazione, funzionante <c¢on -"tensione (Uy} 1in corrente
continua, il quale genera un valore (U} del punte
d?impostazione proporziocnale alla posizione (w) di una leva
(iO) di contreollo e la tensione ({Uz) in corrente continua
Qberativa, con un trasméttitore (15) del wvalore effettivo,
funzionante con la stessa tensione ({Ug) in corrente continua
del trasmettitore (11} del punto d’impostazione, il guale
genera un segnale (U} di valore effettivo propcrzionale alla
posizione (x)} del cursore (3} di wvalvola ed alla tensione
(Jg) in corrente continua operativa, 1 fattori (k;, ki) di
proporzionalitd essendo rispettivamente uguali alla relazione
di dipendenza dei segnali (U,, U,;) del punte d’impostazione e
dzl valore effettivo, dalla posizione ({X) del curscre (3) di
valvela, o dalla posizione (w) della leva {10) di contrello,
e dalla tensione ({(Up}) in corrente continua operativa, e con
un dispositivo (14) di regolazione avente un organo
cSmparatore (12), ove guesto dispositive (14) di regolazione
opera in mode che la posizicne (x) del cursore {3} di wvalvola
s2gua la posizione (w} della 1leva (10) di controlleo in
dipendenza da una differenza fra il segnale del punto
d'impostazione ed il segnale (U,, U,} di valore effettivo,

rilevato dall’organo comparatore (12), caratterizzatec dal
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fatto che il trasmettitore (15) del valore effettivo converte
la posizione (x) del «cursore (3} della valvola, senza
contatto, nel segnale (Uy;) del valore effettivo.

2. Dispositivo di controlle secondo la rivendicazione 1,
caratterizzato dal fattc che il trasmettitore (11} del wvalore
effettivo presenta due bobine (22, 23} avvolte in direzioni
cpposte e disposte coassialmente 1’una dopo 1l’altra, queste
kcbine essendo alimentate mediante un generatore (24) di
tensione in corrente alternata, ed un nucleo magnetico (25}
essendo spostabile mediante il cursore (3) della wvalvela
relativamente alle due bobine {22, 23), nel campo magnetico
di queste.

3. Dispositivo di contrecllo secondo la rivendicazione 2,
caratterizzato dal fatto che il generatore (24) di tensione
in corrente alternata & un generatore a triangolo.

4, Dispositivo di controlle seconde la rivendicazicne 3,
earatterizzato dal fatto che le due bobine scno cecllegate in
serie, 11 generatore di tensione in corrente alternata ha un
generatore di impulsi a triangele, producente un impulso
triangolare unilaterale ed un legame di trasmissione con il
fattore di trasmissione -1, e lfuscita del generatore di
impulsi a triangolo & collegata direttamente <c¢on una
connessione, ed attraverso 1l legame di trasmissione con
1faltra connessione della disposizione in serie delle due

beobine.
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5. Dispositivo di controllo secondo la rivendicazione 4,
caratterizzato dal fatto che il generatore (26) di impulsi a

triangole ha un integratore (28) ed un trigger (circuito

multivibratore} {29} di Schmitt,- ciascuno provvisto di un
amplificatore operativo {30, 31), che 1l’uscita dell”
irtegratore (28) forma 1l'uscita del generatore (26) di

impulsi a triangolo, ed é& collegata all’ingressc (+) di
cenfronto del trigger (29) di Schmitt, che 1l’uscita del
trigger (29) di Schmitt e collegata all’ingresso
dell’ integratore (28), che una connessiocne di riferimento
dell’ integratore (28) e del trigger (29} di Schmitt si
t;ova ad un livelle (U,;) di riferimento corrispendente alla
metd della tensione (Ug) in corrente continua operativa, e
che 1fusecita del trigger (29} di Schmitt é posta alla
tensione ({Ug) in corrente continua operativa attraverso un
re#istore (34).

6. - Dispositive di controlle secondo una delle
ri*endicazioni 2 a b5, caratterizzate dal fatte che le
coﬁnessioni delle due bobine (22, 23) sonc collegate
all’ organc comparatore {12} del dispositivo (14) di
recolazione attraverso un raddrizzatore (37) sensibile alla
fasze, un filtro passa-basso (38) ed un amplificatore (39).

7. Dispositivo di contrelle secondo una delle
rivendicazioeni 1 a 6, caratterizzato dal fatto che il

trasmettitore (11) del punto d'impostazione presenta un
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potenziometro (20), il cui elemento di presa (pick-up) (21) e
collegato all’organo comparatore {12) del dispositivo (14) di

regolazione.
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