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(54) Zapogjenf spoustdciho za¥fzeni turboreaktivnich letadlovych motord

Vyndlez se tykd zapojeni spoust&ciho zaPizeni turboreaktivnich letedlovych motory,
obzvlé3t& proudovych, kde spoudtéci cyklus je Pi{zen v zdvislosti na skutelnych otddkéch

rotoru spoudt&ného motoru.

P¥i spoudtini letadlovych motord, zvl48t& proudovych, je t¥eba v jednotlivyich fé-
zich spou¥t&ciho cyklu uréitym zplsobem ovlddat, zejména uvédd&t v finnost a vypinat,
rizné sgregdty motoru. U&elem #fzen? &innosti t¥chto agregsétd je zejistit co ne jrychle j&{
pribéh cyklu spoudténi, plynuly nérist otd&ek motoru, plynuly ndérdst teploty vystupnich
plynd, JjejichZ celkové teplota nesmi prekrolit urlité meze, ddle pak zajistit co nejmen-
31 namghén{ spoudt&cich zdrojd a spln&ni daldich specifickych poZadavkl, vyplyvajicich
z urditého typu & provedeni motoru. Pritom je nutno respektovat dal#f prom&nné podminky
pisobicl ne rozb&h motoru, jeko atmosférickou teplotu, specifické vlastnosti kaZdého jed-
notlivého motoru a podobné. Zndmé soulasné systémy Fizeni spoult&ciho cyklu motoru, zve-
né spoudtdel zaiizenf, pracuji v zdvislosti na Zase. U t&chto spoudtdecich za¥{zeni se
agregdty motoru uvddé&ji v &innost nebo se Jjejich &innost pFeruduje v urditych asovgch
okam¥icich poditenjych od zshdjeni spoudtdcfho cyklu. Ustrednim ¥{dicim 3lenem tchto
systémd je &asové zasPilzeni, obvykle soustava 8asovyich relé nebo velkovy spinaci mecha-

nismus, které vyddvéd v asovych okem¥icich vhodn& upravené signdly, privdad®né k prislu¥-
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nym agregétim motoru. Gasové okam?iky se voll tak, aby bylo mo¥no spustit motor v urdi-
tém rozsshu podminek., ProtoZe jsou Zasové okemZiky ¥izeni jednotlivych agregdtd motoru
" pro deny typ nebo sérii a provedeni motoru ﬁastaveny pevn&, nelze pri rdznych a m¥ni-
cich se podminkdch zajistit optimdlni cyklius spoudténi. To vede zejména k %asovym pro-
dlevém v pribé&hu sp?uéténi, ke zvySenému zat{%eni motoru, ke zvySenému namdhéni spoulté&-

cich zdrojl energie a ke zvySovéni amortizace spoust&ciho zarizeni.

. Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni spoust&ciho za¥izeni turboreaktivnich letadlo-
vjch motord podle vynélezu, jeho%¥ podstata spodivéd v tom, e na rotor motoru je pPipojen
snima& otdlek, jehoi signaly jsou p¥ivedeny na vstupy 1ogiéiého automatu, na jeho? dalsi
vstup je zapojen spoustécl signdl, p¥ilemZ vystupy logického automatu jsou piipojeny
k prisludnym agregédtim motoru, jejich% vystupy Jjsou pripojeny pres blokovaci zafizeni na
vstup logického automatu spole¥n& se signédlem preruseni.

Vyhodou zapojeni podle vynélezu je, %e informace o skute&ngych otélkdéch motoru se
mi%e dédle upravovat v 24vislosti na okamZitych podminkéch, neprikled v zdvislosti na
teplot&, takZe na vstup logického automatu prichdzeji signély, odpovidajfcl urditym
efektivnim otd¥kém motoru, to Jje takovym otd¥kém, JejichZ hodnot& umo¥ni vzhledem k
okam#itym podminkém optimélni cyklus spoudténi.

P¥{klad provedeni zapojeni podle vynédlezu Jje schematicky zndzornin na p¥ipo jeném
vykresu.

Ne rotor motoru 1 Jje piiquen snima¥ otddek 3, Jjeho¥ signély jsou privedeny na
vstupy logického asutomatu 4. Na del3{ vstupy logického automatu 4 jsou p¥ivedeny Jjednek
spoustdc{ signdl S a jednak signdl preruleni X. Vystupy logického automatu 4 jsou pripo=-
jeny k pPisluinym agregétim motoru 1, jejich% vystupy Jjsou pripojeny k blokovacimu zafi~
zeni 2. Vystup blokovaciho zabfzeni 2 je piipojen na ten vstup logického automatu 4, na

ktery je priveden signdl pFeruseni X.

Signélem S se ud¥li logickému automatu 4 impuls k zahdjeni spoustéciho cyklu. Jsou=-1i
motor 1 a jeho agregéty v pofddku a ve vychoz{ poloze, o Zem? podévéd informaci blokové
zat{zent 2, vyile logicky sutomat 4 spoudt¥cimu zdroji, nap¥iklad dynamospoudtééi, sig-
nél k zaehdjeni ¥innosti & rotor motoru 1 se zatnd otddet. Oté¥ky rotoru jsou snimény sni-
madem otédek 3, ktery pri urditych zadanych otdlkéch, je% mohou byt ddle transformovény
podle urditého zékona v zdvislosti na podminkéch spou¥téni, d4vé signdly do logického
automatu 4, ktery podle'poladovaného algoritmu Ff{d{ svymi vystupnini signély ginnost sgre-
gétd motoru 1 a tim cely spoustéci cyklus. Blokoveci zatizeni 2 sleduje stav motoru 1
deny néristem otdlek a sprdvnou &innost jednotlivych egregdtd motoru a v p¥ipadd, Ze
tento ndrdst otddek neodpovidd denym pofedavkim, nebo nastane porucha &innosti agregatd
motoru 1, vydd blekovaci zaF¥izen{ 2 signél do logického sutomatu 4 k zastaveni spouté-
ciho cyklu a k vréceni agregétd motoru 1 do vychozi polohy., P¥i sprévném pribé&hu spouéié-
ciho cyklu se pii dosaZent po¥adovangch volnbbéinych otééek motoru 1 privédfl ze snimale
otd%ek 3 prislu¥ny posledni sigﬁél do logického automatu 4, kterym se jeho &innost kond{
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a jeho stav spolu s agregdty motoru 1 se vraci do poldtedntho stavu. V prfpads potreby
lze spoudt&ci cyklus kdykoliv prerusit a stav agregétd motoru 1 i logického automatu 4
vrdatit do poddtednfho stavu sigﬁélem pferuSeni X od operdtora.

PREDMET VYINALEZU

Zapojeni spou¥téctho zatfzenf turboreaktivnich letadlovych motord, vyzna¥ené tim,
Ze na rotor motoru /1/ je pripojen snimad otédek /3/, jeho% signdly jsou privedeny na
vstupy logického automatu /4/, na jehoé dal3{ vstup je zapojen spoustdc{ signdl /s/,
pFiem? vystupy logického automatu /4/ jsou pripojeny k p¥isludnym agregdtim motoru /1/,
Jejich% vystupy jsou pripojeny pres blokovac{ zerizeni /2/ na vstup logického automatu
/4/ spoledn& se signdlem prerusent /X/.

1 vykres
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