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Niniejszy wynalazek dotyczy dalszych
ulepszen konstrukcji rusztéw schodko-
wych podlug patentu Nr 8427. Ulepsze-
nia te polegaja na tem, Ze rusztowiny obu
grup wykonywuja nietylko drgania wspdl-
ne wraz z cala grupa, do ktérej naleza,
lecz takze drgania wlasne, to znaczy, ze
poszczegblne, calkowite drgania, wykony-
wane z odpowicdnia grupa, s podzielone
na drgania czastkowe o mniejszej amglitu-
dzie, przyczem drgania czastkowe naste-
puja po sobie bez przerwy i suma ich am-
plitud jest rowna amplitudzie drgania cal-
kowitego.

Do uruchomiania rusztowin w opisany
sposéb uzywa sie cylindra parowego lub
cylindra dostosowanego do innego $rodka
napedowego, sprzezonego bezposrednio z
ramami obu grup rusztowin; stawidlo tych
cylindréw napedowych jest wykonane w
my$] wynalazku w ten sposéb, ze catkowi-
te drgania rusztowin rozkladaja si¢ na o-
pisane drgania czastkowe.

Fig. 1 — 14 przedstawiaja przyklad
konstrukcji takich cylindréw i stawidla:
fig. 1 przedstawia cylinder parowy w po-
dluznym przekroju, fig. 2—zestawienie
stawidla, fig. 3—poprzeczny przekréj cy-
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lindra, Sig. 4—8 szczegoly stawidla, fig.
9—11—odmienny.naped suwaka, fig. 12—
f'wyr()wﬁywaczp"racy‘r, fig. 13 i 14—przekro-
je suwaka.

Fig. 1 przedstawia cylinder parowy,
ktorego ttok 1 jest polaczony z ramami 4
obu grup rusztowin zapomoca krzyzulcéw
2 i nasad 3.

Fig. 2 przedstawia przekr6j komér su-
wakowych i zestawienie stawidla; do ste-
rowania sluza suwaki tlokowe, ze Znanemi
suwakami pomocniczemi. Fig. 13 i 14
przedstawiaja suwaki w wickszej podzial-
ce, na figurach tych gléwne suwaki ozna-
czono przez 5, pomocnicze suwaki przez 6.
Suwaki pomocnicze oirzymuja ruch od jed-
nej z ram rusztowych zapomoca drazka 7
i dwuramiennej dZwigni 8, ktérej koniec
jest zaopatrzony w krazek 9 wspétdziala-
jacy z nozycami 10. Gérny koniec nozyc
10 jest polaczony z drazkiem suwako-
wym, '

0% 12 dzwigni 8 jest polaczona z draz-
kiem suwakcwym i wykonywuje ruch wa-
hadlowy przyczem widetki 13, prowadza-
ce dzwignie 8 uniemozliwiaja jej usuwanie
sie wbok.

Nozyce 70 sa polaczone stale z draz-
kiem suwakowym I¢ (fig. 4 i 5), przyczem
jednak kat rozwarcia nozyc mozna regulo-
waé zapomnca recznego kétka 14, obraca-
jacego Srube 15 o gwincie lewym i pra-
wym. Sworzed 16 glowicy drazka suwako-
wego 11 jest zaopatrzony w klocki 17,
ktére moga sie przesuwaé w wykrojach 18
glowicy.

Zaleznie od nastawienia (kata rozwar-
cia) nozyc krazek 9 uderza w ramiona no-
zyc wczesniej lub pézniej i przesuwa po-
mocniczy suwak 6 do polozenia kraricowe-
go, wskutek czego suwak gléwny 5 prze-
suwa sig¢ rowniez z jednego polozenia kran-
cowego do drugiego i zamyka doplyw pa-
ry z jednej strony tloka, a otwiera z dru-
giej. Skok gléwnego suwaka jest ograni-

czony zapomocy $rub 24, ktére sa wkreco-
ne w nakrywe skrzynki suwakowej (hig.
13). Gdy gléwny suwak przestawil dopiyw
pary, to tlok, ukoficzywszy skok w jedna
strone, rozpoczyna skok w przeciwna stro-
ne, a poniewaz tloki sa polaczone z rama-
mi rusztowemi, wiegc w omawianym mo-
mencie rusztowiny ukoriczyly pierwsza po-
towe pierwszego drgania czastkowego i
rozpoczynajg druga polowe tego samegc
drgania w przeciwnym kierunku.

Regulujac” kat rezwarcia nozyc, zmie-
nia sie aplitude czastkowych drgan. Na fig.
9 i 10 przedstawiono inny sposéb regula-
cji dlugosci drgari czastkowycli, mianowi-
cie w ten sposéb, ze koniec dwuramiennej
dZwigni 8 jest polaczony wprost z suwa-
dtem 19, ktére przesuwa si¢ na sworznie
20. Przez ramie suwadtla przechodzi z pew-
nym luzem pochwa 21, ktéra jest osadzo-
na obrotowo na koricu drazka suwakowe-
go 11 i posiada zewnetrzny gwint, na jed-
nym koricu lewy, a na drugim prawy.
Ruch ramienia 21 jest ograniczony zapo-
moca nakretek 22, nastawialnych przy po-
mocy kélka recznego 23. Ramie 21, ude-
rzajac w nakretki 2Z, zmienia kierunek ru-
chu suwadla 79, a tem samem kierunek
drgania rusztowin.

Aby nakretki 22 nie mogly si¢ same
obracaé, przewidzianc plaski przytrzymy-
wacz 42 (fig. 10 i 11}, ki6ry jest przymoco-
wany do ramienia 2i suwadta 19. Na przy-
trzymywaczu 42 znajduje sie¢ réwniez po-
dzialka, ktéra podaje chwilowa dlugosé
czastkowych drgan, gdyz dtugosé jest do
pewnego stopnia zmienna, mianowicie jest
wieksza, gdy o§ 12 znajduje si¢ w Srodko-
wem polozeniu, mniejsza, gdy o§ 12 zaj-
muje kraficowe polczenie.

W wykonaniu podlug fig. 9 drazek 25,
prowadzacy do kota zapadkowego na oslo-
nie 28, jest przymocowany do suwadlia 19.
a nie do drazka suwakowego jak na fig.
2; dzialanie stawidla jest mimo to takie sa-

- 2 —



mo, natomiast skok drazka 25 jest mniej-
szy w wykonaniu podlug fig. 2, niz w wy-
konaniu podlug fig. 9.

Gdyby $rodek obrotu 72 dzwigni 8 byl
nieruchomy, to drgania tloka odbywalyby
si¢ zawsze w tem samem miejscu, wiec i
ramy rusztcwe drgalyby zawsze w tych
samych miejscach, a korice drazka 7 pola-
czonego z ramga rusztowa drgalyby na odcin-
ku s—s; jezeli jednak $rodek obrotu 12
przesunie si¢ do pinkiu 12°, to drgania
drazka 7 przesuna si¢ na odcinek k—&k.
Jezeli dzwignia 8 jest réwnoramienna, to
a—a roéwna si¢ dlugosci drgan czastko-
wych, przyczem dlugoéé jednego drgania
czastkowego jest rowna sumie skoku suwa-
ka pomocniczego i obu wolnych przestrze-
ni migdzy nakre¢tkami odbojowemi 22 i ra-
mieniem suwadla.

Os$ obrotu 12 (fig. 2) jest polaczona =
drazkiem suwakowym i wykazuje ruch
drgajacy tak, Ze drgania czastkowe prze-
nosza si¢ z polozenia §rodkowego s — s
(fig. 9) do obu potozen kraricowych k—£k i
k‘—k* a dlugo$é drgania catkowitego wy-
nosi S.. '

Fig. 6, 7 i 8 przedstawiajq szczegély
polaczenia osi obroiv 12 z drazkiem su-

wakowym 11. Do polaczenia stuzy dwura--

mienna dZwignia, obracajaca sie na osi 24’
i potaczona zapomoca ciggta 25 z kétkiem
zapadkowem 26, ktére jest osadzone na
wale $limaka 27, znajdujacego si¢ w osto-
nie 28. Kolo s$limakowe 29 jest umie-
szczone rOwniez w oslonie 28 i jest
zaopatrzone w czop korbowy 30 po-
taczony zapomoca ' ciegla 31 z osia
obrotu 12 dzwigni 8; czop 30 mozina prze-
stawia¢ w kierunku promieniowym zapo-
moca Sruby 42 i zmienia¢ w ten sposéb
promieti korby od zera do pewnej okreslo-
nej wielkosci, a tem samem amplitude
drgan osi 12.

W opisanem urzadzeniu wyzyskuje si¢
- ruch suwaks do wprawienia w ruch drga-
jacy josi 12 diwigni & tak, ze po 'pewnej
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iloéci drgnieri czastkowych tloka parowe-
go, ten ostatni wraca do pierwotnego poto-
Zenia i tem samem jest ukoriczone catkowi-
te drganie tloka i polaczonych z nim ru-
sztowin; w czasie drgania osi 12, drgania
czastkowe zmieniaja swe miejsce (fig. 9)
pomigdzy dwoma kraficowemi potoze-
niami.

Zmieniajac ekscentrycznosé czopa 30
zmienia si¢ amplitude S catkowitych drgan
rusztowin (fig. 9).

Jezeli czop 30 ustawi si¢ w $rodku ko-
la slimakowego 29, to 0§ 12 przestaje
drga¢ tak, zc drgania rusztowin odbywaja
si¢ tylko w érodkovwem polozeniu tloka.

Zapomoca obrotcwej nakrywy .34 moz-
pa tez zaslaniaé Zadana ilosé zehow kotka
zapadkowego 26, aby regulowaé w okreslo-
nych granicach kat przekrecenia $ruby
27; nakrywe 34 mozna tez ustawi¢ w ten
sposéb, Ze §ruba 27 zupelnie przestaje sig
obracaé. Zapomoca recznego koétka 33
mozna szybko zmienia¢ polozenie czopa
30 w kole slimakowem i tem samem zmie-
nia¢ dowolnie poioZenie osi 12 dzwigni 8.

Do zmiany stostinku przekladni waha:
osi obrotu dZwigni uruchomiajgcej stawi-
dlo mozna uzyé zamiast kétka zapadko-
wego innego urzadzenia, np. sprzegla tar-
ciowego; w ten sprs6b mozna dowolnie
zmieniaé miejsce, w ktérem maja si¢ odby-
waé czastkowe drgania.

Do wprawiania w ruch suwaka drugie-
go cylindra parowego stuzy dwuramienna
diwignia 35, ktorej 0§ 36 jest osadzona na
wspélnej podstawie 37 z osia 24, wskutek
tego suwak drugiego cylindra porusza sie
w przeciwnym kicrunku jak suwak pierw-
szego cylindra i drgania tlokéw obu cylin-
drow sa zawsze przeciwbiezne.

Za podstawe wyzej opisanych kon-
strukcyj przyjeto, Ze obie ramy rusztowe 4

posiadaja swoje cylindry parowe, ktére ze

wzgledéw technicznych maja jednakowewy-
miary, lecz opory ruchu obu ram nie sa jed-
nakoweztego powodu obydwie ramy, atem
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samem obydwa cylindry sa potaczone zapo-
moca, urzadzenia wyréwnawczego (fig. 12),
kiére wyréwnywuje opory ruchu obu ram.
Na obu ramach s3 11mocowane krétkie ze-
batki 38, z kiéremi zazebia sie kolo zebate
39 osadzone na wale 40. Koto zebate 39
przejmuje réznice yporéw obu ram i roz-
dziela je réwnomiernie na obydwa cylin-
dry parowe; wal {) jest polaczony zapo-
moca krétkiego drazka 41 z prowadnica
krzyzulca,

Do napedu ram rusztowych mozna u-
zy¢ jednego cylindra parowego, o ile wy-
miary jego odpowiednio sie powigkszy,
przyczem stawidlo suwakowe jest takie
samo jak dla dwéch cylindréw, Cylinder
ten moze byc polaczony z jedng rama bez-
posrednio (fig. 1 i 9), a z druga rama mo-
ze by¢ polaczony zapomoca dwuramiennej
dZwigni tak, Ze ruchy obu ram sg zawsze
przeciwbiezne. Do polaczenia cylindra pa-
rowego moze tez sluzyé kolo zegbate i dwie
zg¢batki, jak np. w urzadzeniu wyréwny-
wacza podlug fig. i2.

Wszystkie opisare konstrukcje napedu
tem si¢ charakteryzuja, ze drgania obu
grup rusztowin sa zawsze przeciwbiezne i
dlatego sa réwne sumie wlasnych drgan o-
bu ram.,

Zastrzezenia patentowe.

1. Ruszt schodkowy, ktérego rusztowi-
ny sa ulozcne napizemian w dwoéch gru-
pach i wykonywujq ruchy drgajace w kie-
runku podlvuznym, przyczem do urucho-
miania ruszlowin sluzy bezposrednio sil-
nik o odpowiednim srodku ttocznym we-
dlug patentu Nr 8427, znamienny tem,
e ramy rusztowin wykonywuja drgania,
ktére skladajg si¢ z mniejszych, po sobie
nastepujacych drgar czastkowych rozlozo-
. nych na calej dlugnséci drgania pelnego.

2. Ruszt schodkcwy wedlug zastrz. 1,
znamienny tem, Zze amplitude drgan czast-
kowych mozna regulowaé, zmieniajac od-

legtos¢ dwéch odbojéw, nastawialnych na
drazku suwakowym zapomoca $ruby o
gwincie prawym i lewym.

3. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1 i
2, znamienny tem, Ze obrotowa oé dzwigni,
wprawiajacej w ruch stawidto wykonywu-
je ruchy drgajace tak, Zze kolejne drgania
czastkowe odbywajq sie w réznych, naste-
pujacych po sobie miejscach.

4, Ruszt schodkowy wedlug zastrz, 1—
3, znamienny tem, 7e amplitude drgan os:
dZwigni uruchomiajacej stawidto mozna
zamienia¢ od zera do pewnej maksymal- -
nej wielkosci zapoincca korby o nastawial-
nej dlugosci.

5. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1—
4, znamienny tem, ie korba wprawiajaca
w ruch drgajacy oi dzwigni uruchomiaja-
cej stawidlo otrzymuje ruch od drazka
suwakowego albo od dzwigni uruchomia-
jacej stawidlo.

6. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1—
5, zmienny tem, 2ze w naped korby wy-
wolujacej drgania osi dZwigni uruchomia-
jacej stawidlo jest wlaczona zmienna
przekladnia, zapomoca ktérej mozna regu-
lowaé stosunek przekladni ruchu drgaja-
cego osi dZwigni wuchomiajgcej stawidlo
iw zwigzku z tem ilosé czastkowych
drgand,

7. Ruszt schodkawy wedtug zastrz. 1—
6, znamienny tem, ze specjalne urzadze-
nie w mechanizmic napedowym dla ruchua
drgajacego dzwigni uruchomiajacej sta-
dlo umozliwia szybka zmiane polozenia o-
si tej dzwigni, wskutek czego zmienia sie
miejsce, w ktérem si¢ odbywajg czastkowe
drgania, a 0§ wspomnianej dZwigni wyko-
nywuje dalej swoje drgania.

8. Ruszt schodkowy wedtug zastrz. 1—
6, znamienny tem, ze naped ruchu drgaja-
cego dZwigni uruchomiajacej stawidlo mo-
Ze byé¢ calkowicie wylaczony, wskutek
czego czastkowe drgania mozna utrzymaé
w dowolnem miejscu. '

9. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1,



znamienny tem, Ze do wyréwnywania opo-
r6w ruchu ram rusztowych stuzy urzadzenie
wyréwnawcze, polegajace na tem, ze do
obu ram sa przymocowane zebatki zaze-
biajace si¢ z wspolrem kolem zebatem.
10. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1
—9, znamienny tem ze zebate kolo urza-
dzenia wyréwnawczegc jest osadzone ru-

chomo na kericu pewnej czesci, ktérej dru-
gi koniec jest przymocowany do jakiej$
nieruchomej czesci urzadzenia napedo-
wego.

Alexej Lomsakov.
Zastepca: Dr. inz. M. Kryzan,
rzecznik patentowy.
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