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Mikrosilnik synchroniczny do napedu przekaznikéw programowych

Patent trwa od dnia 6 marca 1959 r.

Wynalazek dotyczy mikrosilnika synchro-
nicznego do napedu przekaznikéw programo-
wych, .

Jak wiadomo, male silniki synchroniczne
‘stanowig niezbedny element napedowy zaréw-
no przekaznikéw energetycznych czasowych
o zwloce od 5 sek. do 2 godz., jak rdéwniez
przekaznikéw programowych. Stanowi on ele-
ment napedowy réwniez takich urzadzen auto-
matyki, w ktorych wymagane jest dokladne
wymierzanie czasu, jako parametru podstawo-
wego do sterowania procesow cyklicznych i in-
nych czasowo zaleznych.

Dotychczas stosuje sie do tego zwykle male
silniki histrezowe szybkobieine o okolo 3000
obr/min. i wolnobiezne o okolo 375 obr/min.
Silniki takie - posiadajg stosunkowo maly mo-
ment obrotowy, nie przekraczajgcy 15 gem
oraz wymagajg dluzszego czasu rozruchu.
Z powyiszych wzgledow zastosowanie takich
silnikbw do celéw automatyki i zabezpieczed
energetycznych jest na ogé! bardzo ograni-
czone.

Wynalazek pozwala na wyeliminbwanie po-
wyzszych wad znanych mikrosilnikéw dzieki
zastosowaniu wirnika o nowej konstrukeji,
opartej na zasadzie maszyn synchroniczaych.
Posiada on wirnik zaopatrzony zamiast w
~ewki obcowzbudzane w magnesy trwale ferry-
towe, rozmieszczone oddzielnie i wzajemnie
izolowane. Do rozruchu silnika zastosowan~
specjalne urzgdzenie zapadkowe. .

Mikrosilnik wedlug wynalazku posiada zna-
ny stojan, stosowany zwykle w malych jed-
nofazowych silnikach histerezowych 1 jako ta-
ki nie stanowi przedmiotu wynalazku. Stojan
posiada osiem par biegundéw i centralng cew-
ke wzbudzeniows. Natomiast wirnik . silnika
zasadniczo rdézni si¢ od wirnikéw znanych po-
dobnych silnikéw, posiada on bowiem szereg
magneséw ferrytowych rozmieszczonych od-~
dzielnie w masie plastycznej wirnika i od sie-
bie izolowanych. Liczba magneséw odpowiada
liczbie biegunéw stojana.

*) Wlasciciel patentu o$wiadczyl. ze tworea
wynalazku jest inZz. Stanislaw Hladki.



Szybkoié. wirowania . pola:- magnetycznego w
“szczelinie roboczej stojana okresla sie w po-
dobny sposob, jak i w silnikach . h.=tc!kezo-
wych wedlug na:tepujqcego mwnama

v = + m)—t = + 375 obrjmm

p . -
gdzie f oznacza czestotliwosé, w Hz, p — .h&bq
par biegunéw i v — predkosé¢ wirowania

Znak + oznacza, ze istnieja dwa przecr?){he

sobie kierunki wirowania o Jednakowe] war-

tosei liczbowej i23 - & S
Mikrosilnik wed}ug wynalazku jest umdocz-

niony na rysunku, na- kto;ym fig. 1 przed-o,

stawia przekréj silnika ‘wzdluz linii 4 — A
na fig. 2, fig. 2 — przekrdj silnika wzdluz
linii B — B na fig. 1, a fig. 3 — schcmat
‘uzwojenia elektrycznego biegunéw.stojana oraz
schemat ideowy urzgdzenia rozruchowego.
Stojan mikrosilnika posiada osiem par bie-
gunéow bi — c1, b: — c2, bs — c3 itd. wzbu-
dzanych-w znany sposdob cewksg centralng a.
Biegunom stojana odpowiada osiem par trwa-
tych magnesow f{ferrytowych f, rozmieszczo-
nych oddzielnie w masie izolacyjnej. S3 one
mianowicie wprasowane na obwodzie .wirnika
z masy plastycznej. Magnesy praicwane
z ferrytow zelaza i baru posiadajg specjalny
ksztalt, przystosowany ‘do najkorzystnisjszych
warunkéw pracy i do wlasciwosei uzytego

tworzywa magnetycznego, ustalony na podsta-‘

wte wyczerpujacych badan -

Wskutek przeplywu w cewce a ]ednotazo-
wego pradu zmiennego o czestotllwoécx 30 Hz,
zjawia si¢ w biegunach stojana strumiefi mag-
netyczny o wartoéci 1 kierunku sinusoidalnie
'zmlennyrh odpowiedmo do pradu magnesuja-
cego. Dlatego’ wirnik zaopatrzony w magnesy
“trivale zostaJe wprawiony w ruch obrotowo-
drgajacy ‘o czestotliwo$ci wymuszonej
zgodnej z czestotliwoscia \vlaan."odpcvi/iednio
dobrang, w celu wywolania rezon‘ansu me-
chanicznego

W celu uzyskania zmiany “ruchu obrotowo-
drgajgcego wirnika na ruch obrotowy w okre-
élonym kierunku, zastosowano wedlug wyna-
lazku znane urzgdzenfe' zapadkowe: e, w po-
_staci zapadki rolkowej. Takie urzqd'zen{e pra-
.cuje bardzo cicho’ { jednocze$nie jest narazo-
ne na moiliwie male zuiycle.

'50. Hz, -

) Podczas‘ WRian stwierdzono nieocze-kiwanie,
2e dzieki - sto:;owaniu wirnika posiadajgcego
*oddzielne maghesy {errytowe izolowane wza-
mme uzygkano  znaczne zwigkszenie momen-
tu ﬁnchromzu]acego o wiele przewyiszajace-
g0 - podohny moment znanych silnikow. Mo-
sent “obretowy silnika wedlug wynalazku
osiwa warto$é 48 gem, o stanowi 30-krutnie
*“wyiszg wartoéé momentu obrotowego dotych-
*czasowych silnik6w histerezowych. Qddzielne
magnesy ferrytowe od siebie izolowans w te-
g0 rodzaju silnikaqh ‘nie,s3 stosowan-. Dzigki
‘zastosowaniu takich magneséw uzyskano sil-
nik zbudowany na innej zasadzie, tak zwc:nej
zasadzie ,,krokowej", a ktéra wyplywa z wy-
twarzanego- rezonansu mechanieczno-magne-

tycznego.

Ponadto do _zalet silnika mozna zaliczyé
znaczne skrécenie czasu rozruchu dzigki zasio-
sowaniu zapadki rolkowej. Mianowicie ten
rzas rozruchu silnika wedlug wynalazku wy-
nosi 0,01—0,03 sek przy momencie rozrucho-
wym okolo 18 gcm, co- daje bardzo duza prze-
wage . tego silnlka nad znanymi mlkroell.uka'

mi hlsterezowymi

) Z'astrzeieni’a'_ patentowe -

1. Mikrosilnik synchroniczny do napedu frze-
kaznik6w  programowych,  jednofazowy,
wolnoobrotowy, -zaopatrzony w stojan po-
siadajacy osiem par.biegunéw i centralng
cewke wzbudzeniowa, znamienny tym, ze
jego wirnik (g) z masy plasty.cznej posiada
oddzielne trwale magnesy ferrytowe (f) w
liczbie- odpowiadajacej liczbie biegunow sto-
jana, wprasowane na obwod‘zie wirnika tak,
iz sq wzajemnie izolowane..

2. Mikrosilnik wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, zZe posiada rozrusznik mechaniczny w
‘postaci znanej zapadki rolkowej (e), powo-
" dujacy obrét wirnika w jednym zgdanym
klerunku

Zaklady Wytwoércze
_Przyrzadéw Pomiarowych
im, . Janka Krasickiego

Zastepr‘a mgr inz. Adolf. Towpik
rzecznik patentowy
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