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(54) Zapojeni pro ¥izeni soudinnosti dvou pohont u zvedacich plodin

Vyndlez se tykd zapojeni pro ¥izeni soudinnosti dvpu pohontt u zvedacich plodin, pied-
volby a indikace jejich vySkové polohy a automatické zastaveni pohonii p¥i dosaZeni zvolend
polohy.

Je znémo zapojeni, kde se pro ¥izeni soudinnosti dvou pohoni pouzivd dvou asynchronnich
pohond s kotvou krouZkovou se vzdjemné propojenymi rotory. Je to tzv. elektrickd n¥idel, kterd
pracuje na principu vzdjemmné regulace otdfek mezi obéma motory. Jednou z nevyhod tohoto zapo-
jeni je, ¥e ho neni mo#né pou?it u motord malych vykonl, které se v provedeni s kotvou krouZ-
kovou pevyrébéji. Dal${ nevyhodou je, Ze.zapojeni md omezenou reguladni schopnost.

Daldi zndmé zapojeni pouZivéd v pohonech stejnosmdrné motory a jeho princip opét spolivd
v regulaci otddek jednotlivych motord, které jsou snimény tachodynamy, jejichZ vystupy jsou
vzéjemnd porovndvény v porovndvacim obvodu. Na tento obvod je napojen vlastni ¥idici obvod,
ktery reguluje budici proudy obou motori. Zapojeni pracuje jeko Fizend %p&tnd vazba.

Nevyhodou zapojeni je, %e pou¥ivéd pom&rné& drahych gtejnosmérnych motord, pro které je -
nutné napdjeci napdti usmérnit ve vykonovych usmérnovadich. S rostoucimi néroky na vzdjemnou
pFesnost otédek motord nabyvé zapojeni na slo¥itosti a roste poruchovost za¥izeni, které je ob-
jemné a také ndkladné. 74dné z tdchto zndmyeh zapojeni neobsehuje obvody pro piedvolbu & in-
dikaci polohy, ani obvody pro automatické zastaveni po dosa¥eni zvolené vydkové polohy. K to-

muto d3elu se poiivaji pomocné obvody s koncovymi spinadi. Podet poloh je viak omezen.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro Fizeni soudinnosti dvou péhonﬁ u zvedacich plo-
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#in podle vyndlezu, jeho¥ podstatou Je, Ze sestdvéd jednak z ¥idla levé vitve, &idla pravé vétve,
které jsou uchyceny na otodnych elementech zvedaciho ﬁsfroji ploSiny, jednek ze snimade levé vi-
tve, ktery je zapojen na vstup pPevodniku drovnd levé v&tve, jeho% vystup je zapojen na vstup
p¥epinale smdru 1evé.vétve a jednak ze snimale pravé v&tve, kter§y je zapojen na vstup prevodni-
ku Urovn& pravé vdtve, jeho¥ vystup je spojen se vstupem p¥epinale smdru pravé vitve. Ovlddact
vstup prepinade smdru levé vdtve a ovlddaci vstup p¥epinale sméru pravé vétve jsou spojeny s tla-
¢itkem pro start nahoru. Daldi ovlddaci vstup prepinale smdru pravé vdtve jsou spojeny s tladfit-~
kem pro start dold. Vystupy p¥pinade smdru levé vitve Jsou spojeny se vstupy vrdtného nastavitel-
ného itade levé v¥tve. Vystupy prepinade sméru pravé vitve jsou spojeny se vatupy vrétného na-
stavitelného &itale levé vétve, jeho? nastavovaci vetupy jsou spojeny s vystupy pamfové jednot-
ky pravé vétve. Nastavovaci vstupy vratného nastavitelného gitale levé vitve jsou spojeny s vy-
vystupy pam&tové jednotky levé vitve, jejii ovlddaci vstup & ovlddaci vstup pamdtové jednotky
pravé vdtve jsou spojeny s ovlidacim tlad{tkem nastaveni. Vstup "dold" vratného nastavitelného
8itale levé vitve a vstup "dold" vratného nastavitelného &itade pravé vdtve jsou spojeny se vstan
py obvodu pro nouzové ¥izeni. Nulovaci vstup vratného nastavitelného &itale levé vitve je spojen
8 vystupem nulovaciho obvodu levd vetve, nulovaci vstup vratného nastavitelného Sitale pravé
vétve je spojen s vystupem nulovaciho obvodu pravé vdtve. Vystupy vratného nastavitelného i-
tade levé v&tve jsou zapojeny na vstupy iﬁdikaéni Jednotky polohy, na vstupy obvodg p¥edvolby
levé v&tve a na vstup obvodu pro nastavent piedstihu levé v&tve, jeho? nulovact vstup je zapo~
Jen na vystup nulovaciho obvodu levé v¥tve. Vystupy vratného nastavitelného Sitade pravé vétve
Jsou zapojeny na vstupy obvodu p¥edvolby pravé vétve a jeden z t&chto vatupll je spojen se vstu-
pem indikaedniho obvodu bdhu pohonu pravé v&tve. Dalji vystup vratného nastavitelného &{tade
pravé vétve je zapojen na vstup obvodu pro nastaveni p¥edstihu pravé vdtve, jeho¥ nuloveci vatup
Je zapojen na vystup nulovaciho obvodu pravé vétve.-Vjstup obvodu predvolby levé vétve je spo-
Jen se vstupem ovlddaci jednotky pro smdr nahoru levé vétve a se vstupem ovlédaci.jednotky pro
smér doll levé vdtve, Vistup obvodu p¥edvolby pravé vétve je spojen se vatupem ovlddaci jednot-
ky pro smér nahoru pravé vitve a se vstupem ovlddaci jednotky pravé vdtve pro sm&r dold. Vystu-
py obvodu pro nastaveni pFedstihu levé viive Jjsou spojeny se vstupem ovlddaci Jednotky levé
vétve pro sm¥r nahoru, se vstupem ovlddaci Jednotky levé v&tve pro smdr dold, se vstupem zpof-
dovaciho obvedu levé vétve, se vstupem porovndvaciho obvodu a se vatupem identifikadniho obvo-
du. Vystupy obvodu pro nastaveni pFedstihu pravé vétve Jsou spojeny se vstupem ovlddaci jednét-
ky pravé vétve pro smér nshoru se vstupem ovlddaci jednotky pravé vitve pro smér doll, se vstu-~
pem zpo¥dovacfho obvodu a se vstupem identifikadniho obvodu.

Vystup zpoZdovacfho obvodu levé vétve a vystup zpofdovaciho obvodu pravé vétve jsou spoje-
ny se vstupy porovndvaciho obvodu, jeho# nulovaci vestupy jsou spojeny s vystupem nulovaciho ob-
vodu ievé vétve a & vystupem nulovaciho obvodu pravé vétve, a jeho3 vystupy jsou spojeny se
vetupy identifikadnfho obvodu, se vstupem obvodu pro #izeni chodu levé vitve a se vstupem ob-
vodu pro ¥fzeni chodu pravé vitve. Vystupy identifikadniho obvodu Jsou spojeny se vstupem ob-
vodu pro Fizeni chodu levé vdtve a se vstupem obvodu pro ¥izeni chodu pravé vétve, jeho¥ vystu-
Py Jsou spojeny se vstupem ovlddaci Jednotky pravé v&tve pro smdr nshoru a se vatupem ovlddaci
Jednotky pravé v&tve pro smér dold.

Vystupy obvodu pro ¥fzeni chodu levd vétve jsou spojeny'se vetupem ovlddaci jednotky levé
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v§§ve pro smdr nshoru a sé vastupem ovlddaci jednotky levé v&tve pro smdr dold.,

‘Koncov§ vypinad levé vitve je spojen s ovlddacim vstupem nulovaciho obvodu levé v&tve a
Jéden 2 vistupl tohoto obvodu je spojen se vstupem obvodu nouzového Fizeni,.

’ Koncovy vypina¥ pravé vitve je spojen s ovlddacim vstupem nulovactho obvodu pravé vétve
d%jeden z vystupl tohoto obvodu je spojen se vstugem obvodu nouzového ¥i{zeni, jehoZ ovlddaci
vgtup Je spojen 8 tla¥itkem nouzového ovlédéni a8 jeho# vistupy jsou spojeny se vstupem ovldde-
ci jednotky levé vétve pro sm¥r doll a se vstupem ovlddaci jednotky pravé vdtve pro smdr dolfi.

Vyhodou zapojeni podle vynélezu je, Za takto $izené pohony mohou poﬁiivat vSech znémych
djuht rotadnich pohonfi, p¥i neomezeném rozsahu vykont. Zapojeni obsahuje obvody pro pFedvolbh
aiindikaci polohy a automatické zastaveni pohoni po dosafeni zvolené vyZkové polohy. Daldi vy-
hgdou zapojeni je moZnost nastaveni prakticky libovolné polohy v rémci zdvihu za¥#fzeni, bez
nutﬁosti pouZiti v&tSfho mnoZstvi koncovych spinadi. To je zvl&st vfhodné v p¥ipadech, kdy
n¢ni mp¥né z prostorovych dlivodd koncové spinade pouiit.

Vlastnosti zapojeni také umoinujf v plné mi¥e pou¥iti ddlkového ovldddni a také jeho popQ
%4t v mobilnich za¥fzenich.

thoddﬁ'je také to, Ze iapojeni-je pomdrng jednoduché, pou¥ivéd mnohych progresivnich prvkd
8 malymi néroky na spot¥ebu ehergie. Spolehlivost pouZitych prvki je relativné vysok4, jejich
cena je pomérnd nizkd s pefspektivou daldfho snifenf. Stupen pPesnosti vyskového ustaveni je
véliteny. )

Jeden Fidici{ obvod tohoto zapojeni mi¥e byt Qyuiit pro pdstupné #{zen{ dal¥fch shodnych
v4¥{zeni.

-D&IEL vyhodou zapojen{ je, ¥e za#fzen{ nemus{ byt trvale napdjeno elektrickym proudem.
Pq: prestaveni vyskové drovn¥ lze napdjeci zdroj vypnout, p¥itom informace o viﬁkové poloze
638tane_zachovéna v pam&tové jednotce. Rovnd% montd% i obsluha za¥izeni je jednoduchd.

| Na p¥ilofenych vykresech je znézornéno p¥ikladné provedeni zapojeni podie vyndlezu, kde
ng obr. 1 je perspektivni pohled na za¥izeni, ve kterém je zapojeni vyuZito, na obr. 2 Je
ndrys jedné zvedec{ plo¥iny a na obr. 3 je blokové schéma zapojeni.

Zapojeni podle vynédlezu sestdvd jednak z &idla 1 levé vidtve, Sidla 2 pravé vétve, které
jgou uchyceny na otodnfch elementech zvedaciho dstrojf plo¥iny 41, jednak ze snimade 3 levé
vitve, kterj je zapojen na vstup phevodniku 5 drpvné levé vétve, jeho¥ vystup je zapojen na
vdtup pfepinafe smdru 7 levé vdtve a jednak ze snimale 4 pravé vitve, kterj je zapojen na vspup
pfevodniku 6 vrovnd pravé vdtve, jeho vistup je spojen se vstupem prepinale smdru 8 pravé .
vitve. Ovlddaci vstup pFepina¥e smdru 7 levé vétve a ovlddaci vstup prepinale sméru 8 pravé
v§tve jsou spojeny s tladitkem 39 pro start nahoru. Dal3f{ ovlddaci vstup prepinade sméru 1
14vé vétve a ovlddaci vstup prepinade sméru 8 pravé vitve jsou spojeny s tla&itkem'zg pro
start doli. Vystupy pfepinale sm¥ru 7 levé vitve jsou spojeny se vatupy vratnéhO»naatavitelnB-
ho &itale 11 levé vdtve, vistupy prepinale sm¥ru 8 pravé vitve jsou spojeny se vstupy vratného
ndstavitelného Eftafe 11 levé vitve, jehof nastavovaci vstupy jsou spojeny é v¥stupy pemétové
‘jédnotky 10 pravé vitve. Nastavovaci vstupy vratného nastavitelného 3ftade 11 levé vétve‘jsoul
spojeny B vystupy pamitové jednotky 9 levé vétve, jejiZ ovlddaci vstup a ovlddaci vstup pamds
Yévé jednotky 1@ pravé vitve jsou spojeny s ovlddacim tlalitkem 36 nsstaveni. Vstup "dold”

- veatného nastavitelného. S{tade 11 lewé ¥iive-a- vetup-"delit-wratného-nasteviteiného-Sftase—42
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pravé vEtve jsou spojeny se vstupy obvodu 35 pro nouzové ¥izeni.

Nulovaeci vstup vratného nastavitelného &itade 11 levé vitve je spojen & vystupem nulo-
vaciho obvodu 22 levé vétve. Nulovaci vstup vratného nastavitelného &itade 12 pravé vitve je
spojen s vystupem nulovaciho obvodu 23 pravé vdtve. Vystupy vratného nastavitelného &itade
11 levé vétve jsou zapojeny na vstupy indikadni jednotky 17 polohy,‘na vstupy obvedu 13 p¥ed-
volby levé vétve a na vstup obvodu 15 pro nastaveni pYedstihu levé vdtve, jehoZ nulovaci vstup
Jje zapojen na vysiup nulovaciho obvodu 22 levé vdtve. Vystupy vratného nastavitelného &itale
12 pravé vétve jsou zapojeny na vsiupy obvodu‘li p¥edvolby pravé vétve & jeden z t&chto vatu-
pl je spojen se vstupem indikadniho obvodu 18 jeho pohonu B pravé vdtve. Daldi vy¥stup vratné-f
ho nastavitelného ¢itade 12 pravé vétve je zapojen ne vstup obvodu 16 pro nastaveni predstihu
pravé v8tve, jehoZ nulovaci vstup je zapojien na vystup nulovaciho obvodu 23 pravé vétve. Vy- ’
;tup obvodu 13 predvolby levé vétve je spojen se vstupem ovlddaci jednotky 29 pro smdr naho-
ru levé vétve a se vstupem ovlddaci jednotky 30 pro smdr doll levé vdtve. Vystup obvodu 14
pFedvolby pravé vdtve je spojen se vstupem ovlédaci Jjednotky 31 pro smér nehoru pravé vétve
& se vstupem ovlddaci jednotky 32 pravé vétve pro smér dold.

Vystupy obvodu 15 pro nastaveni predstihu levé vEtve jsou spojeny se vstupem ovlddaci
Jjednotky 21 levé vétve pro smér nehoru, se vstupem ovléﬁaéi Jednotky 30 levé vétve pro smér
doll, se vstupem zpoZdovaciho obvoau 19 levé vétve se vstupem porovndvaciho obvodu 21 a se
vstupem identifikadniho obvodu 26.

Vystupy obvodu 16 pro nastaveni pYedstihu pravé vdtve jsou spojeny se vstupem ovlddaci
Jednotky 31 pravé v&tve pro smér nahoru, se vstupem ovlddaci jednotky 32 pravé vétve pro smdr
doldl, se vstupem zpoidovaciho obvodu 20 pravé vitve, se vstupem porovEévaciho obvodu 21 a se |
vetupem identifikadniho obvodu 26.

Vystup zpozdovaciho obvodu 19 levé vdtve a vystup zpodovaciho obvodu 20 pravé vdtve jsou
spojeny se vstupy porovndvaciho obvodu 21, jeho% nulovaci vstupy jsou spojeny s vystupem nu- ‘
lovaciho obvodu 22 levé Qétve a vystupem nulovaciho obvodu 23 pravé vétve, a jehoZ vystupy
Jsou spojeny se vstupy identifikadniho obvodu 26, se vstupem obvodu 27 pro Fizeni chodu levé
vétve a se vstupem obvodu 28 pro ¥#izeni chodu pravé vdtve. Vystupy identifika¥niho obvodu 26
Jsou spojeny se vstupeﬁ obvodu 27 pro ¥fzeni chodu levé vStve a se vstupem obvodu 28 pro ¥i-
zeni chodu pravé vétve, jehoZ vystupy jsou spojeny se vstupem ovlddaci jednotky 31 prévé.vét-
ve pro smér nahoru & se vstupem ovlddaci jednotky 32 pravé vétve pro smér dold.,

Vystupy obvodu 27 pro ¥izeni chodu levé véive jsou spojeny se vstupem ovlddaci jednotky
29 levé vétve pro smér nahoru & se vetupem ovlddaci jednotky 30 levé v8tve pro smér doll., Kon-
covy vypinad 24 levé vétvelje spojen s ovlddacim vatupem nulovaciho obvodu 22 levé vitve a je-
den z vystupl tohoto obvodu 22 je spojen se vstupem obvodu 35 nouzového Fizeni. Koncovy vypi-
nad 25 pravé vétve je spojen s ovlddacim vstupem nulovacfho obvodu 23 pravé vétve a jeden z vy-
stupl tohoto obvodu 23 je spojen se vstupem obvodu 35 nouzového #izeni, jehoZ ovlddaci vstup
Je spojen s tla¥itkem 37 nouzového ovldddni a jeho¥ vystupy jsou spojeny se vstupem ovlddaci
jednotky 30 levé vétve pro smér doll a se vstupem ovlddacl jednotky 32 pravé vdtve pro smér
dold,

Na vetup ovlddaci jednotky 29 levé vdtve pro smér Bahoru a vstup ovlddaci jednotky 21
ﬁpfavé vétve pro smir nahoru je napojeno tladitko. 39 pro.start nahoru.



5 225968

Na vstup ovlddaci jednotky 30 levé vétve pro smdr dold a na vstup ovlddaci jednotky 32
pravé vétve pro smér éolﬁ je napojeno tladitko 38 pro start dolil. ’

Tladitko 40 pro nouzové zastaveni je spojeno se vstupy vSech ovlddacich jednotek 29, 30,
3, 32. |

Vystupy ovlddacich jednotek 29, 30 levé véitve jsou spojeny se vstupy silnoproudé spinaci
Jednotky 31 levé v&tve a vystupy ovlddacich jednotek 31, 32 pravé vétve jsou spojeny se vstu-
py silnoproudé spinaci jednotky 34 pravé vétve.
’ Predpokldddme, %e zvedaci plo¥ina 41 je ustavens v dolni krajni poloze, Ve které je kon-
covy vypinad 24 levé vdtve i koncovy vypinal 25 pravé vétve ve vypnutém stavu. V této poloze
jsou vechny obvody v zapojeni vynulovény, ne indikadni jednotce 17 polohy je nulovy stav, in-
dikedni obvod 18  b&hu pohonu 3 pravé vétve neblikd.

P¥epina¥i v obvodech 13, 14 p¥edvolby nastavime zvolenou v§Skovou polohu plodiny 41. Tim
je za¥izeni pFipraveno k provozu. Stlafenim tladitka 31 pro start nahoru se uvede zvedaci za-

f¥izeni do pohybu. Cidla 1

levé vétve a éidla 2 pravé vétve, se zalnou pohybovat a vytvdri ve
snimadich 3, 4 obou vdtvi impulsy, které se v pievodnicich 3, 6 drovnd upravi na vhodnou uro-
ven, z nich se impulsy p¥ivéd{ na vstupy p¥epinadl smdru 7, 8, které byly uz stladenim tla-
8itka 39 pro start nahoru pfepnuty pro smér nahoru. Z prepinadl 7, 8 p¥ichdzeji impulsy na
vstupy vratnych nestavitelnych &itadd 11, 12 obou vétvi; které se tak zadinaji postupné plnit.
Stev plndni ditale 11 levé v¥tve je prub&Zné indikovdn indikadni jednotkou 17 polohy ve forms.
&iselného ddaje..z vystupu &itade 12 pravé vétve jsou impulsy na vstup indikadniho obvodu 18
bdhu pohonu B pravé vétve, ktery blikd. Naplndnim jednotlivych &itadd 11, 12 obou yétvi do

" stavu, predvoleného v obvodech 13, 14 pFedvolby obou vEtvi dojde k pYeddni informace o naplné-
ni z t¥chto obvodd 13, 14 pfedvolby do ovlddacich jednotek 29, 31 pro smér nahoru v obou v&t-
vich, které predaji tuto informaci do spinacich silnoproudych jednotek 33, 34 obou vétvi, kte-
vypnou pohony A, B obou vétvi.

Zvedaci ploSina 41 se nachdzi v pFedvolené vy&kové poloze., V pribdhu zveddni do predvolené
polohy mi%e dojit z ddvodu nestejnych otddek obou pohonl 4, B k ndkolika. vypnutim a op&tované-
mu zapnutl tdchto pohond A, B. Tuto &innost ovldde vlastni ¥idic{ obvod a to tak, Ze z vystu-
pd dvou Sitadlh 11, 12 jsdu upravené impulsy p¥ivedeny do obou obvodid 15, 16 pro nastaveni pfed¥
stihu.

V t&chto obvodech 15, 16 se nastavi nejvéféi povoleny rozdéil mezi okamZitymi stavy vrat-
nfch nastavitelnych $ftadd 11, 12 obou vdtvi. Tento rozdil ve skutednosti predstavuje rozdil-
nou vyskovou polohu plodin 41 v mistech uchyceni zvedacich elementd b&hem pohybu a jeho veli-
kost je zdvisld na konstrukci strojniho za¥izeni plodiny 41, nebo je déne vndj8imi podminkami.
Ve vdech klidovych stavech je plo¥ina 41 vodorovnd. Toto je p¥ipad konkrétniho FeSeni zveda-
cich ploSin 41, obr. 1 a 2.

Zapojeni podle obr. 3 plni svoji funkei i v t8ch p¥ipadech, kdy se poZaduje klidovéd po-
loha naklon&nd. Obvody 15, 16 pro nastaveni predstihu obbu v&tvi se po dosaZfeni stavu, ktery
je rovny povolenému rozEElu impulst, se autometicky vynuluji a vytvd¥eji tak impulsy, které
se zpracovévaji v dal¥fch obvodech. Po vynulovdni se tyto obvedy 13, 16 op&t postupné plni.

Porovnévaci obvod 21 sleduje impulsy pFichdzejici z obvodu 15, 16 pro nastaveni predsti-

hu pfimo a také pies zpo¥dovaci obvody 19, 20, jejichZ zpZdéni je shodné s povolenym rozdilem
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okemzitého stavu obou &itadld 11, 12 - néstavenjm predstihem.

P¥ijdou-1i b¥hem doby zpod¥ni, daném zpozdovacimi obvody 19, 20, na pPim& vstupy po-
rovndvaciho obvodu 21 impulsy z obou obvodd 15, 16 pro nastaveni piedstihu, nezméni se nic
na stavech daldich obvodl a oba pohony A, B b&Zi nepPetriité ddl.

V p¥ipad&, Ze na ndkterych z p¥imyeh vstupl porovnévaciho obvodu 21 nep¥ijde bshem doby
~ zpo¥d¥ni impuls z ndkterého z obvodl 15, 16 pro nastaveni predstihu, piedd porovnévaci obvod
21 informaci pro zasstaveni p¥edbihajiciho pohonu A &i B do ohvodd 27, 28 pro ¥izeni chodu v
obou v8tvich, Identifikadni obvod 26 nyni urdi, ktery z pohonl A, B piedbihd a p¥edd tuto in-
formaci do pfisluéného obvodu 27 nebo 28 pro ¥izeni chodu, ktery pFedd pak tuto informaci do
p¥isludného ovlddaciho obvodu, jenZ ji predd ddle do p¥isludné spinaci silnoproudé jednotky
33 nebo 34, kterd pohon A 8i B vypne.

Druhy pohon A nebo B b8Zi 44l e vyrovndvd tak postupnd stavy obou &itadd 11, 12. Porov— -
ndvaci obvod 21 zruSi informaci pro zastaveni pohonu A, B & identifikedni obvod 26 vyile infor-
maci pro zapnuti zastaveného pohonu A, B je3t& v oblasti povoleného predstihu. Vychdzi se zde
z p¥edpokladu, Ze pohon A nebo B, kteri puvodné p¥edbihael, si uchovd tento trend i b¥hem dal-
8iho b&hu a opét doZene druhy pohon A, B. Timto se docili celkové mendiho podtu vypnuti bdhem
zdvihu ploSiny 41 a plynulej¥i{ chod.

Oba pohony A, B bdZi opét spoleénd, gﬁ Jeden z pohonii A &1 B dosdhne povoleného predsti-
hu nebo pPedvolené polohy, ve které se yjﬁe popsanym zpisobem zastavi. Druhy z pohond A, B
pak b&Zi ddl, aZ rovr&Z dosdhne pFedvolené polohy, kde zastavi, Na indikadni jednotce 17 po-‘
lohy je indikovén stav naplnéni &itedd 11, 12, Tento Gdaj se manudlnd p¥epiSe do pamsfovych
Jednotek 9, 10.Pouhou zménou p¥edvolby je za¥izeni opdt p¥ipraveno k provozu. V pPipadé pfed-
volby do vy38i polohy se oba 3itaSe 11, 12 budou vice naplnovat. V p¥ipadd pFedvolby do ni¥-
81 polohy se &itade 11, 12 budou vyprazdnovat. Vliastni ¥fdici funkci zapojeni zistdvd shod-
nd, _

Pro p¥ipad nepfedvidanych okolnosti lze oba pohony A, B okamZitd zaétavit Plaéitkem 40
pro nouzovéa zastaveni, v pripadd poruchy za¥iezni nebo vypadku nepdjeciho napdti bshem pohy-
bu, lze po opravé uvést zafizeni do provozu pomoci obvodu 35 pfo nouzové za¥izeni, ktery se
ovlddd tladitkem 37 nouzového ovldddni. V tomto p¥ipad® budou plodiny 41 spustény do spodni
krajni polohy, kde se celé zapojeni op&t vynuluje a je p¥ipraveno k dalSimu provozu. Pro p¥i-
pad, Ze zafizeni nebude del&i dobu pouZivdno, lze vypnout napdjeci napéti. Po opdtném za-
pouti je nutné stlafenim tladitke 36 nastaveni piepsat stav z pamdfovych obvodd 9 a 10 do
¢itadlt 11 a 12, Na indikadni jednotce 11 polohy 17 je uvedena vyskovd poloha plodiny 41 a na
stejny stav jsou nastaveny oba 8itade 11 a 12.

Za¥izeni je p¥ipraveno k provozu.
PREDMET vYNALEzZU

Zapojeni pro ¥izeni soudinnosti dvou pohonli u zvedacich plodin, vyznadené tim, %e sesté-
vé jednak z &idla (1) levé vétve, &idla (2) pravé v&tve, které jsou uchyceny na otodnjch ele=-
mentech zvedaciho dUstroji plodiny (41), jednak ze snimade (3) levé vdtve, ktery je zapojen na

vstup p¥evodniku (5) drovn¥ levé vdtve, jehod vystup je zapojen ne vstup p¥epinade sm&ru (7)
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" levé v8tve a jednak ze snimale (4) pravé v8tve, ktery je zapojen na vstup pFevodniku (6)
ﬁrovné pravé vétve, jeho§ vystup je spojen se vstupem p¥epinae sméru (8) pravé vétve, ovlé-
daci vstup prepinade sméru (7) levé vdtve a ovlddaci vstup preinale sméru (8) pravé vétve

isou spojeny s tladitkem (39) pro start nahoru, dal¥{i ovlddaci vstup prepinade sm¥ru (7) le-
vé vétve a ovlddaci vstup p¥epinade smdru (8) pravé vétve jsou spojeny s tladitkem (38) pro
start dolh, vystupy prepinade sméru (7) levé vétve jsou spojeny se vstup& vratného nastavitel-
ﬁého itade (11) levé vdtve, vystupy prepinade sméru (8) pravé vétve jsou spojeny se vstupy

" vratného nastavitelného itade (11) levé vétve, jeho% nastavovaci vstupy jsou spojeny s vy=
étupy pam&fové jednotky (10) pravé v&tve, nastavovaci vstupy vratpého nastavitelného gitade
(11) 1levé v&tve jsou spojeny s vystupy pemdfové jednotky (9) levé v&tve, jejiZ ovlddaci vstup
a ovlddaci vatup pamdfové jednotky (10) pravé vEtve jsou spojeny s ovlddacim tlalitkem (36)
nastaveni, vstup "dold" vratného nastavitelného &itade (11) levé vétve a vstup "dold" vrat-
ného nastavitelného éitaéé (12) pravé vétve jsou spojeny se vstupy obvodu (35) pro nouzové
¥izeni, nulovaci vstup vratného nestavitelného &itade (11) levé v&tve je spojén's vystupem nu-
iovacého obvodu (22) levé vdtve, nulovaci vstup vratného nastavitelného Zitale (12) pravé vét-
ve je spojen s vystupem nulovaciho obvodu (23) pravé v8tve, vystupy vratného nas?avitelného'
Eitaée (11) levé vdtve jsou zapojeny na vstupy indikaldni jednotky (17) polohy, na vstupy ob-
vodd (13) predvolby levé vitve a vstup obvodu (15) pro nastaveni predstihu levé vétve, jehoZ
nulovaci vstup je zapojen na vystup nulovaciho obvodu (22) levé v&tve, vystupy vratného na-
stavitelného 3itade (12) pravé vétve jsou zapojeny na vstupy obvo&u'(14) predvolby pravé vét—.
ve a jeden z t&chto vstupd je spojen se vstupem indikadniho obvodu (18) bdhu ﬁohonu (B) pfa—
vé vitve, daldi vystup vratného nastavitelného itade (12) pravé vdtve je zapojen na vstup
obvodu (16) pro nastaveni pFedstihu pravé vétve, jehoZ nulovaci vstup je zapojen na vystup
nulovaciho obvodu (23) pravé vétve, vystup obvodu (13) predvoldby levé v8tve je spojen se vstu-
pem ovlddaci jednotky (29) pro smdr nahoru levé vdtve a se vstupem ovlddaci jednotky (30) pro
smdr dolld levé vdtve, vystup obvodu (14) predvolby pravé vdtve je spojen se vstupem ovlddaci
jednotky (31) pro smdr nahoru pravé vétve a se vstupem ovlddaci jedno€iy (32) pr;vé y&tve pro
smér dold, vystupy obvodu (15) pro naskveni pPedstihu levg vétve jsou spojeny se vstupem ovlé~
dac{ jednotky (21) levé vétve pro smdr nahoru, se vstupem ovlddaci jednotky (30) levé vEtve
pro smér doll, se vstupem zpoZdovaciho obvodu (19) levé vitve, se vstupem porovnévaciho ob-
vodu (21) a se vstupem identifikadnfho obvodu (26), vystupy obvodu (16) pro nastaveni pPed-
stihu pravé vitve jsou spojeny se vstupem ovlddaci jednotky (31) pravé vétve pro smér nahoru,
se vstupem ovlddaci jednotky (32) pravé vétve pro smdr dolll, se vstupem zpoZdovaciho obvodu
(20) pravé v&tve, se vstupem porovndvaciho obvodu (21) & se vstupem identifikadnfho obvodu
(26), vystup zpoidovaciho obvodu (19) levé vétve a v¥stup zpoéaovacihq obvodu (20)'pravé vét-
ve jsou spojeny se vstupy porovndvaciho obvodu (21), jehoZ nuloveci vstupy jsou spojeny s vy-
stupem nulovaciho obvodu (22) levé vétve a s v¥stupem nulovaciho obvodu (23) pravé'vétve, a
jehoZ vystupy jsou spojeny se vstupy identifikedniho obvodu (26), se vstupem obvodu (27) pro
Pizeni chodu levé vdive a se vstupem obvodu (28) pro ¥izeni chodu pravé vétve, vystupy iden-
tifikadniho obvodu (26) jsou spojeny se vstupem obvodu (27) pro ¥izeni chodu levé véive a

se vetupem obvodu (28) pro ¥izeni chodu pravé vétve, jeho¥ vystupy jsou spojeny se vstupem

ovlddaci jednotky (31) pravé vétve pro smér nahoru a se vstupy ovlddaci jednotky (32) pravé
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vétve pro smdr dold, vystupy obvodu (27) pro ¥izeni chodu levé vdtve jsou spojeny se vsiupem
ovlddaci jednotky (29) levé vitve pro smér nshoru a se vsitupem ovlddaci jednotky (30) levé
vétve pro smdr doll, koncovy vypinal (24) levé vétve je spojen s ovlddacim vstupem nulovaciho
obvodu (22) levé vEtve a jeden z v¥stupu tohoto obvodu (22) je spojen se vstupem obvodu (35)
nouzového Pizeni, koncovy vypinad (25) pravé vétve je spojen s ovlddacim vstupem nulovaciho
(23) pravé vétve a jeden z vystupu tohoto obvodu (23) je spojen se vstupem (35) nouzového ¥i-
zeni, jeho¥ ovlddaci vstup je spojen s tladitkem nouzového ovldddni a jehoZ v¥stupy jsou spo-
jeny se vstupem oviddaci jednotky (30) levé v&tve pro smér dolt a se vstupem ovlddeci jed-

notky (32) pravé vétve pro smdr doli.

3 vykresy
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