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Vyndlez sa tyka zariadenia na ovplyvnenie upinacich sil skludovadiel s mechanizmom
elimindcie odstredivych sil &elusti.

U sklufovadiel s mechanizmom eliminécie odstredivych sil &elust{ sa po rozbehu na pracovné
ot&&ky a ich ndsledovnom zni%ovani prejavuje vplyvom samosvornosti dotahovaného silového mechanizmu
zo strany pdsobiacich upinacich sil vzrastom upinacich sil realizovanych za kIudu. V niektorych
pripadoch upinacia sila rastie i o 60 %, &o pri obrédbani poddajnych obrobkov spésobuje ich deforméciu
a nAslednd stratu presnosti. SU rieSenia, kde vplyv tzv. hysterézy sa zakalkuluje uZ do volby niZ$ieho
pracovného tlaku v ovlddacom valci a po zvySeni ot4d&ok nad pracovné a ndslednom zniZ%enf na pracovné
ot&dky sa Ziadand upinacia sila dostavi. Av8ak po zastaveni i v tychto pripadoch sa upinacia
sila Ziastodne zvy¥i. Dalej sd zndme rieSenia, kde samosvornost silového mechanizmu sa
ru$i{ vibrdtorom, ten vZak ovplyviiuje jednak drsnost obrébanej plochy, pdsobi nepriaznivo
i na dal8ie mechanizmy stroja a v niektorgych pripadoch je mélo G&inny.

Uvedené nev¢hody zmierfiuje zariadenie na ovplyvnenie upinacfch sil skludovadiel
s mechanizmom elimindcie odstredivych sil &elust{, ktorého podstatou je, Ze medzi ovlddacim
zariadenim a zdrojom pracovného média je requldtor, ktorého ovlddaci &len je prepojeny
s elektronickou riadiacou jednotkou. RieSenim sa jednoduchou zmenou pracovného tlaku
v ovlddacom zariadeni a to v z4vislosti na prirastku upinacej sily pri zniZovanf ot4&ok
zniZuje i tento pracovny tlak. V dbsledku toho sa udrZi v podstate konZtantnd upinacia
sila v celom pracovnom rozsahu otéd&ok skludovadla. PretoZe citlivost silového mechanizmu
na zni?enie tlaku je v niektorych pripadoch menS$ia ako je dbytok tlaku poZadovany pre
teoreticky ubytok upinacej sily dany hysterézou, je vyhodné, aby zariadenie bolo opatrené
i snimadom sily, ktorym sa zmena upinacej sily Celuste priamo meria a nim riadi zmena
pracovného tlaku, respektive ovlddacej sily vfsobiacej na taZnd ty¢ silového mechanizmu.
Zni%enim pracovného tlaku pri zniZovani otdcc: u zmieneného typu skludovadiel sa silasne
chréni silovy mechanizmus proti pretaZeniu.

Na pripojenom vykrese je na obr. 1 zndzornenie ovplyvnenia priebehu upfnacich sil
spbsobom podla vyndlezu a na obr. 2 priklad zariadenia na uskutofnenie tohto spdsobu

v schematickom usporiadani.

zariadenie na ovplyvnenie upinacfch sil skludovadiel podla vyndlezu pozostdva zo
skludovadla 100, ovlddacieho zariadenia 200, zdroja 300, reguldtora 400, elektricke] riadiacej
jednotky 500, ot&&komera 700 a snimada sily 800. Sklufovadlo 100 m& mechanizmus elimindcie
110 odstredivych sfl a silovy mechanizmus 120 prepojeny s ovlddacim zariadenim 200, ktoré
je rozvddza¥om 210 rozvodom 220, reguldtorom 400 a ovlddacim &lenom 410 spojeny so zdrojom
300 tlakového média. Reguldtor 400 je cez ovlddaci &len 410 prepojeny s elektronickou
riadiacou jednotkou 500 ktord je spojend jednak s otdkomerom 700, jednak so snimafom
sily 600a, pripadne snimafom otd&Zok 800b.

zariadenie pracuje nasledovne: po upnutf obrobku 600 za kludu v skludovadle 100 so
silovym mechanizmom 120, napriklad zndmym klinovym a s mechanizmom elimindcie 110, napriklad
zndmym p&kovym a pri zvy3ovani ot&¥ok n na horné otéctky n, 2 ddvodu dotahovaného silového
mechanizmu 120 ovlddacim zariadenim 200 axidlnou silou Fax sa poloha silového mechanizmu
120 oproti kludovému stavu zmeni a to v smere jeho pohybu pri upinanf. V dbésledku toho
sa pri zni?ovanf ot4lok samosvorného silového mechanizmu 120 zvyZuje upinacia sila hysterézy
Funh, ktord sa mbéfe zosnimat s niektorym zo zndmych dynamometrov o tuhosti rovnej tuhosti
obrobku 600. Je to ddlefité z toho dévodu, aby charakter vzrastu upinacej sily hysterézy
Funh odpovedal charakteru vzrastu tejto sily pri upnutom obrobku 600. Sd vSak znédme metddy
i na prepo&et charakteru zmeny priebehu tychto sil v zdvislosti na otd&lkdch n zo znémej
tuhosti dynamometra na ind tuhost obrobku 600. V pamidti elektronickej riadiacej jednotky
500 sa vlo#{ sistava priebehov upinacej sily hysterézy Funh pre rdzne tuhosti dynamometra
respektive obrobkov 600. Dalej sa zmenou pracovného tlaku, napriklad hydraulického oleja
v rozvode 220 tlakomeru 230 nastavi taky pracovny tlak‘hysterézy Xp, pri ktorom upinacia
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sila hysterézy Funh bude eliminovan4d a poklesne na hodnotu po&iato&nej upinacej sily Fuo
realizovanej za kludu. Tento priebeh tlakov hysterézy ph pre rézne tuhosti obrobkov 600,
respektive dynamometrov, a rdzne tuhosti skluovadla 100 sa uloZila tie¥ do pamiti elektro-
nickej riadiacej jednotky 500. Tuhost sklufovadla 100 sa meni réznou konfiguriciou poufitgch
zndmych &elustf, polohou silového mechanizmu 120 pri upfnani réznych priemerov obrobkov

600 a pod. Pri realizovani konkrétneho upnutia u ktorého musi byt znima ako tuhost obrobku
600, tak i tuhost skluCovadla 100 v danej konfigurdcii znémych &elusti i silového mechanizmu
120 sa z pamdti elektronickej riadiacej jednmotky 500 zndmym spdsobom vyberie ten priebeh
zdvislosti ph-n, ktory udrZi po&iatoénd upinaciu silu Fuo, i napriek hysteréze pri zniZova-
ni otd¢ok n, na kon¥tantnej dGrovni. Vystupnou veliinou 510 z elektronickej riadiacej
jednotky 500 mbZe byt napriklad zndma zmena pridu v z4vislosti na ot&&kach n, snfmanych
otdtkomerom 700 napriklad znémym bezkontaktnym indukdnym snimadom, ktord odpovedd velkosti
poZadovaného tlaku hysterézy ph. Vystupnou veli&inou 510 sa potom zndmym spdsobom ovlida
ovladaci Clen 410 reguldtora 400, napriklad riadeného reduk&ného ventilu. Dosiahnuty tlak
hysterézy ph je snimény tlakomerom 230 a poiatoénd upinacia sila Fuo kontrolovani so

zndmym snimalom sily 800a a su elektronicky prepojené s elektronickou riadiacou jednotkou
500 s niektorym zo zndmych spdsobov. Namiesto tlaku hysterézy ph sa mdfe urdovat a sledovat
zndma axidlna sila Fax snimalom sily 800b zaradenym medzi ovl&dacie zariadenie 200 a silovy
mechanizmus 120 sklufovadla 100 a prepojenym tieZ s elektronickou riadiacou jednotkou 500.
Medzi zdrojom tlaku 300 a ovlddacim zariadenim 200 je zaradeny i zndmy rozvadza& 210

pre realizdciu zmeny smeru upnutia obrobku 600. Na obr. 1 zndzornenéd zmena tlaku aph
odpovedd Ubytku upinacej sily AFunp, ktory je rovny prirastku upinacej sily od hysterézy
AFunh. V ddsledku tohto opa&ného pbsobenia v skuto&nosti realizovaného zmenou polohy silové-
ho mechanizmu 120 sklufovadla 100 sa udrZi po&iatoéni upinacia sila Fuo v podstate na

konStantnej drovni, &o hlavne pri upinan{ poddajnych obrobkov 600 je Ziadice.

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie na ovplyvnenie upinacich sil skludovadiel pozostdvajice zo skludovadla
s mechanizmom elimindcie odstredivych sil &elusti, z ovlddacieho zariadenia prepojeného
so silovym mechanizmom skluovadla a napojeného na zdroj pracovného média, vyznadené tym,
Ze medzi ovlddacim zariadenim (200) a zdrojom (300) pracovného média je reguldtor (400),
ktorého ovladaci &len (410) je prepojeny s elektronickou riadiacou jednotkou (500).

2. Zariadenie na ovplyvnenie upinacich sf{l sklufovadiel podla bodu 1 vyzna&ené tym,
7e elektronick& riadiaca jednotka (500) je elektricky prepojend so snimalom sily (800a).

3. Zariadenie na ovplyvnenie upfnacich sil skIuéovadiel podla bodu 1 vyzna&ené tym,
Ze elektronicka riadiaca jednotka (500) je elektricky prepojend so snimaom otdlok (800b).

4. Zariadenie na ovplyvnenie upinacich sil skIudovadiel podla bodu 1 vyzna&ené tym,

Ze elektronickd riadiaca jednotka (500) je elektricky prepojend jednak so snimadom sily

(800a) a jednak so snimalom otédok (800b).

1 vikres
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