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Fendho bydinkou nastavenou gikmo k pracovnfmu
povechu {(3) ohybacfho strodje (2) a nesendho
podpernym o hnacfm dstrojfm {11} spojenym s
prehybacim sbrojem (2}, Pracovn{ nistroj (15%)

joo zakonfen hrotem (155a) a
now (14ad, Podperné a hnact

je odpruZen prufi-
Gestrodfl {11} ohas-

huje tycovitd teleso {14), do ntha2 je vsazen
pracovnl nistroy (15 o drzak (13) rovnobéany

5 pracovnim povrohem pfehybac{ho gtroje (2) a
spajeny 8 tycovitym teélesem (14} prvnim obodnym
spojem (183, jima prachdzi v ose bydtovibého
Lelesa {14), ulozeného gikma k pracovnimu po-
vrohu {3) prehybacfho gstrode (2}, jeha hornft
chst 414b) s pracovnim ndstLrojem (15) je spo-

jeno progbiednictvim cepu |

21, Kkefz2oveho teé-

leega €22), druhdho otoného spoje (23) vystied-
ne: s hefdelem (26), na ném? je pripoevodna &el-
nf vacka (27) zabirajfci kladiskou (28)do kif2o-

vitha telesa (22) ¢ motorem

(32). spusténim tyco-

vitého télesa (14) se vadicf zaffzen! (1) spojl
s odpovidajfefml ¢dstml pfehybaciho stroje (2)

do pracovinf polohy,
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Vyndlez se tykd zarizeni pro vedeni vrstvenych materidln,
uréenych zejména pro prehybdni kliZe a syntetického materidlu,

1

!dko svrskl obuvi, stélek a koZenych vyrobkl.

Je zndmo, Ze vrstvené materidly nutno v mnoha pripadech
prehvbat a v prehnutém stavu fixovat tak, aby se dosahlo ohnu-
tych a dobre ukonBenych okraji. Zejména v obuvnickém priumysiu
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se pouzivaji prehybaci stroje zname jako "termocementacni pre-
hvbaci stroje", pracujici s kizemi a se svntetickymi materialy,
které jsou predem uzpusobené mizdfenim a zeslabenim okraja pro
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nandseni prislusného pojiva a k prehnuti a zalisovani okraju.
KhZe, nebo podobny materidl se poddva licni stranou doll pod
nand$ede kapek nebo bublin pojiva na ploché oblasti prehybané
khZe, na né% se pak lisuji ohnuté okraje. PouZivané roztavené
pojivo se dodava vedenim zasahujicim aZ ped dolni konee patky,
kterd se svym koncem dotvkd kUiZe nebo jindho materidlu urcéené-
ho k prilepeni. Pod zpracovavanou kazi je pod patkou umisténa
Zelist nebo pohyblivé upinaci zaiizeni, které se periodicky po-
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hybuje nahoru a dolu tak, aby mohle pritlalovat kuzi nebo podobny
material k patce. Uvolnénim postupuje kiiZe dopPedu plsobenim me-
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chanismu, obsahujiciho dvé pohyblive soucCasti zvane kovadlina
a "kladivko", které periodicky zachycuji kuZi a posouvaji ji o
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predem stanovenou vzdalenost, Jakmile kiuze opusti kovadlinku a
kladivko, je zachycena mezi patkou a felisti, Prehnuti okraje se
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provede prvym pfitlacenim kiize nebo podobneho materialu na vedeni,

kterd m:d tvar malého bloku obkloukovym elem smétujicim k patce.




Vedeni nebo maly blok zadénou zvedat a pFehybat okraje a konedéné-
ho ohvbu se dosahuje lisovanim kovadlinkou 2 kladivkem zpusobu-
jicimi, Ze prehnuté okraje prilnou nanesenym pojivem na plochou

oblast prehybané kuZe.

Aby se ulehcilo preloZeni okraje, zejména v mistech ostfe
prehnutych, obsahuji pfehybaci stroje &leny, které d&li prehyba-
ny okraj na mnoho malych, vzdjemné nezdvislych dasti.

téz
Na pracovnim povrchu prehybaciho stroje jsou rhzné fotollanky,

’

kterd snimaji tvar Zpracovévané 4dsti a podle néj reguluji rychlost

v ¢ o

posuvu zpracovavané Zasti kti%ze nebo syntetického materialu mezi
raznymi Ftezy okraje, které maji byt vzdjemné tim bliZe, &im Jje o-

stfej3i ohyb zpracovdvané Casti.

Hlavni podminkou sprdvné &innosti téchto stroju je presna po-
1oha ka%e nebo syntetického materidlu zpracovdvaného na malém blo-

ku,

Presné polohy lze dosdhnout bud ruéné, jako napliklad pod
dohledem a za spoluptisobeni obsluhy, nebo automaticky vvuZitim

nastavenych vodicich zarizeni.

»

Previddd ruéni ovldddni a piima kontrola procesu obsluhou
pred automatickym ovliadanim, jeliko% vodici zarizeni, JjichZ se

dosud pouZivd se v imohych p¥ipadech neosvédéila.

Jsou znéma zarizeni pro vedeni kf%{ a podobnych wateridli,
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spoc¢ivajict na vyuzita pnsouxaciho kotoute pracujiciho nepretrzité




na zpracovavaném materialu. Uvedend technickd teSeni, jako i
vSechn: jina technickd FeSeni, jejichZ zdkladem je valetkové
vedeni nebo seometricky presné tvarovand souldsti, maji zdklad-
ni nedostatek spoéivajici v tom, %e pracuji neprizpisobivd, to
jest, Ze vyuZivaji nepfetrZitého pisobeni na ku%i nebo podobn¥

e
T

material nutici je pohvbovat(v silnd ztdsnaném stavu.

Je proto nutno velmi presné seridit veodici zaiizeni, aviak
N PR ) » ’ ’ I3 Y ’ ’
1 pak Jeste dochazi k zavadam, kdy ktZe a podobné zpracované ma-
teridly vykazuji velmi ostré ohyby nebo nadhodné nepravidelné

tvary.

Nahodné se vyskytujici vadna funkce téchto vodicich zarize-
ni md proto velmi $kodlivé disledky, nebo nejen %e vyZaduje za-
sahy obsluhy, av3ak byvd i nutno odstavit vodici ustroji a celé
zarizenl opravit.

Proto se v mnoha piipadech nepouzivd bé&%nych vodicich Ustro-
ji presto, Ze tato jsou obchodné dostupnd, a namisto nich se vy-

w . peow Y ’
uzivd fyzické kontroly zajistované obsluhou,

Cilem TeSeni podle vyndlezu je vyvinout zaFizeni pro vedeni
o v 7 v P ’
vrstvenych materiall k dald$imu zpracovani, odstranujici zavady
béZné zndmych zarizeni.

P ’

Podstata vyndlezu u shora uvedendho zarizeni spociva v tam,
¢ sestava z pracovnihe ndstroje tvoreného tycinkou nastavenou
Yikimo k pracovnimu povrchu prchybaciho stroje a nesencho podper-

’ ’ . " . - - XS ’ . .
nym a hnacin ustrojfm spojenym s prehybacim strojem,
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Pracovni nastroj je zakoncen aktiwvni &hsti tvorenou hrotem.

. . . - ’ .
Mezi pracovnim ndstrojem a podpérnym a hnacim ustrojim je

vloZena pruZina.

Podpérné a hnaci ustroji obsahuje drZdk spojeny na Jjednom
konci hiidelem s piehybacim  strojem, tyfovité téleso nastavene
ikmo k pracovnimu povrchu pfehybaciho stroje, sklddajici se z
horni &4sti a dolni ¢dsti, v ni% je vsazen pracovni ndstroj, pri-
GemZ deskovy drZzdk je spejen jednim koncem pomoci hridele s rdmem
pireliybaciho stroje a druhym koncem s prvnim kloubovym spojen a
s prvnim &epem lezicim s prvnim kloubovym spojem na vykyvné ose,

VoA L4 # ot Ls A .
rovnebéZzné s pracovnim povrchem prehvybacilio stroje.

Prvnim kloubov¥m spojem kluzné prochdzi stopka, spojenda s hor-
ni &dsti tviovitého télesa a ovinutd pruZinou, sevienou mezi prvaim

tepem a podlozkami ptipevnénymi k stopce.

W I " [ - » WP I . »
Podpérné a hnaci ustroji obsahuje hnaci hiidel prochaze]jici
dridkem, kriZové téleso vlio¥end mezi hnaci hiidel a tvéovité té-
leso, druhy ep a druhy kloubovy spol, ktery je prostrednictvim
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ki{Zového télesa ve spojeni s tyfovitym télesem a s hnacim hii-

delem.

Hnaei hiidel je zakonlen kolikem prochdzejicim drubym klou-
bovym spojem a tvoficim pokragovani hnaciho h¥idele v posunuté
poloze od osy hnaciho hiidele, piilemZ druhy kioubovy spoj a ko-
1ik vymezuji vystrednik.

~ 2 -
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Lelni vacka obklopuje vnesi Sast hnacihe hiridele a Je So-
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ungznuje cyflicey posun cotoridlu,eizpioobony wilsd noruvicolnoste

vodicilo zuarizuni nebo wiie.Ve funich klilu oy jonowviny o.toried VOOV,
Dal$i vlastnosti a vyhody vyplynou z nasledujiciho popisu vhod-

nych provedeni vyndlezu predklddanych s odkazem na vykresy, na

nichZ obr. 1 je ndrys zafizeni p¥i pouZiti pirehv¥baciho stroje pro

svrsky obuvi a podobné, obr. 2 je perspektivni pohled zdola na kon-

strukci zarizeni v izolované poloze a obr. 3, 4, 5, 6 a 7 zndzor-

v ' ~ ’
nuje postup prace zarizeni podle vvnalezu,

Na obr. 1 je zndzornéno zarizeni 1 prirazené ke zndmému pre-
hy¥bacimu stroji 2, JjehoZ nékteré pracovni ddsti jsou schematicky
znidzornény. Jsou to pracovni povrch 3, vodié 3, na némZz se vytvd-
©i{ pocateéni ohyb okraje, ktery md byt pfehnut, ohybaci prst 3,
unistény za vodicim blokem 4, niZ 6 pisobici proti kovadlinkovi-
tému noZi 7 a patce 8, umisténé tésné u vodide ¥ &4 a dolnim kon-

]

cem ddvkujici horké roztavendé pojivo slouzici k prilepeni prehnu-

e

tého okraje.

Rovnéz znama Celist 9 je umisténa pod pracovnim povrchem 3
a cyklicky se pohybuje vzhiru tak, Z aby privadéla kazi 10, nebo

podobny vrstveny materidl k horni &asti patky 8.

a7

Prehvbaei stroj 2 je vybaven ¢dstmi pro cyklické posouvand
ktiZe 10 nebo jiného vrstveného materialu, které maji tvar kladivka

a pod nim leZici kovadlinky, které seviou pifehnuty okraj, na ném

Je naneseno patkou 8 pojivo.




Kladivko a kovadlinka pohdni kuzi 10 dopredu &elisti 9,
xterd je prifazend k patce 8, neni viak s ni spojend. Ktadivko
2 kovadlinka nejsou znazornény, protoZze jsou vzddlené od vodi-

ciho bloku 4.

Vodici zaiizeni 1 podle vyndlezu je spojeno s ramem 2a
prehybaciho stroje 2 a obsahuje podpérné a pohonné Ustroji 11
pracovniho udstroje 13 ve tvaru tydinky, sklonéné pritné k pra-
covnimu povrchu J prenybaciho stroje 2, odpruzené pruZinou iba
a opattené hrotem l)a. vodic{ zafizeni 1 je spojeno s ramem_2a
piehybaciho stroje 2 hiidelem 12, rovnobéZnym s pracovnim povr-
chem 3 a je spojen s deskovym drzdkem 13, JjimZ Jje celé zarizeni

ovladino.

Vodic{ zaiizeni 1 je vykyvné, popiripadé otocéné kolem osYy
hiidele 12 ke kladivku a kovadlince. Vykywovani je VYVOZOVANO
neznazornénymi &astmi, Jjako naptriklad vackami a kladidkami vaéek,
piridemz Jéelem vvkyvovani je spolupisobit na pohyb kiZe 10 tak,

aby byl soubiéBny s pohybem wiilenym kovadlinkou a kladivken.

Pokud je vykon kovadlinky a kladivka dostadujici, nemusi
vodici zarizeni 1 vykyvovat a lze mu zabranit zardZzkovymi prostred-

kv nebo sevienim htidele 12,

IrEik 13 plhsebi pri spoudténi vyvozenén hiidelem 12 na ty-
Yovité toéleso L4, uspotaddané pricne k pracovnimu povrchu 3, dokud

ho necomezi pracovni ndstroj 15, pritladeny k pracovnimu povrehu J.




Pracovni ndstroj 15 je axidlné pohyblivy tlaénou pruZinou

l14a uloZenou uvnit# tydovitého tdlesa 1%4.
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TyCovite téleso 14 je spojeno s deskovym drZakem 13 prvnim
» Id - ~ r L4
oto¢nym spojem 18 rovnobéZnym s pracovnim povrchem 3 a prviaim
v o~ - v . ~ » L e
cepem 17, v némZ je kolmo uloZena kluzna stopka 16. Pravy ¢cep
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17 a stopka 16 maji kruhové pfiéné profily umoZnujici otdcden{

kolem prislu$né osy.

Osa 18a prvého Cepu 17 otoéného spoje 18 vymezuje pohyb ty-
tovitdho télesa 14, prinémZz osa stopky 16 vymezuje zveddni a sni-

Zovdni tvdovitého télesa 14,

Kolem stopky 16 je mezi prv¥m Cepem 17 a podloZkami 20, kte-
ré jsou vii¢i stopce 16 pevné, ovinuta tlaéna rpuZina 19.

Mezi prvym otodnym spojem 1% a pracovnim ndstrojem 13 plsobi
na tydovité téleso 14 druhy &ep 21 prostiednictvim k¥iZového té-
lesa 22, které je uspordddno v odstupu po strané drzaku 13 a Jje
zakondené malou destidkou 22a, na kterou centrdlné plisobi druhy
oto&ny spoj 23. Druhy otoény spoj 23 ma z édsti kulovou vloZku 24,
Kterou prochdzi kolik 25, uloZeny pri¢né k desticéce 22a a tvofiei
s druhym otolnym spojem 23 vadku 29. Kolik 25 je tedy upevnén ve
v¥strednéd poloze a rovnobéZné vaéi hnacimu hiddeli 26, prochazeji-
cimu drzdkem 13 a pohdnénému elektromotorem 3=, ktery je s vyhodou
stejnosmérny.

Na hnacim hirideli gé je namontovana ¢elni vadka 27, ktera je

20
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v zibdéru s kladidkou 28, spelunracujict s krrZovym télesem




Kladiéka 28 vadky 27 ma tvar kotouéku, jehoZ osa je rovnobéZna
s hlavnim rozmérem k¥iZového télesa 22. Ceini valka 27 phsobi
na kladidku 28 proti pruZndmu tlaku tlacné pruziny 19 stopky 16

tydovitého télesa 14,

Celni vadka 27 a vacka 29, vymezené kolikem 23 a druhym o-
toénfﬁ spojem 23 ¥idi zdvity hrotu 15a pracovniho nastroje 15,
vymezencé horni polohou 30 a dolni stvkaevou polohou 31, z nichz
prvé lefi nad kiZi 10 a druhd na jejim povrchu, co% je patrno na

obr. 3 az 7.

Funkce zarizeni bude v ndsledujicim popsdna postupem praci
zndzornénych na obr. 3 a% 7. Jak Jje patrno z obr. 3, je na zadatku
pracovniho postupu tyfovité teéleso 14 zvednute a pracovni nastroj
15 md hrot l3a zvednuty nad kiZi 10 a nomérnc vzdaleny od vodiciho
zatizeni 1 nebo vodiciho bloku ' le¥icilio po strané patky 8. V -
to situaci, kterd odpovida situaci znazornéné na obr. 1, je kladié-
ka 28 ve zcela zvednuté poloze a vaéka 29 ma kolik 25 zcela posu-
nuty v pred k tydovitému telesu 14. Jakmile se hnaci hifidel 26 po-
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oto&i, celni vaéka 27 privede jeho vhéjsi &4st, kterd je privace-
n4 k pracovnimu povrchu 3 {viz. obr. %), do styku s kladickou 28
gelni valéky 27, takZe autd kiiZové téleso 22 vykyvnout kolem dru-
hého oto&ndého spoje 23, Eimz se privede druhy &ep 21 a tvdovite
téleso 14 do dolni poloby, takze pek hrot ida piichidzl do siyku

s kuzi 10.

Tento pohyb hrotu 15a smérem dolu se uskutednuje proti tlaku

— e
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pruziny 19, ktera Je Vve silafenédm stavu zZnazornenus a obr. 4.




Pracovni ndstroj 15 miiZe v axidlnim sméru klouzat proti sméru
pisobeni tlaéné pruZiny lha, takZe je vyuZitim axidlnich pohybd
pracovniho nastroje 15 mozné prizpisobeni malym nepravidelnostem
vodiciho zarizeni 1 nebo kuZe 10. Poté, jak je zndzornéno na obr,
5, kdyZz je lelni vacka 27 jedtdé v kontaktu s kladickou 28 svou
vné jsi oblastd nejfice pfi@gcenou k pracovnimu povrchu 3, to jest,
kdyZz je pracovni ndstroj 13 tladen doldl, pfichdzi valka 29 do své
diametrdlné protilehld polohy vzddlend od ty&ovitého télesa 1i.
Tim je tycovité téleso 14 nuceno se otddet kolem prvniho otoéného
spoje 18, zejména kolem osy 18a prvniho cepu 17. V disledku tohoto
otd&eni se hrot 15a pracovniho andstroje 15 posouvd dopredu ve smé-
ru k vodicimu bloku 4 a bo&né miji patku 3.

Dolni poloha 31 hrotu 15a pfivédi do pohybu kiZi 10 ve sméru
k vodicimu bloku 4, co% souhlasi s poZadavky kladenymi na prehy -
baci stroj 2. V disledku axidlni pohyblivosti pracovniho nastroje

15 se stdle udrufuje styk hrotu 15a s kiuZzi 10.

Jak je patrno z obr. 6, zvedd se pracovni ndstroj 15 vratnym
pohybem do polohy zndzornéné na obr. 3. Dal%im rotadénim pohybem
gelni vacky 27 se kladidka 28 uvede do zvednuté polohy a tlacéna
pruzina 19 pasobenim na podloZky 20 zvedna jak tydovité téleso 14,
tak i kifi?ové tdleso 22 a pasobi i na pracovni ndstrej 135. Soucasné
vatka 29 postupné pohybuje kolikem 25 zpét do vychozi polohy, a tim
zvedd tydovité téleso 14 kolem prvého oto&ného spojeni 18 ve sméru
od vodiciho bloku 3. Béhem tohoto kroku dosahuje hrut 1l5a pracovni—

ho ndstroje 15, polohy 30 a dochdzi k jeho ndvratu do pivodni polohy




Obr. 7 je shodny s obr. 3 a znazornuje navrat do puvodni

polohy.

Z piedchoziho popisu je patrno, Ze dileZitou vlastnosti
vyndlezu je cyklické posouvdni hrotu l3a, pracovniho ndstroje
15 ptidemZ fdze posuvu se st¥idaji s neaktivnimi fdzemi, kdy se
k0zi 10 nebo podobnému materidlu umo¥nuje, aby ¢dsteéné relaxovala,
aby se béhem fdze posuvu tdsteénd zvétiily pohyby dopredu tak, aby
se vyhovélo nejkritidtéj$imu situacim, na piiklad, aby nedochdze-
1o k zdvaZnému prerudeni pohybu kiize 10, coZ umoznuje jeji relaxa-

ci v nenapjatém stavu na povrchu a dosdhla nejvhodnéjéi polohy.

Jinou daleZitou vlastnosti je omezeny styk vodiciho za¥izeni
1 se zpracovafgvanou k(zi 10. Tento omezeny stvk, v tomto pripadé
bodovy, vyvozuje hrotu l3a posuv, jemuZ se kuzi 10 udili nedefi-
novany Sikmy smér, ktery je pro ni pFiméfeny. KiZe 10 je pouze tla-
¢ena do postaveni proti pracovnimu ndstroji 13 pirehy¥baciho stroje
3 a neni vytladovdna ze své 4ikmé polohy. MiZe se proto ustavi do
nejvhodné jéi %ikmé poloby, kterd je vyvmezend odpovidajicimi pro-

stredky.

Je nutno poznamenat, %e je mozno snadno & rychle posuv zvetsit
nebo zmen$it. Stadi k tomu syit3it nebo zmendit otadky elektromoto-
ru 32 a tak je prizphsobit roztedi tezacich elementl tvotfenych no-

Sem 6 a kovadlinkovym no¥em 7.

Jak bvlo uvedeno, je rovnéy moZno ménit polohu vodiciho zairi-

- ’ ’
Lsoni 1 kolem osy hiidele 12 tak, ze se vyvod{ paraleini pohyb k za-

bérovemu pohyhu kovadlinky @ kladivka. Vynalez umoZnuje mnoho




modifikaci a variaci{. Na pifiklad skupina &elni vadky 27 a jeji

kladicky 28, phsobici proti tlaéné pruziné 19, miZe byt nahra-
zeno dudlni nebo desmodromickou vactkou, dovolujici vvloudeni tlad-

né prufiny 19,

Hrot 13a lze nahradit drobnymi zuby, leficimi blizko sebe
a umoznujicimi dosa¥eni mensi hloubky zabéru do kliZe 10 nebo do

podobného materidlu.

V phipadé, kdy je vodici zaifzeni 1 spojeno s pfehvbacim
strojem 2 lze nahradit elektromotor 32 pruZnymi mechanismy, na-
pojenymi na motor prehybaciho stroje 2 a tvorenvmi napiikiad re-

meny a remenicemi.




PATENTOVE NAROKHY

. . p r ” ’ - - r - i 7’
1. Zatizeni pro vedenl vrstvenych materialu ke zpracovani,

'd o W

uréeném zejména pro prehybdni kize a syntetickdého materialu na
nrehybacich strojich, vyznaéujicl se tim, Ze sestdvd z pracovni-
ho ndstroje {15) tvofendho tylinkou nastavenou Sikmo k pracovnimu
povrehu {(3) ohybaciho stroje (2} a neseného podpérnym a hnacim

astrojim (11) spojenym s prehybacim strojem (2).

, .

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze pracovni na-

stroj (13) je zakonien aktivni ¢dsti tvorenou hrotem (135a).

3. Zafizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze mezi pra-
covnim ndstrojem (13) a podpérnym a hnacim ustrojim (11) je vio-

Yena pruzina (i4a).

4., Zafizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, ze podpérné a
’ . ! . w7 - - .
hnaci ustroji (11) absahuje drzak (13) spogeni na Jjednom konci
Mo v 2 . v . ’ ~ ; 1 -
h¥idelem (12) s pfehy¥bacim strojen {2), tyloviteé leleso (14%) na-
{ ar ’ N 4
stavend¢ Sikmo k pracovnimu povrchu xj) prehybaciho siroje {~),
o . F ’ g ~ r - 1 ’ e " ! ' £ -
skladajici se z horna Casti (]4b) i dolnt casti \l4c), v niz je
4 4 . ! — e w . . ot Moty N .
veazen pracovnl nastro) (15), prifemz deskovy drzak (13) Je spojen

’

’ 3 v r oo !~ ~ 4 7 '
jednim koncem pomoci hiidele (12} s rdmem {2a) plehybaciho stroje

(2) a druhym koncem s prviim kloubovym spojei (18) na vykyvne ose

v W ’ ’ I v r I - . f .,
(18a), vovnob&Zué s pracovnim povrchem {3) prehybacilic stroje (2).




5. Zarizeni podle bodu %, vyznadujici se tim, Ze prvnim
kloubovym spojem (18) kluzné prochdzi stopka {(16) spojend s horni

»

dst1 {14b) tydovitého télesa (14) a ovinutd pruZinou (19), se-

e

vienou mezi prvnim &epem (17) a podlozkami (2Z0) pripevnénymi

k stopce (16).

6. Zarizeni podle bodu 4, vvznadujici se tim, Ze podpérné a
hnaci dstroji (11) obsahuje hnaci hiidel (26) prochdzejiei drzi-
kem (13), kii%ové tdleso (22) vlo¥endé mezi hnaci hiidel (26)

a tvéovité téleso (1%), druhy &ep (21) a druhy kloubovy spoj {23),
ktery je prostfednictvim kfiZového télesa (22) ve spojeni s tvio-

vitym télesem (14) a s hnacim hiddelem (26).

7. Zarizeni podle bodu 6, vvznadujici se tim, Ze hnaci hiidel
(26) je zakonéen kolikem (23) prochidzejicim drubym kloubovym spojem
(23) a tvoricim pokraéovdni Imaciho hiidele {26) v posunuté poloze

od osv linaciho htidele {26), piri¢emZ druhy kloubovy spoj {23) a ko-
17k {25) vymezuji vystiednik (29).

8. Zarizeni podle bodu 7, vyzhadujici se tim, Yo o1ni vadka
{27) obklopuje vn&j3i &dst hnaciho hiidele (26) a je v dotyku s
kladidkou (28) spojenou s kirtiZovym télesem (22), pridemZ delni

v

vatka {(27) a kladidka (28) jsou . v zelZeu napPi& kifiZového
télesa (22),

ZAadAs tupce :

7 2899
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