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Ovladaci mechanismus zapadky zamku

Oblast techniky

Vynalez se tyka ovladaciho mechanismu zapadky zamku, zejména zamku sedadla automobilu.

Dosavadni stav techniky

Zamky sedadel automobilii slouzi pro zajisténi opéradla ve vzpfimené poloze a umoziiuji
uvolnéni a sklopeni opéradla ze zajisténé vzpiimené polohy do sklopené, piiblizn¢ vodorovné
polohy. T¢leso zamku opéradla ma obvykle zakladovou desku spojenou pevné s opéradlem
sedadla. Na zakladové¢ desce je pomoci rohatkového cepu otoéné uloZena rohatka s rohatkovym
radialnim ramenem, které¢ je v uvolnitelném zab&ru s uchytnym tfmenem spojenym s pevnou
Casti karoserie. Na zakladové desce je dale pomoci zapadkového ¢epu otocné ulozena zapadka se
zapadkovym radialnim ramenem pro zabér s rohatkovym radialnim ramenem. V zaji§téném stavu
zamku ve vzptfimené poloze opéradla je Gchytny tfimen zaklesnut do zafezu v radidlnim rameni
rohatky a poloha radialniho ramene rohatky je zajiSténa radialnim ramenem zapadky v jeji
zajistovaci poloze. Zapadku lze pakovym nebo jinym mechanismem natocit proti sile zapadkové
pruziny ze zajiStovaci polohy do odjistovaci polohy, pfi nataceni se zapadkové radialni rameno
uvolni ze zabéru s rohatkovym radialnim ramenem, rohatka se pusobenim rohatkové pruZiny
otoli ze zajisténé polohy do uvolnéné polohy a umozni tfmenu karoserie, aby se uvolnil ze zafezu
v radialnim rameni rohatky a opéradlo se¢ mohlo sklopit. Na zakladni desce je vykyvné
usporadana blokovaci podpéra, jejiz blokovaci rameno je v odjisténé poloze zamku v zabéru s
radialnim ramenem zapadky, kterou udrzuje v odjistovaci poloze. Zaklesnutim blokovaciho
ramene proti radidlnimu rameni zapadky se rohatka uvolni ze zabéru s radidlnim ramenem
zapadky, tfmen karoserie s¢ uvolni a opéradlo lze silovym pusobenim sklopit, jak feceno vyse.
Pii naklapéni opéradla zpét do vzpiimené polohy se tfmen spojeny s pevnou ¢asti karoserie
zasune do zafezu v radialnim rameni rohatky, rohatka se silovym piisobenim tfmenu natoci proti
sile rohatkové pruZiny, aZ se¢ radialni rameno rohatky dostane do silového styku s blokovacim
ramenem a vysune blokovaci rameno ze zabéru s radidlnim ramenem zapadky. Po vysunuti
blokovaciho ramene ze zabéru s radialnim ramenem zapadky se zapadka silovym piisobenim
zapadkové pruZiny oto€i zpét do vychozi zajistovaci polohy, ve které se zaklini do radialniho
ramene rohatky. Pro nato¢eni zapadky ze zajistovaci polohy do odjistovaci polohy se s vvhodou
pouziva elektromotoru a vhodného prevodu mezi vystupnim hidelem elektromotoru a zapadkou.
Elektromotor je uloZen v pouzdie zamku a jeho vystupni hiidel je opatfen vystupnim ozubenym
kolem s pohybovym Snekovym zavitem, zabirajicim s celnim ozubenim pfevodniho kola,
uloZzeného oto¢n¢ na pievodnim Cepu, jehoz osa je rovnobéZzna s osami zapadkového Cepu a
rohatkového ¢epu. Podle dosavadniho stavu techniky je pfevod mezi pievodnim kolem a
zapadkou zajistén pomoci axialniho pievodniho Cepu, usporadaného excentricky na celni plose
prevodniho kola a pomoci fadiciho ramene vystupujiciho radialn€ ze zapadky a zasahujiciho do
drahy fadiciho Cepu.

Z dokumentu DE 19805388 je znam zamek dveii motorového vozidla, ktery zahrnuje rohatku
opatienou radialn¢ sméfujicim vyfezem pro zasunuti tfmenu spojené¢ho s pevnou karoserii a
uloZenou vykyvné mezi zajisténou polohou a uvolnénou polohou, pficemz v zajisténé poloze je
rohatka natocena tak, ze tfmen je zajistén ve vyiezu rohatky a v uvolnéné poloze je rohatka
natoéena tak, ze je tfmen z vyfezu rohatky uvolnitelny.

Zamek zahrnuje dale zapadku uloZenou vykyvné a opatifenou vystupkem s dorazovou plochou
zabirajici s rohatkou v zajisténé poloze rohatky a blokujici rohatku v zajisténé poloze. Nato¢enim
zapadky vystoupi zapadka se zabéru s rohatkou, rohatka se nato¢i do uvolnéné polohy a uvolni
timen z vyfezu rohatky. Rohatka a zapadka jsou spolu spojeny pomoci pruZiny, ktera zajistuje
silovy styk mezi rohatkou a zapadkou. Pro ovladani polohy zapadky je uspotfadan elektromotor s
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vystupnim hfidelem opatfenym $nekovym pohybovym zavitem, zabirajicim s ¢elnim ozubenim
kola, které je na své Celni plose opatfeno fadicim Cepem. Zapadka ma na volném konci svého
radialniho ramene dvé boéni vedeni sméfujici zhruba v teéném sméru k radidlnimu rameni.
Vnitini bo¢ni vedeni je opatfeno najezdovou plochou usporadanou Sikmo k bo¢nimu vedeni. Ve
vychozi poloze je poloha fadiciho ¢epu v tésné blizkosti pfed najezdovou plochou vnitiniho
boc¢niho vedeni zapadky. Po pfivedeni elektrického proudu do elektromotoru se za¢ne fadici kolo
s fadicim ¢epem otacet proti sméru hodinovych rucicek a radici ¢ep silovym stykem s najezdovou
plochou zplisobi natoCeni radialniho ramene zapadky a vystupek zapadky s dorazovou plochou
uvolni rohatku, ktera se nato¢i do uvolnéné polohy a uvolni tfrmen z vyfezu rohatky. V dusledku
tvarového provedeni vodici drazky mezi vnéj$im bocnim vedenim a vnitinim bo¢nim vedenim se
fadici ¢ep tadiciho kola ocitne v zabéru s vnéjs§im bocnim vedenim radidlniho ramene zapadky
tak, Ze sila od fadiciho Cepu bude smérovat témér kolmo k vnéj§imu bocnimu vedeni. Vngjsi
bocni vedeni sméfuje témer kolmo k radidlnimu sméru a sila od fadicitho ¢epu bude sméfovat
témér radialné k ose otaceni zapadky. Pohyb fadiciho Cepu se zastavi a vyvola zastaveni
vystupniho hiidele elektromotoru. Tim dojde k razovému naristu proudového =zatizeni
elektromotoru, které se detekuje a privod proudu do elektromotoru se zastavi. Po zastaveni
piivodu proudu do elektromotoru ustane silovy styk mezi fadicim ¢epem a vnéj§im bocnim
vedenim na volném konci radialniho ramene zapadky a fadici Cep prestane branit zapadce ve
zpétném natoéeni do vychozi polohy. Poté, co se tfmen vrati do vyfezu v zapadce a natoci
rohatku zpét do vychozi polohy, rohatka vystoupi ze zab&ru svym radialnim ramenem sc
zapadkou a zapadka se nato&i do vychozi polohy. Radici &ep viak zistane v poloze za volnym
koncem radialniho ramene zapadky. Pii opétovném spusténi piivodu proudu do elektromotoru
musi fadici Cep vykonat témér jednu celou kruhovou drahu, aby opét narazil do najezdové plochy
vnitinitho bo¢niho vedeni na volném konci radialniho ramene zapadky a zacal silové plisobit na
volny konec radialniho ramene zapadky. Po aktivaci elektromotoru tak musi fadici ¢ep nejprve
provést presun kruhovym pohybem do vychozi aktiva¢ni polohy a rovnéz se musi dostat do
silového kontaktu s najezdovou plochou vnitiniho bo¢niho vedeni na volném konci radialniho
ramene zapadky. V dusledku rychlého otadeni fadiciho kola vSak dojde k razu a prechodnému
odskoceni fadiciho ¢epu od najezdové plochy, coz vede k nekontrolovanému prabéhu funkce.
Vnitini proti sob¢ usporadané vodici stény vnéjsiho bo¢niho vedeni i1 vnitfniho bo¢niho vedeni
podléhaji opotiebeni v dusledku nevyhodného sméru silového plisobeni fadiciho ¢epu a jejich
povrch musi byt presny a hladky a opatfen trvale provoznim mazivem. Funkce zamku nemusi byt
spolehliva 1 proto, nebot’ fadici Cep je v silovém styku stiidavé s obéma vnitinimi vodicimi
sténami a muze se proto snadno mezi vnitinimi vodicimi sténami vzpficit.

Z dokumentu CZ 2003-2459 je znam automobilovy zamek uloZzeny v patych dvefich automobilu
a tvofeny zapadkou a rohatkou. Zapadka zabira s rohatkou, na které je vytvofen vyfez pro
zaklesnuti tfmenu spojenc¢ho s pevnou casti karoserie. Pfi zajist€ném zamku zapadka blokuje
rohatku v poloze, v niz je tfmen zaklesnut ve vyfezu rohatky. Zamek je opatfen elektrickym
odjistovanim a zajiStovanim pomoci elektromotorku pohanéjiciho prevodni ozubené kolo.
Pfevodni ozubené kolo je opatfeno ovladaci vackou a blokovacim vystupkem, které axialné
vystupuji z ¢elni plochy ozubeného kola. Zapadka je opatfena radialnim odjistovacim ramenem s
axialnim blokovacim cepem a rohatka je opatiena radidlnim zajiStovacim ramenem. Pii
odjistovani zamku vstoupi ovladaci vacka do zabéru s odjistovacim ramenem a natoci zapadku
tak, Zze zapadka vystoupi ze zabéru s rohatkou a rohatka se silou vlastni pruziny nato¢i do
oteviené polohy, ve které se tfrmen uvolni z vyfezu rohatky. Ozubené kolo pokracuje v otaceni a
jeho rota¢ni pohyb se zastavi dorazem blokovaciho vystupku na blokovaci Cep odjistovaciho
ramene. Pfi zaji§tovani zamku se ozubené kolo otaci v opacném smyslu, nez pfi odjistovani
zamku a blokovaci vystupek vstoupi do zabéru se zajistovacim ramenem a natoci rohatku proti
sile jeji vlastni pruziny zpét do uzaviené polohy, ve které¢ se timen zajisti ve vyfezu rohatky.
Zapadka se piitom silou vlastni pruziny natoc¢i zpét do polohy, ve které vstoupi do zabéru s
rohatkou a zajisti jeji blokovani v uzaviené poloze, ve které je tfmen zajistén ve vyiezu rohatky.
K odjisténi a zajisténi jsou v zamku pouzity dva axialni vystupky, usporadané na celni plose
prevodniho ozubeného kola, jejichZz polohy na celni ploSe musi vzajemné presné odpovidat
poloham ramen zapadky i rohatky v zajisténém 1 odjisténém stavu zamku. Pfi zajistovani zamku
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a nataceni rohatky dochazi ke tifeni mezi plochami zapadky a rohatky, které jednak zpusobuje
opotiebeni a jednak zvySuje zatizeni hnaciho elektromotorku. Odjistovaci rameno zapadky a
zajistovaci rameno rohatky musi byt vyrobena velmi presn€, nebot’ na jejich pfesném tvaru zavisi
presnost povrchového styku a zabéru mezi zapadkou a rohatkou.

Podstata vynalezu

Cilem vynalezu je odstranit nevyhody dosavadniho stavu techniky a zajistit pro sedadla
automobilu ovladaci mechanismus zapadky zamku s elektrickym pohonem, ktery umoZiuje
jednak snadné a spolehlivé natoceni zapadky ze zajistovaci polohy, ve které je poloha rohatky
zajisténa v zabéru s radialnim ramenem zapadky, do odjistovaci polohy, pii které je rohatka
uvolnéna ze zabéru se zapadkou, a zaroven zabezpedi rychlé a spolehlivé zastaveni zapadky v jeji
odjistovaci poloze a zastaveni elektromotoru a vSech soucasti hnanych elektromotorem, kdyz
zapadka dosahne odjistovaci polohu.

Nevyhody dosavadniho stavu techniky podstatnou mérou odstraiuje a cil vynalezu spliuje
ovladaci mechanismus zapadky zamku, zahmujici elektromotor uloZeny v pouzdie spojeném s
opcradlem sedadla a opatfeny vystupnim hiidelem se $nekovym ozubenim zabirajicim s ¢elnim
ozubenim prevodniho kola uloZzeného otoéné na prevodnim Cepu a opatifené¢ho na své Celni plose
excentrickym fadicim Cepem pro ovladani zapadky zamku, uloZené na zapadkovém cCepu
vykyvn¢ mezi blokovaci polohou, ve které zapadka blokuje otocnou rohatku zamku proti
uvolnéni zachytného oka spojenc¢ho s karoserii automobilu a mezi uvoliiovaci polohou, ve které
zapadka uvoliiuje oto¢nou rohatku pro uvolnéni zachytného oka, podle vynalezu, jehoZ podstata
spoiva v tom, ze zapadka je opatfena radialnim fadicim ramenem a radidlnim ovladacim
ramenem, ktera jsou oproti sobé uhlové natocena, pficemz v blokovaci poloze zapadky fadici
rameno zapadky zasahuje do kruhové drahy tadiciho ¢epu pro zabér tadiciho Cepu s fadicim
ramenem a v uvoliiovaci poloze zapadky ovladaci rameno zapadky zasahuje do kruhové drahy
fadiciho Cepu pro blokovani pohybu fadiciho ¢epu.

S vyhodou miiZze byt pro blokovani pohybu fadiciho ¢epu ovladaci rameno opatfeno ovladacim
vystupkem, vystupujicim v te¢ném sméru z ovladaciho ramene a opatifenym dorazovou plochou.

S vyhodou muze byt zapadka tvofena fadici objimkou s fadicim ramenem a ovladaci objimkou s
ovladacim ramenem, pfi¢emz fadici objimka a ovladaci objimka jsou ulozeny otoéné€ vedle sebe
na zapadkovém ¢epu a spojeny navzajem zkrutnou spojovaci pruzinou.

S vyhodou miiZe byt rovnéZ uhlové nato¢eni ovladaci objimky viuci fadici objimce nastavitelné.

Vyhody ovladaciho mechanismu zapadky zamku podle vynalezu spocivaji ve snadném a zaroven
spolehlivém ovladani pohybu zapadky, v zastaveni elektromotorem hnan¢ho pievodniho kola
vzdy ve stejné poloze, v rychlém a spolehlivém zastaveni elektromotoru a vSech soucasti
hnanych elektromotorem, kdyz zapadka dosahne odjistovaci polohu. Vyhoda ovladaciho
mechanismu zapadky zamku podle vynalezu spociva i v tom, Zze k uvolnéni i zajisténi zamku je
vyuzit jediny fadici ¢ep usporadany na Celni strané prevodniho kola, ktery zabira pouze s dvéma
rameny zapadky.

Objasnéni vykresu

Ovladaci mechanismus zapadky zamku podle vynalezu je osvétlen pomoci vykrest, na nichz
znazoriuje

obr. 1  fez zamkem v blokovaci poloze zapadky
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obr.2  fez zamkem v uvolilovaci poloze zapadky pii zabéru fadiciho ¢epu s fadicim ramenem,

obr.3  fez zamkem v uvoliiovaci poloze zapadky pfi zabéru ovladaciho vystupku ovladaciho
ramene s fadicim Cepem.

Piiklady uskuteénéni vynalezu

Podle obr. 1 je elektromotor 1 ovladaciho mechanismu zapadky uloZen v pouzdic 4 spojeném s
opéradlem sedadla. Elektromotor 1 je opatien vystupnim hiidelem 2 se $nekovym ozubenim 3,
které zabira s ¢elnim ozubenim 12 pievodniho kola 11 uloZzené¢ho oto¢né na prevodnim ¢epu 13.
Pievodni kolo 11 je opatfeno na své Celni plose excentrickym fadicim ¢epem 15 pro ovladani
zapadky 21 zamku 5. Zapadka 21 je uloZena na zapadkovém cepu 22 vykyvné mezi blokovaci
polohou, ve které zapadka 21 blokuje otocnou rohatku 31 zamku 5 proti uvolnéni zachytného oka
35 spojeného s karoserii automobilu a mezi uvoliiovaci polohou, ve které¢ zapadka 21 uvoliuje
oto¢nou rohatku 31 pro uvolnéni zachytného oka 35. Rohatka 31 je v pouzdie 4 uloZena oto¢né
na rohatkovém ¢epu 32. Zachytné oko 35 zasahuje v dané poloze rohatky 31 do zafezu 34 ve
tvaru U, ktery smétuje alesponi ¢asteéné radialné. Na rohatkovém cepu 32 je otocné ulozeno i
blokovaci rameno 50. Zapadka 21 je tvorfena radialnim ramenem 25, které je podle obr. 1 v
zabéru s radialnim ramenem 33 rohatky. V dusledku silového styku mezi radialnim ramenem 25
zapadky 21 a radialnim ramenem 33 rohatky 31 blokuje zapadka 21 rohatku 31 v zajisténé poloze
tak, Zze zachytné oko 35 se nemuze uvolnit. V pouzdfe 4 je uloZen i elektrospina¢ 53 s dotykovym
elementem, ktery je pfipraven pro indikaci dotyku ovladaciho ramene 25 zapadky 21 v poloze, do
které je zapadka 21 uvedena podle nasledujiciho obr. 2. Zapadka 21 je opatiena radidlnim
fadicim ramenem 24 a radialnim ovladacim ramenem 25, kterd jsou oproti sob¢ thlové nato¢ena
a v urité¢ poloze zapadky 21 zasahuji do kruhové drahy fadiciho ¢epu 15. Zapadka 21 se podle
obr. 1 nachazi v blokovaci poloze. V blokovaci poloze zapadky 21 zasahuje fadici rameno 24
zapadky 21 do kruhové drahy tadiciho ¢epu 15 pro zabér fadiciho Cepu 15 s fadicim ramenem 24.
Poloha radiciho ¢epu 15 podle obr. 1 je vychozi poloha, ve které se ovladaci mechanismus zamku
nachazi pfi zvednutém a zajisténém opéradle sedadla. Po aktivaci uvolnéni zamku 5 zavedenim
elektrického proudu do elektromotoru 1 se pres prfevodni $Snekové ozubeni 3 a ¢elni ozubeni 2
rozto¢i prevodni kolo 11 s fadicim Cepem 15 proti sméru hodinovych rucicek, fadici cep 15
narazi do fadiciho ramene 24 a silovym stykem s fadicim ramenem zacne fadici ¢ep 15 otacet
zapadku 21 proti sile zkrutné zapadkove pruziny 40 ve sméru hodinovych ruci¢ek do uvoliovaci
polohy, znazorméné na obr. 2.

Podle obr. 2 tadici ¢ep 15 silovym stykem na fadici rameno otoCil zapadku 21 ve sméru
hodinovych rucicek do uvoliiovaci polohy. Zapadka 21 je opatiena radialnim fadicim ramenem
24 radialnim ovladacim ramenem 25, ktera jsou oproti sob¢é thlové nato¢ena o uhel a. Zapadka
21 se nachazi v uvoliiovaci poloze, ve které ovladaci rameno 25 zapadky 21 neni v silovém styku
s rohatkou 31 a rohatka 31 se muze otocit kolem ¢epu 32 ve sméru hodinovych rucicek, aby se
zachytné oko 35 uvolnilo ze zafezu 34 a opéradlo sedadla se mohlo ze vzptimené polohy sklopit.
V uvolilovaci poloze je zapadka 21 podle obr. 1 drzena pomocnou zapadkou 51 uloZenou otocné
v pouzdie 4 proti sile zkrutné pruziny. Pomocna zapadka 31 je opatiena radidlnim ramenem 52,
které se silovym stykem dotyka ovladaciho ramene 25 nebo ovladaciho vystupku 26 a v teCném
sméru silové pusobi na zapadku 21 a blokuje zapadku 21 proti jejimu pohybu proti sméru
hodinovych rucicek, ¢imz brani zapadce 21 v navratu do blokovaci polohy. Navratu do blokovaci
polohy miize podle obr. 2 branit svym volnym koncem blokovaci rameno 50 poté, co se rohatka
31 vyklopi ve sméru hodinovych rucicek a uvolni ze zarfezu 34 zachytné oko 35. Po vyklopeni
rohatky 31 se blokovaci rameno 50 natodi pusobenim vlastni zkrutné pruZiny ve sméru
hodinovych rucicek a jeho volny konec se zaklesne namisto pomocné zapadky 51 do dorazove
plochy 28 ovladaciho ramene 25. Ovladaci rameno 25 svym volnym koncem sepnulo kontakt
elektrospinace 53, ktery vysila signal a informaci o dosaZeni uvoliiovaci polohy zapadky 21, tzn.
informaci o uvolnéni opéradla sedadla. Pro blokovani pohybu fadiciho ¢epu 15 je ovladaci
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rameno 25 opatfeno ovladacim vystupkem 26, vystupujicim v te¢ném sméru z ovladaciho ramene
25 a opatfenym dorazovou plochou 20. V uvolilovaci poloze zapadky 21 ovladaci rameno 25
zapadky 21 zasahuje svym ovladacim vystupkem do kruhové drahy fadiciho Cepu 15. Prevodni
kolo 11 hnané pres znazoméné prevodni prvky elektromotorem 1 pokracuje v otaceni proti sméru
hodinovych ruciéek a fadici ¢ep 15 silovym plisobenim na fadici rameno 24 dale natoci zapadku
21 proti sile zapadkové pruziny 40, fadici ¢ep 15 mine fadici rameno 24, opusti zabér s fadicim
ramenem 24 a otaci se dale po kruhové draze. Po opusténi zabéru s fadicim ramenem 24 prestane
fadici ¢ep 15 silové pusobit na fadici rameno 24. Zapadka 21 je pod silovym pisobenim
zapadkové zkrutné pruziny 40, avSak nevrati se proti sméru hodinovych rucicek zpét do
blokovaci polohy dle obr. 1, nebot’ ji v tom brani rameno 52 pomocné zapadky 51 nebo volny
konec blokovaciho ramene 50, které silove piisobi na dorazovou plochu 28 zapadky. Po opusténi
zabéru s fadicim ramenem 24 fadici Cep 15 otaci dale po kruhové draze az do polohy, ve které
narazi na dorazovou plochu 27 pro doraz fadiciho ¢epu 15, jak znazoméno na obr. 3.

Podle obr. 3 je fadici ¢ep 15 prevodniho kola 11 znazornén v dorazu k dorazové plose 27
ovladaciho vystupku 26 ovladaciho ramene 25, kdy se¢ otaceni pievodniho kola 11 zastavi. V
dasledku zastaveni naroste skokem proudové zatiZzeni elektromotoru 1 a piivod proudu do
elektromotoru 1 se vypne. Radici Gep 15 piestane silové pasobit na dorazovou plochu 27. Pii
zvednuti opéradla ze sklopené do vzpiimené polohy se zachytné oko 35 pohybuje ve sméru
teéném k rohatkovému Cepu 32 a silovym pusobenim otoci rohatku 31 proti sméru hodinovych
ru¢i¢ek zpétnym pohybem do polohy, znazornéné na obr. 1 a zamek 5 se zajisti. Pfi tomto
zpétném pohybu rohatka 31 silovym piisobenim na blokovaci rameno 50 vyfadi blokovaci
rameno 50 nebo pomocnou zapadku 51 ze zabéru s dorazovou plochou 28 ovladaciho ramene 25
a uvolni tak zapadku 21 pro jeji zpétny pohyb do blokovaci polohy. Pii zpétném pohybu zapadky
21 vystoupi ovladaci vystupek 26 ze zabéru s fadicim Cepem 35, fadici Cep 15 vSak zistane v
poloze podle obr. 3 1 nadale, az do opétné aktivace elektromotoru. Poloha tadiciho ¢epu 15 podle
obr. 3 je vychozi polohou fadiciho ¢epu 15 pro aktivaci uvolnéni zamku 5. Podle obr. 3 muze byt
zapadka 21 vytvorena ze dvou kusu a tvofena fadici objimkou 42 a ovladaci objimkou 43, mezi
nimiz maze byt usporadana spojovaci zkrutna pruzina 41, ktera fadici objimku 42 a ovladaci
objimku 43 spojuje. Radici objimka 42 a ovladaci objimka 43 jsou uloZeny otoéné vedle sebe na
jednom zapadkovém &epu 22. Radici objimka 42 ma fadici rameno 24 a ovladaci objimka 43 ma
ovladaci rameno 25. Timto alternativnim uspofadanim lze odstranit hluéné dorazy dila a
dosahnout mé&k¢iho dorazového efektu. S vyhodou miize byt thlové natoceni ovladaci objimky
43 vudi radici objimce 42 nastavitelné.

PATENTOVE NAROKY

1. Ovladaci mechanismus zapadky zamku, zejména zamku pro opéradlo sedadla automobilu,
zahmujici elektromotor (1) uloZeny v pouzdie (4) spojeném s opéradlem sedadla a opatieny
vystupnim hfidelem (2) se S$nckovym ozubenim (3) zabirajicim s ¢elnim ozubenim (12)
prevodniho kola (11) uloZeného oto¢né na prevodnim ¢epu (13) a opatfeného na své ¢elni plose
excentrickym fadicim ¢epem (15) pro ovladani zapadky (21) zamku (5), uloZzené na zapadkovém
¢epu (22) vykyvné mezi blokovaci polohou, ve které zapadka (21) blokuje otocnou rohatku (31)
zamku (5) proti uvolnéni zachytného oka (35) spojencho s karoserii automobilu, a uvolilovaci
polohou, ve kter¢ zapadka (21) uvoliiuje otocnou rohatku (31) pro uvolnéni zachytného oka (35),

pfi¢emz zapadka (21) je opatfena radialnim fadicim ramenem (24), které¢ v blokovaci poloze
zapadky (21) zasahuje do kruhové drahy fadiciho Cepu (15) pro zabér tadiciho ¢epu (15) s

fadicim ramenem (24),

vyznacujici se tim, Ze
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zapadka (21) je opatfena radialnim ovladacim ramenem (25), které je oproti radialnimu fadicimu
rameni (24) uhlové natoceno, a v uvoliiovaci poloze zapadky (21) zasahuje do kruhové drahy
fadiciho ¢epu (15) pro blokovani pohybu fadiciho ¢epu (15).

2. Ovladaci mechanismus zapadky zamku podle naroku 1, vyznalujici se tim, Ze pro
blokovani pohybu fadiciho Cepu (15) je ovladaci rameno (25) opatfeno ovladacim vystupkem
(26), vystupujicim v teéném sméru z ovladaciho ramene (25) a opatfenym dorazovou plochou
Q7.

3. Ovladaci mechanismus zapadky zamku podle naroku 1 nebo 2, vyznaclujici se tim, Ze
zapadka (21) je tvofena fadici objimkou (42) s fadicim ramenem (24) a ovladaci objimkou (43) s
ovladacim ramenem (25), pfi¢emz fadici objimka (42) a ovladaci objimka (43) jsou uloZeny
otoén¢ vedle sebe na zapadkovém cepu (22) a spojeny navzajem zkrutnou spojovaci pruzinou
41).

4. Ovladaci mechanismus zapadky zamku podle naroku 3, vyznaclujici se tim, Zze uhlové
nato¢eni ovladaci objimky (43) vuéi fadici objimce (42) je nastavitelné.

3 vykresy
Seznam vztahovych znacek
1 elektromotor
2 vystupni hfidel
3 snekové ozubeni
4 pouzdro
5 zamek
11 pfevodni kolo
12 ¢elni ozubeni
13 prevodni cep
15 fadici Cep
21 zapadka
22 zapadkovy Cep
23 zapadkova pruZina
24 fadici rameno
25 ovladaci rameno
26 ovladaci vystupek
27 dorazova plocha (pro tadici Cep 15)
28 dorazova plocha (pro blokovaci prvek)
31 rohatka

32 rohatkovy ¢ep
35 zachytné oko

40 zkrutnd zapadkova pruzina
41 zkrutna spojovaci pruzina
4la prvni konec

41b druhy konec

42 radici objimka

43 ovladaci objimka

50 blokovaci rameno

51 pomocna zapadka

52 rameno (pomocné zapadky)
33 elektrospinad
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