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@ Werkwijze voor het bepalen van de te verwachten speenpositie van een dier.

@ Werkwijze voor het bepalen van de te verwachten speenpositie van een dier, zoals bijvoorbeeld van een koe,
waarbij voor een speen op ten minste twee verschillende tijdstippen t1 en t2 de reéle speenpositie ten
opzichte van een referentiepunt wordt bepaald en opgeslagen in een geheugen en waarbij voor de betref-
fende speen op een tijdstip t3 de te verwachten speenpositie ten opzichte van het referentiepunt wordt
bepaald of berekend aan de hand van ten minste de reéle speenposities op t1 en t2.

De inhoud van dit octrooi komt overeen met de oorspronkelijk ingediende beschrijving met conclusie(s) en
eventuele tekeningen.
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WERKWIJZE VOOR HET BEPALEN VAN DE TE VERWACHTEN SPEENPOSITIE
VAN EEN DIER

De uitvinding heeft betrekking op een werkwijze
voor het bepalen van de te verwachten speenpositie van een
dier, zoals bijvoorbeeld van een koe, waarbij voor een speen
op ten minste twee verschillende tijdstippen tl en t2 de
reéle speenpositie ten opzichte van een referentiepunt wordt
bepaald en opgeslagen in een geheugen en waarbij voor de
betreffende speen op een tijdstip t3 de te verwachten speen-
positie ten opzichte van het referentiepunt wordt bepaald of
berekend aan de hand van ten minste de re&le speenpositie op
tl en t2. Een dergelijke werkwijze maakt het mogelijk om
zonder sensors, zoals bijvoorbeeld een lasersensor of een
ultrasone sensor, snel de te verwachten speenpositie ten
opzichte van het referentiepunt te bepalen.

Volgens een eerste uitvoeringsvoorbeeld overeenkom-
stig de uitvinding wordt de reéle speenpositie op t3 berekend
aan de hand van een rekenalgoritme dat wordt bepaald aan de
hand van een aantal historische gegevens van de reé&le speen-
positie die op verschillende tijdstippen tx zijn verzameld.
Deze historische gegevens kunnen bijvoorbeeld worden verza-
meld door, voordat men gaat melken, de reéle speenpositie van
de betreffende speen met behulp van een sensor, zoals bij-
voorbeeld een lasersensor, te bepalen en op te slaan in een
geheugen van een computer.

Volgens een eenvoudige werkwijze overeenkomstig de
uitvinding is het verder mogelijk de reé&le speenpositie op
tijdstip t3 te bepalen aan de hand van een tabel waarin de
reéle speenpositie op verschillende tijdstippen is opgesla-
gen. Een dergelijke tabel kan worden opgesteld door metingen
te verrichten aan een speen met een leeg kwartier gedurende
bijvoorbeeld 8 uur. Doordat het kwartier zich vult met melk
zal in de tijd gezien de reéle speenpositie ten opzichte van
het referentiepunt zich wijzigen. Ook is het mogelijk deze
reéle speenposities te verzamelen door gebruik te maken van
een melkrobot met een sensor voor het bepalen van de reéle
speenpositie van een te melken dier. Het zal duidelijk zijn
dat, voordat het betreffende kwartier wordt gemolken, dan
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eerst de re&le speenpositie alsmede de sinds de laatste
meting verstreken tijd dienen te worden bepaald en te worden
opgeslagen in het geheugen van een computer.

De uitvinding heeft tevens betrekking op een
werkwijze voor het bepalen van de te verwachten speenpositie
van een dier, zoals bijvoorbeeld van een koe, waarbij voor
een speen, nadat een bijbehorend uierkwartier is gemolken,
door meting, op tijdstip tl de reéle speenpositie ten opzich-
te van een referentiepunt wordt bepaald en in een geheugen
wordt opgeslagen en waarbij voor het betreffende dier op een
tijdstip t2 de te verwachten speenpositie van de betreffende
speen ten opzichte van het referentiepunt opnieuw wordt
bepaald of berekend aan de hand van de tijd die is verstreken
tussen tl en t2. Het bepalen of berekenen van deze te ver-
wachten speenpositie kan bij de hierboven beschreven werkwij-
ze gebeuren aan de hand van een rekenalgoritme of een tevoren
bepaalde tabel.

De uitvinding heeft tevens betrekking op een
werkwijze waarbij, nadat de te verwachten speenpositie is
bepaald of berekend deze wordt gebruikt voor het aansturen
van een automatische of semi-automatische inrichting voor het
behandelen en/of inspecteren van de betreffende speen. In het
bijzonder wordt deze te verwachten speenpositie gebruikt voor
grof positioneren van de automatische of semi-automatische
inrichting voor het behandelen van de betreffende speen. Het
zal duidelijk zijn dat, indien men deze inrichtingen grof
positioneert, men de te verwachten speencodrdinaten met een
correctiefactor moet corrigeren om de inrichting op afstand
van de betreffende speen te positioneren, dit omdat de te
verwachten speencodrdinaten gelijk kunnen zijn aan de reéle
speencobrdinaten. Nadat de te verwachten speenpositie is
bepaald of berekend, wordt, volgens een kenmerk van de
uitvinding, met behulp van een sensor, zoals bijvoorbeeld een
laser of ultrasone sensor, vervolgens de actuele reéle
speenpositie ten opzichte van het referentiepunt gemeten en
eventueel opgeslagen in een geheugen. Met behulp van de
actuele reéle speenpositie is het mogelijk de automatische of
semi-automatische inrichting voor het behandelen van de
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betreffende speen nauwkeurig naar de speen te brengen om deze
vervolgens te behandelen. Aldus vindt een fijnpositionering
van de genoemde inrichting plaats. Verder kan de actuele
reéle speenpositie worden gebruikt voor het aanvullen van de
bovengenoemde tabel of om het rekenalgoritme aan te passen.

Volgens een kenmerk van de uitvinding wordt de te
verwachten speenpositie gebruikt voor het positioneren wvan
een melkbeker van een melkrobot.

Volgens weer een ander kenmerk van de uitvinding
wordt de te verwachten speenpositie gebruikt voor het positi-
oneren van een reinigingsinrichting voor het reinigen van de
betreffende speen. Deze reinigingsinrichting kan uiteraard
deel uit maken van een melkrobot.

Volgens weer een ander kenmerk van de uitvinding
wordt de te verwachten speenpositie gebruikt voor het positi-
oneren van een voormelkinrichting voor het voormelken van de
betreffende speen. Ook deze voormelkinrichting kan deel uit
maken van een melkrobot. Het zal duidelijk zijn dat bovenge-
noemde werkwijzen voor alle spenen van het betreffende dier
kunnen worden toegepast.

De uitvinding heeft tevens betrekking op een
inrichting voor het automatisch melken en/of voorbehandelen
van de spenen van een te melken dier, voorzien van een
melkrobot voor het automatisch aansluiten van melkbekers op
de spenen van een te melken dier en/of voorzien van een
voorbehandelingsinrichting voor het voorbehandelen van de
spenen van een te melken dier, welke inrichting geschikt is
voor het toepassen van de hierboven beschreven werkwijze.

De uitvinding heeft verder ook betrekking op een
computer voorzien van een geheugen die geschikt is gemaakt
voor het uitvoeren van een werkwijze zoals hierboven omschre-
ven.

Volgens weer een ander uitvoeringsvoorbeeld over-
eenkomstig de uitvinding is het ook mogelijk de te verwachten
speenpositie ten opzichte van het referentiepunt te bepalen
aan de hand van de te verwachten melkgift van het betreffende
dier sinds de laatste melkbeurt. Teneinde de te verwachten
speenpositie te kunnen bepalen wordt in het geheugen een
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tabel aangemaakt of ingebracht, waarbij voor de betreffende
speen de reéle speencodrdinaten v66r het melken zijn gemeten
alsmede de melkgift na het melken van de uier en/of het
uierkwartier. Doordat de tijd tussen twee melkbeurten van het
betreffende dier meestal onregelmatig is bevat de tabel een
groot aantal re&le speencodrdinaten met de bijbehorende
melkgift. De te verwachten melkgift van het betreffende dier
kan worden bepaald aan de hand van de reéle melkgift. Het zal
duidelijk zijn dat het ook mogelijk is om in plaats van een
tabel een rekenalgoritme te gebruiken om de te verwachten
speenpositie te bepalen aan de hand van de te verwachten
melkgift en de bijbehorende reéle speenpositie.

1011255



10

15

20

25

30

35

CONCLUSIES

1. Werkwijze voor het bepalen van de te verwachten
speenpositie van een dier, zoals bijvoorbeeld van een koe,
waarbij voor een speen op ten minste twee verschillende
tijdstippen tl en t2 de reéle speenpositie ten opzichte van
een referentiepunt wordt bepaald en opgeslagen in een geheu-
gen en waarbij voor ‘de betreffende speen op een tijdstip t3
de te verwachten speenpositie ten opzichte van het refe-
rentiepunt wordt bepaald of berekend aan de hand van ten
minste de reé&le speenposities op tl en t2.

2. Werkwijze volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat
de reéle speenpositie op t3 wordt berekend aan de hand van
een rekenalgoritme dat is bepaald nadat een aantal histori-
sche gegevens van de reéle speenpositie op verschillende
tijdstippen tx zijn verzameld.

3. Werkwijze volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat
de reéle speenpositie op t3 wordt bepaald aan de hand van een
tabel waarin de reéle speenpositie op verschillende tijdstip-
pen is opgeslagen.

4. Werkwijze voor het bepalen van de te verwachten
speenpositie van een dier, =zoals bijvoorbeeld van een Kkoe,
waarbij voor een speen, nadat een bijbehorend uierkwartier is
gemolken, door meting, op tijdstip tl, de reéle speenpositie
ten opzichte van een referentiepunt wordt bepaald en in een
geheugen wordt opgeslagen en waarbij voor het betreffende
dier op een tijdstip t2 de te verwachten speenpositie van de
betreffende speen ten opzichte van het referentiepunt opnieuw
wordt bepaald of berekend aan de hand van de tijd die is
verstreken tussen tl en t2.

5. Werkwijze volgens een der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat nadat de te verwachten speenpositie is
bepaald of berekend deze wordt gebruikt voor het aansturen
van een automatische of semi-automatische inrichting voor het
behandelen en/of inspecteren van de betreffende speen.

6. Werkwijze volgens conclusie 5, met het kenmerk,
dat nadat de te verwachten speenpositie is bepaald of bere-
kend deze wordt gebruikt voor het grof positioneren van de
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automatische of semi-automatische inrichting voor het behan-
delen van de betreffende speen.

7. Werkwijze volgens een der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat, nadat de te verwachten speenpositie is
bepaald of berekend, er met behulp van een sensor, zoals
bijvoorbeeld een laser of ultrasone sensor, de actuele reéle
speenpositie ten opzichte van het referentiepunt wordt
gemeten en eventueel wordt opgeslagen in een geheugen.

8. Werkwijze volgens een der conclusies 5 - 7, met het
kenmerk, dat de te verwachten speenpositie wordt gebruikt
voor het positioneren van een melkbeker van een melkrobot.

9. Werkwijze volgens een der conclusies 5 - 8, met het
kenmerk, dat de te verwachten speenpositie wordt gebruikt
voor het positioneren van een reinigingsinrichting voor het
reinigen van de betreffende speen.

10. Werkwijze volgens een der conclusies 5 - 9, met het
kenmerk, dat de te verwachten speenpositie wordt gebruikt
voor het positioneren van een voormelkinrichting voor het
voormelken van de betreffende speen.

11. "Inrichting voor het automatisch melken en/of
voorbehandelen van de spenen van een te melken dier, voorzien
van een melkrobot voor het automatisch aansluiten van melkbe-
kers op de spenen van een te melken dier en/of voorzien van
een voorbehandelingsinrichting voor het voorbehandelen van de
spenen van een te melken dier, welke inrichting geschikt 1is
voor het toepassen van de werkwijze volgens een der conclu-
sies 1 - 10.

12. Computer voorzien van een geheugen die geschikt 1is
voor het uitvoeren van de werkwijze volgens een der conclu-
sies 1 - 10.
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