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Inventia se refera la niste brate de manevrare si control, destinate actionarii
aparatului de cale, cu fixator de varf, ori cu fixator dublu sau dublu compus, numai pe
partea opusa a electromecanismului macazului.

Sunt cunoscute dispozitive de manevrare si control a acelor de macaz, construite
pentru rezolvarea acestor situatii, la care electromecanismul se fixeazad pe doud placi de
sprijin, care, la réndul lor, se fixeaza pe doua traverse ale macazului in niste decupari
transversale, practicate in acesta cu ajutorul a patru tirfoane.

Dupé fixarea electromecanismului, bara de tractiune si barele de control se
regleaza pe capatul barei de actionare a fixatorului de macaz si pe acele macazului.

Reglarea se face prin deformare la cald, pana cand barele au o lungime suficients
pentru manevrarea acelor si controlului pozitiei acestora.

Dezavantajele acestei solutii sunt reprezentate printr-0 sigurantd redusa,
deoarece, in timp, traversele de lemn incep sd putrezeascd, determindnd sldbirea
prinderii tirfoanelor in locasul traverselor, care, in final, duc la modificarea dimensiunilor
stabilite la montajul initial.

De asemenea, acest dispozitiv nu poate fi utilizat la aparatul de cale, pentru viteze
mai mari de 140 km/h.

Problema tehnica, pe care o rezolva inventia, este de realizare a unui ansamblu
pentru manevrarea i controlul acelor de macaz, care sa Tsi pastreze, in timp, reglajul
initial.

Bratele de manevrare si contral al dispozitivului de actionare a acelor de macaz,
care rezolva problema tehnica de mai sus, conform inventiei, au in alcdtuire o bara a
ansamblului de bare, care este alcatuita dintr-un cap reglabil, filetat interior, strabatut
de un canal inchis, la ambele capete, cu niste dopuri si fixat pe bara, printr-o contra
piulita, iar ansamblul de bare de control este alcatuit din cate o tija, care, la un capét,
are nigte orificii, iar la celalalt capat, cu ajutorul unor contrapiulite, se fixeaza cate un cap
reglabil, filetat interior, care prezinta un canal inchis cu cate un dop si in capét, are niste
orificii de prindere.

Prin aplicarea inventiei, se obtin urmatoarele avantaje:

- reducerea timpului de montare si reglare a intregului sistem de manevrare si
control;

- utilizarea la toate tipurile de aparate de cale feratd, fard a produce deformarea
barelor;

- utilizarea si la aparatele de cale pentru viteze mai mari de 140 km/h, in conditii
de circulatie in sigurantd a materialului rulant; '

- eliminarea posibilitatilor de montare gresita a electromecanismului;

- executia din laminate tipizate;

- reducerea cheltuielilor de intretinere;

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig. 1 +
6 care reprezinta:

- fig.1, vedere de ansamblu a dispozitivului de manevrare si control a acelor de
macaz;

-fig.2, vedere prin sectiunea A-A a mecanismului de manevrare si control a acelor
de macaz din fig.1;

- fig.3, vedere prin sectiunea B-B a mecanismului de manevrare si control a acelor
de macaz din fig.1.
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- fig.4, vedere a ansamblului de bara B, din fig.1;

- fig.5, vedere a ansamblului de baré C, din fig.1;

- fig.B, vedere a ansamblului de bara D, din fig.1.

Bratele de manevrare si control a dispozitivului de actionare a acelor de macaz,
conform inventiei, cuprinde un cadru A metalic, conform fig. 1,alc&tuit din doud placi 1
longitudinale si doud plici 2 transversale, asamblate intre ele prin niste suruburi 3 cu
cap inecat si nas si a unor piulite 4 cu autoblocare.

Cadrul A metalic se fixeaza de niste pléci 5 cu reborduri si alunecdtor, cu ajutorul
unor suruburi 6 cu cap cilindric, si gat patrat, a unor saibe 7 grower si a unor piulite 8
si de niste traverse 9 cu ajutorul unor tirfoane 10.

Pe cadrul metalic A, asamblat si montat in acest mod, se fixeaza un
electromecanism 11 cu ajutorul unor suruburi 12 cu saibe 13 plate si niste piulite 14.

Un linear 15 principal, al electromecanismului 11, se leagd, conform fig.1 si 2,
de o bard 16 de actionare a fixatorului de macaz, prin interemdiul unui ansamblu bara
B de tractiune si a unui bolt 17.

Ansamblul bard B de tractiune, conform fig.4, este format dintr-o tija 18 care,
la unul din capete, are un orificiu a, iar la celdlalt capat, are fixat cu ajutorul unei
contrapiulite 19, un cap 20 reglabil. Capul 20 reglabil este strébatut de un canal b care
la ambele capete este inchis de cate un dop 21 si de niste orificii ¢ libere.

Lungimea ansamblului barad B de tractiune se regleaza, in functie de necesitati,
cu ajutorul capului 20, reglabil, fixarea la lungimea dorita fiind asiguratd de contrapiulita
19.

Niste lineale 22 de contral, ale electromecanismului 11, conform fig.1 si 3, se
cupleaza cu niste ace 23 ale macazului prin intermediul unui ansamblu bard C de
contral, de lungime mai scurté si a unui ansamblu bard D de control, mai lunga prin
intermediul unor bolturi 24.

Ansamblul bara € de contral, conform fig.5, este format dintr-o tijd 25 intoarsa,
care, la un capat, are un orificiu d, iar la capatul intors, are fixat cu ajutorul unei
contrapiulite 26 un cap 27 reglabil.

Capul 27 reglabil este prevazut pe o parte cu un canal e inchis cu un dop 28, pe
una din extremitatile capului reglabil 27 se afla un orificiu f liber.

Ansamblul bard D, conform fig.6, este identic cu ansamblul bara € cu singura
deosebire ci forma tijei 29 este diferitad de cea a tijei 25, si anume, in forma de U cu
brate.

La un capét al tijei 29, se afid un orificiu g, iar la celalalt capat, se fixeaza printr-o
contrapiulitd 30, un cap 31 reglabil construit la fel cu capul 27 reglabil, prevazut cu un
canal h cu dop 32 si un orificiu i liber.

Lungimile ansamblelor bard C si D se pot regla, n functie de necesitati, cu
ajutorul capetelor 27 si 31 reglabile si al contrapiulitelor 26 si 30. In functie de distanta
dintre g&urile linearului 22 de contral al electromecanismului 11 si axa gaurilor din talpa
acelor 23 ale macazului, se face reglarea lungimii ansamblelor baréd € si D de control.

Pentru a avea siguranta insurubdrii suficiente a tijelor 18, 25 si 28, in corpul
capetelor 20, 27 si 31 reglabile, au fost practicate canele b, e si h de control, prin care
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se poate constata lungimea insurubatad. Astuparea lor prin dopurile 21, 28, si 32 sa
facut pentru a nu patrunde in aceste canale apa sau impuritati.

Aceste brate de manevrare si control a pozitiei acelor 23 de macaz dupa reglarea
si fixarea la dimensiuni si pozitie, poate fi pus in functiune.

La punerea in miscare a linealului 15 principal, al electromecanismului 11, se
deplaseaz& odatd cu acesta si bara 16 de actionare a fixdtorului de macaz, prin
intermediul ansamblului bard B de tractiune, deplasand odats cu acestea si acele 23 ale
macazului.

Prin deplasarea acelor 23 ale macazului, acestea antreneaza in miscare linealul
22 de control, al electromecanismului 11, prin intermediul ansamblului barelor € si D
de control. Cand deplasarea linearului 15 principal al electromecanismului 11, a ajuns
la capatul cursei de maenvrare, linearele 22 de control, prin constructia pe care o au,
actioneaza nigte contacte electrice din electromecanismul 11, prin intermediul
ansamblului barelor € si D de control. Cand deplasarea linearului 15 principal a ajuns la
capatul cursei de manevrare, linerarele 22 de control, prin constructia pe care o au,
actioneaza niste contacte electrice din electromecanismul 11, anuland alimentarea
electricd a acestuia si blocand acele 23 ale macazului pe pozitia stabilit in timpul
reglajelor.

Revendicare

Brate de manevrare si control al dispozitivului de actionare a acelor de macaz, ce
fac parte din dispozitivul de actionare al unui macaz alc&tuit dintr-un cadru metalic, pe
care se agazd electromecanismul de actionare, prin intermediul unor ansambluri de bare
de control, caracterizata prin aceea ca au in alcatuire o bara (18] a ansambilului de
bare (B), care este alcatuitd dintr-un cap (20) reglabil, filetat interior, strabatut de un
canal (b) inchis la ambele capete cu niste dopuri (21) si fixat pe bara (18), printr-o
contra piulitd (19), iar ansamblul de bare (€ si D) de contral este alcatuit din cate o tija
(25 si 29) care, la un capét, are niste orificii (d, g), iar la cel3lalt capat, cu ajutorul unor
contrapiulite (26, 30), se fixeaza cate un cap (27, 31) reglabil, filetat interior, care
prezintd un canal (¢ respectiv h) inchis cu cate un dop (28, 32) si, in capat, are niste
orificii (f respectiv i) de prindere.

Presedintele comisiei de examinare: ing. Eane Adrian
Examinator: ing. Niculescu Adrian
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