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DESCRIPCION
Silla de ruedas eléctrica con funcidn de incorporacion

La invencién se refiere a una silla de ruedas eléctrica del tipo mencionado en el predmbulo de la reivindicacion 1 con
funcién de incorporacion.

Las sillas de ruedas eléctricas se utilizan para mejorar la movilidad de personas con discapacidades fisicas graves.

Se conocen sillas de ruedas eléctricas con funcidn de incorporacion, gue presentan un cuerpo base sobre el gue estan
dispuestas de forma ajustable una parte de superficie de asiento con una superficie de asiento y una parte de respaido
con un respaldo. La parte de supertficle de asiento y la parte de respaldo son ajustables entre si o bien con respecto
al cuerpo base entre una posicién de sentado en la que el asiento esta dispuesto aproximadamente en posicion
horizontal y en la que el respaldo v 1a superficie de asiento estan dispuestos aproximadamente en angulo recto enire
si, y una posicidn erguida en la que la superficie de asiento y el respaldo forman una superficie de apoyo
aproximadamente vertical. La parte de la superficie de asiento y la parte de respaldo son ajustables entre siy con respecto
al cuerpo base entre la posicién sentada y una posicion tumbada, en la que el respaldo y el asiento forman una superficie
de wmbado aproximadamente horizontal. Para ajustar la parte del respaldo y la parte de la superficie de asiento entre si
o bien con respecto al cuerpo base enire la posicion sentada y la posicién tumbada, asi como entre la posicidn sentada
y la posicion erguida esta previsto un dispositivo de ajuste electromotriz. Para apoyar a un usuario en la zona de su
cabeza, esta prevista una parte de reposacabezas unida a la parte de respaldo con un reposacabezas, mientras que para
el apoyo de los brazos del usuario estan previstos reposabrazos gue estan unidos con la parte de respaldo.

Una silla de ruedas correspondiente permite al usuario desplazarse en la posicién sentada mediante un mecanismo
de avance electromotriz de la silla de ruedas. Si el usuario desea descansar en la silla de ruedas, la parte del respaldo
se ajusta mediante el dispositivo de ajuste electromotriz a la posicion tumbada, en la que el respaldo y la superficie
de asiento forman una superficie de descanso aproximadamente horizontal. Si el usuario quiere incorporarse, la parte
de la superficie de asiento v la parte del respaldo se ajustan a la posicién erguida, en la que la superficie de asiento
y el respaido forman una superficie de apoyo aproximadamente vertical. Si el usuario no es 0 no es completamente
capaz de apoyarse en el suelo con las piernas en la posicion erguida, podré apoyarse en los reposabrazos con ayuda
de sus brazos. De este modo, una silla de ruedas correspondiente también permite a las perscnas con discapacidad
fisica grave realizar hasta cierto punto un entrenamiento fisico. Tan pronto como la fuerza fisica del usuario ya no sea
suficiente para mantenerse erguido después de colocar el respaldo y la superficie de asiento en la posicidn erguida,
la superficie de asiento y el respaldo se pueden volver a ajustar a la posicién sentada. Una silla de ruedas
correspondiente ofrece a su usuario un alto grado de flexibilidad para moverse y desplazarse hasta cierto punto, incluso
con limitaciones fisicas graves.

Por el documento FR 2 800 583 A1 se conoce una silla de ruedas eléctrica con las caracteristicas del preambuio de
la reivindicacién 1.

También se conocen silias de ruedas eléciricas similares por los documentos FR 2 965 716 A1y US 2003/227161 A.
En este ditimo ejemplo ya se da a conocer un ajuste automatico de los reposabrazos mediante acoplamiento forzado
mecanico al ajustar el respaldo.

La invencion se basa en la misidn de indicar una silla de ruedas eléctrica dsl tipo mencionado en el predambulo de la
reivindicacién 1 con una funcién de incorporacion mejorada en cuanto a un apoyo del usuario.

Este problema se resuelve mediante la invencion indicada en la reivindicacion 1.

La invencion proporciona medios de acoplamiento mecanico que estan configurados y unidos con el reposacabezas
y los reposabrazos de tal manera que cuando el respaldo se ajusta a la posicién tumbada, el reposacabezas se ajusta
con respecto al respaldo desde una posicidn sentada del reposacabezas a una posicién tumbada del reposacabezas
y/o los reposabrazos se ajustan en relacién con el respaldo desde una posicién sentada del reposabrazos a una
posicion tumbada del reposabrazos.

Laidea basica de la invencion consiste en este caso en ajustar automaticamente el reposacabezas 0 los reposabrazos
cuando se ajustan a la posicion tumbada de modo que el apoyo del usuario en la posicidon tumbada se adapte mejor
a las condiciones anatémicas del usuario.

En este caso, el reposacabezas se puede ajustar, en particular, a una posicién tumbada del reposacabezas, en donde
la superficie de apoyo del reposacabezas forma un angulo obtuso con la superficie de apoyo del respaldo, en otras
palabras, la superficie de apoyo del reposacabezas estd inclinada hacia la cabeza del usuario con respecto a la
superficie de apoyo de! respaldo. Por norma general, el usuario percibe generalmente un apoyo correspondiente en
la zona de la cabeza mas agradable que un apoyo proporcionado por una superficie de apoyo continua, por ejemplo,
esencialmente horizontal.

También en lo que respecta a los reposabrazos, segln la invencion, un soporte mejor adaptado a las condiciones
anatdmicas del usuario se puede conseguir formando las supetficies de apoyo de los reposabrazos en su posicion
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tumbada de los reposabrazos un angulo obtuso, en particular de aproximadamente 135° con la superficie de apoyo
del respaldo. En otras palabras, en la posicién tumbada de los reposabrazos, los reposabrazos estan inclinados con
respecto a la superficie de tumbado, lo gue generaimente el usuario percibe como més agradable que una disposicién
de los reposabrazos alineados con [a superficie de tumbado.

Debido a gue al ajustar la silla de ruedas a la posicién tumbada se produce automaticamente un ajuste correspondiente
de la parte del reposacabezas o bien de los reposabrazos mediante los medios de acoplamiento mecénico previstos
segun la invencién, el mansjo de la silla de ruedas se hace especialmente facil para el usuario, al no ser necesario
ajustar por separado la parte del reposacabezas o bien los reposabrazos en la posicion tumbada del reposacabezas
o bien en la posicién tumbada de los reposabrazes. Debide al acoplamiento forzado mecanico del ajuste de la parte
del reposacabezas o bien de los reposabrazos con el ajuste del respaldo con respecto a la superficie del asiento entre
la posicién sentada y la posicién tumbada, el ajuste de la parte del reposacabezas ¢ bien de los reposabrazos también
puede realizarse mediante el mismo accionamiento electromotriz mediante el cual se realiza el ajuste de la parte del
respaldo v la parte del asiento entre si entre la posicion sentada y la posicién tumbada. De este modo no se necesita
un accionamiento electromotriz separado, de modo gue se obliene una funcionalidad esencialmente mejorada gracias
a una estructura mecanica solo un poco mas complicada que las sillas de ruedas eléctricas conocidas.

Debido a gue la funcién de apoyo del reposacabezas o bien de los reposabrazos en la posicién tumbada mejora en
comparacién con las sillas de ruedas eléctricas conocidas, se anima al usuario de la silla de ruedas a utilizar realmente
en la préactica la funcionalidad que resuita desde la posicion tumbada.

La invencidn prevé que los medios de acoplamiento presenten un elemento de ajuste que esité dispuesto v conectado
cperativamente entre el cuerpo base y la parte del respaldo de tal manera que el miembro de ajuste se mueva desde
una primera posicién a una segunda posicidn cuando la parte del respaldo se mueve desde la posicidén sentada a la
posicion tumbada, en donde el miembro de ajuste esta unido con la parte de reposacabezas y con la parte de
reposabrazos de tal manera que cuando el miembro de ajuste se mueve desde la primera posicién a la segunda
posicion, el reposacabezas se ajusta de la posicidén de sentado del reposacabezas a la posicidon de tumbado del
reposacabezas y los reposabrazos se ajustan desde la posicion de sentado del reposabrazos a la posicion de tumbado
del reposabrazos. En el casc de esta realizacion, el miembro de ajuste se ajusta a la fuerza desde una primera
posicion a una segunda posicion cuando la parte del respaldo se ajusta desde la posicion sentada a la posicidn
tumbada y, a su vez, hace que los reposabrazos se ajusten desde la posicion sentada del reposabrazos a la posicion
tumbada del reposabrazos cuando la parte del respaldo se ajusta en consecuencia. Esto da como resultado una
estructura mecanica relativamente simple con relativamente pocos componentes.

Un perfeccionamiento ventajoso de la invencién prevé que en la posicion sentada del reposacabezas una superficie
de apoyo del reposacabezas forme con una superficie de apoyo del respaldo una superficie de apoyo sustancialmente
plana y que en la posicion tumbada del reposacabezas la superficie de apoyo del reposacabezas forme un angulo
obtuso con la superficie de apoyo del respaldo. De este modo se mejora la funcion de apoyo del reposacabezas en la
posicion tumbada de la silla de ruedas del modo descrito anteriorments.

Otro perfeccionamiento ventajosc de la invencion prevé qus en la posicién sentada de los reposabrazos las superficies
de apoyo de los reposabrazos estén dispuestas aproximadamente en angulo recto con respecto a una superficie de
apoyo del respaldo y en la posicién tumbada de los reposabrazos las superficies de apoyo de los reposabrazos formen
un angulo obtuso, en particular de aproximadamente 135° con la superficie de apoyo del respaldo. De este modo se
mejora la funcidén de apoyo de los reposabrazos en la posicién tumbada de la silla de ruedas del modo descrito
anteriormente.

El dispositivo de ajuste electromotriz presenta convenientemente un primer accionamiento lineal electromotriz, que
esta conectado operativamente entre el cuerpo base y la parte de respaldo de tal manera que al accionar el primer
accionamiento lineal electromotriz se ajusta el respaldc con respecto a la superficie de asiento entre la posicién de
sentado vy la posicion de tumbado, como prevé un perfeccicnamiento conveniente de la invencién.

Un dispositivo de accionamiento o dispositivo de ajuste, mediante el cual se ajustan los componentes de la silla de
ruedas entre la posicidn sentada, la posicién tumbada y la posicién erguida, se puede configurar de cualquier manera
adecuada de manera correspondiente a los requisitos respectives. Un perfeccionamiento de la invencion prevé que
el dispositivo de ajuste electromotriz presente un segundo accionamiento lineal electromotriz, que esta conectado
operativamente en el plano central longitudinal del cuerpo base de la silla de ruedas eléctrica entre el cuerpo base y
la parte de respaldo de tal manera gue cuando se acciona el segundo accionamiento lineal electromotriz, la pieza de
asiento se ajusta con respecto al cuerpo base entre la posicion sentada y la posicién erguida. Los correspondientes
accionamientos lineales electromotrices estan disponibles como componentes estandar relativamente sencillos,
econdmicos asi como robusios y son adecuados para aplicar grandes fuerzas, lo que es especialmente importante si
la silla de ruedas segin la invencién esta disefiada para usuarios relativamente corpulentos con un peso corporal
relativamente elevado. Al disponer el accionamiento lineal en el plane central longitudinal del cuerpo base de la silla
de ruedas eléctrica, la intrcduccién de fuerza en |a parte del respaldo se realiza simétricamente en comparacion con
una disposicion fuera del plano central longitudinal. Sorprendentemente se ha demostrade que de esto se oblienen
importantes ventajas, por ejemplo, en lo que respecta al disefio del mecanismo de ajuste en cuanto a su carga durante
el movimiento de ajuste.
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Otro perfeccicnamiento ventajoso de la invencidn prevé gue el dispositivo de ajuste electromotriz presente un segundo
accionamiento lineal electromotriz, que esta conectado operativamente entre el cuerpo base y la parte de la superficie
de asiento de tal manera que al accionar el segundo accionamiento lineal electromotriz se ajusta la parte de asiento
con respecto al cuerpo base entre la posicidon sentada y la posicién erguida, estando asociade al segundo
accionamiento lineal electromotriz una disposicion de resorte de presién de gas y conectado en paralelo al segundo
accionamiento fineal electromotriz en cuanto a tecnologia de accionamiento. L.a disposicién de resorte de presién de
gas soporta el segundo accionamiento lineal electromotriz cuando la siila de ruedas se ajusta a la posicion erguida,
es decir, cuando el ajuste se realiza en contra del pesc corporal del usuaric. De esta manera se garantiza un ajuste
sin reducir la velocidad de ajuste incluso si la silia de ruedas es utilizada por un usuario mas corpulento con un peso
corporal relativamente alto. Opcionalmente, el segundo accionamiento lineal electromotriz también puede
dimensionarse mas peguefio en relacidon con la potencia a aplicar. Los correspondientes resortes de presién de gas
estan disponibles como componentes estandar relativamente sencillos, economicos, asi como robustos. De esta
manera se mejora la seguridad funcional de la silla de ruedas segtin la invencién con medios relativamente sencillos
y econdémicos.

El nimero y la construccién de los resortes de presidon de gas de la disposicion de resortes de presién de gas se
pueden seleccionar dentro de amplios limites segin las necesidades respectivas. Un perfeccionamiento ventajoso de
la invencién prevé que la disposicién de resortes de presion de gas presente al menos dos resortes de presién de gas
separados entre si transversalmente a la direccién de marcha de la silla de ruedas. En este caso, los resortes de
presion de gas pueden estar dispuestos simétricamente con respecto al plano central longitudinal de la silla de ruedas,
de modo que ia aplicacién de la fuerza de apoyo mediante los resortes de presion de gas tiene lugar simétricamente
con respecto al plano central longitudinal de la silla de ruedas cuando la silla de ruedas se ajusta desde la posicién
sentada a la posicion erguida.

Un perfeccionamiento ventajoso de las formas de realizacidén con accionamientos lineales electromotrices prevé un
dispositivo de control comiin para controlar el primer accionamiento lineal electromotriz y el segundo accionamiento
lineal electromotriz. El dispositivo de control puede ser accionado por el usuario de la silla de ruedas mediante un
dispositivo de mando adecuado. En este caso, el dispositive de mando puede estar instalado permanentemente en la
silla de ruedas. Sin embargo, en el caso el dispositivo de mando se puede tratar también de un mando remoto
inalambrico que presente una conexidn de transmision de datos con el dispositive de control. De manera
correspondiente a las necesidades y circunstancias respectivas, también se puede utilizar como dispositivo de mando,
por ejemplo, un teléfono inteligente.

El disefic de los medios de acoplamiento previstos segin la invencion se puede seleccionar dentro de amplios limites
de manera correspondiente a las respectivas necesidades y circunstancias. Un perfeccionamiento ventajoso del
principio es que los reposabrazos pueden disponerse o hien apoyarse independientemente uno de otro. Para efectuar
un ajuste sincrénico de los reposabrazos segun las condiciones anatdmicas del usuario y al mismo tiempo simplificar
la estructura mecanica con respecto a los reposabrazos, un perfeccionamiento ventajoso de la invencién prevé que
los reposabrazos estén dispuestos sobre una parte del reposabrazos comin.

Un perfeccionamiento ventajoso de la realizacién mencionada anteriormente prevé que la parte de los reposabrazos
esté unida de forma pivotable con la parte de respalde alrededor de un eje pivotante de los reposabrazos que discurre
preferentemente transversalmente a la direccion de marcha.

Otro perfeccionamiento ventajoso de la invencion prevé que la parte de reposacabezas esté unida de forma pivotante
con i{a parte de respaldo alrededor de un eje pivotante del reposacabezas que discurre preferentemente
transversalmente a la direccion de marcha.

Un perfeccionamiento extremadamente ventajoso de la invencién prevé gue los medios de acoplamiento mecanico
presenten un primer mecanismo de palancay gue el miembro de ajuste forme parte del primer mecanismo de palanca.
Con mecanismos de palanca adecuados se puede conseguir de forma relativamente sencilla la cinematica deseada
del movimiento de los reposabrazos.

Un perfeccionamiento ventajoso de las realizaciones con el elemento de ajuste prevé gque sl elemento de ajuste sea
una palanca pivotante, gue esté unida con la parte del respaldo alrededor de un eje pivotante del elemento de ajuste
gue apunta en la direccion de marcha de la siila de ruedas y que estd dispuesta y conectada operativamente con la
parte de respaldo de tal manera que cuando la parte de respaldo se ajusta desde la posicién sentada a la posicion
tumbada, la palanca pivotante pivota desde su primera posicion a su segunda posicién. Esto da como resultado una
estructura relativamente simple con relativamente pocos componentes.

Un perfeccionamiento ventajoso de la forma de realizacién mencionada anteriormente prevé gue con el extremo fibre
de la palanca pivotante algjado del eje pivotante del elemento de ajuste esté unido un extremo de una palanca de
acoplamiento de la palanca pivotante, cuyo otro extremo esté unido de tal manera con el cuerpo base que cuando la
parte del respaldo se mueve desde la posicidén sentada a la posicidn tumbada, la palanca pivotante se aleja de su
primera posicion a su segunda posicién.

Un perfeccionamiento ventajoso de la forma de realizacion mencionada anteriormente prevé que la palanca de
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acoplamiento de la palanca pivotante esté unida de forma articulada por un extremo con el extremo de la palanca
pivotante alejado del eje pivotante del elemento de ajusie y por su otro extremo de forma articulada con el cuerpo
base de la silla de ruedas.

Para una conexion especialmente sencilla en el caso de las realizaciones con una palanca pivotante con la parte del
reposabrazos, un perfeccionamientc ventajoso de las realizaciones correspondientes prevé que la parte del
reposabrazos esté unida con la palanca pivotante a través de una barra de acoplamiento preferentemente rigida.

Un perfeccionamiento ventajoso de la realizacién mencionada anteriormente prevé que la barra de acoplamiento
realice un movimiento no plano cuando la palanca pivotante se mueve entre su primera posicion y su segunda posicion
y esté unida excéntricamente con respecto al eje pivotante del miembro de ajuste mediante juntas de rétula en un
extremo y en el otro extremo esté unida excéntricamente con respecto al eje pivotante de los reposabrazos con
respecto al eje pivotante de los reposabrazos.

Un perfeccionamiento extracrdinariamente ventajoso de la invencidn prevé que los medios de acoplamiento mecanico
presenten un segundo mecanismo de palanca que esté unido en el lade de entrada con la parte de los reposabrazos
y/o el miembro de ajuste y en el lado de salida con 1a parte del reposacabezas de tal manera que cuando la parte del
respaldo se ajusta desde la posicién sentada hasta la posicién tumbada, la parte del reposacabezas se ajusta desde
la posicién sentada hasta la posicién tumbada. En el caso de esta realizacién, el ajuste forzado de la parte del
reposacabezas entre su posicién sentada del reposacabezas y su posicion tumbada del reposacabezas se realiza
mediante un mecanismo de palanca.

La invencion se explica a continuacién con mas detalle mediante un ejemplo de realizacion con ayuda del dibujo
esquematico adjunto. En este caso, todas las caracteristicas reivindicadas en las reivindicaciones, descritas en la
descripcion y representadas en los dibujos, tomadas por si solas, asi como en cualquier combinacién adecuada entre
si, forman el objeto de la invencién, independientemente de su resumen en las relvindicaciones v sus referencias, e
independientemente de su descripcidn o representacion en el dibujo.

Muestran:

Las Fig. 1A -1C una vista detallada en perspectiva de un ejemplo de realizacién de una silla de ruedas
elécirica segiin la invencién en diferenies fases cinematicas durante un ajuste entre una
posicion sentada {Fig. 1A} y una posicién erguida (Fig. 1C),

las Fig. 2A - 2C una vista lateral del ejemplo de realizacion segin la Fig. 1 en diferentes fases cinematicas
durante un ajuste entre la posicion sentada (Fig. 2A} y la posicién erguida (Fig. 20C),

laFig. 3 una vista lateral de un detalle del ejemplo de realizacién segin la Fig. 1 en la zona de la
unién entre una parte del respaldo y un cuerpo base de ia silla de ruedas eléctrica,

las Fig 4A — Fig. 4C una vista detallada en perspactiva del ejemplo de realizacién segin la Fig. 1 en diferentes
fases cinematicas durante un ajuste entre la posicion sentada (Fig. 4A) y una posicion
tumbada (Fig. 4C),

la Fig.5 una vista detallada en perspectiva del ejemplo de realizacién segtin la Fig. 1 en la zona de
la union entre la parte del respaldo y el cuerpo base de la silla de ruedas eléctrica,

las Fig 8A - 68C una vista lateral del ejemplo de realizacion segin la Fig. 1 en diferentes fases cinematicas
durante un ajuste entre la posicién sentada (Fig. 8A) y la posicion tumbada (Fig. 6C}),

las Fig. 7Ay 7B el ejemplo de realizacion segiin ia Fig. 1 en una vista lateral similar a {a Fig. 8, en donde la
Fig. 7A corresponde a la posicion sentada y la Fig. 7B a la posicion tumbada.

las Fig. 8Ay 8B el ejemplo de realizacion segin la Fig. 1 en una vista posterior, en donde la Fig. 8A
corresponde a la posicién sentada y la Fig. 8B corresponde a la posicion tumbada y

las Fig. 9A - Fig. 9C una vista lateral del ejemplo de realizacién segln la figura 1 en diferentes fases cinematicas

en la zona del reposacabezas durante un ajuste entre la posicién sentada (Fig. 9A) v la
posicién tumbada (Fig. 9C).

A continuacién, haciendo referencia a la Fig. 1 a la Fig. 9, se explica con mas detalle un ejemplo de realizacién de
una silla de ruedas eléctrica 2 segin la invencién, denominada en lo sucesivo brevemeante también silla de ruedas 2.

En las figuras del dibujo se han omitido componentes de la silla de ruedas 2 en diversos grados con fines ilustrativos
para reducir la representacion a los elementos esenciales para comprender la invencién. Si en las distintas figuras se
omiten componentes que se representan en otras figuras, se scbreentiende gue los componentes correspondientes
en estas figuras deben agregarse de manera adecuada.

La Fig. 1A ala Fig. 1C muestran una vista detallada en perspectiva de un ejemplo de realizacion de una silla de ruedas
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eléctrica 2 segin la invencion con una funcidn de incorporacién en diferentes fases cinematicas durante un ajuste
entre una posicidn sentada representada en la Fig. 1A y una posicion erguida representada en la Fig. 1C. La Fig. 1B
corresponde a una posicién intermedia entre las posiciones antes mencionadas.

La silla de ruedas 2 presenta un cuerpo base 4, que esta configurado como chasis, gue se puede desplazar mediante
un accionamiento electromotriz. La estructura de una silla de ruedas correspondiente es generalmente conocida por
el experto y, por tanto, no se explica aqui con mas detalie.

En el cuerpo base 4 estan dispuestas de forma ajustable entre sf v con respecto al cuerpo base 4 una parte de
superificie de asiento 6 con una superficie de asiento 8 y una parte de respaldo 10 con un respaldo 12 (véanse las
Fig. 1y Fig. 2).

La parte de superficie de asiento 6 y la parte de respaldo 10 estan dispuestas entre si o bien con respecto al cuerpo
base 4 entre la posicién de sentado representada en la Fig. 1A, en la gue la superficie de asiento 8 esta dispuesta casi
horizontal, asi como el respaldo 12 y la supetficie de asiento 8 estan dispuestos casi en angulo recto entre si, v la
posicion erguida representada en la Fig. 1C, en la que la superficie de asiento 8 y el respaldo 12 forman entre si una
supetficie de apoyo aproximadamente vertical. Una funcion de incorporacién correspondiente es generalmente
conocida para sillas de ruedas eléctricas vy no es en sf misma objeto de la invencién.

Ademas, la parte de superficie de asiento 6 y la parte de respaldo 10 se pueden ajustar relativamente entre si y con
respecto al cuerpo base 4 entre la posicidén sentada y una posicién tumbada, en la que el respaldo 12 y la superficie
de asiento 8 forman una supeftficie de tumbado aproximadamente horizontal. La Fig. 4 muestra un ajuste
correspondiente entre la posicion sentada y la posicion tumbada en diferentes fases cinematicas, representando la
Fig. 4A la posicion sentada y la Fig. 4C la posicion tumbada. La Fig. 4B representa una posicién intermedia enire las
posiciones antes mencionadas.

Para ajustar la parte de respaldo 10y la parte de superficie de asiento 6 enire si entre la posicidn sentada y 1a posicién
tumbada esta previsto un dispositivo de ajuste electromotriz con un primer accionamiento lineal electromotriz, que se
explica con mas detalle mas adelante.

Para ajustar la parte de respaldo 10 y la parte de superficie de asiento 6 entre si o bien con respecto al cuerpo base
4 entre la posicidn sentada y la posicién erguida, esta previstc un segundo accionamiento lineal electromotriz, que
también se explica con mas detalle mas adelante.

Con la parte de respaldo 10 estd unida una parte de reposacabezas 14 con un reposacabszas 16 gue sirve para el
apoyo de la cabeza del usuario de la silla de ruedas 2. La Fig. 9 muestra el reposacabezas 16 en diferentes fases
cinematicas durante un ajuste del reposacabezas 16 entre una posicién sentada del reposacabezas representada en
la Fig. 9A y una posicidén tumbada del reposacabezas representada en ia Fig. 9C. La Fig. 9B muestra una posicion
intermedia entre la posicidn sentada del reposacabezas y la posicién tumbada del reposacabezas.

Para apoyar al usuaric de la silla de ruedas 2 en la zona de sus brazos, estan previstos reposabrazos gue estan
dispuestos a ambos lados de la superficie de asiento 8 y de los cuales en el dibujo solo se puede ver el reposabrazos
derecho 18 (véanse la Fig. 1y Fig. 2).

La funcion de incorporacion de la silla de ruedas 2, conocida por el estado de |a técnica, se explica a continuacién con
mas detalle haciendo referencia a la Fig. 1 y la Fig. 2.

Para ajustar la parte de respaldo 10 y la parte de superficie de asiento 6 entre si para adoptar la posicién erguida de
tal manera que el respaldo 12 v la supetficie de asiento 8 formen una superficie de apoyo continua, aproximadamente
vertical, esta previsto un dispositivo de ajuste electromotriz 20 con un primer accionamiento lineal electromotriz 22
{véase la Fig. 1A). El primer accionamiento lineal electromotriz 22 esta dispuesto entre la parte de respaldo 10y la
parte de asiento 6 y esta conectado operativamente de tal manera que cuando se acciona el accionamiento lineal 22,
la parte de respaldo 10 se pivota con respecto a la parte de la superficie de asiento 6 alrededor de un eje pivotante 24
de la parte de respaldo horizontal desde la posicién sentada representada en la Fig. 1 A y la posicién tumbada
representada en la Fig. 1C. La estructura y la funcionalidad de los correspondientes accionamientos lineales
electromotrices son generalmente conocidas y, por tanto, no se explican aqui con mas detalie.

Como se representa en la Fig. 1A, en la posicién sentada el respaldo 12 y la superficie de asiento 8 estan dispuestos
aproximadamente en angulo recto entre si, mientras que en la posicién erguida el respaldo 12 y la superficie de asiento
8 forman una superficie de soporte continua aproximadamente vertical, como se representa en la Fig. 1C.

Para ajustar la parte de la superficie de asiento 6 con respecto al cuerpo base 4 estd previsto un segundo
accionamiento lineal 28 electromotriz (véase, en particular, la Fig. 1A). El segundo acciocnamiento lineal electromotriz
28 esta dispuesto y conectado operativamente entre la parte de la superficie de asiento 6 y el cuerpo base 4 de tal
manera que cuando se acciona el segundoe accionamiento lineal electromotriz 28, la parte de la superficie de asiento
6 se encuentra entre la posicién sentada representada en la Fig. 1 A, en la que la superficie de asiento 8 esta dispuesta
aproximadamente horizontalmente y se ajusta la posicién erguida representada en la Fig. 1C, en la que la superficie
de asiento 8 esta dispuesta aproximadamente verticalmente y, como se indicd anteriormente, junto con el respaldo 12
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forma una superficie de apoyo continua aproximadamente vertical.

Para controlar el primer accionamiento lineal electromotriz 22 y el segundo acclonamiento lineal electromotriz 28 esta
previsto un dispositivo de control comin. La estructura y el funcionamiento de un dispositivo de control correspondiente
son generalmente conocidos por el experto vy, por tanto, no se explican aqui con mas detalle. Para simplificar la ilustracion,
el dispositive de control comin no se muestra en el dibujo. El dispositivo de control esta configurado y programado de tal
manera gue los ajustes que deben ser realizados por el primer accionamiento lineal electromotriz 22, por un lado, y el
segundo accionamiento lineal electromotriz 28, por otro lado, se realizan de manera coordinada segan la posicién de la
silla de ruedas 2 seleccionada por el usuario {posicién sentada o posicidn erguida o posicion tumbada).

La Fig. 2 muestra una vista parcial de la silla de ruedas 2 en la zona del respaldo 12 v de la superficie de asiento 8 en
diferentes fases cinematicas durante un ajuste entre la posicién sentada vy la posicion erguida, correspondiendo la
Fig. 2A ala Fig. 1A, laFig. 2B ala Fig. 1B y la Fig. 2C a la Fig. 1C.

Segin la invencion, en el ejemplo de realizacion representado el segundo accionamienio lineal electromotriz 28 esta
dispuesto en el planc central longitudinal de la silla de ruedas 2, como se puede ver en particular en la Fig. 1B. De
esta manera, cuando la parte de respaldo 10 se ajusta con respecto al cuerpo base 4, la fuerza de ajuste aplicada por
el accicnamiento lineal 28 se introduce simétricamente. Esto es especialmente ventajoso si el ajuste tiene lugar en
funcidon del peso corporal de un usuario corpulento de la silla de ruedas 2. E! retorno desde la posicién erguida
representada en ia Fig. 1C a la posicién sentada representada en la Fig. 1A tiene lugar con el accionamiento lineal 22
conectado bajo el peso corporal del usuario.

Ademas, segln la invencion, en el caso del ejemplc de realizacién representadc estd asociado al segundo
accionamiento lineal electromotriz 28 un dispositivo de resorte de presion de gas 30 con resories de presién de gas
32, 34 y conectado en paralelo al segundo accionamiento lineal electromotriz 28 en tecnologia de accionamiento
(véase, en particular, la Fig. 1C). En virtud de la conexién en paralelo en tecnologia de accicnamiento de los resortes
de presion de gas 32, 34 con &l segundo accionamiento lineal electromotriz 28, los resortes de presion de gas 32, 34 lo
apoyan durante el movimientc de ajuste entre la posicidn sentada y la posicidn incorporada. Esio, a su vez, es
especialmente ventajoso si el ajuste se realiza contra el peso corporal de un usuario corpulento de la silla de ruedas 2.

La Fig. 3 muestra una vista en detalle en la zona de la unién entre la parte de la superficie de asiento 6 y el cuerpo
base 4, en donde, ademas de! segundo accionamiento lineal electromotriz 28, también se puede ver el resorte de
presién de gas 34 de la disposicion de resorte de presion de gas 30.

El ajuste forzado de los reposabrazos 18 segiin la invencién cuando la parte de respaldo 10 se ajusta desde la posicion
sentada a la posicién tumbado se explicard en primer lugar con mas detalle a continuacion con referencia en particular
ala Fig. 4 ala Fig. 8.

A continuacion se explicara con mas detalle el ajuste forzado del reposacabezas 16 segln la invencion cuando la
parte de respaldo 10 se ajusta desde la posicién sentada a la posicién tumbada, haciendo referencia en particular a la
Fig.9.

Para realizar el ajuste forzado del reposacahezas 16 o bien de los reposabrazos 18 segin la invencién, estan previstos
medios de acoplamientoc mecanico segun la invencion, que en el sjemplo de realizacién representadc estan
configurados y unidos con la parte de reposacabezas 14 y los reposabrazos de tal manera gue cuando el respaldo 12
se ajusta a la posicidon tumbada, el reposacabezas 16 se ajusta con respecto al respalde 12 desde una posicién
sentada del reposacabezas a una posicion tumbada del reposacabezas y/o los reposabrazos 18 con respecto al
respaldo 12 desde una posicidén sentada de los reposabrazos en posicion tumbada en los reposabrazos.

Los reposabrazos 18 estan dispuestos en una parte de reposabrazos comuin 36 (véase, por ejemplo, la Fig. 4A), que
estd conectada de forma pivotante con la parte de respaldo 10 alrededor de un eje pivotante de la parte de
reposabrazos horizontal que discurre transversalmente a la direccién de marcha de la silla de ruedas 2.

En el ejemplo de realizacién representado, los medios de acoplamiento mecanico estén configurados de tal manera
gue, en la posicién sentada de los reposabrazos, las superficies de apoyo de los reposalirazos 18 estan dispuestas
aproximadamente en angulo recto con respecto a una superficie de apoyo del respaldo 12 (véanse la Fig. 4A y, en
particular, la Fig. 6A} v en la posicién tumbada de los reposabrazos, las superficies de apoyo de los reposabrazos 18
forman con la superficie de apoyo del respaldo 12 un angulo obtusc, en particular, de aproximadamente 135° (véase
la Fig. 4C v, en particular, la Fig. 6C).

En el ejemplo de realizacién representado, los medios de acoplamiento mecanico presentan un miembro de ajuste,
gue en el ejemplo de realizacién representado esta formado por una palanca pivotante 38. La palanca pivotante 38
esta dispuesta entre el cuerpo base 4 y la parte de respaldc 10 y esta conectada cperativamente de tal manera que
la palanca pivotante 38 se mueve desde una primera posicion (véanse la Fig. 4A vy la Fig. 7A) cuando la parte de
respaldo 10 se mueve desde la posicion sentada a la posicion tumbada a una segunda posicion (véase la Fig. 4C y
la Fig. 7C). La palanca pivotante 38 esta unida con la parte de reposacabsezas 14 vy a la parte de reposabrazos 36 de
tal manera que cuando la palanca pivotante 38 se mueve desde su primera posicién a su segunda posicién, la parte
de reposabrazos 36 se mueve desde la posicidon sentada de los reposabrazos a la posicidén tumbada de los
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reposabrazos y la parte 14 del reposacabezas se mueve desde la posicién sentada del reposacabezas a la posicion
tumbada del reposacabezas.

La palanca pivotante 38 estd unida con la parte de respaldo 10 alrededor de un eje pivotante del elemento de ajuste
40 (véase la Fig. 4A) que apunta en ia direccidon de marcha de la silla de ruedas 2.

El exiremo libre de la palanca pivotante 38 que esta alejado del eje pivotante 40 del miembro de ajuste esta unido de
forma articulada con un extremo de una palanca de acoplamiento de palanca pivotante 42 (véase la Fig. 4A), cuyo
otro extremo esté unido de forma articulada al cuerpo base 4, de tal manera gue cuando la parte de respaldo 10 se
mueve desde la posicion sentada a la posicion tumbada, |a palanca pivotante 38 es pivotada desde su primera posicion
(véase la Fig. 4A} a su segunda posicién (véase la Fig. 4C). El acoplamiento de la palanca pivotante 38 al cuerpo base
4 por medio de la palanca de acoplamiento de palanca pivotante 42, de tal manera gue cuando la parte de respaldo
10 se ajusta desde la posicion sentada a la posicién tumbada, la palanca pivotante 38 es pivotada forzadamente desde
la primera posicién a la segunda posicion.

La parte de reposabrazos 36 esta unida con la palanca pivotante 38 a través de una barra de acoplamiento 44 rigida.
La barra de acoplamiento 44 lleva a cabo un movimiento no plano cuando ia palanca pivotante 38 se mueve entre su
primera posicién y su segunda posicién. Por este motivo, la barra de acoplamiento 44 estd unida por un extremo con
la palanca basculante 38 y por el otro exiremo a la parte de reposabrazos 36 a través de juntas de rétula. Como se
puede ver, por ejemplo, en la Fig. 4A, la barra de acoplamiento 44 esta unida en un extremo con la palanca pivotante
38 por medio de una primera junta de rétula 46 de forma excéntrica con respecto al eje pivotante 4 del miembro de
ajuste y en su otro extremo a la parte de reposabrazos 36 por medio de una segunda junta de rotula 48 de forma
excénirica con respecto al eje pivotante de los reposabrazos.

La palanca pivotante 38 es parte de un primer mecanismo de palanca, que forma parte de los medios de acoplamiento
mecanico segdn la invencién. El funcionamiento de estos medios de acoplamiento mecanico es el siguiente:

Cuando la parte de respaldo 10 se ajusta desde la posicidn sentada representada en la Fig. 4A a la posicion tumbada
representada en la Fig. 4C mediante el primer accionamiento lineal 22 electromotriz, la palanca pivotante 38 es
pivotada en virtud de su acoplamiento mecanico en el cusrpo base 4 de la silla de ruedas 2 desde su primera posicién
representada en la Fig. 4A y la Fig. 6A a su segunda posicidon representada en la Fig. 4C y la Fig. 86C. En virtud del
acoplamiento mecanico de la parte de reposabrazos 36 en la palanca pivotante 38 mediante la barra de acoplamiento
44, la parte de reposabrazos 36 pivota en el sentido de las agujas del reloj con respecto a la parte de respaldo 10 en
la Fig. 6, de modo que los reposabirazos 18 en la posicion tumbada forman un angulo obtuso con la superficie de
apoyo del respaldo 12, como se representa en la Fig. 8C. La inclinacion resultante de ello de los reposabrazos 18 con
respecto a la superficie de apoyo del respaldo 12 determina un apoyo anatémicamente mejorado y ergonémicamente
favorable para los brazos del usuario cuando ia silla de ruedas 2 se encuentra en la posicion tumbada.

Debido a que los medios de acoplamiento mecanico previstos segin la invencion acoplan cinematicamente un
movimiento de la parte de reposabrazos 36 con un movimiento de la parte de respaldo 10 desde la posicién sentada
a la posicién tumbada, el movimiento de ajuste correspondiente de la parte de reposabrazos 36 es un movimiento
forzado. El ajuste de la parte de reposabrazos 36 desde la posicion sentada de los reposabrazos a la posicion tumbada
de los reposabrazos mediante el primer accionamiento lineal electromotriz 22 cuando 1a parte de respaldo 10 se ajusta
a la posicién tumbada. De esta manera, no se requiere un acclonamiento separado para ajustar la parte de
reposabrazos 36 con respecto a la parte de respaldo 10. Ademas, no es necesaric gue el usuario realice un proceso
de mando correspondiente. De esta forma se mejora la ergonomia de la silla de ruedas 2 y su adaptacion a las
condiciones anatémicas de un usuario.

La cinematica de los componentes implicados en el ajuste de la parte de reposabrazos 36 se ilustra con mas detalle
en la Fig. 7 v la Fig. 8, correspondiendc 1a Fig. 7A y la Fig. 8A a la posicién sentada de los reposabrazes y la Fig. 7B
y la Fig. 8B a la posicion tumbada. Incluso si, en el ejemplo de realizacién representado, el ajuste de la parte de
reposabrazos 36 esta acoplado al ajuste de la parte de respaldo 10 de la manera descrita antericrmente, en la Fig. 78
y la Fig. 8B la parte de respaldo 10 se sigue mostrando en su posicién sentada por motivos de representacion,
mientras que los componentes implicados en el ajuste (palanca pivotante 38, barra de acoplamiento 44 y parte de
reposabrazos 36) se representan en la posicién tumbada de los reposabrazos en la Fig. 7B v la Fig. 8B. Se puede ver
que la parte de reposabrazos 36 en la Fig. 7 es pivotada en el sentido de las agujas del reloj desde la posicion sentada
de los reposabrazos hasta la posicién tumbada de los reposabrazos.

El ajuste de la parte de reposacabezas 14 segln la invencion se explica a continuacién con mas detalle haciendo
referencia en particular a la Fig. 7y la Fig. S.

En el ejemplo de realizacion representado, como ya se indicé anteriormente, los medios de acoplamiento mecanico
astan configurados de tal manera que cuando el respaldo 12 se ajusta a la posicién tumbada, no solo se ajustan a la
posicion tumbada los reposabrazos 18, sino mas bien la parte de reposacabezas 14 se ajusta también desde una
posicion sentada del reposacabezas a una posicién tumbada del reposacabezas. En ia posicién sentada del
reposacabezas (véase la Fig. 9A), la superficie de apoyo del reposacabezas 18 forma, junto con la superficie de apoyo
del respaldo 12, una supsrficie de apoyo aproximadamente horizontal, mientras que en la posicién tumbada del
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reposacabezas (véase la Fig. 9C) la superficie de apoyo del reposacabezas 16 forma, con la superficie de apoyo del
respaldo 12, un angulo obtuso y el reposacabezas 16 esta asi inclinado hacia la cabeza del usuario.

El cambio angular resultante en la superficie de apoyo del reposacabezas 16 se ilustra en la Fig. 9 con el nimero de
referencia 50. La Fig. 9A muestra el reposacabezas 16 en una posicion ligeramente ajustada hacia la posicién tumbada
del reposacabezas, en la gue una superficie de referencia del reposacabezas 16 coincide con un plano de referencia
definido por la superficie de apoyo del respaldo 12 y forma asi un angulo de 0° con el plano de referencia. En la
posicion representada en la Fig. 9A, la superficie de referencia del reposacabezas 16 forma un angulo de
aproximadamenta 3° con el plano de referencia horizontal.

La Fig. 9C muestra el reposacabezas 16 en la posicién tumbada del reposacabezas, en ia que la superficie de
referencia del reposacabezas 16 forma un angule de aproximadamente 25° con &l plano de referencia, de modo que
la superficie de apoyo del reposacabezas 16 en la posicién tumbada del reposacabezas forma un angulo obtuso con
la superficie de apoyo del respaldo 12, el reposacabezas estd por tanto inclinado hacia la cabeza del usuario.

La parte de reposacabezas 14 estd montada de forma pivotante en la parte de respaldo 10 alrededor de un gje
pivotante horizontal del reposacabezas 52 que discurre transversalmente a la direccidn de marcha de la silla de ruedas
2. Eleje pivotante del reposacabezas 52 discurre perpendicular al plano del dibujo en la Fig. 7A.

La parte de reposacabezas 14 presenta en su exiremo alejado de!l gje pivotante 52 de! reposacabezas un soporte 54
ajustable y bloqueable, en cuyo extremo libre esta dispuesto el reposacabezas 16. Ajustando apropiadamente el
sopotte, se puede ajustar la posicién base del reposacabezas 16 con respecto a la parte de reposacabezas 14.

Los medios de acoplamiento mecanico previstos segln la invencién estan configurados y unidos con el reposacabezas
16, a saber, con la parte de reposacabezas 14 en el ejemplo de realizacién representado, de tal manera que cuando
el respaldo 12 se ajusta a la posicién tumbada, el reposacabezas 16 se ajusta de su posicidn sentada del
reposacabezas a la posicion tumbada del reposacabezas. En el ejemplo de realizacion representado, los medios de
acoplamiento mecanicc presentan un segundo mecanismo de palanca, que presenta una primera palanca 56, que
esta moldeada en la parte de reposacabezas 14 y estd conectada en su extremo libre de manera articulada alrededor
de un primer sje de articulacion 58 a una segunda palanca 60, que en su extremo alejado del primer eje de articulacion
58, esta unido de forma articuiada alrededor de un segundo eje de articulacién 62 con la parte de reposabrazos 36
excéntricamente con respecto a su eje pivotante del reposabrazos y distanciado de la junta de rdtula 48.

En particular, a partir de una comparacion entre la Fig. 7A vy la Fig. 7B, se puede ver que cuando la parte de
reposabrazos 36, acoplada forzosamente en la posicién asentada en el caso de un ajuste de la parte de respalido 10
es movida a su posicion asentada del reposabrazos, la parte de reposacabezas 14 es pivotada en el sentido de las
agujas del reloj alrededor del eje pivotante 52 del reposacabezas en la Fig. 7A hasta que se alcanza la posicion
tumbada de la parte de reposacabezas 14 representada en la Fig. 7B.

Como se ilustra en la Fig. 9A a la Fig. 9B, el reposacabezas 16 esta inclinado en este caso hacia los ples del usuario.
De esta manera se consigue un apoyo ergondmicamente mejorado en la zona de la cabeza en posicién tumbada del
reposacabezas y se adapta mejor a las condiciones anatomicas del usuario. En la practica se ha demostrado que un
apoyo correspondiente resulta mas agradable que una superficie de descanso continua y aproximadamente horizontal.

En el caso del ejemplo de realizacién representado, la parte de reposacabezas 14 estd acoplada mecanicamente a
la parte de reposabrazos 36. Sin embargo, segin la invencién, es posible elegir un acoplamiento mecanico de disefio
diferente de la parte de reposacabezas 14, que esta disefiado de tal manera que cuando la parte de respaldo 10 se
ajusta a la posicién tumbada, el reposacabezas 16 se ajusta a la posicién tumbada del reposacabezas.

La silla de ruedas 2 segin la invencién ofrece a su usuario en posicidn tumbada un apoyo ergondmicamente mejorado
en la posicién tumbada y mejor adaptado a las condiciones anatémicas del usuario en la zona de la cabeza vy los
brazos. En virtud de la disposicién segan la invencion del segundo accionamiento lineal electromotriz 28 en el plano
central longitudinal de la silla de ruedas 2 se mejora la introduccién de fuerza en la parte de respaldo 10 cuando se
ajusta desde la posicién sentada a la posicién erguida. De esta manera, la funcién de incorporacion se puede mantener
de forma fiable incluso si el ajuste se realiza contra el peso corporal de un usuario mas corpulento. De la misma
manera funciona la disposicién de resorte de presién de gas 30 conectado en paralelo segun la invencidon con el
segundo accicnamiento lineal electromotriz 28.
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REIVINDICACIONES
1. Silla de ruedas sléctrica (2) con funcién de incorporacién,

con ur cuerpo base (4}, en el que estan dispuestas de forma ajustable una parte de superficie de asiento (8} con
una supetficie de asiento (8) y una parte de respaldo (10} con un respaldo (12),

en donde la parte de superficie de asiento (8) y la parte de respaldo (10) son ajustables entre si o bien con
respecto al cuerpo base {4) entre una posicion sentada, en la que la superficie de asiento (8) esta dispuesta
aproximadamente en horizontal y en la que el respaldo (12) y la superficie de asiento (8) estan dispuesics
aproximadamente en angulo recto entre si, y una posicién erguida, en la que la superficie de asiento (8) y el
respaldo (12) forman una superficie de apoyo aproximadamente vertical,

en donde la parte de superficie de asiento (6) y la parte de respaldo (10) son ajustables enire si y con respecto
al cuerpo base (4) entre la posicién sentada y una posicién tumbada en la que el respaldo (12) y la superficie de
asiento (8) forman una superficie tumbada aproximadamente horizontal,

con un dispositivo de ajuste electromotriz para ajustar la parte de respaldo (10} y la parte de supetficie de asiento
{6} entre si o bien con respectc al cuerpo base (4} entre la posicion sentada y la posicidén tumbada y entre la
posicion sentada y la posicién erguida,

con una parte de reposacabezas (14) unida con la parte de respaldo (10) con un reposacabezas (16) vy
con reposabrazos (18), que estan unidos con la parte de respalido (10),
caracterizada por

medios de acoplamiento mecanico, que estan configurados y unidos con el reposacabezas (18) y con los
reposabrazos (18) de tal manera que, cuando el respaldo (12) se ajusta desde la posicién sentada a la posicion
tumbada, el reposacabezas (16} se ajusta con relacion al respaldo (12) desde una posicién sentada del
reposacabezas a una posicion tumbada del reposacabezas y los reposabrazos {18} se ajustan con respecto al
respalde (12) desde una posicién sentada del reposabrazos a una pesicion tumbada del reposabrazos,

en donde los medios de acoplamiento presentan un miembro de ajuste, que esta dispuesto y conectado
operativamente entre el cuerpo base (4) y la parte de respaldo (10} de tal manera gue el miembro de ajuste, al
moverse la parte de respalde (10), es movido desde la posicién sentada a la posicion tumbada desde una primera
posicion a una segunda posicién, en donde el miembro de ajuste esta unido con ia parte de reposacabezas (14)
y una parte de reposabrazos (36) de tal manera que, cuandc el miembro de ajuste se mueve desde I1a primera
posicion a la segunda posicién, el reposacabezas (18) se ajusta desde la posicién sentada del reposacabezas a
ta posicién tumbada del reposacabezas y los reposabrazos (18} se ajustan desde la posicion sentada de los
reposabrazos a la posicion tumbada de los reposabrazos.

2. Silla de ruedas eléctrica (2) segin la reivindicacién 1, caracterizada por que en la posicion sentada del
reposacabezas, una superficie de apoyo del reposacabezas (16) con una superficie de apoyo del respalde (12} forma
una superficie de apoyo sustancialmente plana y por que en la posicién tumbada de! reposacabezas, la superficie de
apoyo del reposacabezas (16) forma un angulo obtuso con la superficie de apoyo del respaldo (12).

3. Silla de ruedas eléctrica (2) segln la reivindicacién 1 o 2, caracterizada por que en la posicién sentada del
reposabrazos, las superficies de apoyo de los reposabrazos (18) estan dispuestas aproximadamente en angulo recto
con respecto a una superficie de apoyo del respalde (12) y en la posicion tumbada de los reposabrazos, las superficies
de apoyo de los reposabrazos (18} forman con la superficie de apoyo del respaldo (12) un angulo obtuso de en
particular aproximadamente 135°.

4. Silla de ruedas eléctrica {2) segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que el dispositivo de
ajuste electromotriz presenta un primer accionamiento lineal electromotriz (22}, que esta conectado operativamente
entre el cuerpo base {4) y la parte de respalde (10) de tal manera que, cuando se acciona el primer accionamiento
lineal electromotriz (22}, el respaldo (12} se ajusta con respecto a la superficie de asiento (8) entre la posicidon sentada
y la posicién tumbada.

5. Silla de ruedas eléctrica {2) segln la reivindicacion 4, caracterizada por que el dispositivo de ajuste electromotriz
presenta un segundo accionamiento lineal electromotriz (28), que esta conectado operativamente en el planoc central
longitudinal del cuerpo base (4} de la silla de ruedas eléctrica (2) entre el cuerpo base (4} v la parte de respaldo (10)
de tal manera gue, cuando se acciona el segundo accionamiento lineal electromotriz (28), la parte de la superficie de
asiento (6) se ajusta con respecto al cuerpo base (4) entre la posicién sentada y la posicién incorporada.

6. Silla de ruedas eléctrica (2) segln la relvindicacidon 5, caracterizada por que el segundo accionamiento lineal
electromotriz (28) esta conectade cperativamente entre el cuerpo base (4} y la parte de la superficie de asiento (8} de tal
manera gue, cuando se acciona el segundo accionamiento lineal electromotriz (28), la parte de la supetficie de asiento
{6) se ajusta con respecto al cuerpo base (4) entre la posicion sentada y la posicién erguida, en donde una disposicion
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de resorte de presion de gas (30) estéd asociada con el segundo accionamiento lineal electromotriz (28) y esté conectada
en paralelo con el segundo accionamiento lineal electromotriz (28) en términos de tecnologia de accionamiento.

7. Silla de ruedas eléctrica (2) segin la reivindicacion 6, caracterizada por que la disposicion de resorte de presidn de
gas {30) presenta al menos dos resortes de presion de gas (32, 34} que estan separados entre si fransversalmente a
la direccion de marcha de la silla de ruedas.

8. Silla de ruedas eléctrica (2) segiin una de las reivindicaciones 4 a 7, caracterizada por un dispositivo de control comiin
para controlar el primer accionamiento lineal electromotriz (22) y el segundo accionamiento lineal electromotriz (28).

9. Silla de ruedas eléctrica (2) segiin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que los reposabrazos
{18) estan dispuestos en una parte de reposabrazos (36} comdn.

10. Silla de ruedas eléctrica (2) segln la reivindicacién 3, caracterizada por que la parie de reposabrazos (36) esta
unida con ia parte de respaldo (10) de forma pivotante alrededor de un eje pivotante del reposabrazos que se extiende
de preferencia transversalmente a la direccidn de marcha de la silla de ruedas.

11. Silla de ruedas eléctrica (2) segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por gue la parte de
reposacabezas (14) esta unida con la parte de respaldo (10} de forma pivotante alrededor de un eje pivotante (52)
del reposacabezas que se extiende de preferencia transversaimente a la direccion de marcha.

12. Silla de ruedas eléctrica (2) seglin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por gue los medios de
acoplamiento mecanicc comprenden un primer mecanismo de palanca y el miembro de ajuste es parte del primer
mecanismo de palanca.

13. Silla de ruedas eléctrica (2) segln una de las relvindicaciones anteriores, caracterizada por que el miembro de
ajuste es una palanca pivotants (38) que esta unida con la parte de respaldo (10} alrededor de un eje pivotante (40) del
miembro de ajuste gue apunta en la direccidn de marcha de la silla de ruedas y que esta dispuesta y conectada
operativamente a la parte de respaldo (10) de tal manera que, cuando la parte de respaldo (10) se ajusta desde la posicion
sentada a la posicién tumbada, la palanca pivotante (38) pivota desde su primera posicién a su segunda posicion.

14. Silla de ruedas eléctrica (2) segin la reivindicacion 13, caracterizada por que un extremo de una palanca de
acoplamiento de palanca pivotante (42} esta unido con el extremo libre de la paianca pivotante (38) alejado del gje
pivotante del miembro de ajuste (40), cuyo otro extremo esta unido con el cuerpo base {4) de tal manera que, cuando
la parte de respaldo (10) se mueve desde la posicién sentada a la posicion tumbada, la palanca pivotante (38) pivota
desde su primera posicidn a su segunda posicion.

15. Silla de ruedas eléctrica (2) segin la reivindicacién 14, caracterizada por que la palanca de acoplamiento de
palanca pivotante {42) esta unida de forma articulada en un extremo con el extremo de la palanca pivotante (38)
alejado del eje pivotante (40} del miembro de ajuste y en su ofro extremo esté unido de forma articulada con el cuerpo
base (4) de la silla de ruedas.

16. Silla de ruedas eléctrica (2) seglin una de las reivindicaciones 13 a 15, caracterizada por que la parte de reposabrazos
(36) esta unida con la palanca pivotante (38) a través de una barra de acoplamiento (44) preferiblemente rigida.

17. Silla de ruedas eléctrica (2) segln ia reivindicacién 16, caracterizada por que la barra de acoplamiento (44) realiza
un movimiento no plano cuando la palanca pivotante (38) se mueve entre su primera posicion y su segunda posicion
y, a través de juntas de rétula (46, 48), esta unida por un extremo con la palanca pivotants (38) de forma excéntrica
con respecto al eje pivotante del miembro de ajuste (40} y por el otro extremo con la parte de reposabrazos (36) de
forma excéntrica con respecio al eje pivotante del reposabrazos.

18. Silla de ruedas eléctrica (2) seglin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que los medios de
acoplamiento mecanicc comprenden un segundo mecanismo de palanca, que estd unido en el lado de entrada con la
parte de reposabrazos (36) y/o con el miembro de ajuste v en el lado de salida con la parte de reposacabezas (14),y
por que, cuando la parte de respaldo (10) se ajusta desde la posicién sentada a la posicién tumbada, la parte de
reposacabezas (14) se ajusta desde la posicion sentada de reposacabezas a la posicién tumbada de reposacabezas.

11



ES 2999 023 T3

14
10
W
0
/—/12
22 [/
36\/éx_ 44
A /18
38~ Il = E———
40 e 9 24
B 5| [ ___l 9
42 ; ,/
0
G q 6
(N >'°_ — 00 f “
28

12



ES 2999 023 T3

14

22

38~ ||l = =
40~ e | & 9

13



22

36

38
40

ES 2999 023 T3

14

10
12

44 18

14



ES 2999 023 T3

Fig. 2A
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Fig. 3
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Fig. 4B
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Fig. 4C
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Fig. 5
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Fig. 6B
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Fig. 6C

25



ES 2999 023 T3

24

Fig. 7A
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Fig. 9C
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