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Czujnik indukcyjny

. 1
Przedmiotem wynalazku jest czujnik indukcyj-

ny skladajacy sie z cewki indukcyjnej i rdzenia

ferrytowego zwigzanego z przetwornikiem mecha-
nicznym.

W znanych czujnikach indukcyjnych obudowa
cewki jest wkrecana w korpus czujnika wzglednie
w cze§é zwigzang z korpusem i zabezpieczana
przeciwnakretkg przed niezamierzonym obrotem.
Zerowanie takich czujnikéw na stanowisku pomia-
rowym nastrecza wiele klopotéw i nie zawsze mo-
ze byé przeprowadzone z wynikiem pomyS$lnym,
poniewaz utrzymanie obudowy cewki indukcyjnej
w okre§lonym polozeniu w stosunku do rdzenia
ferrytowego w trakcie zabezpieczania jej przeciw-
nakretka wymaga duzej wprawy od obslugujacego.

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukcji
czujnika indukcyjnego, umozliwiajgcego latwe i
pewne ustalenie cewki indukcyjnej wzgledem
rdzenia ferrytowego.

Cel ten osiggnieto dzieki temu, Ze czujnik wy-
posazono we wkiladke samohamowng o duzym
wspélczynni‘ku tarcia sluzacqg do zabezpieczenia
cewki indukcyjnej przed niezamierzonym obrotem
po zakohczeniu zabiegu zerowania, umieszczong
pomiedzy korpusem a gwintowang cze$cig obudo-
wy cewki indukcyjnej, przy czym wkladka .samo-
hamowana jest zwigzana z korpusem, na przyklad
za pomocg kleju.

Obudowa cewki indukcyjnej wkrecona we wkiad-
ke samohamowna, dzieki istniejagcym sitom tarcia
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2 .
w polaczeniu gwintowym zachowuje stale poloze-

- nie, a wiec czujnik utrzymuje swoje polozenie ze-

rowe. Konstrukcja taka umozliwia takze latwe
przeprowadzenie zabiegu zerowania, nawet czuj-
nika wbudowanego w badany obiekt. Ma to szcze-
gélne znaczenie kiedy czujniki muszg byé gleboko
osadzone. )

Przedmiot wynalazku jest mprzedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, ktéry przed-
stawia fragment czujnika w przekroju wzdluz jego
osi symetrii.

Jak pokazano na rysunku, wewnatrz cylindrycz-
nej obudowy 1 jest umieszczona cewka indukeyj-
na 2. Obudowa 1 jest wkrecona w korpus 3 i we
wkladke samohamowng 4, ktéra -jest' sztywno
polaczona z korpusem 3, na przykiad za pomocg
kleju. Wkladka samohamowna 4 jest wykonana
z materialu o duzym wspéiczynniku tarcia. We-
wnatrz cewki indukcyjnej 2 znajduje sie rdzeh
ferrytowy 5, ktéry za pofrednictwem trzpienia 6
jest zwigzany z przetwornikiem mechanicznym
(nie pokazany na rysunku).

Obr6t obudowy 1. umozliwia ustawienie cewki
indukcyjnej 2 w polozeniu zerowym w stosunku
do rdzenia ferrytowego 5. Sily tarcia na zwojach
gwintu obudowy 1 i wkladki samohamownej 4
zabezpieczaja je przed niezamierzodym obrotem.
Dlatego cewka indukcyjna 2 jest utrzymywana
w polozeniu zerowym uprzednio ustalonym.
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Zastrzezenie patentowe

Czujnik indukcyjny skladajacy sie z cewki in-
dukcyjnej i rdzenia ferrytowego zwigzanego z prze-
twornikiem mechanicznym, znamienny tym, zZe po-
siada wkladke samohamowng (4) o duzym wspéi-
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czynniku tarcia sluzgcg do zabezpieczenia cewkl
indukcyjnej (2) przed niezamierzonym obrotem po
zakonczeniu zabiegu zerowania, umieszczong po-
miedzy korpusem (3) a gwintowang czeScig obu-
dowy (1) cewki indukcyjnej (2), przy czym wklad-
ka samohamowna (4) jest zwigzana z korpusem
(3), na przyklad za pomocg kleju.

PZG w Pab., zam. 1048-70, nakl. 230 egz.
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