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Sposob pomiaru momentu obcigzenia elementéw obrotowych

1

Przedmiotem wynalazku jest spos6b pomiaru
momentu obcigzenia elementéw obrotowych i prze-
kazywania mierzonych wielko$ci poza element o-
brotowy na przykiad do urzadzen sterujacych,
rejestrujacych i t.p.

W automatyce napedow ciezkich, na przyliad
napcdu walcarki wymagany jest ciggly pomiar
momentéw skrecajgcych, przy czym uklady po-
miarowe muszg zapewnia¢ dokladno§é pomiaru
oraz niezawodno$§¢ dziatania w warunkach ru-
chowych.

Znane dotychczas sposoby pomiaru momentéw
skrecajgcych w elementach obrotowych polegaly
na tym, ze zasilanie czujnika i odbieranie z niego
impulséw odbywalto sie bezposrednio przez uklad
pierScieni §lizgowych i szczotek. W niektérych
przypadkach przekazywanie impulséw z miejsca
pomiaru do odpowiedniego odbiornika odbywato
sie na drodze sygnaldéw radiowych.

Opisane sposoby posiadajg zasadnicze wady, a
mianowicie w pierwszym przypadku sygnal o ma-
le; mocy, jaki uzvskuje sie na przyklad przy za-
stosowaniu w charakterze czujnika tensomelrow
oporowych, moze byé¢ zupelnie znieksztalcony na
przejéciu miedzy piericieniem a szczotkg — szcze-
golnie 'w warunkach ruchowych, gdzie istnieje
mozliwosé zanieczyszczenia pierScieni przez kurz
i smar. Znieksztalcenie sygnalu moze nastapic
réwniez na skutek obecno$ci silnych, obcych pdl
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elektromagnetycznych. Przekazywanie sygnaléw
na drodze bezprzewodowej z nadajnika umieszczo-
nego na elemencie obrotowym jest skompliko-
wane i kosztowne. )

Wady te eliminuje sposéb pomiaru wedlug wy-
talazku, w ktérym zasilanie czujnika jak i odbidr
sygnaldéw pomiarowych odbywa sie przy napie-
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ciach dostatecznie wysokich, przy ktorych nie za- -

chodzi obawa deformacji sygnalu na przejsciu
pier§cien — szczotka. Obnizenie napiecia zasila-
nia do zgdanej wielko$ci oraz wzmocnienie sygna-
tu otrzymanego z czujnika odbywa sie w elemen-
tach elektrycznych ukiladu zamocowanych na ele-

mencie obrotowym. Umocnienie wzmacniacza bez-

-pcérednio na elemencie obrotowym pozwala na

maksymalne skroécenie przewodéw miedzy czujni-
kiem a wzmacniaczem, a tym samym wyelimino-
wanie wplywu obcych pdl elektromagnetycznych,
ktérych natezenie w warunkach przemystowych
jest niejednokrotnie dostatecznie duze aby spo-
wodowaé¢ deformacje sygnaldow pomiarowych.
Rozwigzanie ukladu do pomiaru momentu wed-
lug wynalazku przedstawione jest na zalgczonym
rysunku, na ktéorym fig. 1 przedstawia rozmie-
szczenie elementéw ukladu pomiarowego, a fig. 2
przykladowy schemat elektryczny ukladu zastoso-
wanego do pomiaru momentu na wale napedu wal-
carki. Pomiar momentu odbywa sie w ten sposoéb,
ze generator podwyzszonej czestotliwoSci 1 umie-
szczony na szczotkotrzymaczu 10 podaje napiecie
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wyjSciowe na transformator 2, ktéry podwyisza
napiecie.

Napiecie to poprzez uklad dwéch pierscieni 8
i szczotek 9 podawane jest na transformator 3
posiadajacy dwa uzwojenia wtérne, jedno uzwo-
jenie stuzgce do zasilania mostka tensometryczne-
go naprezno — oporowego 4, a drugie ktoérego
napiecie podane jest na zasilacz 5. Napiecie to po
wyprostowaniu w ukladzie Graetza zbudowanym
wa diodach i wyfiltrowaniu w czlonie RC jest
st@ilizowane przez diode Zennera Z i stuzy do za-
«silania wzmacniacza 6. Jako czlon wzmacniajacy
zastosowany jest 3-stopniowy wzmacniacz o sprze-
zeniu  oporowo — pojemnos$ciowym. Regulacje
wzmocnienia w granicach od kilku do kilkunastu
tvsiecy zapewnia potencjometr w emiterze pierw-
szego stopnia.

Na wejsciu wzmacniacza zamontowany jest tran-
sformator 11 o przekladni 1:1 majgcy na celu
galwaniczne oddzielenie wzmacniacza od mostka
tensometrycznego i eliminowanie wplywu pojem-
noSci rozproszonych wzgledem masy. Na wyjsciu
wzmacniacza zastosowano transformator 12 pod-
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wyzszajgcy napiecie. Napiecie z transformatora 12
zoslaje wyprostowane w prostowniku wykonanym
na diodach i cze$ciowo wyfiltrowane. Uzyskane
na wyjéciu wzmacniacza napiecie doprowadzone
jest do pierscieni §lizgowych, a nastepnie poprzez
szczotki 9 poza element obrotowy 7 do odbiorni-
kow.

Zastrzezenie patentowe

Spos6b pomiaru momentu obcigzenia elemen-
téw obrotowych przy pomocy ukiladu pomiarowe-
go, ktorego czujnikiem jest zespdt tensometrow
oporowych i zasilanego przez uklad pierscieni
i szczotek, znamienny tym, Ze uklad zasila sie przy
podwyzszonym napieciu, ktére nastepnie obniza
sie w transformatorze umieszczonym na elemencie
obrotowym do wielkosci odpowiadajgcej wielko$ci
napiecia zasilajgcego czujnik i wzmacniacz oraz
wyprostowuje sie w znanym ukladzie Graetza,
a sygnal otrzymany z czujnika przed wyprowadze-
niem na zewnatrz wzmacnia sie we wzmacniaczu
umieszczonym réwniez na elemencie obrotowym.
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