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(54) Pneumaticky krokovy motor

Vyndlez se tykd pneumatického krokového motoru, s elektropneumatickym nebo mechanickym
ovldddnim, umoZAujiciho bud krokovy chod po 1/4 otdlky, nebo plynuly chod motoru s reversaci

chodu a majiciho sudy pocet pneumatickych dvojéinnych vdlcd uloZenych do "V",

_PEi pohonu mechanismi, zv145t¥ elektrickfech, dochdzi u b&%njch krokovych pﬂeumatickich

motord fasto k nedotahovdni motoru do danych poloh a tim k poruchdm ovlddaného za¥izeni.

Dosud se pouZivalo pneumatickych motord s vdlci do "V", kde se jednotlivé polohy stavi-
ly vyrovndnim sil na ojnicich pistd protilehigch pneumatickych vdlcd. Nebo se poufivalo pneu-
matickfech motord s vdlci do "V" shodné konstrukce, které m3ly navic v hlavdch vdlcd aretadni
vélce s pisty Bvlédané elektropneumaticky. Tyto aretadni pisty tvofily nardZky pistim a tim

" vymezovaly stavéci mista. Nevyhodou pneuméti;k?ch motord té&chto komstrukei byla velk4 slo¥i-
tost, a to ja% mechanick4, tak elektropneumatick4. Jiqé konstrukcé pneumatickych motord v u-
spofdddni podle &s., patentu &. 119 949 Fedi uvedeny problém pomoci plochych ¥ty¥vidled s vdlei
aretainimi a hlavnimi, jeZ maji pisty tandemovd uloZeny. Hlavni pisty jsou spojeny pomoci
dvojic ojnic s klikovym h¥idelem, jeho% ramena sviraji 90°. Hlavai a aretadni véalce jsou
5ovlédény elektropneumaticky. Nevyhodou této konstrukce je znaénd rozmérnost, vdha, mechanicks
sloZitost a've;ké mnoZstvi elektropneumafickych ovlddacich prvki.

. Tento nedostatek odstrafnuje pfedm&t vyndlezu, jehoZ podstata spofivd v tom, %e pneumatic-
ké dvojdinné vdlce jsou kyvnés uloZeny na Zepech, umist&njch tak, e spojnice stfedd &epd

stfedu klikového h¥idele sviraji mezi sebou dhel nejmén& 90°, Pistnice jsou na strand odvr4-

cené od pistd uloZené na spoleZném Cepu pomocné kliky, nasazené na Eepu klikového h¥idele.
Spoleény fep je uloZen kyvné& v rozmezi vzddlenosti "Ef tvofené t&tivou kru¥nice opsané st¥e-
dem spolefného fepu kolem osy &epu klikového h¥idele.-
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Pomocnd klika je odpruZena pruZnym Elenem. Na obr, 1 je pneumaticky krokovy motor
se dvgma pneumatickymi dvoj¥innymi vdlci, na obr. 2 je motor v bokorysu, na obr. 3 je
pohled na spodni &dst motoru a na obr. & jeé schéma umisténi pruZného. &lenu.

Praktické provedeni pfedm8tu vyundlezu je na obr. 5 ai 8 pfiléienﬁch'vfkresﬁ.

Na obr. 1 je pneumaticky krokovy motor se dvEma pneumatickymi dvojdinnymi vdlei 1, 2,
ulofenymi do "V" a kyvnymi kolem Zepl 3, 4 tak, %e spolefny Eep 7, na kterém jsou nasazeny
pistnice 5, 6, kyvd v krajnich polohdch pistu na polom&rech R a RZ. V pneumatickych
dvoj&innych vdlecich 1; 2 uzavienych viky 19, 20, 21, .22 opat¥enych nardfkami 23 se pohybuji
pisty 17, 18 se zdvihem Z. Pistnice 5, 6 jsou na.stran& odvrdcenéd od pistl 17, 18.uloZené
na spole&ném Zepu 7 pomocné kliky 8 nasazené na Zepu 9 klikového h¥idele 10. Ohel, ktery svi-
rajif mezi sebou spojnice st¥edd Zepd 3, 4 a stfedu klikového h¥idele 10, musi byt minimdlné&

K

900, co? zaruluje pravidelné rozd&lovdni krokd po 90°,
V pYipad&, Ze je vzduch do pneumatickych dvoj&innych vdlcd 1, zavddé&n s pfedstihenm,

2
nedosedaji pisty 17, 18 do krajnich poloh, ale pouze na vzddlenost P, od nardiek 23. Tento

jev zaruBuje mdkky chod pneumatického krokového motoru.

Na ohr. 2, ktery zndzorfiuje pneumaticky krokovy motor v bokor&su,je schematicky nazna-
&en rozvod vzduchu od rozd&lovafe vzduchu 15, vzduchovimi piivody 11, 12, 13, 14. Rozdélo-

‘va? vzduchu je bud mechanickj,nebo elektropneumaticky.

Na obr. 3 je detailni pohled na spodni &4st pneumatického krokového motoru. JestliZe

’

sz

se pneumatické dvojéinné védlce 1, 2 kyvaji kolem &epd 3, 4 tak, Ze spoleiny Zep Z, na kterém
jsou nasazeny pistnice 5, é,kivélv krajnich polohdch pistu na polomérech R a RZ, je kruZnice
K, -po které se pohybuje &ep 9 klikového h¥idele 10,protinéna polomdry R a RZ v bodech I, II,
III, IV, které jsou polohami jednotlivych krokd spoleiného &epu 7. Spoletny &ep 7 je kyvny

v rozmezi vzddlenosti P, kterd je t&tivou ke kruZnici K. opsané osou tohoto &epu kolem &epu

1 .
9 'klikového h¥idale 10. Vzdilenost P je podmin&na zavidénim vzduchu do pneumatickyeh dvoj&in-

nych vdled 1, 2 s pfedstihem a zaruéujn m&kky chod pneumatického krokového motoru.

Na obr. 4 je schematicky =zndzorn&no umisté&ni pruZného &lenu 16 uéevﬁéného jédnim svym
koncem na pomocnou kliku 8 a Hruhﬁm svym koncem na klikovy h¥idel lg. PruZny &len 16 pomihd
zaji3fovat vzddlenost mezi pisty 17, 18 a nardZkami 23 a pracuje v rozmezi vzddlenosti gl:
Jeho sila musi byt pfekondna zvySenym tlakem vzduchu v pneumatickych dvoj&innych vdleich
1, 2, je-1i vzduch zavdd&n po celou délku zdvihu pistu, takZe v pneumatickyech dvojZinnych

véleich 1, 2 miZe tlak vazduchu stoupnout aZ na hodnotu tlaku vzduchu ve vzduchové jimce.

Na obr, 5 aZ 8 je zndzorné&n krokovy chod pneumatického krokového motoru smérem vpravo.

24kladni poloha I - vzduch je pfivdd&n vzduchovymi p¥ivedy 12, 14; v
1. krok - poloha II., = vzduch je piivddé&n vzduchovymi p¥ivody 11, 14;
2, krok - poloha III. ~ vzduch je p¥ivdd¥n viduchovimf ptivody 11, 13;
3. krok - poloha IV. = vzduch je pEivdd&n vzduchovymi pEivedy 12, lz} ’
4, krok - zékladni )
' poloha I. - vzduch je p¥ivadén vzduchovymi pEi;ody 12, 14.

Analogicky lze odvodit z obr. 6 aZ 9 jednotlivé poalohy krokového chodu pneumitického

krokového motoru smérem doleva. \

zZékladni poloha I. - vzduch.je pFivdd&n vzduchovymi
1. krok - poloha II. =~ vzduch je p¥ivddén vzduchovymi
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2. krok -~ poloha III. - vzduch je pfivdd¥&n vzduchovymi pE¥ivody
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3. krok - poloha IV, =~ vzduch je p¥fivdd&n vzduchovymi
4, krok - zdkladni
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poloha I, - vzduch je p¥ivédi¥n vzduchovymi pEivody
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Krokovy pneumaticky motor podle vyndlezu je koncepénZ jednoduchy a dosahuje se u ného
pfesného stavi&ni poloh. Lze jej pouZit nejen pro pohon mechanismé s nékolika, tj. 2, 3 ne-
bo 4 bolohami, ale i pro mechanismy s velkym poltem stavinych poloh. Také je moZné jej pouzit

pro mechanismy pracujici st¥idavd po krocich a s plynulym chodem vpravo i vlevo.

Proti stdvajicim konstrukcim md vyhody v tom, Ze zabird maly prostor, md malou vihu,
nemusi mit vlastni klikovou sk¥if a k jeho vytvofeni je moiné pouZdit typizované dvoj&inné
pfimofaré pohony vyskytujici se na trhu. Rovn&} odpadaji pom&rnd sloZitéd elektropneumatické

systémy, které byvaji zdrojem poruch.

A\ . . . N

PREDMET VYNALEZU

1. Pneumaticky krokovy motor s elektropneumatickym nebo mechanfékﬁm ovldddnim umoZnuji-
c? bud krokhvﬁ chod po 1/4 océéky,nebo plynuly chod motoru s reversaci chodu a majici sudy
polet pneumatickych dvoj&inngch védlcd uloZenych do "V", vyznaleny tim, Ze pneumatické dvoj-
¢inné vidlce /1, 2/ jsou kyvnd uloZeny na &epech /3, 4/, pfidem® spojnice stfeduyéepé /13, 4/
a st¥edu klikového ﬁfidele /10/‘sviraji mezi sebou tdhel nejménd 900, ddle pistnice /5, 6/
jsou na strané odvrédcené od pistd /17, 18/ uloZené na spoleiném €epu /7/ pomocné kliky
/8/ nasazené na Zepu /9/ klikového h¥idele /10/, pfilem? spoledny Sep /7/ je ulofen kyvnd
v rozmezi vzddlenosti /P/ tvofené tdtivou krunice /K1/ opsané stfedem spolefného Zepu /7/
kolem osy &epu /9/ klikového h¥idele /10/. '

2, Pneumaticky krokovy motor podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze pomocnd klika /8/ je

odpruZena pruZinym &lenem /16/.

8 listd vykresd

Severografia. n. p.. zévod 7. Most
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