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1. N\

DESCRICAQ

"DISPOSITIVO PARA ADMINISTRACAO DE MEDICAMENTOS

RECICLAVEL"

O presente invento diz respeito de um modo geral a um dispositivo
para a administragio de medicamentos, mais em particular, a um dispositivo de
administragio reciclavel que permite medir selectivamente as dosagens de um

liquido a ser administrado.

Os doentes que sofrem de doengas tais como a diabetes t€ém que se
injectar vérias vezes ao dia com uma solugio de insulina. Uma vez que o volume
da solug@o de insulina a ser injectada varia de injecg@o para injecgdo, € necessario
para tais doentes que eles possam medir com precisdo o volume de insulina.
Contudo, ¢ dificil controlar o funcionamento da seringa assim como a quantidade

do medicamento injectado.

A fim de permitir que um diabético me¢a e administre uma
dosagem de forma mais precisa e controlada, foram desenvolvidas canetas para
injecgdio as quais permitem que seja medida convenientemente ¢ com precisdo
uma dosagem em particular. De uma maneira geral estas canetas asseguram que
haja dentro delas de forma estanque um cartucho que tem uma quantidade
particular do medicamento liquido. O cartucho inclui um émbolo e um
mecanismo para fazer avangar o émbolo no cartucho de modo a administrar o
medicamento. As canetas para injecgio podem ser reutilizdveis ou descartavel.
Nas canetas reutilizaveis, um utilizador pode mudar o cartucho gasto e fazer

recolocar o parafuso de guia da caneta fazendo-o voltar para (rds para 4 sud
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posigdo inicial. Numa caneta descartavel, o cartucho esta sempre na caneta a qual

é descartavel depois do conteido do cartucho ter sido gasto.

Uma tal caneta descartivel que tem funcionado de forma bastante
adequada é divulgada na Patente US N° 5.295.976. Especificamente ¢ divulgado
um dispositivo de administragdo que inclui um colar roscado interiormente € uma
haste de &mbolo roscada exteriormente. A fim de estabelecer uma dosagem do
medicamento a ser administrado, roda-se o colar fazendo deste modo com que o
colar se desloque na direc¢do da extremidade proximal do dispositivo de
injecgdo. A rotagdio do colar faz com que a tampa seja devidamente deslocada
tanto rotativa como axialmente na direcg@o da extremidade proximal da caneta. A
medida que ocorre este deslocamento, o segmento da escala que indica a dose o
qual ¢ visivel através de uma janela, varia mostrando um aumento linear de uma
numeragio a fim de indicar o aumento da dosagem de liquido a ser administrado.
Uma vez que a dosagem desejada tenha sido seleccionada, ¢ aplicada uma forga a
extremidade da tampa provocando um deslocamento linear do conjunto da tampa,
da haste e do émbolo a fim de administrar o liquido do recipiente. O
deslocamento da haste do émbolo para a administragdo ¢ parado ao se fazer um

contacto de fim de curso entre a tampa € um elemento de batente.

Na Patente US N° 5.308.340, divulga-se outro dispositivo para
injecgdo reciclavel. Em particular, uma haste de émbolo € recebida no alojamento
a fim de exercer uma for¢ca num émbolo que fecha uma segunda extremidade do
recipiente. A haste do émbolo tem uma secgdo transversal ndo cilindrica com
uma primeira superficie que inclui uma rosca e uma segunda superficie que pode,
opcionalmente, incluir uma série de dentes de engrenagem. E recebido um colar
dentro do alojamento adjacente a segunda extremidade do recipiente a fim de
reter permanentemente o recipiente para o liquido dentro do alojamento. A haste

do émbolo passa através da abertura ndo cilindrica no colar e é impedida de rodar
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em relagdo ao alojamento por meio do colar. Uma tampa oca envolve a haste do
émbolo em oposicdo ao recipiente do liquido. A saia da tampa oca desenvolve-se
dentro do alojamento. A tampa inclui uma superficie interior roscada que se
ajusta & haste do émbolo de modo a poder mover-se para os ajustes de calibragem
em relagfio a ela. Proporciona-se também um batente dentro do alojamento, €
proporciona-se uma face distal na tampa oca a fim de contactar o batente no
movimento linear da tampa e da haste do émbolo como uma unidade na direcgéo
do recipiente a fim dele administrar o liquido. Em funcionamento, a tampa roda
na direcgfio contraria & dos ponteiros do relogio fazendo com que a rosca da
tampa se desloque ao longo da parte roscada da haste. Esta rotagdo ndo provoca o
deslocamento da haste do émbolo em relagdo ao alojamento, mas faz recuar a
extremidade distal da parte proximal da tampa afastando-a de um ressalto de
batente no interior do alojamento. Quando a tampa tiver sido posicionada para a
dosagem desejada, ¢ aplicada uma presséo na extremidade da tampa a fim de a
fazer mover linearmente na direcg@o da extremidade distal do alojamento até que
o ressalto, definido por uma parte radialmente exposta na extremidade distal,

contacte um batente.

A EP—-0295075 divulga um aparelho para administrar eficazmente
um produto injectavel, que compreende um alojamento 1, um recipiente 2 fixado
ao alojamento ¢ que inclui um émbolo 4, uma saida 3 ¢ um produto injectavel
entre o &mbolo e a saida; e uma haste de accionamento 5 disposta em ajustamento
com o émbolo, em que um comprimento do movimento axial da haste de
accionamento em relagdo ao alojamento, entre uma posi¢éo antes da injecgdo e
uma posigio depois da injecgdo, define o comprimento do curso da haste de
accionamento; um mecanismo de medi¢do 30 da dosagem manualmente ajustavel
esta disposto no alojamento ¢ pode-se mover entre a posi¢do de dose zero em que
o comprimento do curso ¢ zero (ver coluna 15, do paragrafo 1), e a posigdo da

segunda dose (ver coluna 15, paragrafo 2) a fim de permitir a um utilizador



ajustar selectivamente o comprimento do curso da haste de accionamenlo; ¢ 0s

meios 26.

A WO-A-9218179 divulga um alojamento 11, 21 do recipiente 12
incluindo um émbolo 14, uma saida 16, ¢ um produto injectivel 13, a haste de
accionamento 29, a peca 38 roscada interiormente, o mecanismo de medigdo 23
da dosagem que se pode ajustar manualmente e os meios 60 ligados ao
mecanismo de medi¢io da dosagem para impedir que o comprimento do curso da
haste de accionamento seja ajustado até que o mecanismo de medigdo da
dosagem tenha sido levado para a posi¢iio de dose zero. O documento também
divulga um método de administragio de uma dose que compreende as fases de
rodar e accionar o botdo para a posigdo de dose zero; puxar o botdo a fim de
engatar o mecanismo de medigio da dosagem; rodar o botéio para uma posigdo
em que se estabelece uma dose avangando a haste de accionamento através de
uma pega roscada interiormente; ¢ descomprimir manualmente o botdo a fim de

trazer a haste de accionamento a ajustar-se ao émbolo e injectar a dose.

O presente invento proporciona um dispositivo para injecgdo de
mediamentos de acordo com as caracteristicas da reivindicagdo 1, que
compreende um alojamento, um mecanismo de estabelecimento da dose dentro
do alojamento, ¢ um mccanismo dc administragio dentro do alojamento para
fazer avangar o parafuso de guia. Um produto de medicagéo liquido € alojado
num cartucho de volume variavel dentro do alojamento do dispositivo. Apos a
actuagdo do mecanismo de administragéo, o parafuso de guia avanga contra um
émbolo moével no cartucho fazendo deste modo com que uma quantidade
previamente estabelecida de medicamento seja administrado através da agulha do

dispositivo.

Num modelo de realizagdo, o dispositivo ¢ feito inteiramente a



partir de um material plastico reciclavel, excepto no gue respeita ao vidro do
recipiente, a agulha de ago e a etiqueta.

O mecanismo de estabelecimento da dose compreende um conjunto
do mostrador que inclui um dispositivo de embraiagem a fim de engatar e
desengatar uma porca roscada interiormente com uma forma geral cilindrica, a
qual se enrosca num parafuso de guia roscado exteriormente. E estabelecida uma
dose rodando a porca em relagio ao parafuso de guia. A porca roda fazendo rodar
o mostrador. Contudo a porca tem que se engatar com o mostrador de modo a que
ao rodar o mostrador a porca também rode. O dispositivo de embraiagem
compreende uma série de chavetas na superficie cilindrica interior do mostrador
que se engatam com as correspondentes chavetas na superficie exterior da porca.
As chavetas engatam-se umas com as outras ao recolher o mostrador em relagdo a

porca ap6s o mostrador ter sido rodado para a sua posi¢o de dose zero.

O conjunto do mostrador inclui um mecanismo que impede o
utilizador de fazer recolher o mostrador antes de rodar o mostrador para a sua
posigdo de dose zero. Este mecanismo compreende um dedo que se forma no
alojamento que se move dentro da ranhura que se forma na extremidade distal do
conjunto do mostrador & medida que o conjunto do mostrador roda. O mostrador
niio pode ser puxado para fora em qualquer posigdo radial diferente da posigéo
radial da dose zero devido & interferéncia que se forma entre o dedo e as paredes
da ranhura. Na posi¢do de dose zero, o dedo do alojamento desloca-se para cima
dentro de uma chaveta que se desenvolve axialmente e ininterruptamente a fim de
permitir que o mostrador se recotha em relagdo ao alojamento somente quando o

mostrador est4 na sua posi¢do radial da dose zero.

O dispositivo inclui um mecanismo que limita a dosagem maxima
que pode ser estabelecida. Este mecanismo compreende uma ranhura helicoidal

que se forma no alojamento e um par de dedos flexiveis que se formam no



conjunto do mostrador. Apds a rotagdo do mostrador para estabelocer uma dose, o
mostrador recolhe-se em relagdo ao alojamento porque os dedos do mostrador
percorrem a ranhura do alojamento internamente. Uma vez que os dedos do
mostrador atinjam a extremidade proximal da ranhura do alojamento, o mostrador
¢ impedido de rodar em seguida, indicando deste modo ao utilizador que a

dosagem maxima foi medida.

Além do mais o dispositivo inclui um mecanismo para a
imobilizagio automatica do mostrador em relagdo a possibilidade de uma
injecgfio inadvertida depois do mostrador ter sido recolhido para estabelecer uma
dosagem. Este mecanismo de imobilizagio compreende os dedos acima referidos
no conjunto do mostrador que caem dentro da ranhura helicoidal no alojamento
ap6s o mostrador ter sido recolhido em relagio ao alojamento. A interferéncia
apropriada que se forma entre os dedos ¢ a ranhura impede o movimento para a
frente do mostrador na eventualidade de uma pressdo inadvertida que seja
aplicada na extremidade do mostrador. O mecanismo de imobilizagdo ¢ libertado
por meio do conjunto do botfio que estd disposto na extremidade proximal do
conjunto do mostrador. O conjunto do botdo ¢ dimensionado e configurado de
modo a ser descomprimido a seguir a se iniciar a injecgdo. Depois da
descompressdio do conjunto do botdo, ele vai até ao fundo contra o mostrador,
ap6s o que o mostrador se move para a frente de modo a que os dedos flexiveis se

movam para além da ranhura no alojamento.

Um dos dois dedos flexiveis do conjunto do mostrador tem uma
extensdo, a qual quando o botdo ¢ pressionado ¢ empurrada radialmente para
fora. Este dedo cai dentro de uma ranhura separada no alojamento a medida que a
superficie de batente de “fim da dose” do mostrador se engata na correspondente
superficie de batente do alojamento, produzindo deste modo um “estalido”

audivel que indica que a totalidade da dose foi injectada. O alojamento inclui
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além do mais espigdes que se desenvolvem radialmente para dentrv na sua
extremidade proximal os quais se engatam nos dentes da engrenagem no parafuso
de guia a fim de impedir que o parafuso de guia volte para tras na direcgéo
proximal. Estes espigdes estdo constantemente engatados com o parafuso de guia

impedindo deste modo que o parafuso guia rode apds a rotagédo da porca.

O dispositivo também inclui um mecanismo que indica ao
utilizador que a dose do medicamento que resta no recipiente € insuficiente. Este
mecanismo impede que o utilizador estabelega uma dosagem maior do que a que
estd disponivel para ser administrada. A caracteristica da dose restante
insuficiente compreende uma rosca helicoidal de 350° na superficie cilindrica
interior da porca e um dedo que cresce para a frente na extremidade do parafuso
de guia onde a rosca exterior termina. A medida que a porca roda em torno do
parafuso de guia, o ressalto formado pelo fim da rosca helicoidal na porca engata-
se no dedo, desta forma impedindo positivamente uma rotagdo posterior da porca

nesta direcgdo.

Uma vantagem do dispositivo de administragdo de medicamentos
do presente invento consiste em a fungéo de dosagem ser bloqueada até que o
mostrador tenha sido rodado para a sua posigdo de dose zero, assegurando dessa

forma uma dosagem precisa.

Uma outra vantagem do presente invento consiste em o dispositivo
ser uma caneta reciclavel pouco dispendiosa que € concebida de modo a permitir
ao utilizador dosear com incrementos simples unitarios, cada um dos quais €

exposto numa simples unidade de exposigao.

Uma outra vantagem do presente invento consiste em que a

disposi¢do do estalido indicativo de fim da dose estar préximo do batente de fim



de dose a fim de proporcionar mais precisfo ao fim de dose.

Uma outra vantagem do presente invento consiste no dispositivo
incluir um mecanismo de bloqueio da dosagem que impede uma administragdo

inadvertida de uma dose do medicamento.

Ainda uma outra vantagem do presente invento consiste em o
mecanismo da dose restante insuficiente compreender um batente radial que
assegura que o utilizador ndo poder medir uma dose maior do que a que resta no

cartucho.

Ainda uma outra vantagem do presente invento consiste em o
dispositivo ser feito a partir de materiais pouco dispendiosos e ser quase 100%

reciclavel depois do contetudo do cartucho ter sido esvaziado.

O presente invento inclui além do mais um método de
administrag8o de uma dosagem seleccionada de um produto injectavel. O método
inclui a fase de rotagfo de um botfo que se desenvolve no alojamento do injector
a fim de estabelecer a posigdo de dose zero com a rotagdo do botdio, em que a
rotagdo do botfo provoca a rotagio do conjunto do mostrador que est fixado ao
botdo. O botio e o conjunto do mostrador recolhem-se quando na posigéo dec dose
zero a fim de fazer com que o conjunto do mostrador engate uma porca roscada
interiormente no alojamento. O botao ¢ em seguida rodado a fim de fazer rodar o
mostrador e a porca 0 que provoca a translagfio axial do mostrador e da porca,
estabelecendo deste modo a dosagem pretendida do produto injectdvel a ser
administrado. O botdo é em seguida descomprimido manualmente a fim de
descomprimir o conjunto do mostrador e a porca e a haste de accionamento a fim
de fazer que a haste de accionamento faga avangar o émbolo dentro do recipiente

do produto injectavel, forgando deste modo a dosagem estabelecida do produto



injectavel a ser administrada saindo para fora do recipiente. A fase de
descompressdo do botdo faz com que o conjunto do mostrador fique desengatado
da porca de modo a que o botdio possa rodar independentemente da porca depois
da administragdo da dosagem estabelecida do produto injectavel ter sido

completada.

A Figura 1 é uma vista em perspectiva de um modelo de realizagdo
de um dispositivo de administragdo do medicamento de acordo com o presente

invento;

A Figura 2 é uma vista explodida do dispositivo da Figura 1;

A Figura 3 ¢ uma vista ampliada de uma secg@o longitudinal de
uma parte do dispositivo de administragdo de medicamentos da Figura 1, em que
se mostra em particular o conjunto do botéo que esta disposto dentro do conjunto

do mostrador;

A Figura 4 é uma vista em perspectiva ampliada, de um corte
parcial, do dispositivo de administragdo de medicamentos da Figura 1, mostrando

em particular o conjunto do botdo que estd disposto no conjunto do mostrador;

A Figura 5 € uma vista ampliada de um corte transversal do
dispositivo de administrago de medicamentos da Figura 1, em que em particular
se mostra na porca o batente da dose restante insuficiente aproximando-se do

correspondente batente no parafuso de guia;

A Figura 6 ¢ a vista da Figura 5, excepto em que o batente da dose

restante insuficiente na porca esta engatado com o batente no parafuso de guia;
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A Figura 7 € uma vista em perspectiva, de uma secgéo parcial, de
uma parte do alojamento que se engata com o conjunto do mostrador, em que se

mostra em particular a unidade do dedo do estalido na posi¢&o zero;

A Figura 8 é uma vista da Figura 7, excepto em que a unidade do

dedo do estalido esta por tras da aba do fim de dose;

A Figura 9 é uma vista da Figura 7, excepto em que a unidade do

dedo do estalido se mostra na estria do mostrador durante a dosagem,;

A Figura 10 é uma vista ampliada de um corte de uma parte do
dispositivo de administra¢do de medicamentos da Figura 1, em que s¢ mosira em
particular a relagdo entre o conjunto do botdo, o conjunto do mostrador, € o

alojamento enquanto o dispositivo esté na extremidade da posi¢do de dosagem;

A Figura 11 é uma vista em corte longitudinal do dispositivo de
administragio de medicamentos da Figura 1, em que se mostra em particular o

conjunto do mostrador ap6s ele ter sido rodado para a posigdo zero;,

A Figura 12 é uma vista da Figura 11 excepto em que o conjunto do
mostrador foi recolhido de modo a que as chavetas da porca estejam engatadas

com as chavetas do conjunto do mostrador;

A Figura 13 é uma vista da Figura 12, excepto em que a dosagem

pretendida foi medida;

A Figura 14 é uma vista semelhante a Figura 10, em que mostra o
conjunto do mostrador rodado de 180° e além disso mostra-se o botéo

inicialmente descomprimido antes do movimento do mostrador ter tido lugar;
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A Figura 15 é uma vista da Figura 14, em que se mostra que 0

mostrador se moveu para a frente de uma pequena distancia;

A Figura 16 é uma vista da Figura 14, em que se mostra que o

mostrador se moveu para a frente metade de um passo de rosca; €

A Figura 17 é uma vista da Figura 13, excepto em que se mostra a

caneta na sua posi¢éo de fim de dose.

Para as finalidades deste pedido, o termo “proximal” designara uma
posigao axial relativa na direcgdo do botdo ¢ do mecanismo de administragio, € o
termo “distal” designara a posigdo axial relativa na direcgdo da extremidade da

agutha do mecanismo de administragao.

Fazendo referéncia as Figuras 1 e 2, mostra-se um dispositivo para
injecgdio 20 de medicamentos que tem o aspecto geral de uma caneta ou de uma
lapiseira. O dispositivo compreende um alojamento 22 para 0 mecanismo que tem
uma primeira parte 24 € uma segunda parte 26 (Figura 2). As partes 24 € 26 do
alojamento sdo fixadas uma & outra de uma forma apropriada, e.g. ligagdo
quimica com um adesivo ou solvente apropriados. Uma tampa 28 é colocada por
pancada na extremidade distal do alojamento 22 para o mecanismo. A tampa 28
inclui um grampo 30 que coopera com a parede lateral da tampa 28 a fim de
proporcionar os meios apropriados para manter o dispositivo 20 no bolso de uma
camisa. Fazendo referéncia a Figura 2, a maior parte dos componentes do
dispositivo para medicagdo 20 inclui um conjunto do botdo 32, o conjunto do
mostrador 34, a porca 36 e o parafuso de guia 38. O cartucho 40 ¢é inserido no
corpo distal 42 ao qual esta fixado o conjunto da agulha 44 ¢ a tampa da agulha

46. Todos os componentes do dispositivo para medicagdo 20, excepto o cartucho
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40 ¢ a agulha 44 podem ser feitos a partir de um material plastico que seja
apropriado para ser reciclado. Os plésticos apropriados sdo as resinas de
policarbonatos para elevados caudais de modo a que possam ser processados por
moldagio por injecgdo e por extrusio convencionais. Num modelo de realizag#o,
as partes 24 e 26 do alojamento e o corpo distal 42 s@o feitos a partir de um
material de policarbonato opticamente transparente, € os restantes componentes
de plastico sdo feitos a partir de resinas ABS. Estes plasticos sdo reciclaveis,

tornando deste modo o dispositivo desejavel sob o ponto de vista ambiental.

Fazendo referéncia a Figura 4, o conjunto do botdo 32 compreende
uma pega cilindrica oca 48 que tem uma extremidade proximal 50. A parte
cilindrica oca 48 inclui a extremidade distal 52 sob a forma de gota anelar € além
disso inclui um anel 54 em que o didmetro ¢ maior e que compreende uma
superficie cénica 56 e uma superficie plana mais larga 58. As secgGes das
superficies 56 e 58 constituem a superficie de um ressalto 60 de didmetro maior.
A extremidade proximal 50 ¢ o conjunto do botdo 32 compreendem dois dedos
flexiveis 62, 64 que se desenvolvem cada um a partir de uma superficie de base
66. Tal como se mostra na Figura 4, cada dedo 62, 64 tem uma forma em L e
inclui uma primeira perna que se desenvolve a partir da superficie de base 66 € €
paralela ao eixo do dispositivo para medicagdo 20, e uma segunda perna que se
desenvolve radialmente fazendo um éngulo de aproximadamente de 90° com a
primeira perna. A extremidade proximal 50 do conjunto do botéo 32 inclui além
do mais uma extremidade 68 que se engata no dedo que tem uma superficie
reentrante 70. A extremidade 68 estd integralmente ligada a pega cilindrica oca
48 por meio das pegas de ligagio 72 (Figura 3). A extremidade proximal 68 inclui
uma superficie 74 (Figura 3) que se forma a partir das pegas de comprimento

reduzido 76.

Fazendo referéncia as Figuras 3 e 10, mostra-se o conjunto do



mostrador 34 em pormenor. O conjunto do mostrador 34 tem wna forma geral
cilindrica e é oco ao longo do seu eixo longitudinal. O didmetro do conjunto do
mostrador 34 é maximo na sua extremidade proximal e é minimo na sua
extremidade distal. Fazendo referéncia a Figura 3, o conjunto do mostrador 34
compreende uma parte proximal 78, uma parte intermédia 80, e uma parte distal
82. A parte proximal 78 compreende uma parte 84 de didmetro maior, uma parte
cénica 86, ¢ um anel 91 de fim de dose que se desenvolve em torno da periferia
da parte proximal 78 tal como se mostra na Figura 3. O anel 91 inclui uma
superficie inferior 89 (Figura 13) que constitui uma superficie de batente quando
se ajusta contra a parte de tras do alojamento. O anel 91 também inclui uma
protuberdncia 88 mais larga da “dose zero”. Uma ranhura 90 com uma forma
geral em U (Figuras 2, 3) forma-se na parte proximal 78 a fim de constituir uma
seccdo flexivel 92. A superficie interior proximal da secgfo flexivel 92 inclui um
dedo 94 que tem uma superficie conica 96 adaptada para se engatar na superficie

conica 56 do conjunto do botdo 32 e uma superficie conica complementar 98.

A parte proximal 78 do conjunto do mostrador 34 inclui além do
mais uma primeira ranhura 100 em forma de U (Figura 2) e uma segunda ranhura
em forma de U (ndo representada) que formam as pernas flexiveis 102, 104.
Fazendo referéncia a Figura 10, cada perna 102, 104, inclui um dedo 106, 108
que se desenvolvem para dentro, e um dedo 110, 112 que se desenvolvem para
fora, distais em relagdo aos dentes que se desenvolvem para dentro. O dedo 106
que se desenvolve para dentro inclui uma superficie conica proximal 114, o lado
116, e uma superficie conica distal 118. De forma semelhante, o dedo 108 inclui
a superficie conica proximal 120, o lado 122, e a superficie conica distal 124. O
dedo 110 que se desenvolve para fora compreende uma superficie conica 126, o
lado 128, e o ressalto 130, a superficie de didmetro maior 132, e uma superficie
coénica distal 134. O dedo que se desenvolve para dentro 112 inclui a superficie

conica proximal 136, o ressalto 138, e uma superficie de didmetro maior 140, e
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uma superficie conica distal 142.

Fazendo referéncia & Figura 3, uma série de chavetas axiais 142
estio dispostas circularmente em torno da superficie interior do conjunto do
mostrador 34 na 4rea onde a parte proximal 78 encontra a parte intermédia 80. A
fiada circular de chavetas 142 ¢ interrompida pelas pernas 102 e 104. Num
modelo de realizagio h4 dez chavetas 142 posicionadas em torno da
circunferéncia interior do conjunto do mostrador 34. Fazendo referéncia as
Figuras 3 e 10, mostra-se uma multiplicidade de chavetas 144 que se
desenvolvem circularmente em torno da superficie interior proximal da parte
intermédia 80 do conjunto do mostrador 34. De forma diferente das chavetas 142,
as chavetas 144 desenvolvem-se em 360° em tomno da circunferéncia interior da
parte intermédia 80. Num modelo de realizagdo estdo posicionadas dezoito
chavetas 144 de modo tal que cada chaveta estd circularmente afastada de 20

graus da chaveta adjacente.

Tal como se mostra melhor nas Figuras 7-9, a parte distal 82 do
conjunto do mostrador 34 compreende a aba proximal 146, a parte de didmetro
reduzido 148, e a extremidade distal compreendendo uma série de estrias
alongadas 150 que se desenvolvem exteriormente em torno da circunferéncia da
parte distal 82. As estrias 150 estdo alinhadas com as chavetas 144. Por isso, num
modelo de realizagio ha dezoito estrias 150, cada uma das quais corresponde as
respectivas chavetas 144. Tal como se mostra nas Figuras 8 e 9, duas das estrias
150 desenvolvem-se axialmente na parte do didmetro reduzido 148. Estas

extensOes estdo referenciadas como as estrias 152.

Fazendo referéncia a Figura 10, as partes 24 e 26 do alojamento
formam a ranhura proximal 154 que tem uma superficie cénica 156. As partes 24

e 26 do alojamento formam além do mais uma ranhura espiral helicoidal 158 e
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uma superficic conica circular 160 tal como se mostra na Figura 10. A parte do
alojamento 24 inclui além do mais uma estria semicircular 164 préximo da sua
extremidade distal. Formam-se duas ranhuras na parte distal da parte do
alojamento 24 a fim de definir um dedo flexivel 166. A parte 26 do alojamento
inclui ranhuras que nela se formam a fim de definir a perna flexivel 168 que tem
o dedo 170 que se desenvolve para dentro na sua extremidade. O dedo 170 inclui
a superficie conica proximal 172 a qual termina no lado 174 e no bordo vertical
176. As partes 24 e 26 do alojamento incluem os ressaltos transversais 178, 180
respectivamente a fim de reduzir o didmetro através da extremidade proximal do
alojamento. Os ressaltos 178 e 180 incluem os espigdes 182, 184,

respectivamente.

Tal como se mostra melhor nas Figuras 11-13 e 17, o dispositivo de
administragio de medicamentos 20 inclui além do mais a porca 36 e o parafuso
de guia 38. A porca 36 tem uma forma geral cilindrica e inclui um par de
ranhuras 186 que se desenvolvem axialmente (Figura 2) a fim de formar as
pernas proximal 188 flexiveis. Cada perna 188 inclui uma parte saliente proximal
190 e duas pequenas chavetas 192 que se desenvolvem axialmente. A
extremidade distal da porca 36 compreende um membro de maior didmetro 194
semelhante a uma engrenagem que tem uma multiplicidade se dentes 196. A
superficie interior da extremidade distal da porca 36 inclui uma rosca helicoidal
198. A rosca 198 tem um desenvolvimento de 350° em tomo da superficie
interior da porca 36. Na extremidade distal do parafuso de guia 38 forma-se uma
ranhura a fim de formar as pernas 226, 228 (Figura 2). Dos dois lados opostos do
parafuso de guia 38 estdo localizados uma série de dentes de engrenagem 204 que
se desenvolvem axialmente ao longo do comprimento do parafuso de guia 38
desde a ranhura 200 até & extremidade distal, os quais constituem a parte de
engate do émbolo 206. As roscas helicoidais 208 desenvolvem-se ao longo do

comprimento axial das pernas 226, 228 do parafuso de guia 36. O parafuso de
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guia 38 monta-s¢ na abertura cilindrica da porca 36.

Tal como se mostra nas Figuras 11-14, a parte do parafuso de guia
38 que constitui o émbolo 206 ajusta-se ao émbolo 210 do cartucho 40. O
cartucho 40 aloja-se dentro do cartucho fixo 42, que estd permanentemente
fixado as partes 24 e 26 do alojamento. O cartucho 40 ¢é feito de vidro e
compreende um tubo que define uma camara interior 212 que termina com uma
abertura na extremidade distal e com o gargalo 214 que tem uma tampa 216 que
inclui um disco de borracha 218 disposto por cima dela. O conjunto da agulha 44
compreende na base uma rosca interior 220 ¢ uma agulha de administragio 222.
A base com a rosca interior 220 enrosca-se por cima da parte exterior da
extremidade distal 224 do corpo 42. A tampa 46 da agulha adapta-se por cima da
agulha 222 a fim de impedir uma insergéo inadvertida da agulha 222 no doente.
A tampa 28 fixa-se por pancada ao corpo 42 do cartucho a fim de completar o

mecanismo semelhante a uma caneta.

A fim de estabelecer uma dose para injectar, € necessario primeiro
pér manualmente a zero o mostrador a partir da posigdo radial inicial do
mostrador resultante da injeccdo anterior. A posi¢o radial inicial do conjunto do
mostrador 34 em relagiio & parte 26 do alojamento mostra-se na Figura 8.
Especificamente, o dedo 170 da parte 26 do alojamento estd localizado na
ranhura 148 do conjunto do mostrador 34. A ranhura 148 pode ser rodada
fazendo rodar o conjunto do mostrador 34 em relagao ao alojamento. O conjunto
do mostrador 34 nio se pode recolher axialmente devido a interferéncia entre o
bordo vertical 176 do dedo 170 do alojamento e do ressalto 149 do conjunto do
mostrador 34. De forma semelhante, o conjunto do mostrador 34 nio pode ser
forgado axialmente para a frente devido & interferéncia entre a superficie 89 do
anel 91 e das superficies das extremidades 33, 35 (Figura 4) das partes 24, 26 do

alojamento, respectivamente. Se o utilizador por engano pensar que € necessario
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descomprimir 0 conjunto do botdo 32 a fim de puxar para fora o mostrador, o
dedo 94 cai na ranhura 154 (Figura 10), criando dessa forma uma interferéncia
que impede que o mostrador seja puxado para fora. Apds a continuagdo da
rotagio do conjunto do mostrador 34 em relago ao alojamento 26, as estrias 152
sd0 movidas para se engatarem com o dedo 170, tal como se mostra na Figura 7.
Esta ¢ a posi¢do radial de dose zero do conjunto do mostrador 34. Esta posigdo de
dose zero é comunicada ao utilizador de quatro maneiras. O utilizador houve o
estalido quando as estrias 152 se engatam no dedo 170. O movimento do dedo
170 por cima da primeira estria 152 para dentro da reentrdncia 155 em forma de
V entre as estrias 152 produz uma vibragiio no dispositivo 20 que pode ser
sentida pelo utilizador. Além do mais, a protuberdncia 88 do conjunto do
mostrador 34 est4 em alinhamento axial com a protuberncia 153 da parte do
alojamento 24, proporcionando deste modo a indicagdo visual de que a posigdo
da dose zero foi alcancada. Isto é além do mais transmitido visualmente pela

presenga de um simbolo na lente 25.

H4 uma série de mimeros (nfo representados) que estdo impressos
na superficie da parte intermédia 80 do conjunto do mostrador 34. Estes nimeros
estdo espacados helicoidalmente em torno da periferia da parte 80 ¢ podem ter
uma numeragdo de 1 a 60, com incrementos singulares a fim de indicar a dose
desejada. A lente 25 estd alojada na parte 24 do alojamento e alinha-se com os
mimeros de modo a que o nimero apropriado aparece na lente depois de se medir
uma dosagem. A parte da lente rectangular 162 € saliente (Figura 10) na lente 25
e esta localizada na base da lente 25 a fim de realgar os nimero tornando-os

assim mais faceis de ler.

Na sua posigao de dose zero, o conjunto do mostrador 34 pode ser
recolhido axialmente de uma distancia predeterminada, e.g. 3 a 5 mm, tal como se

mostra na Figura 12. A medida que o conjunto do mostrador 34 ¢ recolhido, o



ressalto 149 move-se para além do dedo 170 do alojamento, do que resulla que o
dedo 170 do alojamento fique engatado com as estrias 150. Além disso, as
chavetas 144 do conjunto do mostrador 34 sdio movidas para se engatarem com as
chavetas 192 da porca 36, tal como se mostra na Figura 12. Uma vez engatadas, a
rotagdo do conjunto do mostrador 34 provoca a correspondente rotagéo da porca
36. A rotagdo do parafuso guia 38 ¢ impedida por uma chaveta do tipo escatel por
engate entre os espigdes 182 e 184 anti-recuo e o parafuso de guia 38. Tal como
se mostra na Figura 6, os espigdes 182, 184 constituem chavetas, e o parafuso de

guia 38 constitui um escatel que fica em contacto com os lados da chaveta.

Apds a rotagdo do conjunto do mostrador 34, os dedos 110, 112
movem-se dentro da ranhura 158 do alojamento na direc¢30o proximal a fim de
fazer recolher o mostrador 34, aumentando deste modo a distancia axial entre a
superficie de batente 89 do anel 91 ¢ as superficies de batente 33, 35 das partes
24, 26 do alojamento. A rotagdo do conjunto do mostrador 34 faz com que a
porca 36 rode de modo a que a ranhura 198 helicoidal interna da porca 36 rode ao
longo da rosca exterior 208 do parafuso de guia 38 a fim de fazer com que a
porca 36 se recolha axialmente de uma distancia axial correspondente. Tal como
se mostra na Figura 9, a rota¢do do conjunto do mostrador 34 faz com que as
estrias 150 se movam para além do dedo 170 do alojamento. A rotagdo de cada
estria 150 para além do dedo 170 constitui uma unidade de dosagem simples.
Como cada estria 150 se move para além do dedo 170, isso faz com que um
“estalido™ ocorra, proporcionando deste modo uma indicagdo audivel de cada
unidade de dosagem medida. Além disso, aparece um tnico numero na lente 25
ap6s cada unidade de rotagdo que indica qual a dose actualmente seleccionada.
Uma vez que uma dosagem tenha sido seleccionada, essa dosagem pode-se tornar
maior ou mais pequena por meio da rotagio do conjunto do mostrador quer na
direc¢do dos ponteiros do relégio quer na direcgdo contraria a dos ponteiros do

relogio.
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Num modelo de realizagdo, o conjunto do mostrador 34 inclui
dezoito estrias 150 espagadas de 20° umas das outras. E desejavel limitar a
quantidade da dosagem que pode ser medida a fim de impedir que o conteddo
total do cartucho 40 seja administrado de uma sé vez. Por exemplo, pode ser
desejavel limitar a medida da dosagem a um maximo de 60 unidades. Se o
conjunto do mostrador incluir dezoito estrias, isto significard que o utilizador
pode rodar o conjunto do mostrador de quase 3,5 rotagdes. Tal como se mostra
nas Figuras 12 e 13, 4 medida que uma dosagem est4 a ser estabelecida, os dedos
que se desenvolvem para fora 110 e 112 do conjunto do mostrador 34 correm
numa ranhura helicoidal 158 das partes 24 e 26 do alojamento. Uma vez que uma
dosagem mdaxima predeterminada tenha sido medida, e.g. 60 unidades, os dedos
110 e 112 alcancaram a extremidade proximal da ranhura helicoidal 158. O
conjunto do mostrador 34 ndo pode rodar mais de modo aumentar esta dosagem
maxima devido a uma interferéncia do ressalto na extremidade da ranhura
helicoidal 158. O conjunto do botdo 32 impede que o conjunto do mostrador 34
seja inadvertidamente empurrado para a frente durante o processo de dosagem
devido a interferéncia entre os dedos 110, 112 do conjunto do mostrador 34, a
superficie do botdo 52, e a ranhura 158 em espiral helicoidal nas partes 24, 26 do
alojamento, tal como se mostra na Figura 4. Os dedos 110, 112 tém que se mover
para fora da ranhura 158 antes do mostrador poder ser movido axialmente para a
frente. Os dedos 110, 112 podem-se mover para fora do engate com a ranhura
158 somente depois da total descompressdo do conjunto do botdo 32, fazendo
mover deste modo a superficie distal 52 do botfio para fora do engate com os

dedos 110, 112,

Uma vez que a dosagem pretendida tenha sido estabelecida, a
tampa 28 € removida e a tampa da agulha 46 ¢ removida a fim de que a agulha

222 fique exposta. A agulha ¢ inserida no doente, e a superficie reentrante 70 do
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conjunto do botdo 32 ¢ empurrada. As Figuras 14-16 mostram as fases iniciais do
processo de injecgdo. Fazendo referéncia & Figura 14, & medida que a superficie
do botio 70 é empurrada, o conjunto do botdo 32 move-se para a frente
independentemente do mostrador 34 até que a superficie distal 52 do boto se
estribe contra o ressalto interior 141 do mostrador. A seguir o botdo 32 € o
mostrador 34 movem-se em conjunto. Fazendo referéncia & Figura 15, 4 medida
que o mostrador 34 comega a mover-se para a frente, as superficies conicas 134,
142 dos dedos sdo forcadas para fora da respectiva rosca 158. Isto faz com que os
dedos 110, 112 flictam radialmente para dentro. A medida que o botio 32 é mais
pressionado, os dedos 110, 112 movem-se para fora da respectiva rosca 158, tal
como se mostra na Figura 16. A medida que o botio 32 continua a ser
pressionado, os dedos 110, 112 movem-se para dentro ¢ para fora da rosca 158
restante, de forma semelhante até que o mostrador 34 alcance a sua posigdo de
fim de dose tal como se mostra nas Figuras 10 ¢ 17. O movimento do bordo 95
(Figura 4) do dedo 94 do mostrador passa o bordo 157 do alojamento (Figura 4) e
para dentro da ranhura 154 (Figura 10) produzindo um som de um “estalido”
audivel, proporcionando desta forma uma confirmagdo audivel de que a
totalidade da dosagem foi injectada. O dedo 94 esta muito préximo das

superficies de batente 89 e 33, 35.

A medida que o mostrador 34 inicia 0 movimento para a frente, as
chavetas 144 movem-se para fora do engate com as chavetas 192 da porca 36 a
fim de desligar o mostrador 34 da porca 36 antes de qualquer movimento axial da
porca 36. O mostrador 34 move-se axialmente em relagdo a porca 36 até que a
extremidade distal 193 (Figura 13) do mostrador 34 se engate na aba 194 da
porca e faga mover a porca 36 ¢ o parafuso de guia 38 para a frente a fim de

administrar a dosagem de fluido estabelecida.

Fazendo referéncia as Figuras 10 e 17, o movimento para a frente



do conjunto do mostrador 34 ¢ da porca 36 esta limitado pelo engate da superficie
89 do anel 91 com as superficies das extremidades 33, 35 proximal das partes 24,
26 do alojamento, respectivamente, tal como se mostra na Figura 14. Fazendo
referéncia & Figura 14, hd uma pequena folga, e.g. 0,4 milimetros, entre a
engrenagem da porca ou aba 194 e os ressaltos interiores 178, 180 das partes 24,
26 do alojamento, respectivamente. Num outro modelo de realizagio, o batente
de fim de dose pode ser concebido para que fique entre a aba 194 da porca e os

ressaltos 178, 180.

O movimento do parafuso de guia 38 ¢é impedido na direcgdo
proximal devido aos espigdes anti recuo 182, 184 se engatarem com os dentes da
engrenagem 204, Isto assegura que a cabega 206 do parafuso de guia 38 fica em

contacto constante com o émbolo 210.

Uma vez que a dosagem tenha sido completada, o utilizador liberta
os seus dedos da superficie reentrante 70 do botdo. Apos a libertagéo da pressdo
sobre a superficie 70, os dedos flexiveis ou molas 62, 64 voltam da sua condig@o
de pressdo para tras para a sua condi¢do de descontracgdo, fazendo deste modo
com que automaticamente o conjunto do botdo 32 se retraia para trds para a
posigdo de bloqueio que se mostra na Figura 11 a fim de impedir que o conjunto
do mostrador 34 avance inadvertidamente depois de se mover de novo para a sua

posigéio de recolhido.

O dispositivo de medicagdo 20 inclui além do mais um mecanismo
para indicar ao utilizador que ha uma dose insuficiente de medicamento 212 que
resta no cartucho 40. Fazendo referéncia as Figuras 5 e 6, o parafuso de guia 38
compreende duas pernas 226 e 228. A perna 226 podera ter uma grossura maior
do que a perna 228. A perna 226 inclui um ressalto 230 que se desenvolve

axialmente para fora na extremidade da rosca exterior 208. A perna 228 contém a
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extremidade 232 da rosca exterior 208. A rosca hclicoidal interior 198 da porca
36 define uma superficie de batente 234 devido ao facto da rosca 198 ter um
desenvolvimento circular inferior a 360°. Tal como se mostra na Figura 17, a
porca 36 move-se na direcgdo das pernas 226, 228 do parafuso de guia 38 a
medida que o parafuso de guia 38 se move dentro do cartucho 40. Uma vez que a
porca 36 se move axialmente ao longo da totalidade da rosca 208 do parafuso de
guia 38, o batente 234 aproxima-se do ressalto axial 230, tal como se mostra na
Figura 5. Além disso uma rotagdo adicional da porca 36 resulta em que o batente
234 se engate no ressalto 230, tal como se mostra na Figura 6. Isto impede o
utilizador de medir uma dosagem maior. A porca 36 pode rodar para tras na
direcgfio oposta a fim de reduzir a dosagem se assim se desejar. Este mecanismo
de paragem da rotagéio proporciona ao utilizador uma indicagéio muito precisa da

dosagem que resta no cartucho.

Lisboa, 31 de Agosto de 2000
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REIVINDICACOES

1. Aparelho (20) para administrar eficazmente um produto
injectavel, que compreende:

um alojamento (22);

um recipiente (40) fixado ao referido alojamento (20) e que inclui
um émbolo (210), uma saida e um produto injectavel entre o referido émbolo
(210) e a referida saida;

uma haste de accionamento (38) disposta no referido alojamento
(22) e que estd engatada no referido émbolo (210), em que o comprimento do
movimento axial da referida haste de accionamento (38) ¢m relagéo ao referido
alojamento (22) entre uma posi¢@o anterior & injec¢do € uma posigdo apds a
injecgdo define o comprimento do curso da referida haste de accionamento (38), e
uma porca (36) roscada interiormente com um engate para rotagdo com a referida
haste de accionamento sendo o referido aparelho caracterizado por:

os meios (182, 184, 204) para manter a referida haste de
accionamento engatada no referido émbolo;

um mecanismo de medicdo (34) da dosagem ajustivel manualmente
disposto no referido alojamento (20) que compreende o conjunto do mostrador
(34) que se pode mover axialmente a fim de se engatar com a referida porca a fim
de rodar com ela desde uma posi¢o axial inicial, em que o comprimento do
curso € zero, € uma posicdo axial de estabelecimento da dose, para permitir ao
utilizador ajustar selectivamente o comprimento do curso da referida haste de
accionamento (38);

meios (149) ligados ao referido mecanismo de medigdo da dosagem
(34) a fim de impedir o movimento do referido mecanismo de medigio da
dosagem, da referida posi¢do axial inicial para a referida posigdo axial de

estabelecimento da dose, até que o referido mecanismo de medigéo (34) da
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dosagem tenha sido levado para uma posigo radial de dose zero; ¢

um mecanismo de embraiagem (170, 150, 144, 192) disposto
funcionalmente entre a referida porca e o referido conjunto do mostrador, o
referido mecanismo de embraiagem desengatando a referida porca e o referido
conjunto do mostrador na referida posigdo axial inicial e engatando a referida
porca ¢ o referido conjunto do mostrador na referida posigdo axial de
estabelecimento da dose, pelo que a rotagéo do referido conjunto do mostrador na
referida posigfo axial de estabelecimento da dose faz rodar a referida porca a fim

de a repor em relag@o a referida haste de accionamento.

2. Aparelho (20) da Reivindicagdo 1, em que os referidos
meios (149) para impedir que o comprimento do curso da referida haste de
accionamento (38) seja ajustado até que o referido mecanismo de medigdo (34)
da dosagem tenha sido levado para a referida posicdo de dose zero que €
caracterizado por um primeiro elemento (149) que estd numa relagdo de
interferéncia com o segundo elemento (170) no referido alojamento (22)
enquanto o referido mecanismo de medigio (34) da dosagem estd na referida
posigdo axial de estabelecimento da dose, impedindo deste modo que o referido
mecanismo de medicdo (34) da dosagem se mova de uma posigdo em que néo se
estabelece uma dose para a referida posigdo de estabelecimento da dose, € em que
o referido primeiro elemento (149) nilo estd numa relagio de interferéncia com o
referido segundo elemento (170) enquanto o referido mecanismo de medigdo (34)
da dosagem esté na referida posi¢éo de dose zero, permitindo deste modo que o
referido mecanismo de medi¢do (34) da dosagem se mova da referida posigio em

que ndo se estabelece uma dose para a posiggo de estabelecimento da dose.

3. Aparelho (20) da Reivindicagdo 1, caracterizado por o
referido mecanismo de medigdo (34) da dosagem ser o conjunto do mostrador

(34) com uma forma geral cilindrica disposto no referido alojamento (22) e que



sc pode mover axialmente em relagdo ao referido alojamento (22) entre a posigéo
de estabelecimento da dose, em que a rotagdo do referido conjunto do mostrador
(34) ajusta o comprimento do curso da referida haste de accionamento (38), e a
posigio em que ndo se estabelece uma dose, em que a rotagdo do referido
conjunto do mostrador (34) ndo altera o comprimento do curso da referida haste
de accionamento (38), podendo o referido conjunto do mostrador (34) rodar em
relagdo ao referido alojamento (22) entre a posigdo rotativa de dose zero ¢ a
posi¢do rotativa de dose ndo—zero, a rota¢do do referido conjunto do mostrador
(34) enquanto o referido conjunto do mostrador (34) esta na referida posigéo
axial de estabelecimento da dose permite a um utilizador ajustar selectivamente o
comprimento do curso da referida haste de accionamento (38) desde zero até
estabelecer uma dosagem seleccionada, ¢ os referidos meios para impedir que
ajustamento do comprimento do curso incluem um primeiro elemento (149) no
referido conjunto do mostrador (34) numa relagdo de interferéncia com um
segundo elemento (170) no referido alojamento (22) enquanto o referido conjunto
do mostrador (34) esta na referida posi¢éo axial em que ndo se estabelece uma
dose e na referida posigdo rotativa da dose ndo—zero, impedindo desta forma que
o referido conjunto do mostrador (34) se mova da referida posi¢do em que ndo se
estabelece uma dose para a referida posigdo de estabelecimento da dose, e em
que, ap6s a rotagio do referido conjunto do mostrador (34) para a referida
posigdo rotativa da dose zero, o referido primeiro elemento (149) se move para
fora da relagdo de interferéncia com o referido segundo elemento (170),
permitindo deste modo que o referido mecanismo de medigo (34) da dosagem se
mova da referida posi¢do em que ndo se estabelece uma dose para a referida

posigdo de estabelecimento da dose.

4. Método para administrar uma dosagem seleccionada de um
produto injectavel, o método compreendendo as seguintes fases:

rotagio do botdo (78) que se desenvolve no alojamento (22) do
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injector a fim de estabelecer a posigdo rotativa da dose zero para o referido botdo
(78), em que a rotagdo do botdo (78) faz rodar o conjunto do mostrador (34)
tixado ao botdo (78);

recolher o botdo (78) e o conjunto do mostrador (34) enquanto esta
na posigdo de dose zero a fim de fazer com que o conjunto do mostrador (34)
engate a porca (36) roscada interiormente no alojamento (22);

rotagdo do botdo (78) provocando dessa forma a rotagdo da porca
(36) a fim de provocar a transla¢@io axial da porca (36) ao longo da haste de
accionamento (38) roscada exteriormente que ¢ recebida dentro da porca (36),
estabelecendo desta forma a dosagem desejada do produto injectavel a ser
administrado;

descompressdo manualmente do botdo (78) a fim de descomprimir
manualmente o conjunto do mostrador (34) e a porca (36) e a haste de
accionamento (38) a fim de fazer com que a haste de accionamento (38) faca
avangar o émbolo (210) dentro do recipiente (40) do produto injectavel, forcando
desta forma a dosagem estabelecida do produto injectavel a ser administrada pela
saida do recipiente (40), em que a fase de descompressdo do botéo (78) faz com
que o conjunto do mostrador (34) fique desengatado da porca (36) de modo a que
o botio (78) possa rodar independentemente da porca (36) depois da

administracio da dosagem estabelecida do produto injectavel ter sido completada.

5. Método da Reivindicagdo 4 caracterizado além do mais
pelas fases de: actuagdo de um mecanismo de desbloqueio (54) que desbloqueia o
referido mecanismo de bloqueio (110,112) a fim de permitir que o botéo (78) € o
conjunto do mostrador (34) avancem manualmente, provocando deste modo a
translag@io da porca (36) e da haste de accionamento (38) a fim de fazer com que a
haste de accionamento (38) faga avangar o émbolo (210) dentro do recipiente (40)
do produto injectavel, forgando deste modo a dosagem estabelecida do produto

injectavel a ser administrada pela saida do recipiente (40), em que a fase de



descompressdo do botdo (78) ¢ de avango inicial do conjunto do mostrador (34) faz
com que o mecanismo (34) de estabelecimento da dose volte a estar desengatado
da porca (36) de modo a que o botdo possa voltar a rodar independentemente da
porca (36) ap6s a administragiio da dosagem estabelecida do produto injectavel ter

sido completada.

Lisboa, 31 de Agosto de 2000

\—v\

——

JORGE CRUZ
Agente Oficial da Propriedade Industria
RUA VICTOR CORDON, 14
1200 LISBOA
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