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Przy zastosowaniu obudowy gorniczej - ztoZonej
z czlonow wedrujacych zwalnia sie poszczegolne
czlony z rozparcia miedzy stropem a spagiem w ce-
lu podciagania ich -do ociosu. W przypadku pokta-
dow o duzym nachyleniu w trakcie przesuwania
obudowy do przodu zachodzi obsuwanie sie jej
w dol.

Znane jest obustronne wyposazenie czionow we-
drujacych w prowadnice slizgowe nadajace im wtas-
ciwy kierunek przesuwu, przy czym czlony opierajq

sie jeden o drugi w celu zapobiegania obsuwaniu

si¢ obudowy. Okazalo sie jednak, ze zwlaszcza
w dolnej czesci obudowy powstaje nadmierny wza-
jemny docisk czlonow, prowadzacy do ich uszkodze-
nia lub uniemozliwiajacy ich przesuwanie. W wy-
robiskach o jeszcze wiekszym nachyleniu, czlony
zwolnione z rozparcia majq skionnosé do pochylania
sie i wywracania. Aby tego uniknaé proponowane
jest . stosowanie - prowadnic $lizgowych rowniez
i w gornej czesci czilonow, powyzej srodka ciez-
kosci, na przyklad na wysokosci stropnic. Pomija-
jac wysoki koszt tego rodzaju rozwiazania, trud-
nosci, o ktorych byla mowa, wystepuja tu w wyz-
szym jeszcze stopniu.

Wedlug wynalazku unika sie tych u]emnych cech

obudowy gorniczej zlozonej z czlonow wedrujacych,

zwlaszcza z czlonéw zaopatrzonych .w przesuwniki
polaczone z przenosnikiem $cianowym lub inng pod-
pora, przez zastosowanie elementow stabilizuja-

cych w ksztalcie litery U, ktorych podstawa row--
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2
nolegta do przenosnika $cianowego jest z nim zwig-
zana, a ramiona s polaczone z czionem obudowy.

Z chwila poluzowania czlon wykazuje sklonnosc¢
do zeslizgiwania si¢ po pochylosci, ale aby sie
zeslizgna¢ musiatby odgia¢ ramiona elementu sta-
bilizujacego. Przy ‘odpowiednim zwyﬁiiarowanitx tych
ramion i doborze odpowiedniego tworzywa, mozna
obsuwanie si¢ cztonéw catkowicie opanowa¢ i utrzy-
ma¢ w -dopusiczalnych granicach, nie zmniejszajac
ich zdolnosci do dopasowanla sie "do nieréwnosci
stropu lub spagu. Element stabllizujqcy w ksztalcie
litery U przeciwdziala rowniez sktonnosci czlonow
do pochylania sig. Aby czion mégl sig pOChYllc
musialoby nastapié¢ zwichrowanie ramion przez skre-
cenie podstawy litery U. I tu odpow-nedme zwymia-’
rowane tych elementéw oraz dobér materiatu po-
zwalaja na calkowite opanowhnie sklonnoséi do
pochylania, nie zmniejszajac przy tym zdolnoSci
czlonow do dopasowania siq do nierownosci stropu
lub ‘spagu.

Czlon obudowy jest przesuwny w ramionach ele-
mentu stabilizujacego. Pozwala to na swobodne do-
ciaganie cziona do przenosnika w trakcie stabili-
zujqcego dzialania tego elementu. Przesuwne polg-
czenie. ramion elementu stabillzujacego z czionem
obudowy moze byé¢ przestawne w plonie przynaj-
mniej po stronie jednego ramienia." ‘Na przyktad
ramie moze by¢ przepuszczone przez ucho zamoco-
wane na czlonie obudowy przestawnie w pionie.
Przez odpowiednie ustawienie w pionie jednego



ucha w stosunku do drugiego mozna elementowi
stabilizujacemu nadaé wstepne napreZenie w kie-
runku przeciwdzialajacym pochylaniu sie czlona.
Przez odpowiednie przestawianie w pionie miejsc
polaczenia, mozna wstepne naprezenie dostosowacé
do stopnia nachylenia poktadu. Réwniez bez prze-
stawiania w pionie mozna osiqgnaé wstepne napre-
Zenie ramion jezeli sq one z gory zwichrowane przez
skrecenie podstawy litery U w osi tej podstawy.

Popadto jé,st pozyteczne przymocowanie elemen-
tow stabilizujacych do przenosnika wahliwie w sto-
sunku do osi podstawy. Pozwala to na pokonywanie
nierownosci spagu bez wywolania naprezer w ra-
mionach elementu stabilizujacego. Przymocowanie
podstawy elementu stabilizujacego do przenosnika
lub innej podpory dokonuje sie korzystnie przez
objecie jej w dwéch uchach, a zwlaszcza korzystne
jest jezeli ucho znajdujgce sie w kierunku upadu
ma podiuiny otwér. Takie rozwigzanie pozwala na

nieznaczne odchylanie przenosnika od podstawy

elementu stabilizujgcego. Na przyklad woweczas,
gdy przenosnik dostosowany jest do ociosu nie
w calodci lecz odcinkami. Nie wplywa to praktycz-
nie na zmniejszenie przeciwdzialania elementu sta-
bilizujacego obsuwaniu sie lub pochylaniu cziona
obudowy.

Ponizej opisane sa dwa przyklady wykonania
obudowy wedlug wynalazku w oparciu o rysunek,
ktorego fig. 1 przedstawia widok z géry cztona
wedrujacego i fragmentu przenosnika, fig 2 — wi-
dok boczny czlona wedrujgcego od strony prze-
nosnika, fig. 3 — widok boczny fragmentu prze-
nosnika i elementu stahilizujagcego w postaci litery
U w innej odmianie wykonania.

Czlon 1 zaopatrzony jest w plyte podstawowy 2
i stojace na niej cztery hydrauliczne stojaki 3.
Z plyta 1 za pomoca pretéw 4 zwigzana jest stopa 5
przedniego stojaka 6. Stopa ta zawiera otwor prze-
lotowy. Glowice i stropnice osadzone na stojakach
3 i 6 nie zostaly uwidocznione na rysunku. Na ply-
cie 2 zamocowany jest przesuwnik 7 podwojnego
dzialania, ktérego tloczysko przechodzace przez
otwér w stopie 5 stojaka 6 jest przymocowane do
przesuwnika 8.

Element stabilizujagcy w ksztalcie litery U jest
w caloici oznaczony jako pozycja 9. Sklada sie
on z podstawy 10 oraz z dwoch prostopadiych do
podstawy ramion 11 i 12, Jest on wykonany z pre-
ta o przekroju okraglym lub o innym odpowiednim
profilu. Profile oraz tworzywo do jego wykonania
znane sg np. z budowy samochodéw. Podstawa 10
jest przymocowana do przenosnika 8 lub do innej
odpowiedniej podpary za pomocg uch 13, 14. Wo-
bec czego ramiona 11, 12 s uchylne wraz z pod-
stawa 10 wzgledem osi tej podstawy. Ucho 13 usta-
wione w kierunku upadu zaopatrzone jest w pod-
diuzny otwoér umozliwiajacy nieznaczne odchylanie
podstawy 10 od przenosnika 8 w plaszczyznie row-
noleglej do spagu. Taka zdolno&é odchylania jest
celowa woéwczas, gdy podsuwanie przenosnika do
o~iosu nastepuje nie w catosci lecz odcinkami.

Ramiona 11 i 12 elementu 8 sq polaczone z czlo-
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nem obudowy za pomoca plyt 15, 16, ktére moga
byé¢ zamocowane na czlonie obudowy 1 przesta-
wnie w pionie w sposob nie uwidoczniony na ry-

.sunku. Rowniez plyty te moga byé zaopatrzone

w szereg otworow do umieszczenia ramion 11 i 12
na roznej wysokosci. Odpowiedni wybor wysokosci
zamontowania ramion 11, 12 na czlonie obudowy
1 pozwala na uzyskanie wymaganego wstepnego
naprezenia elementu stabilizujgcego 9.

W odmianie wykonania przedstawionej na fig. 3
ramiona 11, 12 elementu stabilizujacego 9 nie lezq
w jednej plaszczyinie Pecz sq zwichrowane przez
skrecenie podstawy w jej osi. Te droga mozna réw-
niez osiagnq¢ wstepne naprezenia elementu stabili-
zujgcego bez wprowadzenia ramion 11, 12 na rézne
wysoko$ci w czlonie obudowy 1.

Wynalazek nie ogranicza sie do czlonow wedru-
jacych o czterech stojakach jak to przedstawiono
jedynie przyktadowo, lecz moze byc¢ zastosowany
do tak zwanych stojakéw stupowych albo do sto-
jakow wedrujacych ‘pojedymczych jak rowniez mo-
ze by stosowany zarowno-do stojakow hydraulicz-
nych jak i ciernych dowolnej budowy.

Zastrzezenia patentowe

1. Obudowa gérnicza zlozona z czlonéw wedru-
jacych, ktorej poszczegolne czlony potaczone sq
Za pomoca przesuwnika z przenosnikiem $cia-
nowym lub z inng dowolna podpora, zamienne
tym, ze do przenosnika (8) przymocowany jest
element stabilizujacy (9) o postaci litery U, kto-
rego podstawa (10) przebiegajaca rownolegle do
przenosnika (8) jest z nim zwiqzana, a ramiona
(11, 12) polaczone sq z czlonem obudowy (1).

2. Obudowa wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
czion obudowy (1) jest osadzony przesuwnie
w ramianach (11, 12) w kierunku ociosu.

3. Obudowa wedlug zastrz. 1, 2, znamienna tym, Ze
przesuwne polaczenie co najmniej jednego z ra-
mion (i1, 12) elementu stabilizujacego (9)
z czlonem obudowy (1) jest przedstawne w pionie.

4. Obudowa wedlug zastrz. 1 do 3, zmramienna tym,
ze w celu polaczenia ramion (11, 12) elementu
stabilizujacego (9) z czionem obudowy (1) sa one
przetkniete przez otwory elementow (15, 16).

5. Obudowa wedlug zastrz. 1 do 4, znamienna tym,
ze jedno z ramion elementu stabilizujacego (9)
jest skrecone w osi podstawy (10) w stosunku
do drugiego ramienia (12).

6. Obudowa wedlug zastrz. 1 do 5, zmamienna tym,
ze element stabilizujacy (8) jest wykonany ze
stali sprezynowej.

7. Obudowa wedlug zastrz. 1 do 6, znamienna tym,
Ze element stabilizujacy (9) jest osadzony
wzgledem osi podstawy wahliwie w stosunku
do przenosnika, :

8. Obudowa wedlug zastrz. 1 do 7, znamienna tym,
ie podstawa (10) elementu stabilizujacego (9)
jest przymocowana do przenoénika (8) za po-
mocy dwoch obejmujacych ja uch (13, 14), z kto-
rych co najmniej jedno ma otwér podiuzny,
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Zaklady Kartograficzne, Wroclaw, zam. 404 naklad 280 egz.
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