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keZeni se tykd zapojeni elektronického e o e e = e o o o =
bezdotykového hlidae pohybu kovovych pEed- [_- ﬁ —1
métd, ktery se zapojuje p¥imo jako spinaci . ’ :
kontakt do ovlidacich obvedd napdjenych l

st¥{davym napétim do 220 V. Ke své funkci H

nevyfaduje pomocné napdjeci nap&ti. PEi ‘

pohybu kovovych pfedm&tlt magnetickych i ne-

magnetickych v okoli snimac{ civky rezonan&- |

nfho obvodu LC oscildtoru vznikd diskrétni !

signdl, ktery je déle zpracovén elektronic-

kymi obvody tak, ¥e je moZno nastavit Cet- l

nost pohybu, nebo kritické oté&ky, v p¥ipadé .

rota&niho pohybu kovovych pfedmdtd. S tim l

couvisi i nastavenf zpo%déni "rozepnuti" :

snima&e p¥i ukon&eni pohybu pfedméti. Je I

mo¥né rovn&% vyuiit piffidavné funkce snima- .

%e, kterd umofnuje viadit pfidavny dasovaci I

obvod zabezpeSujici sepnuty stav vystupniho .

obvodu od okamfiku zapnutf{ za#fzen{ po né- l o ;/‘

bdh na sledovanou &etnost pohybu pfedm&td.

Bezkontaktn{ vystup je realizovén tyristo-

rovym spinalem. zatffzenf je moZno vyuiit

k hlidéni pohybu pésovych dopravnikd sledo-
vanim pohybu hnanych bubnd piipadné& vyrob-

k3 na p&sech a podobné&.
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Vyndlez se tykd zapojen{ elektronjckého bezdotykového hlidade pohybu kovovfch pEedmétyd,
ktery se zapojuje misto spinaciho kontaktu do-ovlddacich obvodd napijengch st¥fdavym nap&tim
220 V. '

V souZasné dob& jsou pro tento el zndmy mechanicko~hvdraulické hlfda&e rotadniho pohybu,
jejichZ vystupni kontakt sepne po dosaZeni stanoveného po&tu ot&&ek a rozepne p¥i jejich
poklesu pod stanovenou mez. Rovné%Z jsou zndmy snima&e na magnetickém principu ALNICO, které
maj{ pevn& nastavenou hodnotu oté&¥ek pf¥i které sepnou, takle se hodf jen pro sledovini vy3-
8{ch otd&ek. Nevyhodou obou snimadd je, Ze jsou pevné& spojeny s htidelf sledovaného objektu
mald Zivotnost p¥i pferuSovaném chodu za¥fzenf, cof je d&no jednak mechanikou snimaéﬁ,.ale
i kontaktnim vystupem. RovnéZ s t¥mito snimai nelze sledovat p¥imoZary pohyb kovovych predm&td.

U obou zndmgch typd snimadd je nutno pouZit dal¥i Zasové relé pro pfeklenutf funkce
snima&e pfi ndbZhu za¥fzen{ nad kritické ot4dky.

Déle jsou zndmy elektronické hlfdae rotadniho pohybu, které viak nesplfiujf poladavek
pfipojen{ do elektrického obvodu pouze dv&ma vodidi. UmoZffiuji sice nastavovat kritické oté&ky
a dobu odpadu vystupnich kontaktd po poklesu otd&ek pod nastavenou mez, ale jejich elektro-
nickd &4st vyZaduje napdjeni z p¥idavného stejnosmdrného zdroje a snimaci civku je nutno
kabelem pfipojit k elektronické ¥4sti. N&které vy¥aduji p¥ipevnéni permanentnfiho magnetu
na rotujfci ptedmé&t.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zapojeni podle vyndlezu, jeho¥ podstata spolivd v tom, %e
snimaci civka, jeZ miZe byt umfstdna v krytu snimade je souddstf LC oscilitoru, jeho¥ v¥stup
je pfipojen ke vstupu kompardtoru. V§stup kompardtoru je p¥ipojen pfes derivadni &lanek ke
vatupu monostabilniho klopného obvodu, jeho¥ vystup je p¥es sériovd zapojenou dicdu ptipojen
ke vstupu &asovaciho RC &ldnku, jeho% sou¥dsti je nastavovaci{ potenciometr pro nastaveni
kritickych ot&¥ek nebo Setnosti pohybu, p¥ip. zpoZd&ného rozepnuti.

Vystup Zasovacfho RC &lénku je p¥ipojen ke vstupu tyristorového spinade. Vy¢stup tyristo-
rového spinafe je spojen se vstupem p¥{driného Sasovaciho obvodu, déle s v§stupem mistkového
usmérfiovale a se vstupem stabilizovaného zdroje. V¢stup p¥fdriného Sasovaciho obvodu je p¥es
rozpojovatelnou propojku p¥ipojen ke vstupu tyristorového spinale. Vstupni svorky jsou p¥i-
pojeny ke vstupu mistkového usm&Ernovade.

Vyhodou zapojeni elektronického bezdotykového hlfdade pohybu kovovych pfedm&td podle
vyndlezu je, Ze se pfipojuje do elektrického obvodu pouze dvéma vodidi tak, jako spinaci
kontakt, p¥iZemZ se dosdhne podstatné v&ts{ spolehlivosti poufitim polovodi&ovych souldstek.
Za¥f{zeni zhotovené podle zapojeni dle vyndlezu tvofi kompaktnf celek a nenf mechanicky spojeno
s pohybujfc{ se &4stf stroje, vyZaduje jen pohyb kovovych pfedmétd v blfzkosti snimacf civky
a to pfedm&td magnetickych i nemagnetickych.

Zatfzeni dle vyn&lezu pracuje ve spinacim reZimu. Kritické ot&&kv nebo Zetnost pohybu,
p¥ip. asové zpoZdéni rozepnut{ hlidale od okam#iku poklesu otéfek nebo &etnosti pohybu pod
kritickou mez se dajf z vn&j¥ku nastavit. Dal3{ vyhodou zapojeni dle vyndlezu je, Ze umofhuje
p¥i vyrob& viadit p¥fdrZny &asovaci obvod se zvolenou &asovou konstantou pro zabezpedeni
p¥eklenut{ funkce elektronického bezdotykového hlfdade pohybu kovovych pFedm&td pfi néb&hu
sledovaného pohybu kovovych pfedm&td.

Schéma zapojeni elektronického bezdotykového hlida¥e pohybu p¥edm&td je zndzornéno na
ptiloZeném vykrese.

Snimac{ civka 1 je souddstf rezonan¥niho obvodu LC oscilétoru 2. V¢stup oscildtoru 2
je pEipojen ke vstupu kompardtoru 3, jeho¥ v§stup je pfes derivadni &lanek, sloZeny z konden-
zdtoru 4 a odporu 5 p¥ipojen ke vstupu. monostabilnfho klopného obvodu 6. V¥stup monostabilni-
ho klopného obvodu 6 je pfes diodu 7 pfipojen ke vstupu Zasovacfho &l4&nku, ktery se skldd4
z odporu 8, kondenzdtoru 9, nastavovaciho potenciometru 10 a odporu 11.
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Vystup Sasovaciho &lénku je spojen se vstupem Schmittova klopného obvodu 12 a jeho v¥stup
je pfipojen ke vstupu tyristorového spina&e 14. K ndmu je rovndf p¥es propojku 13 ptipojen
vystup piidriného gasovaciho obvodu 15. Vystup tyristorového spinale 14 je spojen se vstupem
ptidr¥iného Zasovaciho obvodu 15 déle se vstupem stabilizovaného zdroje 16 a s vystupem mist-
kového usmdrifiovade 17. Vstupni svorky 18, 19 jsou pfipojeny ke vstupu mistkového usmdriova&e
17.

Cinnost bezdotykového hlidade pohybu kovovych pfedm&td je ndsledujici.

PFibliZenim kovového piedmdtu ke snimaci civce 1, je% je souddsti LC oscildtoru 2 se
vlivem indukovanych vi¥ivgch proudd zatlumi rezonan&ni obvod oscildtoru 2, coZ se projevi
poklesem stejnosm&rného vystupniho nap%ti pod klidovou hodnotu. Tento pokles je vyhodnocen
kompar&torem 3, jehoZ komparadni droveh je nastavitelnd. Je tedy moZné vyhodnocevat rizn&
velky pokles vystupnfho stejnosmérného nap&ti z oscildtoru 2 a takto mdnit citlivost za¥izeni,
tj. vzd&lenost pohybujfcfho se kovového predm&tu od snfmaci civky 1, p¥i které mi byt registro-
vén.

V¢stupni impulsy z kompardtoru maji obdélntkovy tvar rizné délky, kterd -je zdvislé na
dob? p¥itomnosti kovového pfedmtu v blizkosti snimaci civky 1 i na vzddlenost od ni. Vystup-
n{ nap&t{ p¥ich&zi pfes deriva¥ni &ldnek RC, ktery se skl4d4 z kondenzédtoru 4 a odporu 5
na ‘vstup monostabilniho klopného obvodu §, ktery se spoufti kladnym deriva&nim impulsem,
tedy ndstupnou hranou vystupniho impulsu z komparétoru 3. Délka impulsu monostabilniho klop-
ného obvodu 6 je nastavena tak, aby byla krat3{ ne} vzd4dlenost mezi dvéma po sob& jdoucimi
spoudt&cimi pulsy p¥i maximélnich uva¥ovanych otd¥kdch, nebo maximdlni Eetnosti pohybu. vy-
stupn{ impulsy z monostabilnfho klopného obvodu 6 jsou p¥ivedeny p¥es diodu 7 na vstup &asova~
cfho &ldnku integra®niho charakteru, ktery je sestaven z odporu 8, kondenzé&toru 2, nastavova-
cfho potenciometru 10 a odporu 1l. ’

Pfes diodu 7 a odpor 8 se nabfji kondenzdtor 9, k ndmuf je paraleln& pfipojen sériové
zapojeny odpor 11 a nastavovaci potenciometr 10, ktery slouZf k nastaveni{ kritickych otédcek,
&i Setnosti pohybu pfedmétl a mé zde funkci vyb{jeciho odporu. Aby se kondenzdtor ¢ nevybijel
pfes odpor 8 a vystupni odpor monostabilnfho klopného obvodu, je do této cesty zapojena odds-
lovaci dioda 7. Nastavovacim potenciometrem 10 lze rovn&% nastavit krom& kritickych otédek

‘nebo &etnosti pohybu, zpofdé&ni okamZiku vypnuti po zdniku pohybu kovovych pf¥edmé&tl v blizkosti
snimacf civky hlidate. V tomto p¥ipad& trvd ur&ity %as, ne¥ se nabity kondenzdtor 9 vybije
ptes odpor 11 a odpor potenciometru 10.

predpokladem sprdvné funkce &asovaciho &lanku je, %e nabijeci &asov4 konstanta, kterd
je déna velikosti odporu 8 a kapacitou kondenzétoru 9 je mnohokrit men8{ ne¥ vybfjeci Casové
konstanta, kterd je ddna odporem potenciometru 10, odporem 11 a kapacitou kondenzdtoru 9.
V¢stup Schmittova klopného obvodu 12, jeho? vstup je zapojen na vystup gasovacfho &lénku,
je preklopen do kladné drovn&, je-li napéti na kondenzéitoru 9 v&tSi ne# prahové nap&ti Schmit-
tova klopného obvodu 12, tzn. otd¢ky &i %etnost pohybu jsou v&tZ{ nef prahové a tedy konden-
zdtor 9 se sta®{ dobijet impulsy z monostabilnfiho klopného obvodu 6.

V tomto p¥ipad® se aktivuje tyristorovy spinaé 14, jehoZ vystup se pfes mistkovy usm&rio-
va& 17 na vstupnich svorkdch 18, 13 hlfda&e pohybu jevi jako sepnuty kontakt. Prakticky v
v tomto sepnutém stavu je na svorkéch 18, 19 dbytek nap&t{ ?4du jednotek voltd, ktery je
nutny pro sprdvnou funkci stabilizovaného zdroje 16. V opa&ném p¥fpad&, tj. p¥i poklesu oté&lek
%i &etnosti pohybu pod nastavenou mez se nesta&i kondenzdtor 9 dobijet impulsy z v¥stupu
monostabilnfho klopného obvodu 6 a napétf na kondenzédtoru 2 je ni%¥{ ne% prahové nap&ti
Schmittova klopného obvodu 12, jehoZ vystup se pfeklopi do nulové Grovné& napé&tf{. Tyristorovy
spinad 14 se neaktivuje a na vstupnfoch svorkdch 18, 19 se hlida& jevi jako rozepnuty kontakt.
V tomto p¥ipadd tefe do obvodu nepatrny proud, ktery je nutng pro napijeni elektronickych
obvodi. Tento proud je pro b&%né pomocnd relé, kterd se u¥ivaji jako z4td%, zanedbatelny.
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Prfdr¥ny &asovaci obvod 15 ma ndsledujic{ funkci. Ihned po p¥ipojeni ovliddacfiho napéti
na svorky 18, 19 se pfes mistkovy usmériiova& 16 objevi na vstupu piidrZného obvodu 15 napé&ti.
Jeho v§stup se okam¥it& nastavi do kladnych hodnot nap&ti a je-1li spojena propojka 13, je
aktivovén tyristorovy spina& 14, ktery sepne a tedy i hlidal se na svorkdch 18, 19 jevi jako
sepnuty kontakt. Vnit¥ni Sasovaci obvod p¥fdriného asovaciho obvodu 15 zajisti, Ze jeho

" v¢stup se po kratké, vnit¥n& nastavené dob& preklopf do nulové drovné nap&ti a tim rozepne
tyristorovy spina& 14, pokud ji%¥ neni aktivovdn z vystupu Schmittova klopného obvodu 12.

Tato funkce je v nékterych aplikacich vitand a zvy3uje univerzdlnost hlfdale pohybu.
Je ji mo¥no zru¥it rozpojenim propojky 13. Znovu se aktivuje qdpojenim a op&tnym pfipojenim
hlida%e na napéti. '

Vynélezu je mo¥né vyuiit viude tam, kde je tfeba hlfdat nepfetrfitost pohybu kovovych
pfedm&tl, nap¥. na vfrobnich pédsech. Dile je vhodny pro hlfdén{ rychlosti otd%eni rotaénich
&4stl strojd, nap¥. hnanych bubnld pasovych dopravnikd apod.

PREDMET VYNALEZU

1. zapojeni elektronického bezdotykového hlfdaZe pohybu kovdvfch pfedm&td vyznalené
tim, ¥e snimac{ civka (1) je souddst{ rezonan&niho obvodu LC oscildtoru (2), jeho% vystup
je p¥ipojen ke vstupu kompardtoru (3) a vystup kompardtoru (3) je pE¥ipojen p¥es derivaéni
&l&nek, ktery je slo%en z kondenzitoru (4) a odporu (5), ke vstupu monostabilnfho klopného
obvodu (6), jeho¥ vystup je pfipojen pfes diodu (7) ke vstupu &asovaciho &lénku, sloZeného
2z odporu (8), kondenzdtoru (9) a sériové spojeného nastavovaciho potenciometru (10) s odporem
(11), vystup &asovaciho &lénku je pEipojen ke vstupu Schmittova klopného obvodu {12), jehoZ
vystup je spojen se vstupem tyristorového spinale (14), déle se vstupem stabilizovaného
zdroje (16) a vystupem mistkového usmiriiovage (17), jeho¥ vystup je p¥ipojen ke vstupnim
svorkém (18, 19).

2. zapojeni elektronického bezdotykového hlidaZe pohybu kovovyéh pfedm&th podle bodu
1 vyzna&ené tim, ¥e vystup tyristorového spinade (14) je spojen se vstupem pEidriného &asova-
ctho obvodu (15) jeho? vystup je pfipojen pfes propojku (13) ke vstupu tyristorového spinade
(14).

1 vykres
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