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Za¥izeni pro kontrolu prvkd ovliddajicich pohyb
pracovniho stroje

(54)

(57) zavizeni je vhodné pro kontrolu
prvki ovlddajicich pohyb pracovniho st
roje zejména u tvédPecich stroji, Zafi-
zeni sestdvd z reglstri, porovndvaciho
obvodu a vyhodnocovacich obvodi. Prvai 10 b Sa Ga
svorka zaiizeni je spojena 8 prvnim vstu-
pem porovnidvaciho obvodu a soudasné s
prvaimi vestupy registri, jejichi vystu-
py jeou propojeny s druhymi vstupy po-
rovndvaciho obvodu, ktersdho vystupy jsou
spojeny s prvaimi vstupy Sasovacich ob-
vodd, jejichZ vystupy jsou spojeny se
vestupy vyhodnocovacich obvodid. Druhd
svorka za¥izeni je propojena s druhymi
vetupy registri.
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro kontrolu prvki ovlédajicich
pohyb pracovniho stroje sestdvajiciho z registrd, porovndvaci-
ho obvodu & vyhodnocovacich obvodis

V soufasné dobé& se pro rizeni pohybu pracovnich Zésti
strojnich zafifzen{ zejména u tvélrecich stroj§ pouZivéd mecha-
nicky systém spojky brzdy, popfipadé dals{i p¥idavnéd brzda.
Brzdy a spojka Jjsou ovléddny pomoci tlakového média, jako Je
vzduch nebo olej. Odtok a pritok do ovlddacich &dsti je Fi-
zen pomoci elektropneumatickych nebo elektrohydraulickych
ventill, ovlé&danych pomoci ¥idfeich systémt pres vystupni obvo-
dy nejdastdji vykonové kontaktni nebo bezkontaktni spinale.
Pomoci celého tohoto Fet&zce je spoudtén a blokovéan pohyb
stroje. P#i porude ndkterého z prvkd ovlddéni mi¥e dojit ke
spudténi pohybu stroje nebo jeho pokralovéni, coZ miZe mit za
nésledek ohro%eni obsluhy i ohroZeni vlastniho stroje. Mnohdy
se pro ¥izeni pohybu pracovnich &4sti strojd s nebezpeinym po-
hybem ovlddaci prvky zdvojuji. Jde n@piiklad o hydraulické a
pneumatické ventily pro ovladdnf spojky a brzdy u lisu. Presto
i tak dochézf k nebezpe¥nym nekontrolovatelnym poruchédm ovléa-
dacich prvkd, které ohroZuji obsluhu stroje. Jde napriklad o po-
ruchu spinacich prvkd rfdfcfiho systému, pFeruseni névaznosti
kontrolnich prvkd na #idici systém, opotfebeni raznych &asti
zabizeni, které mohou prodlou¥it postupné reakini Zasy ovla-
dacich prvkl.

Vy3e uvedené nevyhody soulasného stavu techniky do znal&né
miry odstranuje zarizeni pro kontrolu prvkd ovlddajicich pohyb
pracovnfho stroje podle vynédlezu, jehoZ podstata spoliva v tom,
%e prvni svorka za¥f zeni je spojena s prvnim vstupem porovnéva-
ciho obvodu a soufasnd s prvnimi vstupy registrd, jejichZ vys-
‘tupy Jjsou propojeny s druhymi vstupy porovnédvaciho obvodu, kte-
rého vystupy jsou spojeny s prvnimi vstupy dasovacich obvodl,
jejich% vystupy Jjsou spojeny se vstupy vyhodnocovacich obvodd.
Druhd svorka zabizeni je propojena s druhymi vstupy registri.
Daldf podstatou vyndlezu je, Z%e druhd svorka za¥izen{ je spo=-
jena s druhymi vstupy tasovacich obvodd,
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Vyhodou zafizeni pro kontrolu prvkd ovlddajicich pohyb
pracovniho stroje podle vynédlezu je podstatné zvySeni kontro-
1y vdech &4sti podflejicich se na ovlédédni pracovniho pohybu a
ti{m zvyfeni bezpe&nosti préce a snifeni moZnosti havarie stroj-
niho zarfzenf. SniZi se také néklady na udrZbu stroje, protoZe
je mo¥no zjis¥fovat prib¥in¥ stav ovlddacich ¥&sti stroje napfi-
klad opot¥ebeni brzd apod.

Vyndlez bli%e objasni priloZeny vykres, kde je znézor-
ndno blokov& zarizeni pro kontrolu prvkid ovlddejfciho pohyb
pracovniho stroje. |

Zarizeni pro kontrolu prvkd je opatieno prvni a druhou
svorkou 1, 2. Prvni svorka 1 zaFfzeni je spojena jednak s prvni-
mi. vetupy registrd 3a, 3b ... 3n, jejichZ vystupy jsou propoje=-
ny s druhymi vstupy porovnévaciho obvodu i'a jednak s prvnim
vetupem porovnévaciho obvodu 4. Vystupy porovnavaciho obvodu 4
jsou spojeny s prvnimi vstupy Zasovacich obvodd 3a, 2b,... 2n,
jejich% vystupy jsou spojeny se vsiupy vyhodnocovacich obvodd
g8, 6b, «..8n. Druhd svorka 2 za¥fzeni je propojena 8 druhymi
vstupy registrt 3a, 3b, ee.s3n. Vyhodné je, je-1li druhd svor-
ka 2 zabizen{ spojena s druhymi vstupy dasovacich obvodl 5a,

ig, L N J m.

Na prvni svorku 1 za¥izeni se pirivédi signél velikosti
okam¥ité rychlosti strojnfho zarizeni. Ovlddacim impulsem na
druhé svorce 2 zarfzeni se zapile okamZitd rychlost do regist-
r& 3a, 3b,e..3n. Ovlédaci impuls z druhé svorky 2 zarizeni
nebo impulsy z vystupd porovnévaciho obvodu 4 uvedou do &innos~
ti %asovaci obvody 5a, 59,.}.23. Ovlédaci impuls na druhé svor-
ce 2 zaiizeni je odvozen od Fidiciho signélu strojniho zaiizeni,
ktery uvede v &innosti elektrickou a mechanickou &ast strojniho
za¥izeni, co¥ se projevi ndslednd ve zm&n& rychlosti. Zménu
rychlosti vyhodnot{ porovndvaci obvod 4 na zdklad® signdld
z vystupl registrd 3a, 3b,...3n & signélu ne prvni svorce l.
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Jakmile je tato zména rychlostl vyhodnocena, vyhodnoti
vyhodnocovaci obvody 62, 6b,s..6n stav &asovacich obvedd
5a, 5bysee5ne Je-1li stav ¥asovacich obvodl 5a, 3b,s.e2n
mimo poZadovanou toleranci, vyhodnoti vyhodnocovaci obvody
6a, 6b,.ss 6n tento stav jako poruchu. Doséhnou-li Casova-
ci obvody 5a, 5b,...5n urditého stavu, vyhodnoti vyhodnoco~
vaci obvody 68, 6by...6n ‘nastala-li pofadovand zm&na rychlosti,
kterou vyhodnotil porovndvaci obvod 4. Nastane-li poZadovana
zm&na rychlosti, vyhodnocené porovndvacim obvodem 4, dojde k
zastaveni &innosti Easovacich obvodld 3a, 3bye.e3n & nésled-
nému vyhodnoceni stavu vyhodnocovacimi obvody 68, 6b,... SR

~ ZaPizeni je vhodné pro kontrolu prvkd ovlédajfeich pohyb
pracovnich &ssti strojnich zarizeni, zejména u tvdlrecich strojl.

PEEDMET VYNALEZU

1, Zarizeni pro kontrolu prvkd ovladajicich pohydb pracov-
niho stroje, sestévajici z registrd, porovndvaciho obvodu
a vyhodnocovacich obvodd, vyznalujici se tim, Ze prvni
svorka (1) zarizeni je spojena s prvnim vstupem porovné=-
vaciho obvodu (4) a soudasnd s prvnimi vstupy registri
(3a, 3b,.ss3n), jejichZ vystupy jsou propojeny 8 druhymi
vstupy porovnévaciho obvodu (4), kterého vystupy jsou
spojeny s prvnimi vstupy Sasovacich obvodd (5a, 5byese5n),
jejich? vystupy Jjsou spojeny se vstupy vyhodnocovacich
obvodd (6a, 6b,...6n), pFi¥em? druhé svorka (2) zarizeni
je propojena s druhymi vstupy reglstr& (32, 3byeee3n)e

2. Zavizeni pro kontrolu prvkid ovladajicich pohyb pracovaiho
stroje podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze druhé svorka (2)
za¥izeni je spojena s druhymi vstupy tasovaeich obvodl

(537 5b, eeeSn)e

1 vykres
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