
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201921984748.4

(22)申请日 2019.11.18

(73)专利权人 彭州市人民医院

地址 611930 四川省成都市彭州市金彭西

路184号

(72)发明人 曹薇薇　

(74)专利代理机构 成都坤伦厚朴专利代理事务

所(普通合伙) 51247

代理人 刘丽菲

(51)Int.Cl.

A61G 7/057(2006.01)

A61G 7/015(2006.01)

A61G 7/05(2006.01)

A61G 7/018(2006.01)

 

(54)实用新型名称
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(57)摘要

本实用新型属于医疗设备技术领域，本实用

新型的目的是提供一种用于骨科病人翻身的装

置。该装置主要包括床头护栏，床尾护栏，安装框

架，活动床板。安装框架上设置有电动伸缩杆，电

动伸缩杆用于推动或收回对应位置的活动床板。

采用遥控器控制电动伸缩杆的伸缩，进而控制活

动床板的升降，从而达到抬上半身/下半身或侧

翻身的目的。本实用新型可使病人自主随时调整

姿势，满足了病人的需求，并降低了医护人员的

工作压力。
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1.一种用于骨科病人翻身的装置，包括床头护栏(1)，床尾护栏(11)，安装框架(10)，床

板架，其特征在于：所述床头护栏(1)与床尾护栏(11)两侧均有竖直方向的向下延伸段作为

床脚(13)；

所述安装框架(10)焊接固定在床脚(13)上，所述安装框架(10)上设置有电动伸缩杆

(5)，所述电动伸缩杆(5)的滑座(502)固定连接在安装框架(10)上；

所述床板架水平地位于安装框架(10)上方，床板架上设置活动床板(7)，床板架侧边设

置有侧护栏(6)；

所述活动床板(7)由左上床板(701)、右上床板(702)、左下床板(703)、右下床板(704)

四块组成；每块床板下方分别设置所述电动伸缩杆(5)；床板与均通过球面副(9)与电动伸

缩杆(5)的推杆(501)连接；

所述左上床板(701)、右上床板(702)、左下床板(703)、右下床板(704)四块床板中，两

两之间通过铰链(8)连接。

2.根据权利要求1所述的一种用于骨科病人翻身的装置，其特征在于：所述床头护栏

(1)侧面设置有挂钩(2)。

3.根据权利要求2所述的一种用于骨科病人翻身的装置，其特征在于：所述安装框架

(10)上设置有机箱(4)，机箱(4)布置控制四个电动伸缩杆(5)的电控装置，所述床头护栏

(1)侧边安装遥控器(3)，所述机箱(4)内的电控装置与遥控器(3)通过电线(304)电性连接。

4.根据权利要求1所述的一种用于骨科病人翻身的装置，其特征在于：所述床板架由床

头护栏(1)与床尾护栏(11)相对侧设置限位挡板(12)及电动伸缩杆(5)构成。

5.根据权利要求4所述的一种用于骨科病人翻身的装置，其特征在于：所述床板架由还

包括所述安装框架(10)中部设置的支撑活动床板(7)的限位支架(14)。
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一种用于骨科病人翻身的装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于医疗设备技术领域，尤其涉及一种用于骨科病人翻身的装置。

背景技术

[0002] 在医院中，有不少行动不便的患者，尤其是骨科问题患者，他们常由于无法自主调

整姿势，导致细胞组织长时间受到压迫，血液循环受阻，从而造成组织缺氧，导致细胞死亡，

严重时甚至会进一步加工病情。而且医院中人手往往较为不足，在高峰时段，医生及护士无

法顾及所有病人，这时，当患者调整姿势以缓解压迫时就会显得很无助，只能等待医护人员

的帮助。现有的护理床为了解决上述问题，增加了翻身的功能。然而，市面上绝大部分护理

床为手动操作且仅能实现一个方向的调整，如此，则只能交给医护人员进行操作，患者由于

骨科病等问题无法进行操作。现有技术仍然无法满足骨科患者的需求，无法做到随时自主

调整姿势，同时也增加了医护人员的工作负担。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的是克服现有技术中存在的缺陷，提供一种用于骨科病人翻身的

装置。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用的技术方案是：一种用于骨科病人翻身的装置，

包括床头护栏，床尾护栏，安装框架，床板架。所述床头护栏与床尾护栏两侧均有竖直方向

的向下延伸段作为床脚。

[0005] 所述安装框架焊接固定在床脚上，所述安装框架上设置有电动伸缩杆，所述电动

伸缩杆的滑座固定连接在安装框架上。

[0006] 所述床板架水平地位于安装框架上方，床板架上设置活动床板，床板架侧边设置

有侧护栏。

[0007] 所述活动床板由左上床板、右上床板、左下床板、右下床板四块组成。每块床板下

方分别设置所述电动伸缩杆。床板与均通过球面副与电动伸缩杆的推杆连接。

[0008] 进一步的是，所述左上床板、右上床板、左下床板、右下床板四块床板中，两两之间

通过铰链连接。

[0009] 进一步的是，所述床头护栏侧面设置有挂钩。

[0010] 进一步的是，所述安装框架上设置有机箱。机箱布置控制四个电动伸缩杆的电控

装置。所述床头护栏侧边安装遥控器。所述机箱内的电控装置与遥控器通过电线电性连接。

[0011] 进一步的是，所述床板架由床头护栏与床尾护栏相对侧设置限位挡板及电动伸缩

杆构成。

[0012] 进一步的是，所述床板架由还包括所述安装框架中部设置的支撑活动床板的限位

支架。

[0013] 本实用新型的有益效果在于：活动床板由四个活动板组成，可实现病人抬上半身、

抬下半身、向左翻身和向右翻身的需求，并通过限位挡板、限位支架和侧护栏保证了活动床
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板使用的安全性。且本实用新型的床板与电动伸缩杆之间采用球面副进行连接，可实现多

角度转动，大大降低了对驱动电机数量的要求，保证结构简单，利于维护。活动床板的运动

由遥控器来控制，病人与医护人员均可进行操作。既满足了病人随时调整姿势的需求，也减

轻了医护人员的工作负担。

附图说明

[0014] 图1是本实用新型的装置整体正视图；

[0015] 图2是本实用新型的装置整体俯视图；

[0016] 图3是本实用新型的装置整体左视图；

[0017] 图4是本实用新型的遥控器正视图；

[0018] 图5是本实用新型的一个工作状态的示意图。

[0019] 图中：1-床头护栏、2-挂钩、3-遥控器、301-吊带、302-指示灯、303-按钮、304-电

线、4-机箱、5-电动伸缩杆、6-侧护栏、7-活动床板、701-左上床板、702-右上床板、703-左下

床板、704-右下床板、8-铰链、9-球面副、10-安装框架、11-床尾护栏、12-限位挡板、13-床

脚、14-限位支架。

具体实施方式

[0020] 下面将结合本实用新型实施例中的附图，对本实用新型实施例中的技术方案进行

描述。显然，所描述的实施例仅仅是本实用新型一部分实施例，而不是全部的实施例。基于

本实用新型中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有

其他实施例，都属于本实用新型保护的范围。

[0021] 如图1所示，包括床头护栏1，床尾护栏11，安装框架10，床板架。床头护栏1与床尾

护栏11两侧均有竖直方向的向下延伸段作为床脚13。安装框架10焊接固定在床脚13上，安

装框架10上设置有电动伸缩杆5。电动伸缩杆5的滑座502固定连接在安装框架10上。床板架

水平地位于安装框架10上方，床板架上设置活动床板7，床板架侧边设置有侧护栏6，侧护栏

6可保证病人在翻身过程中不会掉落，保证安全性。活动床板7由左上床板701、右上床板

702、左下床板703、右下床板704四块组成。每块床板下方分别设置所述电动伸缩杆5。床板

与均通过球面副9与电动伸缩杆5的推杆501连接。左上床板701、右上床板702、左下床板

703、右下床板704四块床板中，两两之间通过铰链8连接。具体为，左上床板701与右上床板

702、左上床板701与左下床板703、右上床板702与右下床板704、左下床板703与右下床板

704均通过铰链8连接。活动床板7各部件底部分别配合有电动伸缩杆5，使活动床板7各部件

均能得到有效的动力支撑。左上床板701、右上床板702、左下床板703、右下床板704均通过

球面副9与电动伸缩杆5的推杆501连接。采用球面副进行连接，可使活动床板7各部件在有

效范围内，进行各个角度的转动，可实现病人的抬上半身、抬下半身、向左翻身和向右翻身

四项功能，满足不同病人的需求。

[0022] 如图2所示，左上床板701与右上床板702、左上床板701与左下床板703、右上床板

702与右下床板704、左下床板703与右下床板704均通过铰链8连接。相互连接的活动床板7

各部件之间采用不少于两个的铰链进行连接，可保证活动床板7的各个部件按照使用者的

意愿进行转动，同时减少活动床板7的各个部件转动过程中的变形趋势。
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[0023] 如图3所示，床头护栏1侧面设置有挂钩2，用于悬挂遥控器3。

[0024] 如图1所示，安装框架10上设置有机箱4与遥控器3，机箱4与遥控器3通过电线304

电性连接。采用电线304进行有线连接，可避免在医院中，同一病房内，相同病床数量较多

时，不同遥控器3之间混用导致事故发生的情况，同时还可避免遥控器3丢失。机箱4内设置

有电控装置。电控装置用于接收来自遥控器3的指令，并将相应指令转换为输出指令，控制

电动伸缩杆5的伸缩。

[0025] 如图4所示，遥控器3上设置有吊绳301及指示灯302。吊绳301用于将遥控器3悬挂

在挂钩2上。指示灯302用于指示机箱是否开机，灯亮为开机运行中，灯灭为关机。遥控器3上

共有6个按钮303，从上至下，按钮上的文字依次印刷为“开机/关机”、“抬上半身”、“抬下半

身”、“向左翻身”、“向右翻身”及“复位”。开机及关机均通过一个按钮进行控制，按一次为开

机，再按一次为关机。长按除4个调整姿势功能按钮，可实现相应的功能，如图5所示，长按

“抬上半身”按钮，则左上床板701与右上床板702将会一同缓慢围绕铰链8抬高，松开该按钮

则停止抬高，位置固定；当使用者希望活动床板7回到初始状态时，长按“复位”按钮即可实

现床板缓慢回到初始位置，松开按钮即停止复位。

[0026] 如图1所示，床头护栏1与床尾护栏11上均设置有限位挡板12，用于当电动伸缩杆5

失效时或复位功能发生错误时，防止活动床板7坠落，保护病人的安全。安装框架10中部还

设置有限位支架14，限位支架14能对活动床板7起到支撑作用。此外，当活动床板受潮变软

或者病人呈坐姿时，四块活动床板存在向中间交界处凹陷的可能性，此时限位支架14可防

止凹陷的发生，保证安全使用。

[0027] 应当理解，以上所描述的具体实施例仅用于解释本实用新型，并不用于限定本实

用新型。由本实用新型的技术所引伸出的显而易见的变化或变动仍处于本实用新型的保护

范围之中。
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图3
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图4

图5
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