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Hydraulicky obvod pre simulovanie &asovo riadeného skoku zétaze
hydromotora



225 543
Vyndlez sa tyke %ydraulického obvodu pre simulovanie &a-
iy \
3

sovo riadeného skoﬁéﬁ ~§romotora zapojeného v hydrostatickom
prevode 8 hydrogenerétorom.

Pri vyvoji prvkov obvodu hydrostatického prevodu pojazdu
mobilného stroja, ako aj pri experimentdlnom overovani apli-
kadnej vhodnosti pre urdity stroj na skidobnom stave, je nutné
poznat odozvu prevodu na skokovi zmenu zdtaZe hydromotora, pri-
Som tento skok mé u skutodnjch strojov urditd a{#xu trvenia,
zévisld od mnohych faktorov. Doteraz nie je znéme zapojenie,
ktoré by tekyto &asovo riadeny skok dokédzalo simulovat na ski-
Sobnom steve, v ddsledku Soho nie je moZné ui podas vyvoja
roghodnit o vhodnosti pouZitia prevodu pre urdity stroj, nejmé
s ohladom ne tlakovi odozvu na z4taf. TaktieZ nie Je moZné u
podas experimentdlnych gkudok na skidobnom stave vykondvanych
v priebehu vyvoja se rozhodnit pre optimdlne technicko-ekono-
mické riedenie, &im sa predl#uje nutny 8as na vyvoJ.

Uvedené nevyhody odstraﬁuje hydraulickf obvod pre simulo-
vanie Sasovo riadeného skoku zétaZe hydromotora zapojeného
v hydrostatickom prevode s hydrogenerétorom podla vynélezu,
ktorého podstata spodiva v tom, %e na servovalec hydromotora
je cez rozvddzad pripojeny 2dro] premenného pridu kvapaliny.
7droj premenného pridu kvepaliny je tvoreny pomocnym hydroge-
nerdtorom s premennym geome trickym objemom. V alternativnom
prevedeni je zdroj preménného pridu kvapaliny tvoreny druhym
pomocnym hydrogenerdtorom 8 konStantnym geometrickym objemom
e do série pripojenym gtabilizdtorom prietoku.

Hydraulicky obvod pre gimulovenie Sasovo riadeného skoku
zéteje umoinuje na skisobnom stave uz podas vyvojovych préc
gimulovat také zétaZe hydromotora, ktoré sa na strojoch Vv
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praxi vyskytuji, ¢o umoZni znadne urychlit vyvojové prédce. Tak-
tieZ sa urychli rozhodovanie o pouZiti prevodu pre urdity typ
stroja.

Na pripojenych vykresoch je zndzorneny priklad prevedenia
hydraulického obvodu pre simulovanie Sasovo riadeného skoku zé-
taZe hydromotora podla vyndlezu, kde je na obr. 1 funk&néd sché-
ma hydraulického obvodu & na obr. 2 funkdnd schéma alternativ-
neho prevedenia zdroja premenného pridu kvapaliny.

Hydrogenerdtor 1 s prisluSenstvom pozostdvajicim z prvého
pomocného hydrogenerdtora 1ll, nizkotlakového prepustacieho ven-
tila 12, sp8tnych ventilov 13, servoventila 14, dvojitého splt-
ného ventila 15, vysokotlakovych prepustacich ventilov 16
a Skrtiacich clon 17. Hydrogenerdtor 1 je prostrednictvom tlako-
vych kandlov 2 spojeny s hydromotorom 3, ktorého geometricky
objem je ovlddeny servovalcom 4 napdjanym cez rozvddzad 6 od
zdroja 7 premenného pridu kvapaliny, ktorého tlak je isteny
prepustacim ventilom 5. Zdroj 7 premenného prudu kvapaliny mbZe
byt tvoreny bud pomocnym hydrogenerdtorom s premennym geometric-
kym objemom, tak ako je to zndzornené na obr. 1, alebo druhym
pomocnym hydrogenerdtorom 71 s konstaninym geometrickym objemom
a stabilizdtorom T2 prietoku, tek ako je to zndzornené na obr. 2.

Pri zabudovani hydrostatického prevodu do pojazdu mobilné-
ho stroja skok zédtaZe vznikne tak, Ze pri konstantnom geometric-
kom objeme hydromotora 3 ddjde k prudkému zniZeniu jeho otéaéiek,
naprikléd pri vbehnuti lopaty nakladace do hromedy nakladaného
materidlu. Toto zniZenie otédok je sprevddzané zmenou prietoku
na hydromotore 3. Takyto stav je v zapojeni podla vyndlezu si-
mulovany rovnako rychlou zmenou geometrického objemu hydromo-
tora 3 pri jeho konStantnych oté&kach. tas prestavenia geome-
trického objemu sa ovldda nastavenim prietoku ne zdroji 7 pre-
menného prudu kvapaliny a skok zdtaZe sa vyvold rychlym presta-
venim polohy rozviadzada 6.
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PREDMET VYINKLEZU
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Hydraulicky obvod pre simulovanie dasovo riadeného skoku
zéta¥e hydromotora zapojeného v hydrostatickom prevode
s hydrogenerdtorom, vyznafujici se tym, Ze na servovalec
/4/ hydromotora /3/ je cez rozvédza¥ /6/ pripojeny zdro]
/7/ premenného prudu kvapaliny. '

Hydreulicky obvod podla bodu 1, vyznadujici sa tym, Ze
zdroj /7/ premenného prudu kvepaliny je tvoreny pomocnym
hydrogenerdtorom s premennym geometrickym objemom.

Hydraulicky obvod podla bodu 1, vyznadujiel se tym, Ze
zdroj /7/ premenného pridu kvepaliny Je tvoreny druhym
pomocnym hydrogenerdtorom /71, 8 kondtantnym geometrickym
objemom a do série pripojenym stabilizdtorom /72/ prietoku. |
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