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(54) Zapojeni pro sériové Fizeni periférii a pomocnych periférnich ohvodd piipojenyeh
k jednotkam interface poéitate ’ ’

Vynélez se tykd zapojeni pro sériové Fizeni
periférii a pomocnych periférnich obvodil pFipoje-
nych k jednotkém interference poditate. Na vystu-
py &itade s dekodérem jsou pFes propojovaci pole
" pomoci pozitivnich vystupu klopnych obvodi zapo-
jeny jednotky interface. KaZds jednotka interface
mé jeden vystup pro ovlddani p¥isluiné periférie -
a jeden vstup pro zpdtné hlageni. Elektrickym sig- 10
nalem, bez zisahu operdtora, se poditad automa-
ticky uvede do provozu. Zapojeni je opatieno po-
mocnymi zabezpefovacimi obvody, které omeznji
chyby vzniklé nésledkem rudivych signili nebo
néasledkem chybné odpovédi n&které periférie. ,

Vyuziti je predevdim v Fizeni -technologickych -
procesiL. : '
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Vynilez se tyks zapojeni pro sériové Fizeni peri-
. férif_a pomocnych periférnich obvodi p¥ipojénych
k jednotkdm interface pobitate, sklddajfotho se
z titade s dekodérem, na jehoZ vystupy jsou p¥es
propojovaci pole pomoci pozitivnich vystupa klop-
nych obvoda zapojeny jednotky interface s nulo-

~ vacim vystupem zapojenym na vstup soudtového

¢lenu pro nulovéni klopného obvodu pi¥isluiného
jednotee interface.

P¥i uvad¥ni poditate nebo hbovo]ného mlmpoél-
tade, ktery neobsahuje pevnou pamsét, ve které je
program trvale nahrén, je tfeba p¥i zahdjeni Sinnos-
ti provést nésledujici operace v definované tasové
posloupnosti:

zapnout poéitad, zapnout magnetopaskovou jed-
notku, nahrat program z magnetické pésky magne-
topéskové jednotky, provést inicializaci poditade,
tj. uvedeni jeho obvodi do podétetniho stavu,
zapojit indikadni a sigraliza®ni obvody, dit povel
k zahdjeni programu, vypnout magnetopéskovou
jednotku. .

Tyto operace provadi p¥i b&¥ném laboratornim
provozu operdtor poditate pomoci vhodnych tladi-
tek nebo kldvesnice periférniho zafizeni, Jako je
napiiklad psaci stroj nebo déalnopis.

P¥i primyslovém pouZiti neni mozné, aby obsluha

provadela vpfedu uvedené operace. Bylo by zapo-

t¥ebi kvalifikované obsaluhy, pFifemZ by i tak
v dusledku chyb obsluhy dochézelo k chybnému
spudt&ni potitade.

Ukelem vynalezu bylo vyfesit uvidsni potitade
v prumyslovém poufiti do- provozu bez zasahu
operdtora, fehoZ se dosahlo zapojenim podle
vynélezu jehoZ podstatou je, Ze paraleln® k vystupu
start-stop oscildtoru pripojeného na spoudtdci
obvod, zapojeny na inverzni vystupy klopnych
obvodi, je zapojen &tad pro postupné posouvani
- logické jednitky na vystupech dekodéru pFipoje-
ného na vystup ditade a zpoZdevaci obvod, na
jehoZ druhy vstup je zapojen vystup blokovacibo
-&lenu p¥ipojeného na nulovaci vystupy Jednotek
‘interface, pfitemZ vystup zpoZdovactho obvodu je
jednak p¥imo, jednak pfes pomocny &tal zapojen
na zabezpelovaci séitaci &len, na jeho¥ vystup je
zapojen nulovaci vstup &itale a soudtové &leny pro

nulovani klopnych obvodu a na jeho# daldi vstup

je pFipojen startovaci obvod.

" Vyhody zapojeni podle vynélezu spotivaji v tom,

Ze jednim elektrickym signdlem, bez zdsahu opers-
" tora, napiiklad z &asového spinade nebo signilem

dalkového ovlddéni, se poditat automaticky uvede

do provozu. Zapmem vyluduje chybu obsluhy a je

opatfeno pomocnymi zabezpetovacimi obvody,

které omezuji chyby vzniklé nésledkem rusivych
- signdlt nebo né,sledkem chybné 0dpovéd1 néktere
periférie.

Zapojeni podle Vyna,lezu je déle popsano a Jeho
dinnost vysvdtlena s pomoci vykresu, na ndmiZ je
pro prehlednost v*tahovymi znadkami opatfeno

plnd zakreslené zapojeni na prvém vystupu deko-

déru a d4rkovand bez Vztahovych znadek na posled-

nim, vystupu jelikoZ zapojeni na véech vystupech
dekodéru je shodné.

- Zékladem zapojeni je ¥itat 10 s dekodérem 20
na jeho¥ vystupy 1 aZ n jsou zapojeny vstupy H
klopnych obvodu typu ,,D*, pomoci propojovaciho
pole " 80, umoztiujictho jejich vhodné propojent
podle typu poditate a p¥ipojenych periférii. Na .
pozitivni vystupy Q klopnych obvodi jsou pFipo-
jeny jednotky interface I. KaZd4 jednotks interface
T mé jeden vystup 101 pro ovlddani p¥islusné
periférie a jeden vstup 201 pro zp&tné hlifeni, Ze
periférie danou operaci provedla. Druhy nulovact
vystup 801 jednotky inferface I je zapojen na
vstup soudtového &lenu S pro nulovani klopného
obvodu, jehoZ vystup je spojen s klopnym obvodem.

Na vstup &itade 10 jsou pFividsny impulsy ze
start-stop oscildtoru 0 ¥izeného spoudt¥cim obvo-
dem 50, p¥ipojenym na inverzni vystupy q klopnych
obvodu. Na Vystupech 1 aZ n dekodéru 20 se po-
stupn& posouvé signal odpov:da.pcx Ioglcke jedni&ce
ve sledu 1—n.

.Ca,sovy sled logickych operaci na. vystupu 1 je
nasledujici: Na vystupu 1 je signél logické jedniky,
ktery je ptiveden na vstup- H klopného obvodu
a zpusobi, Ze se logické ,,1° na vstupu D klopného
obvodu presune na jeho vystup Q, spojeny se
Vs’oupem jednotky interface X a logickd nula na
inverznim vystupu q klopného obvodu zastavi pies
startovaci obvod 50 oscildtor 0. Impulsem na
ovlddacim vystupu 101 jednotky interface se uvede

© v Sinnost pFipojend periférie, kters potvrzovacim
. vstupem 201 ohlasi provedeni operace. Odpovad je

zpracovana v jednotce interface I, na jejiz nulovaci

‘vystup 301 je pFipojen vstup soudtového &lenu S

pro nulovéni klopného obvodu. Na vystupu soud-
tového &lenu S pro nulovéni klopneho obvodu je
signdl odpovidajici logické ‘nule ‘a je pFiveden
na nulovaci vstup klopného obvodu, ktery tim
uvede do potatedntho stavu. Inverzni .vystup
q klopného obvodu, na n¥m# je nyni logicks,
jednitka, pFipojeny na vstup startovactho ob-

~* vodu 50 spusti start-stop oscilitor 0, ktery po-

sune logickou jednitku na dalsi vystup deko-
déru 20, tim se zm&ni stav nésledujictho klop-
ného obvodu a je ovlddina daldi periférie. Funkce
viech klopnych obvodu v zapojeni podle vynilezu

~ je stejné, rovnd% tak i jednotek interface I a soud-

tovych &lenit § pro nulovéni klopnych obvodi.
Inverzni vystupy ¢ viech klopnych obvodu jsou
pfivedeny na vstup startovaciho obvodu 50-ovl4- -
dajictho start-stop oscildtor 0.

P¥i sériovém Fizeni perxfern a pomocnych perlfer-
nich obvodi muZe, zejména v prumyslovém pro-
stfedi, vzniknout chyba v odpov&dich periférie.
To se mi¥e stét napiiklad u magnetopiskové
jednotky, kdy je pfehrdvin program do pamsti
poditage. Céstetky prachu mohou zavinit chybné
predteni zakondovaciho znaku, nebo muZe byt
chybn& pFeéten nektery znak programu a kontrolni
obvod magnetopéskové jednotky nedd signél odpo-
vidajici stavu pFedteni programu. Kroms toho

_mohou byt znehodnoceny signdly potvrzujici ini-

cializaci poditate nésledkém rufeni. V duisledku
uvedenych mo#nych chyb se sériovy cyklus operaci
zastavi, start programu by nemohl byt proveden.



Pokud je poditas obsluhovin operdtorem, provede
tento novy start cyklu. Pro priumyslové pouZiti
bylo sériové Fizeni doplngno podle vynélezu zabez-
pedovacim obvodem; Ktery zajisti opakovani cyklu.

Zékladem zabezpetovaciho obvodu je zpozdovaci
obvod Z, vytvofeny mnapfiklad monostabilnim
multivibrdtorem, na jehoZ jeden vstup je p¥ivadén
signal ze start—stop oscildtoru 0 a na druhy vstup
signély z blokovaciho &lenu B pFipojeného na nulo-

vaci vystupy 30 viech jednotek interface I. Doba-

zpo?d&ni obvodu Z je v&tsi ne% doba adpovadi
" nejpomalejdi periférie. V piipads, Ze po této dob&
nedosla odpovéd, doslo.u n&které periférie k chybg,
proces sériového Fizeni by se zastavil. Pro tento
piipad je na vystupu zpozdovaciho obvodu Z

nulovact impuls, ktery je pfiveden na jeden vstup -

zabezpedovaciho séitactho &lenu A, jehoZ vystup je

spojen se vstupy viech soudtovych &lenil S pro.

nulovéni klopnych obvodd a s nulovacim vstupem
titage 10. Nulovaci impuls z vystupu zpoZdovaciho

© &lenu Z vynquJe vSechny klopné obvody a sériovy
. eyklus Fizeni se opakuje.

Na vystup zpozdovaciho &lenu Z je dale zapojen
pomocny itad 60, ktery stitd nulovaci impulsy
zpoZdovactho &lenu Z.. Jeho piedvolba podtu opa-
kovéni je nastavitelnd podle Setnosti rugeni. Po
dosaZeni nastaveného potu opakovini je na vy-
stupu pomocneho titade 60 nulovaci signél a innost
sériového Fizeni se zastavi. Na vystupu pomocneho
titade 60 je zapojen na vykresu neznizorndny
indikadni obvod poruchy ngkterého z periférnich
obvodi.

Celé zapojeni pro sériové Fizeni periférif je ovla-
dano ze startovactho obvodu 40, jeho vystup je
spojen s druhym vstupem zabezpebovaciho siita-
ciho ¢lenu A. Jeho vystup nuluje &itaé 10 a véechny
klopné obvody.

Vyhodou zapojeni podle vynalezu je, Ze nepotre-
buje pro zahijeni &innosti operace kvalifikovanou
obsluhu, p¥idemz v prlpadé ¢hyb nedochizi k za-

staveni ¢innosti Fizeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro sériové Y¥izeni periférii a pomoc-
nych periférnich obvodi p¥ipojenych k jednotkim
interface potitate, sklddajicich se z &itate s deko-
dérem, na jehoZ vystupy jsou p¥es propojovaci

pole pozitivnich vystupu klopnych obvodua zapo-

jeny jednotky interface s nulovacim vystupem
zapojenym na vstup soudtového- dlenu pro nulovani
klopného obvodu p¥isludného jednotce intreface,
vyznadené tim, Ze paraleln& k vystupu start-stop
oscildtoru (0) pFipojeného na spoustéei obovod (50),
zapojeny na inverzni vystupy (q) klopnych obvodd,
je zapojen &itad (10) pro postupné posouvéni lo-
gické jednitky na vystupech (1-—n) dekodéru
(20) ptipojeného na vystup &itate (10), a zpozdovaci
obvod (Z), na jehoZ druhy vstup je zapojen vystup

blokovaciho &lenu (B) pripojeného na nulovaci
vystupy jednotek interface (I), pFidem# vystup
zpozdovactho obvodu (Z) je jednak p¥imo, jednak
pies pomocny. titad (60) zapojen na zabezpedovaci
stitaci ¢len (A), na jehoZ vystup je zapojen nulo-
vaci vstup Citade (10) a_soudtové &leny (S) pro

‘nulovéni klopnych obvodi a na jehoZ dalsi vstup je

pfipojen startovaci obvod (40). .

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze
zpoZdovaci obvod (Z) je vytvofen monostabilnim
multivibritorem. . ‘ :

3. Zapojeni podle bodu 1 a 2, vyznadené tim, e
k vystupu pomocného Eitate (60) je zapojen indi-
kadni obvod poruchy.
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