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Zestaw poniiarowo-analizujqcy wybranych parametréw
roboczych maszyn do robét ziemnych

Przedmiotem wynalazku jest zestaw pomiarowo-analizujacy wybranych parametréw roboczych maszyn
do rob6t ziemnych uwzgledniajacy prawdopodobieristwo ich wystgpowania. ,

Zgodnie z dotychczasowym stanem techniki pomiar poszczeg6lnych parametréw roboczych maszyn do
robét ziemnych dokonywany jest pojedynczo zaréwno w warunkach poligonowych jak i produkcyjnych.
Sam proces pomiaru czasu pracy maszyn prowadzony jest zazwyczaj metodq chronometrazu ciaglego,
wzglednie metoda migawkowa przez obserwator6w na znormalizowanych arkuszach rejestracyjnych (Trze-
ciak W.: Wykorzystywanie czasu roboczego maszyn drenarskich ETC 202; Zeszyty Naukowe Akademii
Rolniczej we Wroctawiu — Melioracja XXI Nr 115/75; oraz Dejas D.: Zdarzenia niepozgdane na przyktadze
maszyn drenarskich ETC 202; Zeszyty Naukowe Akademii Rolniczej we Wroctawiu — Melioracja XXI Nr
115/75). Celem rejestracji predkosci roboczej maszyn drenarskich w warunkach produkcyjnych stosuje si¢
zazwyczaj pomiar czasu jazdy roboczej maszyny na dlugo$ci okreslonego odcinka wyliczajacjedynie $rednig

“warto$¢ uzyskiwanej prqdkoém

Stosowany zazwyczaj w warunkach poligonowych pomiar sily urabiania gruntu przez maszyny drenar- -
skie daje w wyniku wielkosci techniczne, a nie produkcyjne (Zimmerman R.: Pomiary naprezefi i drgan
metodami elektrycznymi; PWT W-wa 1959, s. 236, rys. 5-76).

Do pomiaru parametréw czasowych i technicznych pracy maszyn do rob6t ziemnych sluiy réwniez
urzgdzenie do zsynchronizowanego pomiaru wybranych parametréw roboczych wieloczerpakowej maszyny
drenarskiej wediug polskiego opisu patentowego nr 98002.

Zgodnie z istota wynalazku zestaw pomiarowo-analizujgcy stanowi zesp 6t blok 6w pomiarowych giebo-
kosci skrawania, wyst¢pujacej sily skrawania, predkosci jazdy i predkosci skrawania, z ktérych sygnaly droga
elektroniczng w oparciu o blok zasilania podiaczony bezpoérednio do akumulatora maszyny wzglednie do

- sieci 220 V/50 Hz, przekazywane sa bezposrednio do analizatora utworzonego przez bloki komutatora,
przetwornika analogowo-cyfrowego oraz wiasciwych komparatoréw uzupetnionych odpowiednio polami
odczytowymi.

W poréwnaniu ze stanem dotychczasowym przedmiotowy zestaw umozliwia réwnoczesny pomiar i
okreslenie gestosci prawdopodobiefistw mierzonych parametréw oraz automatyczne wiaczenie i wylgczenie
zespotu analizujacego uzaleznione od momentu rozpoczgcia i zakoniczenia procesu produkcyjnego. Automa-
tyzacj¢ analizy mierzonych parametréw umozliwia pomiar glebokosci urabiania.

Przedmiot wynalazku w przykiadzie wykonania przedstawiony jest na zalaczonym rysunku w postaci
schematu blokowego.
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Jak uwidoczniono na rysunku schematu blokowego typowe czujniki 1, 2, 3, 4 mierzace wybrane
parametry techniczne badanej maszyny § potaczone sa odpowiednio z blokami pomiarowymi glebokosci
skrawania 6, wystgpujacej sity skrawania 7, predkosci jazdy 8 i predkosci skrawania 9, a nastgpnie z
analizatorem utworzonym przez blok komutatora 10, przetwornika analogowo-cyfrowego 11 oraz wiasciwe
komparatory 12, 13, 14 i 15 uzupemione odpowiednio polami odczytowymi 16, 17, 18 i 19. Kazde pole
odczytowe sklada si¢ z dzesigciu licznikéw umozliwiajacych podzat kazdej z mierzonych wielko$ci na
dziesig¢ rownych podzakresdw. Zastosowany uktiad sterujacy 20 uaktywnia poszczeg6lne kanaty komutatora
10 i komparatoréw 12, 13, 14 i 15. Sam zestaw pomiarowo-analizujacy zasilany jest z akumulatora badane;j
maszyny § poprzez blok zasilania 21.

Mierzone na caujnikach 1, 2, 3i 4 wybrane parametry badanej maszyny § przetwarzane s w zestawie
pomiarowym 6, 7, 8i 9 na sygnaly elektryczne i doprowadzane do komutatora 10 oraz kolejne do woltomie-
rza cyfrowego, ktérego druga dekada spetnia rolg przetwornika analogowo-cyfrowego 11. Zastosowane w
zestawie typowe komparatory 12, 13, 14, 15 powoduja uruchomienie odpowiednich licznikéw w polach
odczytowych 16, 17, 18 i 19.

Zastrzezenie patentowe
Zestaw pomiarowo-analizzjacy wybranych parametréw roboczych maszyn do robé6t ziemnych uwzgled-
niajacy prawdopodobienistwo ich wystgpowania, znamienny tym, ze stanowi go zesp6tblok 6w pomiarowych
glebokosci skrawania (6), wystepujacej sily skrawania (7), predkosci jazdy (8) i predkosci skrawania (9), z
‘ktérych sygnaly drogg elektroniczng, w oparciu o blok zasilania (21), przekazywane sa bezposrednio do
analizatora utworzonego przez blok komutatora (10), przetwornika analogowo-cyfrowego (11) oraz wiadci-
wych komparatoréw (12, 13, 14, 15) uzupetionych odpowiednio polami odczytowymi (16, 17, 18, 19).
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