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심사청  : 

(54) 순환 시동시에 냉각 치 압축  량  제 는 제어 치  그 

약

내  없

1

세서

  [  칭]

순환 시동시에 냉각 치 압축  량  제 는 제어 치  그 

 [  간단  설 ]

제1 는 본  라서 냉각 치를 동시 는 제어 치를 가  원심 체 압축냉각 치  개 ,

제2 는 제1 에서 보여  제어 치  동원리를 시 는 그래 .

*  주  에  호  설

1 : 냉각 치  2 : 압축  3 : 제어 치 4 : 축  5 :  6 : 가 드 .

본 내  공개 건 므로 전문 내  수록  않았 .

(57) 청  

청  1 

냉각 치  소  압축 를 포 는 체압축 냉각 치를 가동시 는 에 어서, 냉각 치  가동
에  만족 어 는 를 감 고; 그 감  단계가 냉각 치  가동에  만족 는 를 검
파   냉각 치 압축 를 포 는 냉각 치를 가동시 고; 냉각 치가 감  단계에  검파  

를 만족시   가동   냉각 치  에   냉각 치  량  조절 고; 저 
에  서 냉각 치가 조절 단계에  최소 량 수 로 조절 고 냉각 치가 최소 량 

수 에서 가동 라   저 를 만족시   냉각 치가 초과 량  제공   냉각 치 압축
를 정 시 고; 냉각 치 압축 가 초과 량에 여 정  후에 감  단계가 냉각 치  가동

에  만족   새로 가  를 검파   냉각 치 압축 가 다시 가동 고; 최소 량 수
로 터 냉각 치  에   는 비 보다  미리 에정  비 적 느린 비 에

서 최  량수  여 냉각 치  량  가 고; 냉각 치 량  새로 가  냉각 치 에 
는 수  가 는 단계에  가   조절 단계를 는; 단계들로 성 는 것  

특징 로 는 순환 시동시에 냉각 치 압축  량  제 는 제어 .

청  2 

제1 에 어서, 감  단계가 냉각 치  가동에  냉각  열전달 체  감 로 성 는 것
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 특징 로 는 순환 시동시에 냉각 치 압축 량  제 는 제어 .

청  3 

제1 에 어서, 조절  단계가 냉각 치 압축  냉각 체  흐름  제어  서 전히 개  
치  전히 폐쇄  치사 에서 가 드  는 단계로 성 는 것  특징 로 는 순환

시동시에 냉각 치 압축 량  제 는 제어 .

청  4 

냉각 치  소  압축 를 포 는 체압축 냉각 치  제어창치에 어서, 냉각 치  가동에  
만족   를 감 고 감   를 시 는 시그널  제공 는 센서어수단; 전환수
단에  아들  제어시그널에 여 냉각 치 압축 를 포 는 냉각 치를 가동시 고 정 시
는 전환  수단; 량 제어수단에 여 아들  제어시그널에 여 냉각 치  량  제어 는 
량제어수단; 냉각 치  량  조절 고 냉각 치  에  서 센서어 수단  냉각 치  
가동에  만족 는 를 검파  새로 가  가 센서어 수단에  검파   냉각 치 압
축 를 다시 가동시  서 냉각 치가 최소 량 수 에서 가동 라   저 를 만족시  

서 냉각 치는 계속 서 초과 량  제공 고  저 에  서 냉각 치가 량 제어수단
에  최소 량 수 로 조정   냉각 치가 냉각 치 압축 를 가동시 고 정 시  압축  
최소 량 수 로 터 냉각 치  새로  에 거  는 수  냉각 치 에 시 

 서 는 속 보다 적게 미리 정  비 적 느린속 에서 냉각 치  량  가시 록 
새로  가  에 여 냉각 치가 다시 가동   냉각 치 압축 를 포 는 냉각 치를 가동
시  서 센서어 수단에  제공  시그널  아들 고 처리 고 산출 여 량 제어수단과 전
환 수단에 제어시그널  제공 는 제어수단  포 는 것  특징 로 는 순환 시동시에 냉각 치 
압축 량  제 는 제어 치.

청  5 

제4 에 어서, 센서어 수단  냉각 치  가동에 여 냉각  열전달 체  를 감 는 수단
로 성 는 것  특징 로 는 순환 시동시에 냉각 치 압축 량  제 는 제어 치.

청  6 

제4 에 어서, 량 제어수단  냉각 치 압축  냉각 체  흐름  제어  서 개 거나 폐
쇄 는 가 드 로 성 는 것  특징 로 는 순환 시동시에 냉각 치 압축  량  제 는 
제어 치.

청  7 

제4 에 어서, 제어수단 마 로 컴퓨터 제어 치로 성 는 것  특징 로 는 순환 시동시에 
냉각 치 압축  량  제 는 제어 치.

※ 참고사  : 최초출원 내 에 여 공개 는 것 .
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