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【手続補正書】
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【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　複数枚の原稿を所定の原稿間距離で連続して搬送する搬送手段と、
　前記搬送手段によって第１の走査速度及び前記第１の走査速度よりも遅い第２の走査速
度のいずれかで搬送されている原稿の第１面の画像を読み取る第１の画像読取手段と、
　前記搬送手段によって前記第２の走査速度で搬送されている原稿の前記第１面の裏面と
なる第２面の画像を読み取る第２の画像読取手段と、
　原稿の片面を読み取る片面読取モードの場合には、前記搬送手段により複数枚の原稿を
第１の原稿間距離かつ前記第１の走査速度で搬送させ、原稿の両面を読み取る両面読取モ
ードの場合には、前記搬送手段により複数枚の原稿を前記第１の原稿間距離よりも短い第
２の原稿間距離かつ前記第２の走査速度で搬送させる制御手段と
を備えることを特徴とする画像読取装置。
【請求項２】
　前記第１の画像読取手段及び前記第２の画像読取手段によって原稿から読み取られた画
像データを一時的に記憶する記憶手段と、
　前記片面読取モードの場合には前記記憶手段に記憶された前記第１面から読み取られた
画像データを第１の時間間隔で出力し、前記両面読取モードの場合には前記記憶手段に記
憶された前記第１面から読み取られた画像データと前記第２面から読み取られた画像デー
タとを交互に切り替えながら前記第１の時間間隔よりも短い第２の時間間隔で出力する画
像出力手段と
をさらに備えることを特徴とする請求項１に記載の画像読取装置。
【請求項３】
　前記第１の画像読取手段は、
　原稿に光を照射する照射手段と、
　原稿から反射された反射光を受光し、受光した光量を示すアナログ画像信号を出力する
受光手段と、
　前記受光手段から出力された前記アナログ画像信号をデジタル画像信号に変換し、原稿
から読み取った画像データとして出力する変換手段とを備え、
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　前記制御手段は、
　前記両面読取モードと前記片面読取モードとで、前記照射手段の照度、前記受光手段に
おける感光画素の蓄積時間、及び前記変換手段に設けられた増幅回路のゲインのうち、少
なくとも１つを変更することを特徴とする請求項１又は２に記載の画像読取装置。
【請求項４】
　前記照射手段の前記両面読取モードにおける照度は、前記片面読取モードにおける照度
よりも小さいことを特徴とする請求項３に記載の画像読取装置。
【請求項５】
　前記制御手段は、
　前記第１の走査速度をＶ１（ｍｍ／ｍｓｅｃ）とし、前記第２の走査速度をＶ２（ｍｍ
／ｍｓｅｃ）とし、前記片面読取モードにおける先行原稿の後端通過から後続原稿の先端
通過までの時間をα（ｍｓｅｃ）とし、前記両面読取モードにおける先行原稿の後端通過
から後続原稿の先端通過までの時間をβ（ｍｓｅｃ）とすると、β＜（Ｖ１×α）／Ｖ２
の関係式が成り立つように前記第２の原稿間距離を制御することを特徴とする請求項１乃
至４の何れか１項に記載の画像読取装置。
【請求項６】
　複数枚の原稿を所定の原稿間距離で連続して搬送する搬送手段と、前記搬送手段によっ
て第１の走査速度及び前記第１の走査速度よりも遅い第２の走査速度のいずれかで搬送さ
れている原稿の第１面の画像を読み取る第１の画像読取手段と、前記搬送手段によって前
記第２の走査速度で搬送されている原稿の前記第１面の裏面となる第２面の画像を読み取
る第２の画像読取手段と、を備える画像読取装置の制御方法であって、
　制御手段が、原稿の片面を読み取る片面読取モードの場合には、前記搬送手段により複
数枚の原稿を第１の原稿間距離かつ前記第１の走査速度で搬送させ、原稿の両面を読み取
る両面読取モードの場合には、前記搬送手段により複数枚の原稿を前記第１の原稿間距離
よりも短い第２の原稿間距離かつ前記第２の走査速度で搬送させる制御ステップを実行す
ることを特徴とする画像読取装置の制御方法。
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