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Urzadzenie do obudowy chodnikéw gérniczych

_ 1 ‘ ,

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do obu-

dowy chodnikéw goérmiczych, tuneli i tym podob-
nych wyrobisk podziemnych.

Znane sg otwarte i zamkniete rodzaje obudéw
do zabezpieczania chodnikéw i wyrobisk o prze-
kriojach kotowych, trapezowych i innych. Te zna-
ne i powszechnie stosowane rozwigzania obudo-

wy rchodnikéw wykazuja jednax szereg wad. Te -

znane obudowy mie zajmujg we wlasciwym cza-
sie swego ostatecznego potozenia. Z tego powodu
pozgdane wspotdziatanie skal i obudowy naste-
puje po znacznym przeksztalceniu goérotworu,

czemu towarzyszy pogorszenie lgcznej wytrzyma- -

losci skal i obudowy. Poniewaz stosowane do-
tychczas ‘dbwdnowy nie przylegaja w sposob cig-
gly do goérotworu, przed m‘ieldzy' gorotworem a
obudowa wystepuja puste przestrzenie, co powio-
duje, ze przenoszone sity nie rozktadaja sig row-
nomiernie na obudowe lecz koncentruja sie w
okre$lonych jej miejscach tak, ze w niektorych
e}e'mwemtlalch obudowy wystgpuja takie iobcigzenia,
ktére przekraczaja wytrzymatosé tych elemen-
tow.

Przy silnym odzsztatceniu gorotworu réwniez
wystepujace obcigzenia nie sg rownomierne tak,
ze w elementach obudowy powstajg obcigzenia,
ktore przekraczaja granice ich wytrzymatosci.

Celem wynalazku jest skonstruowanie urzadze-
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nia do bezpiecznego 1 skutecznego obudowywariid
wyrobisk gérniczych.
Zgodnie z wynalazkiem cel ten osiggnieto dzie-
ki temu, ze urzadzenie do obudowywania wyro-
bisk goérniczych zostalo wyposazone w hydraulicz-

'ny sitownik o dwustronnym dziataniu, ktéry jest '

usytuowany w- plaszczyznie pionowego przekroju
wyrobiska i ktory jednym swym kohcem \pod-
piera obudowe stropu, zas drugi jego komiec jest
potaczony przegubowo z mechanizmem dZwignio-
wym, rozciggajacym sie w plaszczyZnie poprzecz-
nego przekroju wyrobiska i stuzacym do odsrod-
kowego rozpierania bocznych tukéw obudowy, przy
czym mechanizm diwigniowy jest umieszczony po-
przez piyte wisporcza na spagowym tuku obudowy

i sktada sie z potgczonych ze sobag przegubowo

stojaka, dzwigni dwuramiennej, wahaczy, dawig-
ni tréjkatnej, ciegiel’ drgzkowych oraz klinowego
elementu dystansowego, a ponadto urzgdzenie po-
siada hydraulicznie sterowang stropnice wysiega-
jaca, ktora jest polaczona przegubowo z dzwiga-
rem, przymocowanym do stropowych tukdw obu-
dowy. Korzystnie jest takze, gdy hydrauliczny si-
lownik jest potaczony z tym ramieniem dzwigni,
ktore jest skierowane ku Srodkowi wyrobiska.
Stropnica wysiegajaca jest potaczona przegubo-
wo z dzwigarem za pomocg silownika hydraulicz-
nego nastawialnej dzwigni katowej, przesuwajace-
go sie wzdiluz stropnicy wysiegajacej Slizgacza
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éraz niastawialnego przegubu,
czony w tylnym koncu wysiegnicy stropowej. Na-
stepng korzystng cecha urzgdzenia weddug wyna-
" lazku jest to, ze stropnica wysiggajagca ma na
swym przednim koficu zamocowang tarcze och-
ronng za pomocy déwigara i narozmika uszity;w-
niajacego.

Przedmiot wgnalazku jest uwidoczniony w przy-
kiadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok od tylu obudowanego odcin-
ka luku stropowego przy obudowie chodnikowej
ze stropnica wysiegajaca i tarcza oslomows czota
przodka, fig. 2 — widok boczny urzgdzenia wed-
tug fig. \1 uzupelmony wbudowanymi tukowaty-
mi zebrami, fig. 3 — widok od tylu operacji przy
" gaxtadaniu lukéw bocznych, fig. 4 — widok od
tybu wurzadzenia do wprasowywania przy pracy,
fig. 5 — belka stropowa z wysiegnikiem stromni-
cowym i ukladem dzwiigni przegubowej w wido-
ku z boku, fig. 6 — widok boczny drugiej fazy
roboczej urzadzenia wyprzedzajacega, fig. 7 — wi-
dok boczny trzeciej fazy ronbo.cxzej urzgdzenia wy-
przedzajacego, fig. 8 — przekrdj czes:cu gérnej u-
‘rzadzenia wyprzedzajacego, fig. 9 — gbérny prze-

kréj czesciowy urzadzenia do wiciskania w zasto-

sowarniu do obudowy kotwowej.

Na wbudowanym wiasnie i maprezonym huku
‘stropowym 1 — lukach bocznych 2 i luku spago-
wym 3 umieszcza si¢ na tuku stropowym 1 dzwi-
gar stropowy 6, na ktorym wzdiuz chodnika (fig.
2) mozna wysunaé naprzéd podnoszong z dolne-

€o [podoZenia strolp!nica wysiggajacag 5 i docisngé -

. nasadzone luki stropowe 1 za pomocg elementéw
podporowych 4. Na stropnicy wysiegajacej 5 jest
umijeszczona ochrona czota przodka ztozona z
diwigaréw nosnych 22, tarczy ochronnej 21 i usz-
tywnien 23. Na fiig. 1 uwidoczniono przekr6j pta-
szezyzny M wedbug fig. 2. Na fig. 3 uwidoczniono
déwigar poprzeczny 9 umocowany na stropnicy
wysiegajacej 5 za pomocrg wozka suwnicowego,
niosgcy za pomocy lin nosnych 10 boczne szcze-
ki dociskowe 8 i-uchwycone nimi luki boczne 2.
Fuki te sa uzupelniane luziem spagowym 3 i pod-
trzymujacym go czionem \przemorszacym nacisk 7.
Gdy wszystkie te elementy .obwdowy zostang u-
mieszczone w jednej plaszczyZnie i boczne tuki
réwniez znajdg sie ma swoim miejscu nozpoczy-
ma sie dziatanie urzadzenia rozpierajacego.

- Urzadzenie rozpierajace i jego sposéb pracy u-
widoczniono na fig. 4. -

Na czionie 7 przenoszacym nacisk na sprag jest
osadzony blo[k podsba:wowy 19, na ktérym jest eks-
cemryrczme osadzona ma przegubie dwuramienna
dzv:ugma 12. Do jednego konca dwuramlenneJ
dzwigni 12, znajdujacego sie w linii $rodkowe]j
przekroju kotowego, jest zamocowany przegubo-
wo dwustronnie dziatajacy hydrauliczny silowmiz
13, podczas gdy drugi koniec dwuramiennej dzwig-
ni 12 o zmiennej diugosci ramienia wywiera na-
cisk za pomocg drazka naciskowego 14 na prze-
gub diwigni katowej 15. Dzwignia katowa 15 jest
osadzona obrotowo na przegub«m wykonanym na
prawostronnym wahaczu naciskowym 17, podczas
gdy wahacz 17 jest przechylany na przegubie o-

ktéry jest umiesz-.
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sadzonym mna bloku podstawowym 19. Diwignia
katowa 15 cisnie koncem drugiego ramienia po-
przez przytgczone przegubowo ciggto drazkowe 18
na lewostronny wahacz naciskowy 16, tacznie z
nasadzonym [klinem dystansowym 20, lewa szczg-
ke dociskowa 8 dociskajac do skaty lewy wodci-
nek boczny luku 2. Nacisk ten dziata jednak w
dwoch kierunkach, poniewaz dzwignia katowa 15
dziala réwnoczeSnie rowniez poprzez prawostron-
ny wahacz naciskowy 17 na prawostronng szczg-
ke dociskowg 8 i dociska ta szczeka prawy tuk
boczny 2 do obrysu przekioju.

Wiarunkiem powstania pary sit pmedlsltalwmmych
na rysunku jako poziome jest wywarcie nacisku
przez hydrauliczny sitownik 13 na wewnegtrzny ko-
niec dzwigni dwuramiennej 12. Sita ta dziata ku
dotowi na stojak 19, nastepnie na spagowy czion
dociskowy T i tuk spagowy 3, wywotujac réwne
co do wielko$ci dziatanie sity na stropowy czion
dociszowy 4 i na tuk stropowy 1.

Stosunek naciskow wywienanych w obu kierun-
kach gléwmych to znaczy pionowym i poziomym
mozna regulowaé za pomocy zmiany stosunku diu-
gosci ramion déwigni dwuramiennej 12. Znieksz-
talcenia $ciany chodnika wyrdéwnuje sie w kie-
.runkru pionowym dbugoscia skoku hydraulicanego
saloawmkua 13, w kierunzxu poziomym mnastawg kli-
na dystansowego 20.

W koncowej fazie operacji wprasowywania S$liz-
gowe elementy lukowe obudowy tacza sie ze so-
ba w zwykly sposob, stabilizujgc stan nlapmezema
wywolany wprasowywaniem.

Urzadzenie wyprzedmauagce wedlug wynalazku
jest 'w nawigzamiu do opisanego wykonania ‘urzg-
dzenia wprasowujacego mwidocznione w przykla-
dowym wykonaniu na fig. 5—9, na ktérych przed-
stawiono poszczegblne fazy robocze wurzadzenia.

Dzwigar stropowy. 6 wspoidziala poprzez ele-
menty Slizgowe 4c ze stropowymi czbonami docis-
kowymi 4 potgczonymi z lukiem stropowym 1.
Swoja pozycje utrzymuje przez wywotane cieza-
rem sity threia. Na’' diwigarze stropowym 6 znaj-
duje sie przegub 24, do ktoérego jest przytaczony
sitownix 36 potgczony idrugostronnie przegubem 25
z dzwignia katowa 32. Sitownik 36 i dZwignia ka-
towa 32 lacza sie ze sobg poprzez przegub 26.
Dzwignia katowa 32 laczy sie [poprzez przegub 27
z elementem $lizgowym 34, -ktéry podtrzymuje
stropnice wysiegajaca 5 tak, iz moze si¢ ona swo-
bodnie porusza¢ do przodu. Umieszczony mna dol-
nej stronie diwigara Stropowego 6 przegub 31
przesuwany na szynie prowadzacej 33 jest przy-
lgczony do tylnego konca stropnicy wysiegajacej
5.. Ruchome prowadnice 38 ma striopnicy wysiega-
jacej 5 mozna ustalié uchwytem recznym 37. Ze
znajdujgcym sie na nim przegubem $lizgowym
20 jest potaczone ramie posuwowe 35, kibrego dru-
gi koniec jest potaczony poprzez przegub 28 z

dzwignia katowg 32.

Wyciecie 30 w dawignd katowe]j 32 stanowi opar-
cie dla lina ustalajacega 39. Jest on potrzebny
w przypadku, igdy s‘t‘nopz&ca wysiegajaca nalezy
ustalli¢ miezaleznie od dziatania hydraulicznego si-
lownika 36 za pomoca - zaryglowania mechanicz-
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nego. Diwigar stropowy 6 moze sig przesuwaé
w elemencie §lizgowym 40 umieszczonym na s{ro-
powym czionie naciskowym 4, *jednak przylacze-
nie cylindra roboczego 13 mrzgdzenia do wpraso-
wywania ustala jego trwale potozenie elementem
4a znajdujacym sie¢ na stropnicy wysiegajacej 5.
Pozadane polozenie zabezpiekza si¢ za pomoca kli-
na 4b w polozeniu wysunietego tuku stropowego
1.

Z przekroju wediug fig. 8 wymika, ze zar 6Gwno
déwigar stropowy 8. jak i stropnica wysiegajaca
5 sa wykonane jako dzwigary bliZniacze. Linia
symetrii déwigni satowej 32 i cylindra roboczego
35 pokrywa sig z liniami symetrii obu bliznia-
czych dawigar6w. Na fig. 5 murzadzenie wyprze-
dzajace widoczne jest z boku w potozeniu, w kt6-
rym hydrauliczny sitownik 36 jest wiciagniety »i
z tego powodu dzwignia katowa 32 i stropmica
wysiegajaca 5 s3 opuszczone. W tej pozycji moz-
na zalozyé na stropnice wysiegajaca 5 tuk stropo-
wy 1 podtrzymywany przez stropowy czion docis-
kowy 4. Jesli to sie wykona, fo za pomocg prze-
suwu hydraulicznego sitownika 36 podnosi sie
dzwignie katowa wok6t przegubu 25 ku gérze i
tym samym ustawia stropnice wysiegajaca 5 w
jej gérnym polozeniu wedtug fig. 6.\Pozycje te
mozna ustalié za pomoca klina wstalajacego 39 u-
mieszczonego w wycieciu 30.

Na koticu .catkowicie zazonczonego cyklu whbu-
dowywania po wylamaniu nastepnego odcinka
chodnika musi sie wysunaé do przodu urzgdze-
nie wyprzedzajace. Operacje te przeprowadza sig
przez ustalenie sztywne stropmicy wysiegajacej 5
za pomoca wsunietego klina 1b, a nastgpnie po
zwolnieniu klina ustalajacego 39 ustala sie tozys-
ko $lizgowe 37 i wprowadza cylinder roboczy we
wsunigte potozenie podstawowe. Skutkiem tego u-
zyskuje sie sytuacje -wediug fig. 7. W taki sam
sposéb mozna powtarzaé stopniowo przesuw tak
diugo jak tylwo umodliwi to diugosé drogi po-
suwiL B
-Na fig. 9 uwidoczniono gérna cze$é urzadzenia
do wciskania w przypadku, gdy jako obudowg
i zabezpieczenie stropu stosuje sie kotwienie skal.
Hydrauliczny silownik 13 dziata przy tym elemen-
tem naciskowym 4a na piyte kotwiaca 41 i przy-
ciska ja do skaly tak, iz umozliwia to nakrece-
nie nakretek 43 na $ruby kotwowe 42 przesu-
niete przez otwory w piytach kotwigcych 41.
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Opisane wurzadzenia wedbug wynalazku - rozsze-
rzaja skale mozliwosci wykonan obudéw przy drag-
%2eniu chodniké6w i utrzymaniu ich w gérnictwie
oraz przy budowie tuneli stwarzajac nowe wa-
rianty tych wykonan. Précz ‘tego efextywnosé i
oplacalno$é znanych i stosowanych konstrukcji o-
budéw wmlega znacznemu zwiekszeniu.

Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzenie do obudowy chodnikéw gbérni-
czych, tuneli i tym podobnych wyrobisk podziem-
nych, znamienne {ym, ze posiada hydrauliczny si-
townik (13) o dwustronnym dziataniu, ktéry jest
usytuowany w plaszczyZnie pionowego przekro-
ju wyrobiska i ktéry jednym swym konicem pod-
piera obudowe stropu, za$ drugi jego lkoniec jest
potaczony przegubowo z mechanizmem diwignio-
wym, rozciggajacym sie w plaszczyZnie poprzecz-
nego przekroju wyrobiska i rozpierajacym odsrod-
kowo boczne tuki (2). obudowy, przy czym me-
chanizm dZwigniowy jest umieszczony poprzez
ptyte wsporczg (7) na spagowym duku (3) obudo-
wy i sklada sie z potgczonych przegubowo ze so-
ba stojaka (19), diwigni dwuramiennej ¢12), wa-
haczy (16, 17), diwigni tréjkatnej (15), ciaggiel
drazkowych (14, 18) oraz kilinowego elementu dys-
tansowego (20), a ponadto urzadzenie posiada hy-
draulicznie sterowana stropnice wysiegajaca (5),
ktoéra jest polaczona przegubowo z diwigarem (6)
przymocowanym do stropowych tukéw (1) obu-
dowy.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne t{ym,

ze ‘hydraujiczny sitownik (13) jest polaczony z tym
ramieniem dZwigni dwuramiennej (12), ktére jest
skierowane ku Srodkowi wyrobiska.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
Ze stropnica wysiegajaca (5) jest polaczona prze-

gubowo z diwigarem (6) za pomiocg sitownika hy-

draulicznego (36), mastawialnej dzwigni katowej
(32), przesuwajacego sie wazdtuz stropnicy wysie-
gajacej (5) Slizgacza (34) oraz nastawialnego prze-
gubu (31) usytuowWanego w tylnym koncu wysieg-
nicy stropowej (5). . .

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym,

‘ze stropnica wysiegajaca (5).ma na sWym przed-

nim koncu tarcze ochronng (21) zamocowang za
pomoca dzwigara (22) i naroznika usztywniajace-
go (23). :
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