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Descriere:

Inventia se referd la constructia de tractoare si de masini agricole, si anume la mijloacele de
transport utilizate in agricultura.

Este cunoscut mijlocul de transport ce contine, instalate pe un cadru de reazem, un motor, un loc
de munca pentru operator, o transmisie cu mecanisme de rotatie, frane si arbori de iesire, care au
instalate pe ei rulouri pneumatice conducétoare [1].

Dezavantajele principale ale cunoscutului mijloc de transport - ciruciorul autotractat CA-350
sunt:

a) complexitatea relativd a constructiei, conditionatd de prezenta in masind a doud cutii de
schimbare a transmisiilor, instalate pe din parti, a transmisiilor deschise prin lant ale rulourilor
pneumatice conducitoare si mecanismelor de reglare ale lor, a unei transmisii cu curele avand
functia de ambreiaj, precum si a organelor de dirijare prin intermediul nodurilor mentionate mai
sus;

b) calitatile de exploatare reduse, conditionate de lipsa unei cabine, a unui sistem suspendat
pentru agregarea cu masini §i unelte, unui arbore de priza de putere, a unei platforme basculante
pentru incircdturi (platforma pe care o are masina poate fi descdrcatd numai in mod manual), a unui
propulsor cu senile si a posibilitatii de a schimba ecartamentul.

Este cunoscut mijlocul de transport, care contine, instalate pe un reazem, un motor, o cabind cu
locul de muncé al conducatorului mijlocului de transport, transmisie cu mecanisme de rotatie, frane
si arbori de iesire, care au instalate pe ei rulouri pneumatice i un arbore de prizd de putere, un
sistem suspendat pentru agregarea cu unelte de prelucrare a solului si cu alte unelte agricole, un
sistem de deplasare, ce include rulouri pneumatice, antrenate de o bandi de senile din material
plastic.

Dezavantajele principale ale celei mai apropiate solutii tehnice sunt:

a) complexitatea relativa a constructiei, conditionatd de prezenta in mijlocul de transport a unei
transmisii ce contine un ambreiaj, o cutie de viteze cu roti dintate, un arbore cardanic, puntea din
spate diferentiald, cu mecanism de intoarcere si frine, angrenajele conice ce au instalate pe arborii
lor de iesire rulouri pneumatice duble;

b) calititile de exploatare insuficiente, cauzate de lipsa in masind a unei platforme basculante
pentru incdrcdturi, a unui sistem suspendat si a unui arbore de prizd de putere, din fatd sau
mutabile, si a posibilititii de a schimba ecartamentul si vitezele miscirii in procesul exploatirii. in
ultima instantd, toate acestea intfluenteaza negativ productivitatea mijlocului de transport, limiteaza
sfera de aplicare si reduc fiabilitatea lui.

Problema pe care o rezolva inventia este inldturarea dezavantajelor, ce sunt proprii celei mai
apropiate solutii, si anume: simplificarea constructiei, largirea domeniului regldrii vitezelor si
posibilitatilor functionale si sporirea calitétilor de exploatare ale mijlocului de transport. Rezultatul
tehnic al inventiei constd in extinderea domeniului de reglare a vitezelor.

Problema se solutioneazi prin aceea ca in mijlocul de transport propus, care contine, instalate pe
un sasiu, motorul, cabina cu locul de munca al conducitorului, transmisia cu mecanisme de directie,
frane cu arbori de iegire, care au instalate pe ei rulourile pneumatice si arborele de prizi de putere,
sistemul suspendat pentru agregarea cu unelte de prelucrare a solului si cu alte unelte agricole,
sistemul de rulare, ce include rulouri pneumatice, antrenate de o banda de senile din material
plastic, spre deosebire de cea mai apropiatd solutie, motorul este unit cu doud hidropompe cu roti
dintate cu doud sectii, ce au volume de lucru diferite, unite hidraulic printr-un dispozitiv de
comutare a lor (a pompelor) cu doud hidromotoare nereglabile, instalate pe sasiu, pe arborii de
iegire ai cdrora sunt amplasate rulourile pneumatice conducitoare, si cu un hidromotor al
mecanismului arborelui de prizd de putere. Una dintre hidropompele cu roti dintate cu doud sectii
este unitd, prin intermediul unui cuplaj cu dinti sau al unui cuplaj flexibil, cu varful arborelui cotit
al motorului mijlocului de transport, iar cea de-a doua este unitd, in mod analogic, cu volantul
motorului mentionat mai sus. Hidropompele cu roti dintate cu doud sectii si hidropompele
mecanismului rulourilor pneumatice conducétoare si ale mecanismului arborelui de prizd de putere
sunt unite intre ele printr-un cuplaj hidraulic cu dispozitiv de cuplare, care constd din 4
distribuitoare electrohidraulice cu trei pozitii si patru cdi si cu reglarea timpului de lucru, din 2
comutatoare bipozitionale cu patru cii si un divizor de debit, unite intre ele cu magistrale hidraulice,
cu sectiile hidropompelor si hidromotoarelor, totodatd, magistralele de presiune ale primelor doud
sectii ale hidromotoarelor sunt unite cu magistralele de presiune ale primelor doud distribuitoare
electrohidraulice cu trei pozitii §i patru cdi, magistrala de presiune a celei de-a treia sectii a
hidropompelor este unitd, prin primul comutator bipozitional cu patru cii, cu magistrala de presiune
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a hidromotorului mecanismului arborelui de prizd de putere, magistrala de scurgere a cdruia este
unitd cu magistrala de presiune a celui de-al treilea distribuitor electrohidraulic cu trei pozitii si
patru cai. Magistrala de presiune a celei de-a patra sectii a hidromotoarelor este unita, prin cel de-al
doilea comutator bipozitional cu patru cdi, cu magistrala de intrare a divizorului de debit,
magistralele de iesire ale cdruia sunt unite: una - cu magistrala de presiune a hidromotorului
mecanismului arborelui de prizd de putere, iar cea de-a doua, prin cel de-al doilea comutator
bipozitional cu patru cdi, cu magistrala de presiune a celui de-al patrulea distribuitor
electrohidraulic cu trei pozitii si patru cdi. Totodatd, magistralele de iesire ale tuturor celor patru
distribuitoare electrohidraulice cu trei pozitii §i patru cdi, mentionate mai sus, sunt unite cu
hidromotoarele mecanismului rulourilor pneumatice conducitoare, iar magistralele de scurgere - cu
rezervorul pentru lichidul de lucru. Pentru a asigura realizarea cuplarii hidraulice cu dispozitivul de
comutare a functiilor mecanismului de intoarcere, magistralele de presiune ale hidromotoarelor
mecanismului rulourilor pneumatice conducdtoare sunt dotate cu doud strangulatoare reglabile,
legate cu organele de dirijare a virajului mijlocului de transport.

Pentru asigurarea posibilitatii strdmutdrii, sistemul suspendabil al mijlocului de transport este
montat pe o tabla aparte, fixatd pe grinda din fatd sau pe cea din spate ale sasiului, ultimele fiind
dotate cu locuri de fixare a tablei. Mijlocul de transport este dotat cu frane mecanice (de disc cu
saboti sau cu bandd), instalate pe rotile-rulouri pneumatice din fatd neconducitoare si cu o
platforma basculanta pentru incércaturi, a cérei basculare are loc cu ajutorul sistemului suspendabil
al maginii, In care scop osia de basculare a platformei pentru incircaturi este unitd cu osia de
intoarcere a parghiilor de ridicare ale sistemului suspendabil, cu care, in caz de necesitate a
basculdrii, platforma se uneste prin intermediul unei scoabe sau al unei tije.

Rulourile pneumatice, atat cele de actionare (conducitoare), cit si cele neconducdtoare, sunt
instalate pe sasiu cu posibilitatea deplasdrii lor fatd de osia situatd de-a lungul mijlocului de
transport in directie perpendiculard in raport cu ultima. In acest fel se asigurd posibilitatea
schimbarii unui asemenea important parametru, ce tine de exploatare, cum este ecartamentul
masinii.

Semnele distinctive sus-numite permit:

a) si fie simplificatd constructia maginii. Practic, intreaga transmisie a mijlocului de transport si
comanda lui constau din noduri hidraulice de acelasi tip, produse in serie de intreprinderile
specializate de constructic a masinilor. Acestea sunt pompele, hidromotoarele, distribuitoarele,
detaliile fluxului si strangulatoarele ce pot fi manipulate. in masina propusi nu existi astfel de
noduri complicate si specifice ca ambreiajul, cutia de viteze, arborele cardanic, diferentialul,
mecanismele de intoarcere si organismele de dirijare a nodurilor enumerate mai sus. Practic,
intreaga transmisie a maginii poate fi montatd din noduri, care sunt produse in serie de
intreprinderile specializate si care pot fi procurate de la acestea;

b) sd fie largite posibilitatile functionale ale masinii. Magina poate fi folositd ca mijloc de
tractiune cu unelte agricole, suspendate atat in fatd, ct si in spate. Totodata, si din spate, si din fata,
transmisia masinii si uneltelor poate fi asiguratd de la arborele de priza de putere. Datorita prezentei
platformei pentru incircdturi, masina poate fi folositd la transportarea diferitelor incarcituri,
asigurand mecanizarea proceselor de descircare. Posibilitatea de a schimba ecartamentul mijlocului
de transport permite ca el s fie folosit la cultivarea celor mai diferite culturi agricole cu distanta
diferitd Intre randurile in care cresc ele;

¢) sd fie ridicat nivelul calitdtii de exploatare a masinii. Masina asigurd miscarea cu aceleasi
viteze atat la mersul inainte cét si la mersul inapoi si miscarea, practic, cu orice razi fixati a rotirii,
realizdnd capacititile motorului prin propulsoarele ambelor borduri ale mijlocului de transport.
Cuplarea pe rand, aparte sau impreund, in diferite combindri pentru transmisia rulourilor
pneumatice conducitoare ale sectiilor hidropompelor bisectionate cu roti dintate permite de a
extinde domeniul de reglare a vitezelor migcarii mijlocului de transport.

Inventia se explicd prin desenele din figuri, care reprezintd:

- fig. 1, vedere generald a mijlocului de transport propus, vedere laterala;

- fig. 2, mijlocul de transport propus, vedere din fata;

- fig. 3, schema hidraulica a mijlocului de transport propus.

Mijlocul de transport contine sasiul 1, pe care sunt instalate motorul 2, cabina 3 cu locul de
munci al conducdtorului, platforma basculantd pentru incircaturi 4, sistemul hidraulic suspendabil
S, montat pe o tabld 6 aparte, care poate fi fixatd pe grinda din fatd 7, sau pe cea din spate 8 a
sasiului 1, pentru care fapt ultimele sunt dotate cu locuri de fixare 9 si 10 (de exemplu, cu gauri
filetate) ale tablei 6 mentionate mai sus. Motorul 2 este unit prin intermediul cuplajelor cu dinti 11
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si 12 cu doud hidropompe cu roti dintate cu doud sectii 13 si 14, ce constau din sectiile 15, 16, 17 si
18 cu diferite volume de lucru, totodatd, hidropompa 13 este unitd cu vérful 19 al arborelui cotit al
motorului 2, iar hidropompa 14 - cu volantul 20 al motorului 2, mentionat mai sus. Hidropompele
13 i 14 sunt unite hidraulic, prin dispozitivul de comutare, cu doud hidromotoare nereglabile 21 si
22, instalate pe levierele in formd de L rasturnat din spate 23, si cu hidromotorul 24 al
mecanismului arborelui de prizd de putere, montat pe tabla 6. Pe arborii de iesire ai hidromotoarelor
21 si 22 sunt plasate rulourile pneumatice conducatoare 25, in aceasta calitate pot fi folosite roti
pneumatice de la automobile sau de la tractoarele cu roti, iar pe arborele de iesire al motorului 24
este instalatd coada 26 pentru unirea cu magini agricole si cu alte masini, ce are nevoie de
transmisiune de la arborele de prizd de putere al mijlocului de transport. Levierele in L rasturnat 23,
pe care sunt plasate, de asemenea, rotile neconducdtoare - rulouri pneumatice 27, sunt dotate cu
piese in formd de tevi orizontale 28, fixate pe sasiul 1 prin intermediul legaturii de manson 29.
Piesele 1n forma de tevi orizontale 29 ale levierelor 23, pe care sunt plasate rotile conducitoare (de
transmisie) 25 si rulourile pneumatice neconducitoare 27, sunt instalate pe sasiu cu posibilitatea de
a se deplasa in raport cu osia situati de-a lungul mijlocului de transport, in directie perpendiculard
ultimei, dupd cum este demonstrat in fig. 2 printr-o linie punctati. in felul acesta este asigurati
posibilitatea de a schimba ecartamentul mijlocului de transport in limitele necesare pentru conditiile
de exploatare.

Rulourile pneumatice conducdtoare (de transmisie) 25 si cele neconducatoare 27 sunt antrenate
de o banda de senile 30, confectionatd din material elastic, de exemplu, din tesaturd de cauciuc si
cablu, si dotatd pe suprafata ei exterioard cu agétitoare de sol 3. Pentru a intinde banda de senile
30, mijlocul de transport este dotat cu un dispozitiv de intindere 32, care poate fi confectionat in
forma de surub sau poate fi pneumatic.

Mijlocul de transport este dotat cu frAne mecanice 33 (cu saboti sau cu disc), instalate pe
rulourile pneumatice din fatd 27.

Bascularea platformei pentru incarcdturi 4, cu care este dotat mijlocul de transport, se face cu
ajutorul sistemului hidraulic suspendabil 5, pentru care fapt osia 34 de basculare a platformei 4 este
combinatd cu osia de rotire a levierelor de ridicare 35 ale sistemului suspendat, iar platforma 4 este
dotatd cu scoaba 36 prin intermediul cireia se uneste (in caz de necesitate de a bascula incdrcdtura
in timpul descarcérii ei din mijlocul de transport cu care a fost adusd la destinatie) cu parghiile de
ridicare 35 ale sistemului suspendabil 5.

Cuplajul hidraulic cu dispozitivul de comutare (dirijare) intre doud hidropompe cu roti dintate
cu doud sectii 13 si 14 avand sectiile 15, 16, 17 si 18 si hidromotoarele 21 si 22 din mijlocul de
transport propus constd din 4 distribuitoare electrohidraulice cu trei pozitii si patru cdi 36, 37, 38 si
39 si cu reglare a timpului de lucru, doud comutatoare cu doud pozitii si patru cai 40 si 41 si un
divizor de flux 42, unite cu magistralele hidraulice dintre ele cu sectiile 15, 16, 17 si 18 ale
hidropompelor 13 si 14 si cu hidromotoarele 21 si 22. Totodatd, magistralele de tensiune 43 si 44
ale sectiilor 15 si 16 ale hidropompelor sunt unite cu magistralele de presiune a doud distribuitoare
electrohidraulice cu trei pozitii §i patru cdi 36 si 37, magistrala de presiune 45 a sectiei 18 a
hidropompelor este unitd, prin comutatorul bipozitional cu patru cii 41, cu magistrala de presiune a
hidromotorului 24 al mecanismului arborelui de priza de putere, magistrala de scurgere 46 a ciruia
este unitd cu magistrala de presiune 47 a distribuitorului electrohidraulic cu trei pozitii si patru cai
39. Magistrala de presiune 48 a sectiei 17 a hidropompelor, prin comutatorul bipozitional cu patru
cdi 40, este unitd cu magistrala cu intrare a divizorului de flux 42. Magistralele de iesire 49 si 50
ale divizorului de flux 42 sunt unite: magistrala 49 - cu magistrala de presiune 51 a hidromotorului
24 al mecanismului arborelui de prizd de putere, iar magistrala 50 este unitd, prin comutatorul
bipozitional cu patru cdi 40, cu magistrala de presiune 52 a distribuitorului electrohidraulic cu trei
pozitii si patru cdi 38. Magistralele de iesire 53, 54, 55 si 56 ale tuturor celor 4 distribuitoare
electrohidraulice cu trei pozitii §i patru cdi mentionate mai sus 36, 37, 38 si 39 sunt unite cu
hidromotoarele 21 si 22 ale mecanismului rulourilor pneumatice conducédtoare 25, iar magistralele
lor de scurgere 57, 58, 59 si 60 sunt unite cu rezervorul 61 pentru lichidul de lucru.

Pentru a asigura prin transmisia hidraulica cu dispozitiv de comutare functiile mecanismelor de
intoarcere a mijlocului de transport, magistralele de presiune 62 si 63 ale hidromotoarelor 21 si 22
ale mecanismului rotilor conducitoare - rulouri pneumatice 25 - sunt dotate cu doud strangulatoare
reglabile 64 si 65, legate cu organismele de dirijare a intoarcerii (manevrdrii) mijlocului de
transport. Toate sectiile hidropompelor sunt unite cu rezervorul 61 prin supape de siguranta.

Mijlocul de transport functioneaza in felul urmator. Motorul 2, prin cuplajele cu dinti 11 si 12,
invarte rotile dintate ale sectiilor 15, 16, 17 si 18 ale hidropompelor cu roti dintate 13 si 14, ca
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rezultat lichidul de lucru de la sectiile mentionate mai sus se avanseazd in magistralele de presiune
43, 44, 45 si 46. Din magistralele de presiune 43 si 44 lichidul de lucru nimereste in distribuitoarele
electrohidraulice cu trei pozitii si patru céi 36 si 37 si, dacd acestea sunt incluse, prin magistralele
de iesire 53 si 54 el nimereste in hidromotoarele 21 si 22 ale rulourilor pneumatice conducitoare
25, asigurand actionarea celor din urma.

Din magistrala de presiune 45, prin comutatorul bipozitional cu patru cai inclus 41, lichidul de
lucru este avansat spre hidromotorul 24 al mecanismului arborelui de prizd de putere, asigurand
functionarea lui, gi mai departe, prin magistralele 46 si 47, distribuitorul electrohidraulic cu trei
pozitii §i patru céi inclus 56 - spre hidromotoarele 21 si 22 ale rulourilor pneumatice conducitoare
25.

Din magistrala de presiune 48 lichidul de lucru este avansat, prin comutatorul bipozitional cu
patru cai inclus 40, divizorul de flux 42, prin magistralele 49 si 51, spre hidromotorul 24 al
mecanismului arborelui de prizad de putere, iar prin magistralele 50 si 52 - spre comutatorul
electrohidraulic cu trei pozitii si patru cdi inclus 38 si de la el, prin magistrala 55, spre
hidromotoarele 21 si 22 ale rulourilor pneumatice conducatoare 25.

Pentru a incepe mersul mijlocului de transport inainte sau inapoi, unul dintre cele 4
distribuitoare electrohidraulice cu trei pozitii si patru cdi 36, 37, 38 si 39 este scos din pozitia neutrd
si pus in una dintre cele doud pozitii de lucru, care asigurd mersul inainte sau inapoi al masinii.
Fiecare distribuitor are 3 pozitii ale organismului - sertarului sdu de lucru, de aceea se numeste cu
trei pozitii. Pozitia 1 este cea neutrd, cand lichidul de lucru de la hidropompa, cu care este legat
distribuitorul, se indreaptd spre scurgere, evitand hidromotorul. A 2-a pozitie este cea de lucru, care
asigurd avansarea lichidului de lucru in hidromotor si, in felul acesta, rotirea lui i mersul inainte al
mijlocului de transport. A 3-a pozitie este de lucru, reversiva, care asigurd avansarea lichidului de
lucru in hidromotor si, in felul acesta, rotirea lui si mersul inapoi al masinii. Includerea pe rind a
unuia dintre cele 4 distribuitoare 36, 37, 38 si 39, in legdturd cu faptul cé fiecare dintre ele este unit
cu sectia sa 15, 16, 17 si 18 ale hidropompelor 13 si 14, care au volume de lucru diferite, asigura
mersul mijlocului de transport cu primele 4 viteze de lucru. Includerea concomitentd a doud, trei sau
a tuturor celor patru distribuitoare in diferite imbindri (de exemplu, 1512, 1513, 15i4,25i3,2si
4,1, 15si3, 1, 2 si 4 etc.) asigurd mersul mijlocului de transport inainte si inapoi cu inca 10 viteze
de migcare. Cand este necesar de a schimba directia migcarii mijlocului de transport, se actioneazi
prin intermediul organismelor de dirijare asupra strangulatoarelor 64 si 65, micsorand sectiunea de
trecere a unuia dintre ele si marind proportional sectiunea celuilalt. Prin aceasta se obtine
micsorarea vitezei de rotatie a unuia dintre hidromotoarele 21 si 22 si mdrirea proportionala a
vitezei de rotatie a celuilalt. Schimbarea vitezei de rotatie a hidromotoarelor 21 si 22 cauzeazi
schimbarea vitezei de migcare a senilelor 30 ale bordurilor i, prin urmare, intoarcerea mijlocului de
transport in directia necesard fard a schimba viteza lui de migcare. Oprirea mijlocului de transport
se efectueazd prin intermediul frnelor mecanice 33, instalate pe rulourile pneumatice
neconducitoare 27. Pornirea si oprirea hidromotoarelor 24 ale mecanismului arborelui de prizd de
putere 26 se efectueaza prin intermediul comutatorului bipozitional cu patru cai 41, iar schimbarea
numdrului de rotatii ale volantului arborelui de prizi de putere 26, de exemplu, de la 540 rot./min la
1000 rot./min, cerute de STAS, se efectueazi prin intermediul celui de-al doilea comutator
bipozitional cu patru cidi 40. Ambele comutatoare 40 si 41 au doud pozitii, de aceea sunt numite
bipozitionale (in I pozitie lichidul de lucru este avansat spre hidromotor, iar in cea de-a I-a -
hidromotorul se deconecteazd de la avansarea lichidului de lucru). Viteza de rotatie a
hidromotorului 24 al mecanismului arborelui de prizd de putere egald cu 540 rot./min se asigura
prin avansarea lichidului de lucru de la sectia 18 prin comutatorul 41, iar viteza de 1000 rot./min se
asigurd prin avansarea concomitentd a lichidului de lucru spre hidromotorul 24 de la ambele sectii
17 5i 18.

Dacd este necesar ca mijlocul de transport sd functioneze in agregat cu masgini si unelte
agricole, situate in partea din fatd, tabla 6 cu sistemul hidraulic suspendabil 5 montat pe ea si cu
hidromotorul 24 al mecanismului arborelui de prizd de putere 26 se scoate de pe grinda din spate 8
a sasiului 1 si se instaleazd pe grinda din fatd 7 (cum este aratat prin linie punctati in fig. 1).

In cazul necesititii de a schimba ecartamentul mijlocului de transport, ultimul se ridici pe
cricuri si, slabind strAngerea imbindrilor de mangoane 29, se mutd la mirimea necesard parghiile 23
in L résturnat cu piesele lor in forma de tevi - in gaurile imbindrilor de mansoane 29, impreund cu
rulourile pneumatice conducdtoare 25 si cele neconducdtoare 27, fatd de osia situatd de-a lungul
mijlocului de transport in directia perpendiculard ultimei (cum este ardtat prin linie punctata in fig.
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2). Ca rezultat, stringdnd din nou imbindrile de mansoane 29, obtinem o mirime noud a
ecartamentului - cea necesard pentru conditiile exploatarii.

in cazul in care este necesar de a descirca platforma pentru incircituri 4 pe calea basculdrii ei
in jurul osiei 34, unite cu osia de intoarcere a parghiilor de ridicare 35 ale sistemului hidraulic
suspendabil 5, platforma 4 este unitd, prin intermediul scoabei 36, cu care este dotatd ultima, cu
parghiile de ridicare 35. Dupa aceasta, coborand sistemul suspendabil 5 in pozitia de jos, dupd cum
este aratat prin linie punctatd in fig. 1, basculam (rasturndm) platforma, efectudnd descarcarea
incarcaturii respective.
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(57) Revendicari:

1. Mijloc de transport destinat cu preponderentd agriculturii, contindnd un sasiu pe care sunt
instalate un motor, o cabind cu locul de muncd al conducatorului, o transmisie cu mecanisme de
directie, cu frane, cu arbori de iesire si arbore de prizd de putere, un sistem suspendat, un sistem de
rulare ce include rulouri pneumatice cuprinse de o banda de senild, caracterizat prin aceea ci
motorul este unit cu doud hidropompe bisectionate cu roti dintate de volume de lucru diferite, unite
hidraulic printr-un dispozitiv de comutare cu doud hidromotoare nereglabile, pe arborii de iesire ai
cdrora sunt amplasate rulourile pneumatice conducitoare si cu un hidromotor al mecanismului de
actionare a arborelui de prizd de putere.

2. Mijloc de transport, conform revendicdrii 1, caracterizat prin aceea ¢d una din
hidropompele bisectionate cu roti dintate este unita, prin intermediul unui cuplaj cu dinti, cu varful
arborelui cotit al motorului, iar a doua este unitd cu volantul motorului sus-mentionat.

(56) Referinte bibliografice:

1. Tenexka camoxogHasi TC-350, PykoBoacTBo no akcrnyatauum TO-00 00 000 P3,
1989, TiomeHckoe MOTOpoCTpoUTENbHOE OO beanHEHNe
2. US 4410219 B

Sef sectie: COZMA Valeriu
Examinator: NEKLIUDOVA Natalia
Redactor: CANTER Svetlana

Agentia de Stat pentru Protectia Proprietétii Industriale
str. Andrei Doga, nr. 24, bloc 1, MD-2024, Chisinau, Republica Moldova
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