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(549 Bezpe&nostné paralelogramové zariadenié na zdvihanie poliehavych porastov

‘UY&elom vynélezu je zamedzenie poSkodzovanis a
havérif paralelogramevich zariadeni na zdvi-
hanie poliehhvfch porastov pri nabehnut{ ne
vy¥nieva jice alebo v zemi zapustené prekéiky.
Uvedeny 1¥el sa u paralelogramového zariadenia,
ktorého zadné evislé rameno je nesené na prs-

- toch Zacej 1i3ty a na ktorého zadnom zvislom
ramene je ¥apovite uchyteny zadny koniec hor-
néhoe zdvihacieho ramens paralelogramu, dosishne
ijm, %e na prednom konci zdvihacieho ramena pa-
ralelogramu (3) je ¥apovite uchytené horné
tast' sklopnej hlavice (6), ktoré tvor{ predné
zdvislé rameno paralelogremu a mé v spodnej
gasti kopfrovaciu pdtku (9) a v prednej Zasti
zahlbovact nos (7) s nébehovou hranou nosa (8),
priZom vzadu nad kopfirovacou pdtkou (9) mé ¥a-
povite uchyteny predny koniec teleskopickéhe
ramena (4), kterého zadny koniec je ¥apovite
uchyteny v spednej ¥asti zadného zvislého ra-
mena (1). Vedjomné zasunutie lasti telesko-
pického ramene (4) je zaistené dopruZovanym
poistiovacim elementom (5) pre vymedzenie
pracovneJ d1’2ky a umoZnenie skrétenia a tym
zdvihnutia paralelogramu pri nabehnutf na pre-

kéZku.
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Vynélez sa tjka bezpe¥nostného paralelogramového zarisdenia na zdvthanie polehavych
porastov tenkostebelnfch rastlin, napr. strukovin, ktoré sa montuje & Je nesené na
prstoch Zacej listy.

Doteraz si zndme rBzne typy zeriadenf na zdvfhanie porastov poliehavgfch pledin. Sd
to zdvthale pevné, vikyvné, teleskopické a parélelogramové. Ich spolo¢nym nedostatkom
je, %e sa na pevnych prekétkach‘deformujﬁ alebo lému. Pevné zdviha¥e nekopirujd terén
a’ zaryva ju sa do pﬁdy, nedviha ji pravidelne porast a spGsobujui straty nepqdkosenim,
Vikyvné zdvihale sd ¥iastofne schopné kopirovat'® povrech, ale naté¥anfm pr;covnych
tast{, t.j. hrotu, plazu a ramena okolo ¥apu dochédze k ich nepriaznivfch sklonom vodi
© povrchu pol’a a tym aj k nadmernému zahlboveniu a deStrukcii. Teleskopické zdvfhaZe
spiria ju uspokojivo svoju funkciu oba pri préci ne dostatoéne tvrdom povrchu najmi v
suchych t’afkgch pbdach, V opa&nom pripade sa zahlbuju a 1ému. Najlep¥ie vysledky @
hl’adiska zberu dosahuji psralelogremové zdvihafe opatrené pevnou hlavicou 8 patkou
s vyrfvacim hrotom. Maju vysoky zdvih. Spic hrotu maju Eiasto¥ne zahibeng, v d6sledku
toho vel'mi dobre zbierajui leZiaci porast, ale hrot je zdrojom pordch, hlavne pri pred-
chédzant vd¥5ich nerovnost{ a kamennych prekd¥ok v t’aikfch pbdach, kde.gé'zdvihaé de-
formuje alebo léme. KaZdou poruchou zdvihadov sa v d8sledku vynitengych prestévok zni-
Zuje vykonnost' zberového stroje a zvySujd nékledy na opravy, Kriticky pripad nastéva,
kxed sa odlomeny zdvihal dostane do pracovného mechanizmu stroja kde spbsobuje véZne
poruchy. , _

Uvedené nedostatky odstranuje bezpe¥nostné parealelogramové zeriadenie na zdvihanie
poiiehavych porastov, ktorého zedné zvislé rameno jq neaeﬁ‘_na prstoch Zacqj;listy; pri-
tom na zadnom zvislom ramene je v hqrnej tasti éapovité uchytenj zadny konie¢ horného
zdvihaclieho ramena paralelogramu, ktorého podstata spolfva v ;om;:io.na'prednom konel
zdvihacieho ramena paralelogramu je Zapovite uchytené_horné ¢§st' éklopnoj’hiamice,
ktord tvorf predné zvislé rameno paralelogremu, priéém sklopné hlaviea jé opatrend
v spodnej ¥asti kopirovacou patkou a v prodneJ éast;,dopreéu vyﬁunutym iahlbovac;m nosoﬁ,
ktory mé v spodnej Zasti nédbehovd hranu nosa. Spic dopredu vyaunutéh¢ zahlbov&ciehoinosa'
a8 kopfirovacia pétka st na UYrovni zeme. Na apodnej tastl aklopnej hlavice Je vzldu ned ko-
pirovacou patkou Eapovite uchyteny prednj koniec spodného teleskopického ‘ramens, Zedny
koniec teleskopického ramena je fapovite uchyteny v spodnej tasti zadného zvislého ra-
mena, priéom vzdjomné zasunutie éaati teleskopického ramens Jje polohove zaistené dopru-
20vanym poist’ovacim elementom pre vymedzenie dizky toleakopického ramena pri vyeunutom\
zahlbovacom nose & pre umoZnenie skrdtenia teleskopického ramena a t¥m zdvihnutia aklop-
nej hlavice po narazeni zahlbovacieho nosa sklopnej hlavice na vyetdpnutﬂ preké!ku a:
Jeho sklopend smerom dole 8 dozadu, ‘ ' ,

- Vyhoda bezpefnostného paralelogramového zariademie podl’a vynélezu Bpo&£§§ v tom, ¥e
dopredu vysunuty zehlbovaci nos mé nébehovi htanu Ziastofne zahibend, priéoﬁ pbmbcoq pa-
ralelogramového uspbriedania’si zachovdva rovnaky aklonvﬁ ka!dej-polohe zdvihu, t.J. aj
pri zdvihnut{ po narazeni nébehovej hrany ns gapuatené prekd!ky, nepr. mendie kaﬁene,
tvrdé hrudy pody apod, Pri narazeni zahlbovacieho nosa na vysokyd vystﬁpnutﬁ preké!ku,
ktord sa ndrazom neporuif, pﬁsobi prekdzke cez zahlbovac{ nos silou na teloakopické :
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rameqo,_ktoré sa po prekroleni odporu doprufovaného poist'oyacieho elementu skréti,
sklopnd hlavica sa sklopf a horné hrana zahlbovacieho nosa vytvorf vysokd nébehovi hranu,
ktoré napoméha zd§1hnmt1u prednej fasti paralelogramu nad vystidpnutd prekdZku, ¥{m se

- zamedgu je moZnost’ poskodenia alebo odlomenia zdvfhala. Po vyklopeni zahlbovacieho nosa
dopredu je zdvfhal okam%ite pripraveny k dal¥ej préci bez potreby oprév a prestojov.

Paralelogramové zariadenie pqdl'a vynélezu je pritom jednoduché a nevyZaduje si
dpravy 2%acich mechanizmov. Jeho zivotnbat’ je vel’mi vysoké. Umo2niuje vySsie pracovné
rychlosti aj pri kosenf hustfch pol’shnutgch porastov, napr. hrachu, obilovin apod.,
kedy by obsluha nestaéila vias zareagovat’ na prekésiky a Zac{ stroj zastavit’. Skré-
tenim prestojov a umoZnenim vy#Sich pracovnych rychlost{ sa zvysi produktivita préce
ako aj vykonnost’ a vyuiitie Zacich strojov, na jmd pri prédci v t'aXkfch a kamenitych
podach. v

Na pripojenom vjkrese je schematicky znézornené zarisdente podl’a vynédlezu, kde obr.
1 znézornuje bokorys zariadenia podl’a vynélezu v zékladnej pracovne] polohe a obr. 2
bokorys zariadenia po narazeni na vyatﬁpnutﬁ prekdZku.,

Bezpeénostné parale;ogramové zariadenia podl’a vynélezu pozostéva zo zadnéhp zvislého
ramena 1, upevneného na prste Zacéj 1idty 2, dalej horného zdvfhacieho ramena 3, ktoré;
ho zadny koniec je Zapovite uchyteny v hornej %asti zadného zvislého ramena 1 a predny
konec je uchyteny v hornej tasti sklopnej hlavice 6, tvoriacej predné zvislé rameno
paralelogramu, prifom v ~kpodnej fasti sklopnej hlavice § je vzadu fapovite uchyteny
pradny koniec teleskopického ramena 4, ktorého zadny koniec je Zapovite uchyteny v spod=-
dnej %asti gadného zvislého ramena 1. Sklopné hlavica 6 je v spodnej tasti pod uchytenim
‘ predného konca teleskopického ramena 4 opatrené kopirovacou pitkou 9 a v prednej fasti
dopredu vysunutym zahlbovacim nosom 7, ktory mé v spodnej Zasti nébehovi hranu noea 8
tak, Ze 3pic zahlbovacieho nosa Te kopirovacia padtka 9 sd v pracovnej polohe ne drovni
zeme., Di¥ka teleskopickBliocramena 4 jebvymedzené polohovym zaistenim vzéjomného zasunu-
tia %ast{i teleskopického ramena 4 dopruzovanym'poiet’ovecim elementom 5, napr. listovou
pruZinou s vystupkom ne prednej fasti teleskopického ramené 4, ktoré v pracovnej polohe
zariadenia dopruZuje vystubok do vybrania v zadnej &asti teleskopického ramena 4. Pre
zabezpelenie zahlbenia zahlbovaciého nosa 7 pri préci, ne jmé v tvrdfch pbdach je parale-
logramové zariadenie opatrené stabilizaZnou pruZfinou 10, ktorej prednf koniec je uchyte-
nf na prednej fasti horného zdvihacieho ramena 3 a zadny koniec na zadnej Zasti telesko-
pického ramena 4.

Pri narazeni nébehovej hrany 8 zahlbovacieho nosa 7 na zepusteni prekéZku 11, alebo
#ikmo dopredu Ziastolne vyat"upnutﬁ, sa prodné ¥ast®' paralelogramového zeriadenia na-
dvihne a prejde ponad gapusteny prekdiku ll. Po jej pre jden{:: posobenim vlastnej hmot-
nosti pohybovgch astdi paralelogramového gzariadenia a stabilizalnej pru?iny sa nébehové
hrana nosa 8 znovu vryje do zeme do hivky vymedzenej kopirovacou pétkou 9 a celé zariade-
nie pokraluje v'normélnej prédei, t.J. ngdvihuje pol’ahnuty porast.

Pri narazeni na vystdpnutd ﬁreké!ku 12, kto;é sa nérazom zahlbovacieho nosa T nepo-
rus{ alebo sa nad nu asklopnd hlavica nenadvihne, sklopi sa gklopné hlavica 6 smerom

dole po prekrofeni odporu pruzného poist’ovacieho elementu z'teleskopického ramens 4.
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Horné hrana zahlbovacieho nosa 7 vytvor{ sklopenfm dozadu po skrétent teleskopického
ramena 4 vysokd nédbehovd hranu, ktord napoméha zdvihnutiu prednej fasti paralelogramovéhd
zariadenia nad vystupnutd prekd¥ku 12. Po prejdoni vystipnutej prekéiky 12 treba Zact
stroj zastavit’ a vyklopenim zahlbovacieho nosa dopredu uviest® paralelogramové zariade-
nie do zékladnej pracovnej polohy.

BezpeZnostné paralelogramové zariadenie podl’a vyndlezu mo¥no s-vyhodgu pouZit’ aj
ako zberacie zariadenie nariadkovaného porastu, ak sa zdviha¥e namontuji zhustene vedl’a .

seba.

PREDMET VYNKLEZU

1. Bezpelnostné paralelogramové zariadenie na zdvfhanie poliehavfch porastov, ktorého
zadné zvislé rameno je nesené na prstoch 2acej 1isty, pri%om na zadnom zvislom ra-
mene je v hornej tasti ¥apovite uchyteny zadny koniec horného zdvfhacieho ramena
paralelogramu, vyznadujice éa tym, Ze na prednom konci zdvihacieho ramena (3) pa-
ralelogramu je &apovite uchytehé horné tast’' sklopnej hlavice (6), tvoriacej predné
zvislé rameno paralelogramu, spodhé tast’ sklopnej hlavice (6) je opatrend kopiro-
vacou patkou (9) a v prodnéj tasti dopredu vysunutym zahlbovacfm nosom (7) & nébe-
hovou hrancu (8), pri¥om na zadnej spodnej fasti sklopnej hlavice (6) je Zapovite
uchyteny predny koniec spodného teéleskopického ramena (4) parelelogramu, ktorého
zadny koniec Je Zapovite uchyteny v spodnej fasti zadného zYislého ramena (1) para-

lelogramu.

2. Begpelnostné paralelogramové zariadenie na zdvihanie poliehavych'poraetov podl’a
bodu 1, vyzna¥ujuice sa tym, Ze spodné teleskopické remeno (4) paralelogramu je opa=-
trené polst’ovacou pruiinou (5) pre vymedzonie qI!ky 8 zdvihnutia sklopnej hlavice
(6) po narazen{ zahlbovacieho nosa (7) na vystupnuty prekédZku,

1 vykres
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