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pre rémy dosiek &ipov. Manipuldtor =4 na
vonkajsej ploche wzduchového walca (1)
upevnené klzné puzdro (9), na ktorom je
upevneny nosi& (8) opatreny aspon jednym
snimadom (14) signdlov od spinacich jede
notiek (13). Spinacie jednotky (13) sd
uniestnené na spojovacom pridrZnom remeni
(12) &elnymi prirubami (6, 7) vzduchowého
valca (1). Zadnd stojina (3) je opatrend
pregtavitelnym dorazovym ndbehom (21) pre
uvolnenie zovretia prstov uchopovacej
xlie3tiny (22), xtorej rameno (10) je spo-
jené s nosi¥om (8).
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Vyndlez sa tyka manipuldtora najma pre rdmy dosiek ¥ipov.

Pri montéZi integrovanych obvodov a ich technologickych postupov pri odoberanf &i-
pov z dosiek ¥ipov k ich spdjkovaniu na sibor privodov sa pouZivaji kruhové rédmy osadené
lepivou foliou, na ktorej je nalepend doska Zipov. Pre dalsie pouZitie, teda k odobera-
niu ipov z dosky na zariadeniach k spéjkovaniu, sd tieto na zariadenia vychystévané in-
dividudlne - rulne. Nevfhodou pri tomto spdsobe je, %e k zariadeniu je potrebny pracovnik
na sledovanie a obsluhu. Pre u¥ely progresivnej3ich metdd montéZe integrovanych obvodov
tento spdsob nev'yhbvu;je a nie je ho moZné v&u!ivaﬁ pre automatické montdZe.

Vy¥%ie uvedené nevyhody zmiernuje a technicky problém rie3i menipuldtor najma pre
rémy dosiek ¥ipov, tvoreny uchopovacou klieXtinou upevnenou na jeho manipulaZnom rameni
a vzduchovym valcom s presuvnym magnetickym piestom, kde vzduchovy valec je uloZeny na
nosnych stojindch a na jeho vonksjSej ploche je upravené klené puzdro podla vyndlezu,
ktorého podstatou je, Ze na klznom pusdre je upevneny nosi¥, opatreny aspoi jednym snima-
tom signdlov od spinacich jednotiek, umiestnenych na spojovacom pridrinom rsmeni medsi
Selnymi prirubami vzduchového valca. Zadné stojina Je opatrend prestavitelnym dorazovym
nébehom pre uvolnenie rozvretia prstov uchopovace] klieétiny, ktorej rameno je spojené
s nosiconm.

Manipulétorom podla vyndlesu sa docieli vyisia automatizdcia monté¥e integrovanych
obvodov v mikroelektronike. Vyhodou manipuldtora je tieZ to, %e zariadenie vyuZiva jedno-
duchy princ{p spojenia piesta a nosiZa. Daldou vyhodou je uspora stavebnej daf’ky zariade-
nia,

Manipuldtor je prikladne sobrazeny na pripojenych vykresoch, kde na obr. ! je nakre-
sleny v ndryse v &iastolnom resze, na obr. 2 Jje nakresleny pédorys manipuldtora, na obr. 3
Je nskrealeny rez rovinou A<A z obr. ! a na obr. 4 je nakresleny detail D s obr. 1.

Manipuldtor pre rémy dosiek &ipov pozostédva zo vaduchového valca 1, ktory je uloZeny
na prednej stojine 2 a zadnej stojine 3. Vazduchovy valec 1 je tvoreny nmirkovim telesom 4.
V nirkovom telese 4 je uloXeny presuvny magneticky piest 5. Na vonkaj#ej ploche vzducho-
vého valca | je upravené klzné puzdro 9. Na klznom puzdre 9 je upevneny nosil 8 spojeny
ramenom 10 s uhopovacou klieZtinou 22. Nosif 8 je opatreny snimaZmi 14, 15 signdlov od
spinacich jednotiek 13. Spinscie jednotky 13 s umiestnené na spojovacom pridrinom ramene
12, ktoré je uloZené medzi prednou Zelnou prirudbou 7 a sadnou ¥elnou prirubou 6 mirkového
telesa 4 vzduchového valca ). Na druhej strane si felné prirudby 6, 7 spojené spojovacim
reamenom 11. Zadnd stojina 3 je opatrend prestavitelnym dorazovym nébehom 21 pre uvolnenie
zovretia prstov uchopovacej klieatiny 22.

Funkcis manipuldtora Je nasledovnd: Po ukon&eni menipuldcie siradnicového stola 19
s rémom 16 dosky Sipov je tento opatovme prostrednictvom riadiaceho centra vréteny do po-
lohy O, pre upinsnie a zasivanie rému 16 dosky &¥ipov do polohy k zésobnfku 18 s vytahon
17 rémov )6 dosiek ¥ipov. Po zaujati tejto polohy undla magneticky piest 2 nosil 8
s kliestinou 22 z koncovej polohy S, smerom k rdmu _1__6_ dosky &ipov, priZom pri svojom pohy-
be kliestina 22 sa vsunie do rému 16 a tento und¥a smerom do zésobnfka 18. Koncovd poloha
nosifa 8 je obmedzend koncovym dorazom 23. KosiZ 8 'sa zastavi a po preru¥enf{ pracovného
tlaku vzduchu do klieXtiny 22 uvedie sa do pohybu nosig 8 8 kliedtinou 22, pfifom pri do-
siahnut{ medzipolohy sa zopne kontakt snfmada a nosig 8 zostane st4t, lledzipoloha nosida
8 zodpovedd fasovému vykrytiu presunutia rému 16 doak',y gipov v zdsobniku 18 vytahom 17
o rozstup 24 rémov 16 dosiek ¥ipov zédsobnika 18 sa ufelom vysunutia dalsieho rému 16 “dos-
ky &ipov na driak _2_0 rému 16 dosky &ipov. Pre tito &innost a po presunut{ zésobnika 8
o jeden rozstup 24 sa uvedie do ¢innosti nosil 8. Prostrednictvom kliestiny 22 unda rém
16 dosky &ipov smerom zo zdsobnika 18 na driisk 20 rému 16 dosky ¥ipov k ustaveniu na
ﬁroven ustavujicich kolfkov 25. Prernai sa privod tlakového vzduchu do klieXtiny 22 ktory
uvoln{ xliestinu 22 a tym i rén 16 dosky &ipu, pri¥om nosid 8 pokraluje v pohybe a% na G-
roven polohy snimaéa S a koncove:j polohy piesta S;+ Pred dosiahnut:’.m drovne 32 - S1
zaujme rameno klieétiny 22 polohu nad droven nosida rdmu 16 dosky Zipov a tym ukonZ{ funk-
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ciu manipuldtora rémov 16 dosiek Zipov a umoZnf manipuldciu siradnicového sotla 19 s no-
sifmi rému 16 dosky &ipov, po ukonden{ ktorej sa opat vréti do vychodiskove] polohy a ¥in-
nost manipuldtora rémov 16 dosiek &ipov sa opakuje. '

PREDMET VYNALLEZU

Manipuldtor najma pre rémy dosiek ¥ipov, tvoreny uchopovacou klieZtinou upevmenou
na jeho manipuladnom rameni a vzduchovym valcom s presuvnym magnetickym piestom, kde
vzduchovy valec je uloZfenf na nosnfch stojindch a na jeho vonkajlej ploche je upravend
klzné puzdro, ﬁznaéujﬁci sa tym, %e na klznom pusdre (9)' Je upevneny nosi& (8) opatreny
aspon jednym snfmalom (14) signdlov od spinacich jednotiek (13) umiestnenych na spojo-
vacom pridrZnom remeni (12) medzi Zelnymi prirudbami (6, 7) vzduchového valca (1), pri-
Zom zadné stojina (3) je opatrend prestavitelnym dorazovym ndbehom (21) pre uvolnenie
zovretia prstov uchopovacej kliestiny (22), ktorej rameno (10) je spojené s nosilom (8).

4 vykresy
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