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Zaveden{ definovaného f{zen{ p¥itlaku
uklddaciho néstroje, zavedeni programové-
ho i zpétnovazebngha #{zen{ mnoZstv{ ener-
gie aktivujfc{ adhéznf- vrstvu, pouZiti
ukléddacfho néstroje s rozd&lenou funkc{
pro spojité a nespojité uchycovéni motivd.

PPevodnik aktivujfcf energie,nap¥iklad
ultrazvukovy mé&ni&, je spojen pruZinemi k
vertik4ln& pohyblivému rému, snima¥, na-
pffklad optoelektronicky, je jednim vstu-~
pem spojen s vertikdlné pohyblivym rémem,
druhym vstupem s prevodnikem. Vystup sni-
made je spojen s jednim vstupem servozesi-
lovade, jeho%¥ vystup je spojen s mechani-
kou zdvihu, kterd je pevné spojena s ver-
tikédln& pohyblivym rémem. Uklddacf ndstroj
je upevnén na spodni &4sti prevodniku.

Viroba desek, které jsou obdobou plod-
nych drétovych spoji.
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Vyndlez se tyké zaPizeni pro vyivéteni desek s plodnymi spoji postupnym uklédénim
uklédénim elektrickych nebo optickych propojovacfch motivd, nap¥fklad pro ploéné drétové
spoje.

Dosavadnf zaffzeni pro vyrobu desek s plodnymi spoji, kde propojovac{ motivy jsou po-
stupné kresleny na vhodné podloZce vytvér{ desky, napf¥iklad s plodnymi spoji drdtovymi,kde
se spoje vytvér{ ukléddnim m&éd¥ného, izolovaného drdtu na sklo-lamindtovou podloZku pota-
Zenou spojitou nebo neapojitou vrstvou vhodné pryskytrice. Patentovd je chénine moZnost
obdobné desky s optickymi vldkny. Za¥{zen{ pro vyrobu desek s plodnymi drdtovymi spoji jsou
obvykle ¥{slicov¥® ¥{zend a vytvérejl hustou a sloZitou sff prekryvajfcfch se drétovych
motivd, Dokonfovac{ vyrobn{ operace zashrnujf{, zejména dotvrzen{ adhéznf vrstvy a vytvofen{
propojenf ulofenych motivd v urdenych bodech, nap¥fklad provrtdnim a prokovenim. Takové
zaff{zenf vykazuj{ Fedu nedostatkl, zejména nespolehlivé uklédénf, co¥ vede ke sniZovén{
vytéinosti vyroby desek. Bochdzi k vytrhdvén{ zaldtkd motivl, k posouvénf drétu z mist
ohybu motivi. Dald{ obtiZe vznikejl p¥i zvySovéni rychlosti uchycovéni motivld, které Je
poZadovéno pro zvydenl produktivity za¥fzenf. Konedn¥ se vyskytujf obti¥e pii k¥f¥en{ moti-
v, kdy mi%e dojit k poSkozenf izola¥ni vrstvy drétd v bod& styku.

Vyse uvedené nedostatky jsou odstran¥ny za¥{zenim podle vynélezu, jeho? podstatou je
zavedeni definovaného Ffzen{ pr{tlaku uklddeciho néstroje na prévé ukléddanou &ést propojo-
vacfho motivu, déle zaveden{i programového i zp¥tnovazebnfho #fzen{ mno¥stvf energie aktivu-
jtef adhézn{ vrstvu a kone¥n& pou¥it{m uklddacfho néstroje s rozd&lenou funkcf pro spojité
a néspojité uchycovéni motivd.

Zarizeni pro vytvéPen{ desek s plodnymi spoji postupnym ukldddnim elektrickych nebo
optickgeh propojovacich motivd, zejména pro plodné drdtové spoje, které jsou vytvéfeny na
nosné podloice na ni¥ je nenesena spojité nebo nespojitd adhezn{ vrstva, kterd vykazuje
mo¥nost aktivace svych adheznfch vlastnost{ doddvénim aktivadni energie je provedeno tak,
Ze prevodnik aektivujici energie, nap¥{klad ultrazvukovy méni&, je spojen prufinemi k verti-
kéln& pohyblivému rému, pritom snimae&, napiiklad optoelektronicky, je jednim vstupem spejen
8 vertikdln& pohyblivym rédmem a druhym vstupem je spojen s prevodnikem, pritom vystup sni-
made je spojen a jednim vatupem servozesilovale, jehoZ vystup je spojen & mechanikou zdvihu
kterd je pevn& spojena s vertikdln& pohyblivym rémem, pritom na spodnf %dsti pPevodniku je
upevnén uklédac{ néstroj pro vytvér¥eni propojovacich motivd v adheznf vrstvé. .

Zarizeni miZe byt také provedeno tak, %e prevodnik aktivujfc{ energie je spojen s pro-
gramovatelnou #idicf elektronikou pies blok buzenf p¥evodniku, pridem# dod4vka aktivujict
energie je Ffzena jednsk progremové z elektroniky, jednak automaticky podle spojité se m&-
nfci zdt&%e na uklédacim néstroji a uklédanym motivem v adhezni vrstvs.

Jiné specidlni dprava zarizeni spo¥ivd v tom, %e prevodnik je ultrazvukovy ménié a
blok buzeni p¥evodniku je navic dopln&n zp&tnou vazbou pro udr¥enf shodné frekvence bloku
8 rezonandni frekvenc{ prevodniku.

Je mo¥né doplnéni spoéivajic{ v tom, %e uklédaci ndstroj uchyceny na spodni ¥4sti méni-
ge je funk¥n& doplnén néstrojem uchycenym k vertikéln& pohyblivému rdmu, kter§ je progra-
mové ¥{zen z elektroniky. Je té% mo¥né uprava v tom, Ze k vertikdln& pohyblivému rdmu je
p¥ipevnén prufny klouzajfecf &len pro pfidrZovéni prévi uloZené 34sti propojovaciho motivu.

Definované rfzenf pr{tlaku uklédaciho néstroje na ukléddanou &ést motivu sniZuje moZnost
nedokonalého uchycen{ motivu v n¥kteryeh fédzfch uklddéni, déle se sniZuje mo¥nost po¥kozen{
motivd p¥i k¥f{Zen{ a kone&n& se podstatn® esni%¥ujf ndroky na vodorovnost uchycen{ podloZky.

Definované r{zen{ mnoZstvi energie sktivujfcf adhéznf vrstvu zlepsuje uchyceni motivu
v kritickych mistech, zejména v zad4tcich a zatédkéch jednotlivych motivd. Rozdélenf funkce
uklddacfho néstroje na dvé &4sti umoZnuje zvysit rychlost a spolehllvost uklédddni, pri
zachovédni p¥esnosti uloZenych motivi.



-2

Na vykresu jsou vyznaleny ty %4sti zerfzeni pro vytvéreni desek s plodnymi spoji,
kterfch se tyké predmét vyndlezu. Dal3{ nutné Zédsti za¥{zenf, jako uchyeovéni podloZky,

rotace, posuny XY, navédéni, podévén{ a stFihén{ uklédaného média a tak podobnd nejsou na
vfkresu 1 vyznaleny.

Zetrizen{ podle obr. 1 pro vytvéfeni desek s plodnymi spoji postupnym uklédénim elek-
trickfch, nebo optickych propo jovacich motivd, zejména pro ploZné drétové spoje, které.
jsou vytvéfeny na nosné podloice na ni# je nanesena spojité, nebo nespojitd adhezni vrstva,
které vykasuje moZnost aktivace svych adheznich vlastnost{ dodévénim ektivalni energie je
vytvoreno tak, %e pievodnik 4 sktivujici energie, naprfklad ultrazvukovy m&ni%, je spojen
prufinami 6 k vertikéln¥ pohyblivému rému 3, pritom snimed 3, napffklad optoelektronicky,
je jednim vstupem spojen 8 vertik4ln& pohyblivym rémem 9 a druhym vstupem je spojen 8
prevodnikem 4, pFitom vystup snimade 3 je spojen s jednim vstupenm servozesilovade 2, jeho%
vystup je spojen s mechanikou 1 zdvihu, kterd je pevn¥ spojena 8 vertikédlng pohyblivim
rémem 9, piitom na spodnf &ésti prevodniku 4 je upevnén uklédac{ néstroj 7 pro vytvé¥eni

‘propojovacich motivd 12 v adhezni vrstvé 10.

Za¥{zen{ mdZe byt také provedeno tak, Ze pFevodnik 4 aktivujici energie je spojen 8
programovatelnou ¥{dfc{ elektronikou 13 pfes blok 5 buzeni ptevodniku, p¥idem? doddvka
aktivujfc{ energie je Ffzena jednsk programové z elektroniky 13, jednak automaticky podle
podle spojité se ménfc{ zét¥%e na ukléddacim néstroji 7 a ukléddacim motivem 12 v adhezni
vrstvé 10.

Jiné speciéln{ za¥fzeni spolivéd v tom, %e prevodnik 4 je ultrazvukovy m&ni¢ a blok 5
buzen{ prevodniku je navic dopln&n zp&tnou vazbou pro udrieni shodné frekvence bloku 5 s
rezonandni frekvenci prevodniku 4. Je mo¥né doplnéni spodivajici v tom, %e uklddaci né-
stroj 7 uchyceny ne spodni &dsti ménide 4 je funk&né dopln&n néstrojem uchycenym k verti-
k4lné pohyblivému rému 9, ktery je programové ¥izen z elektroniky 13. Je té% moZné dprava
v tom, %e k vertikélnd pohyblivému rému 9 je pripevn¥n pruiny klouzajfe{ &len pro piidrio-
véni prévé uloZené ¥dsti propo jovactho motivu 12.

Zatizen{ podle vynédlezu pracuje takto :

Na nosné podlofce 8 je nanesena spojité ¢i nespojité adhézn{ vrstva 10, kterou lze.
lokélng, pisobenim vhodné energie, pfevést do lepivého stavu, tj. lze aktivovat adhézni
vlastnosti vrstvy 10. Do této postupné aktivované vrstvy 10 se pak uklédaji propo jovaci
motivy 12 pomoc{ uklédaciho néstroje I, ktery je uchycen ve spodni Z4sti prevodniku 4.
Ukl4dané médium se odvijf ze zésodbniku 1l. Prevodnik 4 je prufinami 6 uchycen ve vertikél-
né pohyblivém rému 9, ktery je ovlédédn mechanikou zdvihu 1 ; tato sestévé napriklad ze
servomotoru a prevodovky. Mechanika 1 je rfzena servozesilovalem zdvihu 2 a to jednak pro-
gramové z rfdfc{ elektroniky 13 a jednak zp&inou vazbou ze snimade relativni polohy 3.
Snfma& 3 d4vé signél dm&rny relativnimu zdvihu mezi prevodnikem 4 a rémem 9, tedy rovnii
dm&rny vychflen{ pru%in 6 z rovnovéiné polohy. Pru¥iny 6 vyvijeji silu em¥rem dold na
uklédany motiv 12. Tento p¥ftlak bude konstantni pouze pro jedno vychyleni pru¥in 6, co
zabezpeduje zpétnéd vazba ze snimade 3 do servozesilovale 2. ‘ :

Aktivujfci energie je generovéna v elektrické podob& v bloku 5, cof je nap¥{klad vyko=-
novy oscilétor se zesilovafem. V p¥evodniku 4 se aktivujici energie pfevad!l z elektrické
na jinou, napf{kled ultrazvukovou. Vliastnf p¥enos ektivadn{ energie do adhézni vrstvy 10
s8¢ déje pres uklddaci néstroj 7 a pies ukldédany motiv 12. MnoZstvi aktivadni energie jJe
programové ¥izeno z elektroniky 13, jednak spojité podle uklddaci rychlosti, jednak ne-
spojité podle féze ukléddni motivu 12. Ri{zeni doddvky aktivadni energie je ddle ovlddédno
dvéma zp&tnymi vazbami, prvn{ udriuje konstantni dodédvku proudu z bloku 3 do prevodniku
4 pri kolfséni zétéfe na uklédacim ndstroji 7. V prfpadé, Ze prevodnik 4 je ultrazvukovy,
pak je -blok 5 dopln¥n druhou zp¥tnou vazbou, kterd udriuje frekvenci generdvanou blokem 5
na frekvenci rezonandni p¥evodniku 4.

P¥i zvydovéni rychlosti uklédédn{ se vyskytne nutnost rozdéléni funkce uklédacfho né-
stroje ] na dv& semostatné. Jedna varianta predpok;édé, %e ndstroj ] zabezpeluje uchyco-
véni motiva 12 v rovnfch &dstech a pro uchycovénl zalétkd, zaté¥ek a koncld motivd je



zafizeni doplnéno dalsim néstrojem uchycenym k vertikélnd pohyblivému rému 9 a ovlédanému
z elekironiky 13. Druhé varianta predpoklddé, %e tento druhy ndstroj je pouze pasivnim
klouzajicim &lenem, ktery spojit¥ pritladuje prévé uloZend Séeti motivd 12,

Predmét vynélezu lze vyuZit ve vSech zaffzenfich pro vyrobu desek, které jsou obdobou
plo3nych drdtovych spoji, prifem’ mi¥e jit jak o spoje metalickymi vodi&i, tak optickyml
vlékny, respektive o kombinaci obou p#ipadd. Pledm&t vyndlezu zahrnuje Jak zar{zenf velmi
dimyslné, tek znadn& zjednodusené varianty. Desky vyrobené zaf{zenim podle vyndlezu lze
dokondovat rdznymi technologiemi a vyusivat jak pro bé&Znou monté: elektronickych prvkd
péJenim, tak pro napdjivou monté% prvki.

PREDMET VYNLALEZU

1. Zarizeni pro vytvéfeni desek s plodnymi spoji postupnym ukléddnim elektrickych nebo
optickych propojovacich motivl, zejména pro plo¥né drétové spoge které jsou vytvédFeny
na nosné podloZce na ni% je nanesena spojité nebo nespo jité ‘aktivovatelné adhezni
vrstva, vyznadené iim, Ze prevodnik (4) pro aktivovén{ energie, napr{klad ultrazvukovy
m¥ni&, je spojen prufinami (6) k vertikdlné pohyblivému rému (9), pritom snimad (3),
napf{klad optoelektronicky, je jednim vstupem spojen & vertikdln¥ pohyblivym rémem (9)
a druhym vstupem je spojen s prevodnikem (4), p¥itom vystup snimafe (3) je spojen 8
Jednim vetupem servozesilovale (2), jehoZ vystup je spojen s mechanikou (1) zdvihu,
kterd je pevné spojena s vertikdln& pohyblivym rémem (9), pritom na spodnf &4sti pie-
vodniku (4) je upevnén uklédacf nédstroj (7) pro vytvéfeni propojovacfch motivd (12) v
adhezni vrstvé (10).

2. Zerizeni podle bodu 1, vyznalené tim, %e p¥evodnik (4) pro aktivovéni energie je spojen
8 programovatelnou ¥idfci elektronikou (13) p¥es blok (5) buzeni pfevodniku, ktery je
dopln&n zp&inou vazbou pro stabilizaci p¥enosu aktivujfcf energie z uklédactho néstroae
pres propojovacl motiv (12) v adhezn{ vrstvs (10).

3. ZaP{zen{ podle bodu 1 a 2, vyznadené tim, e prevodnik (4) je vytvo¥en ultrazyukovym
ménidem a blok (5) buzeni prevodniku je navic dopln¥n zp&tnou vazbou pro udrfeni shodné
frekvence bloku (5) 8 rezonan¥ni frekvenc{ p¥evodnfku (4).

4, Zafizeni podle bodd 1 at 3 vyznadené tim,.ze uklddaci nédsiroj (7) uchycény na spodni
84sti ménie (4) je funk&n# doplnin-néstrojem uchycenym k vertikdln& pohyblivému rdmu
(9), ktery je spojen s programovatelnou rfdfcf elektronikou (13).

5. Zarizenl podle bodl 1 a% 3, vyzna¥ené tIim, Ze k vertikdlng pohyblivému rému (9) je
pfipevndn pruZny klouzajicf &len pro pridrZovén{ prévé uloené d&sti propo jovaciho
“motivu (12). '

1 vykres
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