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Przedmiotem wynalazku jest elektryczny ste-
rownik poziomu (zasobu) materialéw plynnych i
sypkich, a szczeg6lnie do automatycznego wigcza-
nia i wylgczania zasypu (zapelnienia) oraz sygna-
lizacji poziomu materialéw sypkich na przyklad:
piasku, materialéw formierskich, nawozéw sztucz-
nych, cukru, zboza itp., w zbiornikach, silosach
i innych zasobnikach transportowo-magazynowych.

Znane s3g sterowniki poziomu materialéw w
zbiornikach, a zwlaszcza sterowniki maksymal-
nych, poSrednich i minimalnych stanéw napelnie-
nia zbiornik6w zamknietych jak i otwartych, w
ktérych wykorzystuje sie: zmiany pojemnos$ci elek-
trycznej indukcji, mechanicznego obcigzenia czuj-
nika, promieniowanie izotop6éw, zjawisko foto-
elektryczne i inne zjawiska oddzialywujgce na
czujnik umieszczony w zbiorniku jako impuls
pierwotny do zadzialania ukladéw sygnalizacji
lub/i automatyki, w ktérych jednym z ogniw jest
sterownik. W znanych sterownikach stosowane sg
znane czujniki sztywne wiotkie i obrotowe. Czuj-
niki obrotowe, réwniez jako wielolopatkowe, sto-
sowane zwlaszcza do cieczy pozwalajg wykorzystaé
badZ to nagly wzrost poboru mocy silnika nape-
dowego przy zanurzonych lopatkach w oS§rodku
o wiekszej gestoSci, badz tagodnie wzrastajacy po-
bér mocy silnika przez zwiekszenie ilo§ci réwno-
cze$nie zanurzonych lopatek co wynika na przy-
klad z opisu patentowego niemieckiego Nr 376215.

Czujniki sztywne i wiotkie znane s na przyklad
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z opisu patentowego ZSRR Nr 148255. Charaktery-
styczng cechg znanych sterownikéw jest to, ze
wspéipracujgc z odpowiednimi wzmacniakami na
przykiad: mechanicznymi, hydraulicznymi, dZwig-
niowo-przegubowymi lub elektronowymi, genera-
torami wielkiej czestotliwo$ci, prostownikami i
przekiadnikami nie mogg by¢ wykorzystywane bez-
posrednio jako sterowniki urzgdzen napelniajgcych
lub odbierajacych zbiornikéw ‘i zamknietych ukla-
déw automatycznie dzialajgcych ciggéw transpor-
towo-magazynowych. W takich ukladach prostych
z reguly znajdujg dotychczas zastosowanie mier-
niki — sygnalizatory stanéw granicznych napel-
nienia i opréznienia, informujgce obstuge o ko-
nieczno$ci wlaczenia lub wylgczenia urzadzen za-
silajacych.

Natomiast w ukladach automatycznych pomiedzy
czionem kontrolowanym i wykonawczym s umie-
szczone urzadzenia odrebne jak: miernik-sygna-
lizator, wzmacniacz, sterownik. Pelnym zamien-
nikiem ukladu wurzgdzei miernik-sygnalizator
wzmacniacz, sterownik jest sterownik wedlug wy-
nalazku jako jedno urzadzenie.

Sterownik wedlug wynalazku w poréwnaniu z
dotychczasowymi rozwigzaniami posiada duig
trwalo$é, jest niezawodny w dzialaniu nawet w
bardzo trudnych warunkach eksploatacyjnych, ma
szersze mozliwos$ci zastosowania do materialéw o
réznej ziarnisto$ci oraz upraszcza uklad kontrolno--
-sterowniczy. Istotng cechg sterownika wedlug wy-
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nalazku jest mozliwoé¢é wykonywania wielu czyn-
no$ci jak mierzenie — sygnalizowanie, przestero-

wanie z ewentualnym wzmocnieniem, uzyskane
przy prostej budowie bedacej wynikiem zastoso-
wania indukcyjnego sprzegla, z trwalym wiruja-
cym magnesem, do poSredniego napedu przekazni-
ka indukcyjnego stosowanego dotychczas w ukla-
dach hamowania do ograniczania ruchu silnikéw
elektrycznych. )

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w jed-
nym z przykladéw wykonania na rysunku, na kté-
rym fig. 1 przedstawia péiprzekréj osiowy sterow-
nika, a fig. 2 widok fragmentu przekroju A—A na
fig. 1 obrazujgcy popychacz ze stykami i napina-
czem. Elektryczny sterownik wedlug wynalazku
sklada sie z silnika 4 o ulamkowej mocy, pokryw
2 i 3, korpusu 1 z umieszczonym w nim sprzegiem
indukcyjnym i przekaZnikiem. Wirnik 6 jako ma-
gnes trwaly sprzegia indukcyjnego poigczony jest
z wirnikiem silnika przekladnig zebatg 5. Twornik
7 sprzegla indukcyjnego zwarty pretami 8 jest je-
dnocze$nie przeno$nikiem (zabierakiem) momentu
obrotowego wirnika 6 na wirnik 9 przekaznika i
czujnik wiatraczkowy umieszczony w zbiorniku lub
zabudowany nad rynng, tasma transpdrtowq itp.

Twornik 11 przekaznika jest usytuowany wsp6i-
Srodkowo niezaleinie obrotowo wzgledem umie-
szczonego w nim wirnika 9 oraz jest wyposazony
w popychacz 12, Popychacz 12 z twornikiem 11
wykonujg w czasie pracy ruchy obrotowo-waha-
dlowe powodujgc zwieranie lub rozwieranie od-
powiednich obwodéw urzgdzenia zasilajgcego, sty-
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kami sprezynowymi 13. Do napinania stykéw 13
stuzg $ruby umieszczone w dZwigniach 14.
Moment obrotowy silnika 4 przez przekladnie
zebatg 5 wprawia w ruch wirnik 6 (magnes trwa-
ty). Wirujace pole magnetyczne indukuje w twor-
niku 7 sile elektromotoryczng, ktéra powoduje ruch
obrotowy tego twornika i mechanicznie potgczo-
nego z nim wirnika 9 przekaZnika. Z kolei w
tworniku 11 przekaznika indukuje sie sila ele-
ktromotoryczna wprawiajgca w ruch obrotowy
twornik 11 wraz z popychaczem 12. W miare na-
rastania momentu obrotowego popychacz 12 od-
chyla jeden ze styk6w 13 w zaleznoS$ci od kierunku
obrotéw powodujgc zwarcia lub rozwarcia steru-
jgcych obwodéw elektrycznych.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektryczny sterownik poziomy, zwlaszcza ma-
teriatéw sypkich w zbiorniku, posiadajacy czuj-
nik wiatraczkowy umieszczony w zbiorniku (za-
sobniku) i napedzany silnikiem elektrycznym,
znamienny tym, Ze jest zaopatrzony w sprzeglo
indukcyjne skladajgce sie: z wirnika (6) pola-
czonego przekladnig zebatg (5) z wirnikiem sil-
nika (4) oraz twornika (7) zwartego pretami
(8) potgczonego z wirnikiem (9) umieszczonym
w tworniku (11) przekaZnika indukcyjnego.

2. Elektryczny sterownik wedlug =zastrz. 1, zna-
mienny tym, zZe twornik (11) jest zaopatrzony
w popychacz (12) do odchylania stykéw (13) na-
pinanych $rubami umieszczonymi w dZwigniach
(14).
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