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Outil complémentaire remorqué pour charrue brabant.

L'outil 1, notamment un rouleau brise-mottes, est relié,
par un accouplement ou dispositif d'attelage agissant dans les
deux sens, et sur lequel est articulé un outil suiveur 2, & un
tracteur ou 3 une charrue. La liaison d'articulation 4 comporte
un mécanisme de transmission 10 dont le point de guidage
théorique 20 est situé en dessous de la liaison d'articulation.
Le mécanisme 10 comprend deux leviers 11, 12 et quatre
points darticulation 13, 14, 15, 16. Ce point de guidage 20
peut &tre réglé en hauteur selon le type doutil suiveur 2.

Application : inversion facile du sens de traction de l'outil 1.
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La présente invention concerne un outil complé-
mentaire remorqué pour charrue, notamment un fouleau
émotteur ou brise-mottes pouvant &tre utiliseé pour compléter
des charrues brabant ou réversibles, et comportant un dispo-
sitif ou outil suiveur, qui est relié au tracteur ou a la
charrue par l'intermédiaire d'un accouplement ou d'un dispo-
sitif d'attelage utilisable dans les deux sens et auquel
un outil suiveur est relié de fagon pivotante, par 1'inter-
médiaire d'une liaison d'articulation.

De tels outils complémentaires sont guides pen-
dant le labour, a cdté ou en plus de la charrue, sur le
champ labouré, de maniére a recompacter le terrain et a
obtenir une surface aussi désagrégée que possible. Le
rouleau brise-mottes qui se compose de plusieurs corps
cylindriques ou d'anneaux ou disques d'émottage placés 1'un
a4 co6té de l'autre, est équipé a cet effet de crochets
d'attelage, de maniére que le véhicule tracteur associé
4 la charrue puisse &tre tourné et inversé dans la zone
d'extrémité du champ indépendamment de l'outil complémen-
taire, qui est désaccouplé avant que 1l'extrémité de champ
ne soit atteinte. Pour améliorer l'effet obtenu, on a
également relié au rouleau brise-mottes des cylindres de
désagrégation de maniére & obtenir un 1lit de semence appro-
prié dans une large mesure pourx 1'ensemencement ultérieur.
Le cylindre de désagrégation est fixé par l'intermédiaire
d'une articulation a rotule sur le rouleau brise-mottes
(modéle d'utilité allemand DE-U-82 30 833), de sorte qu'il
doit suivre les mouvements du rouleau brise-mottes. En cas
de changement de direction de marche, 1'outil suiveur,
c'est-a-dire le cylindre de désagrégation, s'écarte vers
l'arriére et sur le c6té pour suivre ensuite a nouveau le
rouleau brise-mottes. Il est également connu de placer a
la suite de 1'outil complémentaire un dispositif ou outil
suiveur non roulant ou bien une combinaison d'outils sui-
veurs roulant(s) et non roulant(s). Dans les solutions
connues, 1l'outil suiveur est suspendu au-dessus de 1'outil

complémentaire, donc au-dessus du rouleau brise-mottes.
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Ce point placé en hauteur est le point de guidage de 1l'outil
suiveur. Pendant le travail, l'outil suiveur est tiré vers
le point de guidage. Ainsi, l'outil suiveur est délesté

et il ne peut pas bien remplir sa fonction. Mais quand,

lors d'un changement de direction de marche, i'outil suiveur
est refoulé vers l'arriére et sur le c6té; il s'enfonce
profondément dans le sol en raison de la position en hauteur
du point de guidage. Les forces qui sont alors engendrées
sont si grandes qu'on ne peut exclure des dommages. Le
placement .en hauteur du point de guidage théorique de
1'outil suiveur présente en outre l'inconvénient que, lors
d'une augmentation de la force de traction nécessaire pour
entrafner l'outil suiveur, celui-ci est encore plus délesté.
Inversement, cela signifie que, lors d'un mouvement de
pivotement de 1l'outil suiveur, la force agissant en direc-
tion du terrain est d'autant plus augmentée que 1'outil
suiveur peut plus difficilement pivoter ou revenir en
arrieére.

L'invention a pour but de créer un outil com-
plémentaire remorqué comportant un outil suiveur et dans
lequel 1'outil suiveur ne soit pas ou ne soit que trés
légérement délesté lors d'une augmentation de la force de
traction nécessaire et ne puisse plus comme auparavant
s'enfoncer dans le sol pendant le processus de retournement,
ou bien ne puisse plus &tre poussé du haut vers le bas en
direction du sol.

Le probléme est résolu selon 1'invention en
ce que la liaison d'articulation Eomporte un mécanisme de
transmission dont le point de guidage idéal ou théorique
est situé en-dessous de la liaison d'articulation.

Avec un tel outil complémentaire pourvu d'un
outil suiveur, il est possible de lester en cas de besoin
l'outil suiveur avec un poids sans que le processus de
retournement ne soit influencé négativement. Cela est aussi
surprenant que l'effet obtenu par le fait que 1l'outil
suiveur ne s'enfonce plus dans le sol comme auparavant lors

du processus de retournement et est en outre chargé effica-
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cement pendant le travall Lorsque le point de gu1dage
théorique du mécanisme de transmission est situé en-— dessous
de la surface du sol, une charge de lestage est ainsi trans-
mise addltlonnellement en cours de travail par 1'outil
complémentaire a l'outil suiveur, car la ligne de traction
est dirigée vers i'avant et vers le bas. Inversement,
1'outil suiveur est poussé vers le haut pendant le processus
de retournement, de sorte que, non seulement on empéche

un enfoncement de 1'outil suiveur dans le sol, mais en outre,
le processus de retournement est facilité par un certain
degré de soulévement hors du sol. M&8me dans le cas d'un
outil a dents, comme par exemple une herse, une pénétration
ou un enfoncement dans le sol est empéché en toute sécurité
par la solution conforme a l'invention. Avantageusement,

le point de guidage théorique du mécanisme de transmission
est alors placé dans la zone de la ligne de résistance de
1'outil complémentaire, car ainsi le travail et 1'équili-
brage de 1l'outil complémentaire ne sont pratiquement pas
influencés.

Selon un mode avantageux de réalisation de
l'invention; le mécanisme de transmission est monté de facon
a pouvoir tourner horizontalement. L'outil suiveur peut
ainsi étre guidé avec précision.

Selon une autre caractéristique de 1l'invention,
il est prévu que le point de guidage théorique soit réglable
selon le type de l'outil suiveur. Ainsi l'efficacité de
1'outil suiveur peut &tre adaptée intégralement a son type,
sans qu'on n'ait a craindre aussi bien un enfoncement de
1'outil suiveur dans le sol qu'un trop fort délestage.

Le mécanisme de transmission est avantageusement
agencé sous forme d'une transmission a leviers comportant
quatre articulations, qui sont disposées de facon conver-
gente et avec lesquelles ainsi le point de guidage théorique
est situé en-dessous du mécanisme de transmission, conmme
expliqué ci-dessus. Le quadrilatére d'articulation se
compose de la barre de traction de 1l'outil suiveur, du

support disposé ou monté sur 1l'outil complémentaire et de
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deux leviers ou paires de leviers convergents, dont les
axes longitudinaux théoriques se coupent en—dessoué du méca-
nisme de transmission et constituent, comme indiqué ci-
dessus, le point de guidage théorique. Conformément & un
autre mode de réalisation du mécanisme de transmission,

il est prévu que le quadrilatére d'articulation soit agencé
de maniére que deux points de liaison de 1l'outil suiveur
soient guidés dans une fente. La fente a alors la forme
d'un arc de cercle. Les perpendiculaires aux tangentes dans
la zone des points de liaison se coupent également en-
dessous du mécanisme de transmission. Le boint d'intersec-
tion constitue le point de guidage théorique.

I1 est avantageux de donner a l'un des deux
leviers de transmission constituant le mécanisme de trans-
mission la forme d'un levier pliable. Ce levier pliable
est déployé pendant la marche avant, alors qu'il est replié
dans la phase de retournement, auquel cas, pendant le travail
le point de guidage théorique est situé au-dessus de la
surface du sol alors qug,pendant la phase de retournement
de 1l'outil suiveur, ce point est situé en-dessous de la
surface du sol ou bien, en fonction de la disposition du
levier pliable, il est placé en-dessous de la surface du
sol ou bien placé & une plus grande profondeur. Griace a
cet agencement, l'outil suiveur est poussé du bas vers le
haut et il est ainsi fortement délesté. Le processus de
retournement est facilité, et notamment on empéche effica-
cement un enfoncement de 1'outil suiveur dans le sol.

- On obtient de maniére simple et conformément

a 1'invention un tel levier pliable, du fait que le levier
arriére du mécanisme de transmission, en considérant le

sens de tracfion, se compose de deux leviers partiels de
longueur différente qui sont reliés par 1l'intermédiaire
d'une articulation. La longueur des leviers partiels est
choisie de maniére qu'on soit assuré, sans une sollicitation
importante du levier du mécanisme de transmission, d'obtenir
un "relevage", c'est-a-dire un délestage de 1l'outil suiveur.

Une autre possibilité de positionnement du point
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de guidage théorique consiste a4 agencer le mécanisme de
transmission sous la forme d'un mécanisme a coulisse compor-
tant des guides coulissants, auquel cas un des guides cou-
lissants du mécanisme de transmission peut exécuter un
mouvement de pivotement limité. Cet agencement présente
1'avantage que le point de guidage théorique est ameneé
automatiquement par pivotement 4 la position désirée a
chaque fois. Le guide coulissant pivotant se compose d'une
fente qui est ménagée dans un levier pivotant, 1l'angle de
pivotement du levier étant l1imité. En marche avant, ce
levier pivote vers le haut jusque contre une butee, de sorte
que le point de guidage théorigue parvient dans la zone
située au-dessus de la surface du sol. Lors du mouvement
vers l'arriére, pendant la phase de retournement, le levier
pivote vers le bas jusque contre une butée, de sorte que

le point de guidage théorique est décalé vers le bas et
parvient dans la zone de la surface du sol ou bien se décale
encore plus profondément.

) I1 est particuliérement avantageux que les
butées soient réalisées réglables, de maniére que les points
de guidage buissent toujours &tre positionnés de facon
optimale pour 1'outil suiveur.

Dans le mode de réalisation ou les leviers con-
vergents sont reliés a la barre de traction de 1'outil
suiveur et aux supports disposés ou_placés sur 1l'outil
complémentaire, on obtient une possibilité de réglage par
le fait que les leviers constituant le mécanisme de trans-
mission sont disposés de fagon pivotanté sur les supports,
qui comportent plusieurs points de fixation, espacés 1l'un
de 1'autre, pour les leviers du mécanisme de transmission.
Ainsi, il est avantageux, pendant une opération effectuée
avec une herse servant d'outil suiveur, d'effectuer un
réglage du point de guidage de facon a le placer légérement
au-dessus de la surface du sol alors que le point de guidage
d'un outil suiveur, agencé par exemple sous forme d'un
cylindre de désagrégation, doit 8tre avantageusement placé

en-dessous de la surface du sol afin que 1'outil suiveur
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soit lesté d'un ﬁoids suffisant. Indépendamment de cela,
pendant une opération de retournement, l'outil suiveur
correspondant est toujours poussé de bas en haut par le
“"levier pliable" et il est ainsi efficacement délesté, méme
lorsqu'il est équipé additionnellement de contre-poids.

Du fait que, lorsque le point de guidage est
placé en position basse ou bien dans le cas,d{un point de
guidage placé en-dessous de la surface du sol, une augmenta-
tion de la force de traction nécessaire pour l'outil suiveur
se manifeste par une pression accrue, il est prévu conformé-
ment & 1'invention d'associer a 1l'outil suiveur, agencé
sous forme d'un cylindre de désagrégation, une barre a
trainer, de maniére qu'elle améne au cylindre de désagré-
gation de la terre supplémentaire. Au moyen de cette barre
4 trainer, en premier lieu la surface du sol est nivelée
et planée et, en second lieu, le cylindre de désagrégation
re¢oit additionnellement de ia terre, de sorte qu'on obtient
un lit de semence correct. L‘augmentation de résistance
a4 la traction provoquée par la barre a trainer a simultané-
ment pour conséquence une augmentation du poids lestant
1'outil suiveur. '

Une autre possibilité de former un genre de
levier pliablé consiste par ailleurs & ménager dans au moins
un des leviers du mécanisme de transmission un trou oblong
dans lequel les points de fixation peuvent &tre déplacés
avec possibilité de réglage. A cet égard, il est avantageux
de prévoir un espacement des points de fixation dans la
zone de la barre de traction de I'outil suiveur ou bien
dans le support de l'outil complémentaire. Ainsi, le point
de guidage théorique peut a chaque fois &tre placé dans
la zone désirée au-dessus ou en-dessous de la surface du
sol, mais de toute maniére cependant en-dessous du mécanisme
de transmission. A cet égard, il peut &tre également avanta-
geux d'agencer les leviers du mécanisme de transmission
de maniére qu'ils soient variables en longueur. Un réglage
quasi automatique ou complétement automatique du point de

guidage est obtenu, comme indiqué ci-dessus, en agencant
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le mécanisme de transmission sous la forme d'un mécanisme
de transmission coulissant, auquel cas un des guides coulis~-
sants peut exécuter un mouvement de pivotement limite.
1.'invention prévoit en outre que les leviers
convergents solent agencés sous forme de paires de leviers
et soient disposés de facgon a converger également,‘duand
on regarde dans le sens de marche, vers la surface du sol.
Avec un tel agencement, on obtient que le point d'inter-
section avec le prolongement théorique des leviers conver-
gents soit situé dans 1a zone de la surface du sol. L'outil
suiveur peut alors bien s'adapter aux inégalités du sol
indépendamment de 1'outil complémentaire. Le point d'inter-
section des droites de prolongement des leviers convergents
forme un centre de rotation qui permet a 1'outil suiveur
de pivoter autour d'un axe horizontal orienté dans le sens
de marche, sans qu'il ne se produise aloxrs un décalage laté-
ral. La maniabilité de 1l'ensemble des outils est ainsi
considérablement amélicrée.
L'invention est notamment caractérisée par

le fait qu'avec l'efficacité maximale de 1'outil complémen-

‘taire, l'efficacité de j'outil suiveur est améliorée aussi.

Notamment, le mouvement de retournement est facilité et
1'on est assuré d'éviter des dommages par enfoncement de
1'outil suiveur dans le sol. En cours de travail, 1'outil
suiveur est uniformément lesté, ce qui améliore considéra-
blement 1'effet produit par cet outil.

D'autres caractéristiques et avantages de
1'invention seront mis en évidence dans la suite de la des-
cription, donnée & titre d'exemple non limitatif, en réfé-
rence aux dessins annexés sur lesquels :

la figure 1 est une vue latérale d'un outil
complémentaire remorqué avec outil suiveur, du mécanisme
de transmission assurant leur liaison, ainsi que d'une barre
a4 trafner associée a 1l'outil suiveur,

la figure 2 est une représentation conforme

4 la figure 1, montrant un mécanisme de transmission compor-

tant un levier pliable,
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la figure 3 est une vue latérale de 1'outil
complémentaire associé & un outil suiveur, pendant le
processus de retournement,

la figure 4 est une vue séparée d'un mécanisme
de transmission,

la figure 5 est une autre représentation schéma-
tique en vue latérale du mécanisme de transmission,

la figure 6 est une vue d'arriére de-l’outil
complémentaire et de 1l'outil suiveur avec mécanisme de
transmission,

la figure 7 représente un mécanisme de transmis-
sion avec des guides coulissants, et

la figure 8 représente un mécanisme de trans-
mission avec guides coulissants, od un guide coulissant
est prévu dans un levier. )

Un outil complémentaire remorqué 1 représenté
sur la figure 1 est relié par 1l'intermédiaire d'une barre
de traction 3 & un outil suiveur 2, le point de liaison
ayant la forme d'une liaison d'articulation 4. Dans ce cas,
on peut utiliser un tourillon conique pour donner a 1'outil
suiveur 2 la mobilité nécessaire par rapport a 1'outil
complémentaife 1 ou bien pour permettre un mouvement de
pivotement de 1'outil suiveur autour de 1'outil complémen-—
taire.

L'outil complémentaire 1 se compose dans
1'exemple représenté de deux rouleaux brise-mottes 6 placés
1'un derriére 1'autre et dont les éléments s'enchevétrent,
lesdits rouleaux étant accouplés, par 1'intermédiaire d'une
tige de liaison 7 associée & des bras d'attelage 8, a une
charrue non représentée. Ils suivent alors la charrue ou
le tracteur pendant le labour et ils sont désaccouplés avant
d'atteindre 1'extrémité du champ pour n'@tre a nouveau
accouplés,qu'aﬁrés le retournement du tracteur, a la charrue
par l'intermédiaire du bras d'attelage 8 au moyen d'un bras
entraineur, non représenté.

La liaison d'articulation 4 est agencée sous

forme d'un mécanisme de transmission , la barre de traction
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3 et un support 17 monté a rotation ainsi que des leviers
11, 12, de ce mécanisme de transmission, étant reliés de
facon articulée a ces parties et constituant le quadrilatére
d'articulation. Les points de fixation correspondants sont
désignés par 13, 14, 16. Les leviers sont fixés de fagon
pivotante aux points de fixation 14, 16 avec le support

17, qui est lui-mé&me relié a 1'outil complémentaire par
1'intermédiaire de la liaison d'articulation 4.

Si on prolonge les axes longitudinaux des
leviers de transmission 11, 12, ils se coupent en un point
de guidage théorique 20, la ligne de traction 21 passant
par ce point de guidage théorique 20 et par le point
d'accrochage de 1'outil suiveur 2.

L'outil suiveur 2, agencé sous forme d'un
cylindre de désagrégation, est associé a une barre a trainer
44 qui fait en sorte en premier lieu que la surface du sol
22 soit nivelée et planée et, en second lieu, qu'un supplé-
ment de terre soit amené au cylindre de désagrégation. Ainsi,
non seulement on obtient un meilleur brassage de la terre,
mais il se produit avantageusement, du fait de 1l'augmenta-
tion de la force de tractiom nécessaire et de 1'abaissement
du point de guidage théorique dans la direction de travail,
une augmentation du lestage pondéral du cylindre de désagré-
gation, notamment lorsque le point de guidage théorique
est situé en-dessous de la surface du sol. Une telle barre
a4 trainer 44 peut &tre associée sans difficulté a l'outil
suiveur 2 en forme de cylindre de désagrégation car, du
fait que le point de guidage théorique 20 est abaissé, le
mouvement de retournement de 1'outil suiveur 2 en liaison
avec la barre a trainer 44 n'est pas influencé négativement.

La représentation de la figure 2 correspond
essentiellement a celle de la figure 1. Dans ce cas, le
mécanisme de transmission 10 est modifié par le fait qu'un
des leviers de transmission 11, 12 est agencé sous forme
d'un levier pliable 23. Celui-ci est avantageusement le
levier de transmission arriére 12, en considérant la direc-

tion de traction. Pour obtenir un tel levier pliable 23,
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celui-ci se comﬁose de deux leviers partiels 24, 25 ayant
des longueurs différentes et qui sont reliés entre eux par
une articulation 26. »

La position des leviers de transmission 11,-

12 qui a été représentée sur la figure 1 correspond a la
position de travail. Le point de guidage théorique 20 est
situé dans ce cas bien en-dessous du mécanisme de transmis-
sion 10 ; et encore en-dessous du centre de gravité des
rouleaux brise-mottes 6, en étant placé tout prés de la
surface du sol 20. La position représentée sur la figure

3 est celle qu'occupe l'ensemble des outils pendant le
processus de retournemnet. Grice au "systéme automatique

de pliage", le point de guidage théorique 20 est décalé
dans une autre position pendant la phase de retournement,
et vient notamment en-dessous de la surface du sol 22. Le
point de guidage théorique a été désigné dans ce cas par
20". Du fait que le point de guidage 20" est situé pendant
la phase de retournement en-dessous de la surface du sol
22, 1'outil suiveur 2 est poussé de bas en héut et il est
ainsi fortement délesté. Méme des outils suiveurs 2 équipés
de. dents ou- de poids de lestage peuvent ainsi &tre retournés
sans aucune difficulté.

La figure 4 représente un mécanisme de transmis-
sion 10 dans lequel, par utilisation de différents points
de fixation 30, 31 associés a la barre de traction 29 ou
au support 28, le point de traction peut &tre réglé a
&olonté. 11 est ainsi tout a fait possible de faire inter-
venir également dans ce cas, par utilisation d'un levier
pliable 23, additionnellement le systéme de retournement
automatique précité. Comme le montre la figure 4, il est
possible, par un choix correspondant des points de fixation
14, 16, 30, 31, de faire passer la.position du point de
guidage théorique de 20 en 20' ou en 20",

Dans 1le mécaniéme de transmission 10 représenté
sur la figure 5, au moins un point d'articulation ou le
point de fixation 15 d'un des leviers de transmission 12,

ou l'un des points de fixation.l4, 16, 30, 31, peut &tre
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déplacé dans un.trou oblong 33 par 1'intermédiaire d'un
dispositif de manoeuvre 34, I1 se produit ainsi simultané-
ment un décalage du point de guidage théorique 20 en 20",
en fonction du type d'outil suiveur 2 ou d'outil complémen-
taire 1 que 1l'on utilise. En outre, il est également possi-
ble de donner aux leviers de transmission 11, 12 une
longueur variable bermettant de modifier la position du
point de guidage. Le dispositif de manoeuvre 34 peut étre
par exemple une broche, une vis sans fin ou autre,et 1l'on
peut alors modifier éventuellement aussi l'orientation du
trou oblong 33.

La figure 6 représente un ensemble d'outils
se composant d'un outil complémentaire 1 en forme de rouleau
brise-mottes 35 et d'un outil suiveur 2 en forme de cylindre
de désagrégation 39. Le rouleau brise-mottes se composant
de plusieurs anneaux ou disques cylindriques 36, 37, 38
est relié au cylindre de désagrégation 39 ou 4 sa tige de
traction 3 par 1'intermédiaire du point de liaison placé
en hauteur et qui dans ce cas, a 1a forme du mécanisme de
transmission 10. La figure 6 montre que, en considérant
également le sens de marche, les leviers de transmission
11, 12 sont disposés de telle sorte gu'ils se coupent en
un point de guidage ou en un centre de rotation 42. A cet
effet, les leviers de transmission 11, 12, montés de fagon
a pouvoir se déplacer dans toutes les directions, viennent
buter contre les traverses 40, 41 dont la longueur diffé-
rente permet d'obtenir 1'inclinaison relative de convergence
voulue des leviers de transmission 11, 12. Le centre de
rotation 42 est placé »rés de la surface de sol 22,de
maniére que l'outil suiveur 2 puisse s'adapter avantageuse-
ment & la surface du sol indépendamment de 1'outil complé-
mentaire ;,et 1'outil suiveur 2 peut pivoter autour du
centre de rotation théorique 42 sans se déplacer latérale-
ment, comme cela serait le cas pour un centre de rotation
placé au-dessus de la surface du sol.

La figure 7 représente une forme de :éalisation

du mécanisme de transmission 10, agencé comme un mécanisme
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de transmission'é coulisse 45, dans lequel la barre de trac-
tion 3 est guidée par ses points de fixatiomn 13, 15 dans
une boutonniére 50 qui a une forme d'arc de cercle ou un
profil incurvé. Le point de guidage 20 est situé dans ce
cas sur le point d'intersection des perpendiculaires aux
tangentes a la boutonniére, tracées dans la zomne des points
de fixation 13,15.

La figure 8 montre un développement du mécanisme
de transmission 45 décrit a 1'appui de la figure 7. Dans
ce cas, la boutonniére 50 est interrompue et se compose
de deux boutonniéres partielles 50', 50" constituant des
guides de coulissage 46 et 47, respectivement. La bouton-
niére partielle 50" est associée dans ce cas a un levier
48 pouvant exécuter un mouvement de pivotement limité. En
cours de travail, le levier 48 s'applique contre une butée

supérieure alors que, dans la phase de retournement de

"1'outil suiveur 2, il s'applique contre une butée inférieure

. 49, Les perpendiculaires aux tangentes tracées dans la zone

des points de liaison se coupent au point de guidage 20.
Le point de guidage est situé en cours de travail au-dessus
de la surface du sol alors que, pendant la phase de retour-

nement, il subit un décalage approprié vers le bas.
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REVENDICATIONS

1. Outil complémentaire remorqué pour charrue,

'Y

notamment rouleau brise-mottes associé a un outil suiveur,
pouvant étre utilisé pour compléter des charrues brabant,
qui est relié, par 1'intermédiaire d'un accouplement ou
d'un dispositif d'attelage utilisable dans les deux sens,
ou A un tracteur ou a une charrue et sur lequel un outil
suiveur est articulé de fagon pivotante, par i'intermédiaire
d'une liaison d'articulation, outil caractérisé en ce que
la liaison d'articulation (4) comporte un mécanisme de
transmission (10) dont le point de guidage théorique (20)
est situé en-dessous de la liaison d'articulation.

2. Outil complémentaire selon la revendication
1, caractérisé en ce que le mécanisme de transmission (10)
est monté rotatif.

3. Outil complémentaire selon la revendication
1, caractérisé en ce que le point de guidage théorique (20)
du mécanisme de transmission (10) est situé dans la zone
de la ligne de résistance de l'outil complémentaire (1).

4. Outil complémentaire selon la revendication
1, caractérisé en ce que le point de guidage théorique (20)
est réglable selon le type de 1l'outil suiveur (2).

5. Outil complémentaire selon la revendication
1 et la revendication 2, caractérisé en ce que le mécanisme
de transmission (10) est agencé sous forme d'un mécanisme
de transmission a leviers (11 ; 12) comportant gquatre arti-
culations.

6. Outil complémentaire selon la revendication
1 et la revendication 5,'caractérisé en ce qu'au moins un
des leviers de transmission (11 ; 12) constituant le méca-
nisme de transmission (10) est agencé sous forme d'un levier
pliable (23). .

7. Outil complémentaire selon la revendication
6, caractérisé en ce que le levier de transmission arrieére
(12), en considérant le sens de traction, se compose de
deux leviers partiels (24 ; 25) de longueur différente,

qui sont reliés par 1'intermédiaire d'une articulation (26).
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8. Outil complémentaire selon la revendication
5 et la revendication 6, caractérisé en ce que les leviers
de transmission (11,12) constituant le mécanisme de trans-
mission (10) sont montés de facon pivotante sur des supports
(28, 29) qui comportent plusieurs points de fixation (13,
14, 15, 16, 30, 31), espacés 1l'un de l'autre, pour des
leviers de transmission.

9. Outil complémentaire selon la revendication
5 et la revendication 6, caractérisé en ce qu'il est prévu
dans au moins un des leviers de transmission (11, 12) un
trou oblong (33) dans lequel sont guidés de fagon réglable
les points de fixation (13,14,15,16,30,3;), déplacgables
par l'intermédiaire de dispositifs de manoeuvre (34).

10. Outil complémentaire selon la revendication
5 ou la revendication 6, caractérisé en ce qu'on peut donner
aux leviers de transmission (11, 12) une longueur variable.

11, Outil complémentaire selon 1'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce que, vus.
dans le sens de la marche, les leviers de transmission
(11, 12) sont disposés de maniére a conve}ger vers le sol
(22). '

12. Outil complémentaire selon la revendication
1, caractérisé en ce que l'outil suiveur (2) en forme de
cylindre de désagrégation (39) est associé a4 une barre a
trafner (44) de maniére i amener un supplément de terre
au cylindre de désagrégation.

. 13. Outil complémentaire selon 1'une quelconque
des revendications 1, 2 ou 3, caractérisé en ce que le méca-
nisme de transmission (10) est en forme de mécanisnme
de transmission & coulisse (45).

14, Outil complémentaire selon la revendication
13, caractérisé en ce qu'un des guides coulissants (47)
du mécanisme de transmission (45) peut exécuter un mouvement
de pivotement limité.
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