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4 Magind automati, de capsulat flacoane

(57) Rezumat: Inventia se referi la o masind automata,
de capsulat flacoane, destinati inchiderii ermetice,
nedemontabile, cu capace metalice, a unor flacoane, in
special, in industria de medicamente. Magina este
alcituiti dintr-un platou rotativ (5), solidar cu un disc de
antrenare (6), ce se rotesc intermitent, pe un ax (8), fiind
antrenate de o roli (21) lagiruitd pe o maniveli (19)
acfionati de un grup motor-reductor (20). Alternativ,
acecasi roldi (21) imprimd o migcare de rotatie
intermitents, unui disc indexor (15) solidar cu un platou
indexor (16), previzut cu nigte alveole () care transporti
cite un flacon (14), pe o misuti (51) dispusi pe axa
verticald a unui cap de lucru (A), antrenat, in miscare de
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rotatie, de un motor e;lcctric (54) si asistat de un
dispozitiv de franare (B). In vederea capsulirii, capul de
lucru (A) este coborit prin nigte tije de sustinere (38),
antrenate in migcare de translatie, de nigte cadre oscilante
(27 51 31), ce primesc migcarea de la acelagi grup motor-
reductor (20), prin manivela (19) si o bieli (22). Niste
parghii de blocare (43 i 45) imobilizeazi, alternativ,
platoul rotativ (5) si platoul indexor (16), sub actiunea
unei tije de comandi (41), antrenatid de cadrul oscilant
(27). Flacoanele (14) ce urmeazi a fi capsulate, aflate pe
o masi de incdrcare (3), sunt impinse spre platoul rotativ
(5) de un cursor (93), al unui dispozitiv de alimentare
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Inventia se referdi la o masind
automatd, de capsulat flacoane, destinati
inchiderii ermetice, nedemontabile, cu capace
metalice, a unor flacoane, in special, in
industria de medicamente.

In scopul capsulirii unor flacoane, este
cunoscutd o masind avand in compunere un
dispozitiv de alimentare si transfer al
flacoanelor, alcituit dintr-un arbore central,
antrenat de un motor §i un reductor, arborele
central fiind solidar cu mai multe brate radiale,
dispuse orizontal si prevazute, la capitul
exterior, cu cite o cupd semicilindric3, avind
configuratia si dimensiunile flacoanelor,
bratele radiale executind o miscare de rotatie,
intermitentd, in plan orizontal. O bandi
transportoare, situatd sub planul de rotatie a
bratelor radiale, alimenteazi masina, in mod
continuu, cu flacoane ce urmeazi a fi
capsulate. Cupele semicilindrice transferd céte
un flacon de pe banda transportoare pe o cale
de ghidare, plani, de formi circulard, coaxiald
cu arborele cu brate. Deasupra ciii de ghidare
circulare, este plasat un dispozitiv distribuitor
de capsule si de inchidere a flacoanelor,
prevézut cu un platou orizontal, antrenat de un
cilindru pneumatic. Dupd evacuarea
flacoanelor de pe calea de ghidare, circulard,
de citre unul din bratele radiale, flacoanele
sunt preluate de o0 a doua banda transportoare
si conduse spre un post de lucru, de sertizare
a cipicelelor metalice, de capsulare, alcituit
dintr-un motor electric, un arbore si un platou
rotativ, pe care sunt articulate mai multe tije
cu contragreutdti si role de bordurare.

fnventia de fati rezolvi problema
antrendril tuturor mesnioreior de alimentare,
orientare §i pozifionare a tlacoanelor, cu un
singur grup motor-reductor.

Magina automatd, de capsulat flacoane
este alcdtuitd dintr-un grup motor- reductor,
care antreneazd o maniveld cu o rold care,
alternativ, roteste cu un pas un dis¢c de
antrenare §i un disc indexor, previzute, la
periferie, cu niste decupdri radiale §i care se
rotesc pe nigte axe fixe, discul de antrenare
fiind solidar cu un platou rotativ, plasat sub un
sector oscilant, iar discul indexor fiind solidar
cu un platou indexor, avand, la periferie, niste
alveole de preluare a flacoanelor, manivela
fiind articulatd cu o bield avand la celilalt
capit un cuplaj cardanic, format dintr-o furci

10

15

20

25

30

35

40

45

50

2

mobili si un element oscilant, montat pe
capitul unui levier care este solidar cu un
cadru oscilant, legat mobil cu un al doilea
cadru oscilant, prin intermediul unui mecanism
paralelogram, format din niste bare, cadrele
oscilante fiind legate, prin niste furci de
antrenare, niste eclise §i niste blocuri, de
fixare de niste tije de sustinere, ce culiseazi la
partea inferioard, in niste bucse de ghidare, iar
la partea superioard, sunt fixate pe o placi de
bazi, care sustine capul de lucru, antrenat de
motorul electric precum i un dispozitiv de
franare, unul din cele doud cadre oscilante
fiind solidar cu o parghie de antrenare,
articulati pe o a doua parghie care, printr-un
brat, imprimi o migcare de rotatie limitatd,
intermitents, in ambele sensuri, unui sector
oscilant, previzut cu niste deschideri de
antrenare a flacoanelor, iar parghia
mecanismului paralelogram, care sincronizeazd
cadrele oscilante, este articulatd pe o tiji de
comandi, cu nigte tampoane fixe care,
alternativ, blocheazi si elibereazi discul de
antrenare §i, respectiv, discul indexor
impreund cu platoul indexor, prin actiunea
unor péarghii de blocare, prevdzute cu niste
pinteni §i legate, intre ele, cu un arc de
tractiune, pirghia de blocare aferentd discului
indexor asigurdnd si imobilizarea unui flacon
aflat intr-o alveold a platoului indexor, pe axa
capului de lucru, avansarea flacoanelor de pe
masa de incidrcare spre platoul rotativ fiind
asiguratd de un dispozitiv de alimentare,
montat paralel cu sasiul masinii; capul de lucru
este previzut cu un disc avand niste decupdri
radiale, prin care trec tijele oscilante, discul
tfiind centrat intr-un canal practicat intr-un
rotor inelar §i retinut axial, in acesta, de niste
came reglabile, fixate frontal pe rotorul inelar
i previzute cu o suprafad activd, avdnd o
supraindltare §i cu niste limitatoare, rotorul
inelar tiind legat printr-un arc de tractiune de
rotorul pe care sunt articulate tijele oscilante,
dispuse la 120°; dispozitivul de frinare a
capului de Iucru este alcdtuit dintr-un
electromagnet, solidar cu un brat fix, un brat
mobil fiind articulat pe o armiturd mobild, a
electromagnetului si pe un bolt, cele doud
brate fiind previzute cu niste saboti si fiind
dispuse diametral opus fatd de rotorul inelar,
comanda electromagnetului fiind asigurati de
un microintrerupdtor cu rold, actionat de o
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camd solidar cu manivela antrenati in migcare
de rotatie, de grupul-motor reductor;
dispozitivul de alimentare cu flacoane este
alcituit dintr-un arbore de armare, prin care se
torsioneazd un arc elicoidal, infisurat pe
arborele de armare care, in afara sasiului, este
solidar cu o rold cu sant, in care este infisurat
un fir flexibil, legat cu celilalt capit de o rigl
ghidata fatd de o tija de ghidare si solidari cu
0 bucsd si cu un cursor dispus transversal si
care, culisdnd pe elementele de ghidare, care
mdrginesc masa de incdrcare, asiguri
avansarea flacoanelor spre platoul rotativ.

Prin aplicarea inventiei, se obfin
urmdtoarele avantaje:

- simplificarea constructivi si cresterea
fiabilitdtii masinii;

- Imbundtdtirea calitdtii capsuldrii si
reducerea rebuturilor, ca urmare a limitirii
fortelor ce actioneazd asupra flaconului in faza
de sertizare a capacului metalic;

- cresterea sigurantei in functionare; -
exploatarea si intrefinerea usoari.

Se di, in continuare, un exemplu de
realizare a inventiei, in legituri si cu
fig.1...13, care reprezinti;

-fig. 1, sectiune verticald, longitudinald
prin masina automatd, de capsulat flacoane;

- fig.2, vedere in plan a masinii din
fig.1;

- fig.3, sectiune dupi planul I-I din
fig.1;

- fig.4, sectiune partiald, rotitd, la o
scard mdritd, dupd planul II-II din fig.2;

- fig.5, detaliul Il din fig.1, la o scari
maritd;

Sy 6. cectivne rotitd, dupd planul

45

Ly, sewvae pertiaig dupd pranul
V-V din f1g.1;

- 1ig.8, vedere si sectiune axiali, prin
capul de lucru A |, din fig.1;

- fig.9, sectiune dupi planul VI-VI din
fig.8:

- fig.10, vedere lateral partiald, din
directia sagetii VI, a dispozitivului de
alimentare C, din tig.2;

- fig. 11, sectiune §i vedere partiald a
unui flacon 14, inaintea operatiei de capsulare;

- tig.12, sectiune si vedere partiald a
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- fig.13, schema traseului parcurs de
un flacon 14, in masina automati de capsulat.

Magsina automati de capsulat flacoane,
conform inventiei, este alcituiti dintr-un sasiu
1, acoperit, la partea superioard, de o placi
orizontald 2, care sustine o mas3 de incircare
3, mirginitd de un element de ghidare 4. In
acelasi plan cu masa de incircare 3, este
dispus un platou rotativ 5, care se centreazi pe
un butuc a al unui disc de antrenare 6, cu care
se solidarizeazi, prin niste stifturi 7, presate in
discul de antrenare 6, ce se poate roti pe un ax
fix 8 montat vertical, pe o traversi 9 a sasiului
1, asa cum se aratd in fig.4. Discul de
antrenare 6, dupd cum se observi in fig.3, este
previzut la periferie, cu niste decupiri b
radiale, in numdr par, de exemplu, in numir
de sase. Pe axul fix 8, deasupra platoului
rotativ 5, este introdus un sector oscilant 10,
solidar cu o bucsd 11, pe care se sprijind un
brat 12 ce se poate roti fatd de bucsa 11 si
care este fixat pe sectorul oscilant 10, cu
ajutorul unui surub 13, asa cum este ilustrat in
fig.2 si in fig.4. Pe suprafata cilindrici a
sectorului oscilant 10, sunt practicate niste
deschideri ¢, in arc de cerc, avand o razi
egald cu raza flacoanelor 14, ce sunt asezate
pe masa de incircare 3. Dupd cum se poate
vedea in fig.3, in acelasi plan cu discul de
antrenare 6, este dispus un disc indexor 15,
previzut, la periferie, cu niste decupiri d, de
exemplu, in numdr de opt, avind aceeasi
formd si dimensiune cu decupirile b ale
discului de antrenare 6. Discul indexor 15 este
solidar cu un platou indexor 16, avind un
diametru mai mare decat discul indexor 15 si,
Impreund cu care se poate roti fatd de un al
doilea ax fix 17, montat paralel cu axul tix §,
pe 0 a doua traversi 18 a sasiului 1. La
periferia platoului indexor 16, sunt practicate
niste alveole e radiale, in acelasi numir, de
exemplu, opt, cu decupdrile d, avand lifimea
egald cu diametrul flacoanelor 14.

Platoul indexor 16 si discul indexor 15
sunt decalate unghiular astfel, incat o alveoli
e si fie dispusd pe axa dintre doud decupiri d,
invecinate, ale discului indexor 15. Discul
indexor 15 si platoul indexor 16 sunt astfel
distantate, incdt intre ele s3 pitrundi o
portiune din platoul rotativ 5. intre discul de
antrenare 6 si discul indexor 15, se roteste, in
plan orizontal, o maniveld 19, solidari cu axul
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unui grup motor-reductor 20, pe capitul liber
al manivelei 19 fiind ligiruiti o roli 21 de
antrenare, care pitrunde, alternativ, in
decupirile b si d ale discului de antrenare 6 si,
respectiv, ale discului indexor 15, pe care le
roteste intermitent, cu un pas. Pe axul rolei 21
de antrenare, este articulati o bield 22 ce
sustine, la celdlalt capit, o furcd mobila 23
care, asa cum se poate observa si in fig.5 §i 6,
impreund cu un element oscilant 24, articulat
pe un bolt 25, pe furca mobild 23, formeazi
un cuplaj cardanic, care transmite o miscare de
rotatie, limitatd, unui levier 26. Levierul 26
este solidar cu un cadru oscilant 27, lagiruit,
la partea inferioard a sasiului 1, prin nigte
bolturi 28, coaxiale.

Dupa cum este ilustrat in fig.2 si 7,
cadrul oscilant 27 este prevazut, la unul din
capete, cu o prelungire f pe care este fixatd o
pérghie de antrenare 29 al cirei capit superior
este articulat pe o a doua parghie 30, legatd
mobil, de capdtul bratului 12 care asiguri
antrenarea sectorului oscilant 10.

Un al doilea cadru oscilant 31,
asemdndtor cu cadrul oscilant 27, este montat
paralel cu acesta §i executd o miscare de
rotatie sincronizatd cu cea a cadrului oscilant
27 cu care este legat mobil prin niste bare 32,
33 si 34 ce alcituiesc Tmpreuni un mecanism
paralelogram, barele 32 si 34 fiind solidare cu
cadrul oscilant 27 respectiv 31, asa cum se
observd in fig.1.

La extremititile celor doud cadre
oscilante 27 si 31, este montata cte o furci de
antrenare 35, ale cdror capete sunt articulate
pe niste eclise 36, la randul lor, articulate cu
celelalte capete, de o parte §i alta a unor
blocuri de fixare 37, prin care trec niste tije de
sustinere 38, in numir de patru, pe care
blocurile de fixare 37 se pot fixa, in pozitia
doritd, cu niste suruburi 39. La partea
inferioard, tijele de sustinere 38 culiseazi,
simultan, in niste bucse de ghidare 40, fixate
la baza sasiului 1.

Pe capdtul superior al barei 32, este
articulatd o tijad de comandd 41, plasatd sub
discul de antrenare 6 si sub discul indexor 15
care, asa cum se aratd in fig.1, este ghidatd la
capdtul din dreapta, intr-un orificiu practicat
intr-un coltar 42, solidar cu o parghie de
blocare 43, dispusd, aproximativ tangential la
discul de antrenare 6, sub acesta. Dupd cum
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se observd in fig.3, pirghia de blocare 43 este
articulati, cu un capit, pe sasiul 1, celilalt
capit fiind legat printr-un arc de tractiune 44,
de o a doua parghie de blocare 45, aferent3
discului indexor 15 si articulati, aseminitor
parghiei de blocare 43, pe sasiul 1. Parghia de
blocare 45 este solidard, la partea sa
inferioar3, cu un coltar 46, previzut cu o
crestiturd prin care pitrunde tija de comandi
41. Pe fetele superioare ale parghiilor de
blocare 43 si 45, sunt fixati nigte pinteni 47,
cite doi pe fiecare péarghie, astfel orientati,
incit si pitrundd, simultan, in dous decupdri
b sau d, aliturate, apartindnd discului de
antrenare 6, respectiv discului indexor 15, si
si asigure imobilizarea alternativi, a acestora.

Intre coltarele 42 si 46 si in apropierea
lor, pe tija de comandd 41, sunt fixate, prin
suruburi, in pozitii bine stabilite, niste
tampoane 48 si 49 care vor asigura blocarea la
fiecare pas §i eliberarea alternativd, a discului
de antrenare 6 si a discului indexor 15.

La mijlocul parghiei de blocare 45,
solidar cu aceasta, este montat un impingator
50 de forma literei L, care imobilizeazi un
flacon 14, adus de citre platoul indexor 16, pe
o misutd 51, solidard cu gasiul 1. in aceastd
pozitie, flaconul 14 supus operatiei de
capsulare a capacului sdu, se afli pe axa
verticald, de simetrie, a unui cap de lucru A.

Capul de lucru A este sustinut de o
traversd 52 fixatd pe o placd de bazd 53
pozitionatd orizontal si solidarizat¥ cu tijele de
sustinere 38.

Pe placa de bazd 53, este fixat un
motor electric 54 care, printr-o curea 55,
antreneazd in miscare de rotatie in sensul x,
capul de lucru A.

Asa cum este ilustrat in fig.8 si 9,
capul de lucru A este format dintr-o fulie 56,
antrenati de cureaua 55, fulia 56 fiind solidari
cu un arbore tubular 57, ldgaruit pe un arbore
fix 58, montat, cu capdtul superior, pe traversa
52.

La capdtul sdu inferior, arborele tubu-
lar 57 este solidar cu un rotor 59 pe care, in
niste crestaturi radiale dispuse 1a 120°, niste ti-
je oscilante 60 sunt articulate prin nigte stifturi.

Pe o anumitd portiune g, tijele
oscilante 60 sunt frezate, diametral opus, astfel
cid ele sunt ghidate,” fird joc, in crestaturile
radiale.
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Pe capetele superioare, filetate, ale
tijelor oscilante 60, este insurubati si blocats
cite o contragreutate 61, iar la partea
inferioard, in mod similar, este montati o
bucsd de sprijin conicd 62, sub bucsa de
sprijin conicd 62, pe un fus al tijei oscilante
60, se roteste liber o roli de sertizare 63,
montati fari joc axial. intre fulia 56 si rotorul
59, pe o flangd h a arborelui tubular 57, este
fixat un disc 64, care este centrat intr-un canal
i practicat intr-un rotor inelar 65, fatd de care
discul 64, se poate roti usor. Discul 64 este
impiedicat sd iasd, pe directia axiald, din
rotorul inelar 65, de niste came 66, cite una
pentru fiecare tijd oscilantd 60. Camele 66 sunt
fixate pe partea frontald, superioard, a
rotorului inelar 65, prin niste suruburi 67 si
68.

Discul 64 este prevazut, la periferie,
cu niste decupdri radiale j, dispuse la 120°,
prin care trec tijele oscilante 60, ghidate
lateral, pe portiunile g, frezate plan.

Camele 66 sunt prevdzute cu cite un
orificiu alungit k, prin care trece surubul 67,
astfel cd, in sensul x de rotatie, se obtine o
supraindltare m a suprafetei active | a camet
66, in raport cu circumferinta discului 64.

In  vecinitatea suprainiltidrii  m,
suprafata activd 1 este delimitatd de o
protuberantd n, iar in partea opusd acesteia,
cama 66 prezintd un limitator o ce se
suprapune cu una din laturile decupdrii radiale
Jj, a discului 64 si in care "tamponeazd” tija
oscilanti 60.

Rotorul inelar 65 este legat de rotorul
59, cu un arc de tractiune 69, astfel montat,
incit mentine contactul dintre limitatorul o al
camelor 66 cu tijele oscilante 60. Pe un fus p
al arborelui fix 58, este introdus, cu joc, un
rulment radial 70, impins axial de un arc de
compresiune 71 pe o bucsd de presare 72, ce
se poate roti si deplasa axial pe fusul p, pe
care este retinutd de un surub 73.

Bucsa de presare 72 este previzutd cu
o suprafatd conicd, interioar, cu care bucsa de
presare 72 vine 1in contact cu cdpdcelul
flaconului 14, asa cum se va ardta 1in
continuare.

Sub placa de bazi 53, pe un suport 74,
este montat un dispozitiv de frinare B, alcatuit
dintr-un electromagnet 75, solidar cu un brag
fix 76, un brat mobil 77 fiind articulat pe
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armitura mobild 78 a electromagnetului 75 si
pe un bolt 79. Cele doud brate 76 si 77 sunt
previzute cu céte un sabot 80 si sunt dispuse
diametral opus fati de rotorul inelar 65.

Alimentarea intermitenti, cu curent
electric, a electromagnetului 75 este asigurati
de un microintrerupitor 81 cu rold, actionat de
o cami 82, solidari cu manivela 19, la fiecare"
rotatie a arborelui grupului motor-reductor 20.

Pe partea laterald a sasiului 1, opusi
parghiei 30, care antreneazd prin brapul 12
sectorul oscilant 10, este montat un dispozitiv
de alimentare C, care asigurd avansul pe o
directie y, a flacoanelor 14 ce urmeazi a fi
capsulate.

Dispozitivul de alimentare C, asa
cum se aratd in fig.2 si 10, este alcatuit dintr-
un arbore de armare 83, ligiruit, la cele doud
capete, in sasiul 1, pe exteriorul arborelui de
armare 83 fiind introdus un arc elicoidal 84,
care lucreazi ca un arc de torsiune §i care are
un capit fixat pe sasiul 1, iar al doilea capat
este solidarizat cu o bucsd 85, blocatd cu un
surub pe arborele de armare 83. Pe capitul
care depiseste sasiul 1 al arborelui de armare
83 si solidar cu acesta, este montatd o rold cu
sant 86, pe care se infdsoard un fir flexibil 87,
de exemplu, din otel, fixat cu un capdt in
corpul rolei cu sant 86, iar cu celdlalt capit,
printr-un surub 88, pe o rigld 89, ce executd o
miscare de translatie, prin culisare, pe o tijd de
ghidare 90, fixatd paralel cu sasiul 1. Rigla 89
este sustinutd de un coltar 91 si o bucsd 92,
prin care rigla 89 este solidard cu un cursor
93, dispus transversal §i care se sprijind pe
elementele de ghidare 4, care mirginesc masa
de incircare 3, cursorul 93 fiind rabatabil fatd
de axa tijei de ghidare 90.

Coaxial cu platoul rotativ S, deasupra
acestuia, sunt fixate niste elemente de dirijare
94 si 95, care alcdtuiesc o sicand ce asigurd
agezarea, pe un singur rind, a mai multor
flacoane 14, ce avanseazi spre platoul indexor
16. Platoul indexor 16, la randul siu. este
marginit pe aproape intreaga sa circumferin(d -
mai putin portiunea care se suprapune cu
platoul rotativ 5 - de un perete vertical 96,
intrerupt in zona de actiune a mpingdtorului
50, care nu permite iesirea tlacoanelor 14 din
alveolele e, practicate la periferia platoului
indexor 16. Peretele vertical 96 mirgineste, pe
0 mici portiune, si platoul rotativ-s, si dirijea-
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zi flacoanele 14 spre un jgheab de evacuare
97, asa cum se aratd in fig.2.

Masina de capsulat flacoane, descrisd
mai sus, functioneazi in felul urmitor: se
rabate si se deplaseazi cursorul 93 in pozitia
extremd, din partea dreaptd a sasiului 1,
tensionind in acest fel arcul elicoidal 84 si se
depune 1in pozitie verticald, pe masa de
incdrcare 3, o cantitate mai mare de flacoane
14, ce urmeazd a fi capsulate. Asa cum se
vede in fig. 11, flaconul 14 din sticli,
continind o dozd de medicament sau altd
substanti, este astupat cu un dop de cauciuc
98, peste care se introduce un cipidcel 99,
metalic, in mod uzual, din aluminiu. In final,
clpicelul 99 este sertizat pe gitul flaconului,
formandu-se un guler r care nu mai permite
scoaterea dopului de cauciuc 98, cum se aratd
in fig.12, asigurand inviolabilitatea flaconului
14. In fig. 13, este ilustrat traseul parcurs de
un flacon 14, de la incircarea sa, pe masini,
si pand la evacuare, in faza capsulatd. Sub
actiunea arcului elicoidal 84, ce lucreazi ca un
arc de torsiune, cursorul 93 impinge, in mod
continuu, flacoanele 14 care, pdstrandu-si
permanent pozifia verticala, trec de pe masa de
incarcare 3 pe o zond adiacentd a platoului
rotativ 5. In acest moment, se porneste grupul
motor-reductor 20. Manivela 19 este rotitd in
sensul z, cu o vitezd redusd si, prin rola de
antrenare 21, ce pdtrunde in prima decupare
radiald b, roteste discul de antrenare 6 cu un
pas, in sensul sagetii w, parghia de blocare 43
fiind indepartatd de discul de antrenare 6, sub
actiunea tijei de comandi 41 i a tamponului
48. Simultan, este rotit intermitent si platoul

rotativ 5. tot in sensu! w, astfel ¢d un flacon

B4 desort v o e s Pe T
yhid; latera: o T PO R S ST U, S
ghidat latera: o Dbieiidis JO dirtliie b= 4l

95. Biela 22 untreneazd cadrele oscitante 27 §1
31, care se rotesc limitat, sincronizat. Cadrul
oscilant 27 antreneazd, prin pirghia 30 si
bratul 12, cu sectorul oscilant 10, care, in
migcarea sa, are tendinta de a dirija tlacoanele
14 spre sicana formatd de elementele 94 si 95
si, totodatd, de a impiedica aglomerarea
flacoanelor 14, aduse de platoul rotativ § n
fata gicanei. Tija de comandd 41, deplasindu-
se in sens invers, scoate din angrenare discul
indexor 15 si pintenii 47 ai parghiei de blocare
45, care elibereazi asttel discul indexor 15 iar,
pe de altd parte, arcul de tractiune 44 trage
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parghia de blocare 43, care va imobiliza discul
de antrenare 6. In continuare, rola de
antrenare 21 pdtrunde intr-o decupare d a
discului indexor 15, pe care il roteste cu un
pas, in sensul sdgetii v. in acest fel, un flacon
14 adus de platoul rotativ § pitrunde intr-o
alveoli e a platoului indexor 16 si, prin
migcarea intermitentd a acestuia, este
pozitionat, la un moment dat, pe misuta 51,
pe axa capului de lucru A, dupd ce a parcurs
arcul de cerc t, pind in punctul u, ca in
fig.13. In acest moment, parghia de blocare 45
imobilizeazi atit discul indexor 15, cat si
platoul indexor 16, precum si flaconul 14 de
pe misuta 51, prin impingdtorul 50 care
fixeazi radial, in alveola e, flaconul 14 ce va
fi capsulat, prin interventia capului de lucru
A. Rotindu-se spre dreapta, cadrul oscilant 27
impreuni cu cadrul oscilant 31, prin
intermediul turcilor de antrenare 35 i a
blocurilor de fixare 37, deplaseazd in jos tijele
de sustinere 38 impreund cu placa de bazi 53
si capul de lucru A. Arborele tubular 57 este
antrenat in miscare de rotatie, de motorul
electric, impreund cu rotorul 59 si tijele
oscilante 60. Totodatd, se roteste si rotorul
inelar 65, impreund cu discul 64. Sub actiunea
fortelor centrifuge, care apar in
contragreutitile 61, tijele oscilante 60 se
inclind in plan vertical, pand in momentul in
care bucsele de sprijin, conice 62 intrd in
contact cu muchia inelului exterior, al
rulmentului radial 70.

Coborand vertical, bucsa de presare 72
se sprijind pe capdcelul 99 metalic al

flaconului 14, pe care il apasd axial, elastic,
deformind arcul  de

compresiune 71 i

shrentud radial 700 In scest

seruzare 63 se apropie de

LI

fel. role de
margines inferioard a cipacelului metatic 99,
descriind traiectorii circulare, in jurul acestuia
ce i micgoreazd raza, pe mdsurd ce rulmentul
radial 70 se ridicd pe arborele fix 58, rolele de
sertizare 63 rotindu-se §i in jurul axei tijelor
oscilante 60.

Prin actiunea succesivd, a celor trei
role de sertizare 63, se finalizeazd capsularea
flaconului 14, moment 1in care micro-
intrerupdtorul 81, actionat de cama 82,
alimenteazd, cu curent electric, electro-
magnetul 75 al dispozitivului de franare B,
care, prin sabotii 80, reduce viteza de rotatie
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a rotorului inelar 65. Ca urmare, discul 64
continui migcarea in sensul x si aduce cele trei
tije oscilante 60 in contact cu suiprafetele
active 1, ale camelor 66 care, progresiv,
actioneazi asupra tijelor oscilante 60,
impotriva fortei centrifuge din contragreutdtile
61. In acest fel, rolele de sertizare 63, dupi ce
au realizat sertizarea cdpicelului 99 al
flaconuly 14, se indepidrteazd de acesta,
concomitent cu ridicarea capului de lucru A, in
pozitia sa superioari. Arcul de tractiune 69
readuce rotorul inelar 65 in pozitia initiald §i
tijele oscilante 60 revin pe limitatoarele o ale

camelor 66, iar microintrerupdtorul 81
intrerupe  alimentarea, cu curent, a
electromagnetului 75 al dispozitivului de
tranare B.

Urmeazi o noul rotire a platoului
indexor 16 care deplaseazd flaconul capsulat
14 pe un arc de cerc t’ (fig.13), dirijat de
peretele vertical 96 si apoi preluat de platoul
rotativ 5, pe arcul de cerc §’, in sensul w. In
miscarea sa oscilatorie, bratul 12 Tmpinge
flaconul capsulat 14 in jgheabul de evacuare
97, ciclul de lucru continuind in acelagi mod.

Revendicari

1. Masind automatd, de capsulat
flacoane, previzuti cu o masd de incdrcare cu
flacoane, fixatd pe un gasiu, in partea opusd
unui cap de lucru, antrenat de un motor
electric, printr-un arbore tubular, 13gdruit pe
un arbore fix, arborele tubular fiind solidar cu
un rotor in care, la 120°, sunt articulate nigte
tije oscilante, inclinate, avand, la un capit, o
contragreutate i Ia celdali, o reld de sertizare,
TR sl
dintr-un  grup motor-reductor  (20), care
antreneazd o maniveld (19 cu o rold Q1)
care, alternativ, roteste, cu un pus, un disc de
antrenare (6) sau un disc indexor (15),
previzute, la periferie, cu iste decupdri
radiale (b si d) §i care se roiesc, pe niste axe
fixe (8 si 17), discul de antrenare (6) fiind
solidar cu un platou rotativ (5), plasat sub un
sector oscilant (10), iar discul indexor (15)
tiind solidar cu un platou indexor (16), avand
la periferie niste alveole (e) de preluare a
tflacoanelor, manivela (19) tiind articulatd cu o
bield (22), avand la celilalt capdt un cuplaj
cardanic, format dintr-o turcd mobild (23) si

caracterizata ol soeon Ly 0
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un element oscilant (24), montat pe capdtul
unui levier (26) care este solidar cu un cadru
oscilant (27), legat mobil cu un al doilea cadru
oscilant (31), prin intermediul unui mecanism
paralelogram, format din niste bare (32, 33 si
34), cadrele oscilante (27 si 31) fiind legate
prin niste furci de antrenare (35), niste eclise
(36) si niste blocuri de fixare (37), de niste tije
de sustinere (38), ce culiseazd la partea
inferioard, in niste bucse de ghidare (40), iar
la partea superioard, sunt fixate pe o placi de
bazi (53), care sustine capul de lucru (A),
antrenat de motorul electric (54), precum §i un
dispozitiv de franare (B), unul din cele doud
cadre oscilante (27) fiind solidar cu o pérghie
de antrenare (29), articulatd pe o a doua
parghie (30) care, printr-un brag (12), imprimd
0 miscare de rotatie limitat, intermitents, in
ambele sensuri, unui sector oscilant (10),
previzut cu niste deschideri (c) de antrenare a
flacoanelor (14), iar parghia (32) mecanismului
paralelogram, care sincronizeazd cadrele
oscilante (27 si 31), este articulatd pe o tijd de
comandi (41) cu niste tampoane (48 si 49) fixe
care, alternativ, blocheazi si elibereazd discul
de antrenare (6) si, respectiv, discul indexor
(15) impreund cu platoul indexor (16), prin
actiunea unor parghii de blocare (43 si 45),
previzute cu niste pinteni (47) si legate intre
ele cu un arc de tractiune (44), parghia de
blocare (43) aferentd discului indexor (15)
asigurand §i imobilizarea unui flacon intr-o
alveold (e), pe axa capului de lucru (A),
avansarea flacoanelor (14) de pe masa de
incdrcare (3) spre platoul rotativ (5) fiind
asigurati de un dispozitiv de alimentare (C),
montat paralel cu sasiul (1) masinii.

2. Masind conform revendicdrii 1,
caracterizatd prin aceea cd este previzut -
capul de lucru (A) cu un disc (64) avind niste
decupiri radiale (j), prin care trec tijele
oscilante (60), discul (64) fiind centrat Intr-un
canal (i) practicat intr-un rotor inelar (65) si
retinut axial, in acesta, de niste came (66)
reglabile, fixate frontal pe rotorul inelar (65)
si previzute cu o suprafatd activd (I), avand o
supraindltare (m), si cu niste limitatoare (0),
rotorul inelar (65) fiind legat printr-un arc de
tractiune (69) de rotorul (59) pe care sunt
articulate tijele oscilante (60), dispuse la 120°.

3. Masind conform revendicdrii 1,
caracterizatd prin aceea cil dispozitivul de
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franare (B) al capului de lucru (A) este alcituit
dintr-un electromagnet (75), solidar cu un brat
fix (76), un brat mobil (77) fiind articulat pe
o armituri mobild (78) a electromagnetului
(75) si pe un bolt (79), cele doud brate (76 si
77) fiind previzute cu niste saboti (80),
dispuse diametral opus fatd de rotorul inelar
(65), comanda electromagnetului (75) fiind
asigurati de un microintrerupitor (81) cu rold
actionat de o cami (82) solidard cu manivela
(19) antrenatii in miscare de rotatie de grupul
motor-reductor (20).

10

14

4. Masini conform revendicirii 1, ca-
racterizatd prin aceea ci dispozitivul de ali-
mentare (C) cu flacoane este alcituit dintr-un
arbore de armare (83), prin care se torsioneazd
un arc elicoidal (84), infidsurat pe arborele de
armare (83) care, in afara sasiului (1), este
solidar cu o rold cu sant (86), pe care este in-
fasurat un fir flexibil (87), legat, cu celilalt
capit, de o rigld (89) ghidati fagd de o tijd de
ghidare (90) si solidard cu o bucsd (92) si cu
un cursor (93), dispus transversal care, culi-
sand pe elementele de ghidare (4), care mar-
ginesc masa de incdrcare (3), asigurd avan-
sarea flacoanelor (14) spre platoul rotativ (5).

Presedintele comisiei de examinare: ing. Vasilescu lon

Examinator: ing. Gurzdu Joan
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