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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do zmiany
kierunku wychylania zabieraka, przesuwnicy wozkow,
stosowane zwlaszcza przy automatycznej pracy przesuw-
nicy w zakladach wytwérczych materialéw budowla-
nych.

Dotychczas dla umozliwienia pracy zabieraka w
dwoéch kierunkach to jest do zaczepiania wozkoéw przy
wtaczaniu ich na przesuwnicg i przy ich wytaczaniu z
przesuwnicy, zabieraki wykonane w ksztalcie wycinka
kota byly obracane o 180° recznie lub za pomoca me-
chanizmu dzialajacego na zasadzie tarcia kola polaczo-
nego z zabierakiem o unoszone przez dzwigowego tar-
cze. Zderzaki dla ustalenia polozenia zabieraka byly
usytuowane z obu stron zabieraka. Reczne obracanie
zabierakow jest uciazliwe i wymaga od dzwigowego
opuszczania miejsca pracy przy pulpicie sterowniczym.
Urzadzenie do zmiany kierunku wychylania zabieraka
ma te wade, ze powierzchnie cierne szybko zuzywaja
si¢ i urzadzenie przestaje dziala¢. Dalsza niedogodnos-
cia urzadzenia jest to, ze kierunek obrotu zabieraka za-
lezy od kierunku przesuwu ramienia przesuwnicy oo
powoduje konieczno$§¢ wykonywania dodatkowych tu-
chéw ramieniem przesuwnicy. Urzadzenie to poza tym
nie nadaje si¢ do wprowadzenia automatyzacji procesu
pracy przesuwnic.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wad i miedo-
godnosci dotychczas znanych urzadzen a w szczegdlno-
§ci skonstruowanie urzadzenia umozliwiajacego wpro-
dzenia automatycznej pracy przesuwnic bez dzwigo-
wego.
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Cel ten zostal osiagniety dzieki wyposaZeniu urzadze-
nia w dwa hydrauliczne cylindry o dwustronnym dzia-
laniu, polaczone z tarczami dociskajacymi krotsze ra-
miona dZzwigien, osadzonych w pokrywie wysuwnego
ram.enia przesuwnicy i ‘sprz¢zonych przegubowo-prze-
suwnie z segmentem, zamocowanym do rygla ulozysko-
wanego W wysuwnym ramieniu przesuwnicy i majacego
po obu stronach $rodkowej cylindrycznej czeSci dwa
wystepy przestawione o kat okoto 45°. Cylindryczna
czgé¢ rygla jest objeta rozwidlona, dolna czgscia zabie-
raka osadzonego przegubowo mna wysuwnym ramieniu
przesuwnicy.

Przedmiot wynalazku zostat blizej objasniony w
przykladowym rozwiazaniu na rtysunku, mna ktéorym
fig. 1 przedstawia urzadzenie do zmiany kierunku wy-
chylania zabieraka w widoku z boku, fig. 2 — urza-
dzenie w przekroju podtuznym wzdtuz linii A—A za-
znaczonej na fig. 1 a fig. 3 — sazczegdl urzadzenia w
przekroju poprzecznym wzdhuz linii B—B zaznaczomej
na fig. 2. )

Zabierak 1 jest osadzony przegubowo na wysuwnym
ramieniu 2 przesuwnicy. Rozwidlona dolna cze$¢ za-
bieraka 1 obejmuje obrotowy rygiel 3, utozyskowany w
wysuwnym ramieniu 2 i ustalajacy zabierak 1 w wyma-
ganym potozeniu pracy. Srodkowa czeéé rygla 3, ktéra
obejmuje zabierak 1 w poloZeniu pionowym, jest cy-
lindryczna. Po obu stronach cze$ci $rodkowej rygiel 3
ma wystgpy przestawione o kat okolo 45°. Na koricu
rygla 3 jest zamocowany segment 4, w ktérym sa osa-
dzone dwa kotki 5 oraz kulkowy zatzask 6. Wysuwne



rami¢ 2 przesuwnicy zakonczone jest tarcza 7, w ktorej
zamoocowane s3 przegubowo dwie dzwignie 8 i 9. Dhuz-
sze ramiona dzwigien 8 i 9 maja wycigcia obejmujace
kotki 5 a krotsze zakoriczone sa kulkami 10. W kon-
strukcji przesuwnicy sa zamocowane dwa hydrauliczne
cylindry 11 i 12 o dwustronnym dzialaniu, potaczone
z dociskowymi tarczami 13 i 14, usytuowane pionowo
pod kulkami 10. Na tarczy 7 sa wykonane dwa wgle-
bienia 15 dla kulkowego zatrzasku 6, usytuowane sy-
metrycznie wzgledem osi pionowej pod katem 45°. Za-
bierak 1, usytuowany na prawym koricu wysuwnego ra-
mienia 2 przesuwnicy, ma za zadanie wtoczenie woézka
z toru dojazdowego lezacego po prawej stronie ma prze-
suwnice. W tym celu cylinder 11 wysuwa si¢ ku gorze
i za pomoca tarczy 13 przesuwa dzwignie 8, ktéra za
pomoca kotka 5 obraca segment 4 a wraz z nim ry-
giel 3 w polozenie, przedstawione mna fig. 1 i fig. 2
przy czym drugi cylinder 12 zajmuje skrajne dolne po-
lozenie. W tym polozeniu zabierak 1 przy ruchu wy-
suwnego ramienia 2 w prawo i natrafieniu na o§ wozka
wychyla si¢ w lewo a po przej$ciu pod osia woézka wra-
ca do potozenia pionowego pod wlasnym cigzarem. Przy
ruchu wysuwnego ramienia 2 w lewo i natrefieniu na
0§ wozka zabierak 1 nie ma mozliwoéci obrotu, gdyz
rozwidlona dolna czg$¢ zablieraka 1 opiera sig o wystep
rygla 3.
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Dla wytaczania wozka z przesuwnicy w prawo tar-

.cza 13 cylindra ‘11 opada a wysuwa si¢ ku gorze tar-

cza 14 cylindra 12 i przez obrot dzwigni 9 i segmentu 4
obraca rygiel 3 o 45° umozliwiajac obrot zabieraka 1
w prawo i blokujac jednoczesnie obrét w lewo. Oba po-
lozenia kraficowe rygla 3 sa ustalane za pomoca kulko-
wego zatrzasku 6, wchodzacego do wglebieri 15 wyko-
nanych w tarczy 7.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zmiany kierunku wychylania zabie-
raka, przesuwnicy woézkow, osadzonego przegubowo na
wysuwnym ramieniu przesuwnicy, znamienne ‘tym, ze .
jest zaopatrzone w dwie dwuramienne dzwignie (8) i (9),
sprzgzone przegubowo — przesuwnie z segmentem (4),
zamooowanym do rygla (3), ulozyskowanego w wysuw-
nym ramieniu (2) przesuwnicy i przestawione za pomo-
ca dwoch hydraulicznych cylindréow (11) i (12).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze
rygiel (3), po obu stronach $rodkowej cylindrycznej cze-
§ci, ma dwa wystepy przestawione o kat 45°.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze w segmencie (4) jest osadzony kulkowy zatrzask (6)
a tarcza (7) ma dwa wglebienia (15).
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