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Uk#tad sterowania, zwtaszcza maszyn i systemow wielonapedowyt:h

Przedmiotem wynalazku jes uktad sterowania, zwtaszcza maszyn isysteméw wielonapedowych
przeznaczony do zataczania iwytaczania odbiornikéw elektrycznych obwodami iskrobezpiecznymi oraz
realizacji uzaleznieri za pomoca jednego przewodu sterowniczego i przewodu uziemienia ochronnego lub dwéch
przewodow sterowniczych, zasilany z jednego Zrédta energii.

Znane s uktady sterowania systeméw maszyn wielonapedowych stosowane w sieciach
elektroenergetycznych podziemi kopalri do zatgaczania i wytaczania odbiornikéw elektrycznych oraz wzajemnych
uzaleznieri, zabudowane z dwéch obwoddw sterowniczych zasilanych z dwéch réznych Zrédet energii. Wada tych
rozwigzan jest konieczno$¢ uzgadniania kolejnosci faz sterowanych napeddw, galwaniczne taczenie obwodéw
i réznych zrodet zasilania, brak mozliwosci realizacji kontroli skutecznosci uziemienia maszyn-odbiornikéw oraz
iskrobezpiecznego sterowania w klasie K I1. ‘ '

" Celem wynalazku jest sterowanie napedami usytuowanymi w chodniku podscianowym Ilub w scianie

i chodniku nadécianowym o niezaleznych obwodach zasilania toréw gtéwnych przy pomocy jednego przewodu
sterowniczego w scianie eksploatacyjnej i przewodu ochronnego uziemiajacego lub dwéch przewoddw
sterowniczych, przy wzajemnych uzaleznieniach i kontroli pracy napedéw, kontroli skutecznosci uziemienia

. maszyn-odbiornikéw oraz umozliwienie sterowania obwodem iskrobezpiecznym klasy K 1.

. -Cel ten uzyskano przez galwaniczne oddzielenie uzaleznianych obwodéw §terowanych napeddéw za pomoca
uktadu przekaznika pradu statego bez prostownika oraz uktadu przekaznika pradu statego z prostownikiem
o prostowaniu petnookresowym zataczonych szeregowo i zasilanych z jednego zrédta energii w ten sposéb, ze
zataczenie obwodu powoduje dziatanie przekaznika pradu statego z prostownikiem a zataczenie jednego
napedu, zadziatanie uktadu przekaznika pradu statego bez prostewnika, przy czym uktad przekaznika prgdu
statego z prostownikiem o prostowaniu petnookresowym zawiera przekaznik kontaktronowy w obwodzie pradu
statego zbocznikowany filtrem pojemnosciowo rezystorowym oraz facznik w jednej gatezi prostownika.

Wynalazek przedstawiono w przykiadowym wykonaniu na rysunku, na ktdrym uwidoczniono schemat
ideowy uktadu elektrycznego.
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Sterowanie, zwtaszcza maszyn isysteméw wielonapedowych polega na szeregowym potaczeniu
w obwodzie elektrycznym Zrédta zasilania 1, uktadu przekaznika pradu statego 2 bez prostownika oraz uktadu
przekaznika pradu statego z prostownikiem 5 o prostowaniu petnookresowym, ktory warunkuje po zadziataniu
zaleznie od potozenia tgcznika 5.8 uzaleznionego urzgdzenia, dziatanie uktadu przekaznika pradu statego 2, bez
prostownika. Uktad elektryczny zawiera transformator 1 zasilajacy szeregowy obwod z uktadem przekazrika
pradu statego 2 bez prostownika elementami uzaleznieni 3, +gcznikiem sterujgcym zataczaiacym 4 oraz uktadem
przekaznika pradu statego z prostownikiem 5 o prostowaniu petnookresowym. Uktad przekaznika pradu statego
2 prostownikiem 5 zawiera prostownik o prostowaniu petnookresowym 6.1 zcewka 5.2 zestyku 5.11
zbocznikowana obwodem z kondensatorem 5.4 irezystorami 5.5, 5.6 przy czym rezystor 5.6 jest
zbocznikowany dioda 5.9, za$ w jednej gatezi uktadu mostkowego 5.1 znajduje sie tacznik 5.8, zbocznikowany
rezystorem 5.7, przy czym rezystory 5.7 i 5.6 sq zbocznikowane dioda 5.10 a zestyk 5.11 jest podmagnesowany
magnesem statym 5.3.

Zasada dziatania uktadu polega na zamknigciu zestyku 5.11 w wyniku przeptywu pradu przemiennego
w obwodzie po zamknieciu tacznika sterujacego zataczajacego 4. Zestyk 5.11 znajduje sie w obwodzie
sterowania, napedu zaltaczonego jako pierwszy. Po zamknieciu stycznika otwiera sie tacznik 5.8 powodujac
zadziatanie przekaZznika 2 wskutek przeptywu w obwodzie pradu statego. Styk przekaznika 2 znajduje sie
W obwodzie sterowania napedu zataczonego jako drugi. Réwnoczesnie zestyk 5.11 pozostaje nadal podtrzymany.
Otwarcie stycznika, powodujgce zamkniecie tacznika 5.8, prowadzi do przeptywu pradu przemiennego
w obwodzie izwolnienia przekaznika 2. Zwarcie doziemne przewodu sterowania lub' przerwa powodujq
wytaczenie uktadu sterowania. tacznik sterujacy zataczajacy 4 jest elementem przekaznika sterujacego,
w ktérego obwodzie znajduje si¢ styk przekaznika 2 zbocznikowany stykiem rozwiernym przekaZnika
czasowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad sterowania, zwtaszcza maszyn i systemOw wielonapedowych, znamienny tym, ze do
#r6dta (1) pradu przemiennego potaczone s szeregowo przekaznik (2) pradu statego, tacznik (4) i uktad (5)
przekaznika pradu statego, przy czym uktad (5) stanowi prostownik (5.1) o prostowaniu petnookresowym
z cewkq (5.2) w obwodzie pradu statego oraz tacznikiem (5.8) w jednej gatezi mostka.

2. Uktad wedtug zastrz. 1,znamienny tym, ze uktad przekaznika (5) pradu statego z zestykiem
(5.11) zawiera prostownik (5.1) o prostowaniu petnookresowym zcewka (5.2) zbocznikowana obwodem
zawierajacym szeregowo potaczone kondensator (5.4), rezystor (5.5 i5.6), przy czym rezystor {5.6) jest
zbocznikowany diodg (5.9) a do tacznika (5.8) przytaczony jest rownolegle rezystor (5.7), przy czym szeregowo
potaczone rezystory (5.6 i5.7) zbocznikowane s dioda (5.10), za$ zestyk (5.11) jest podmagnesowany
magnesem statym (5.3).
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