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Nosné zaFizeni kinematickych informaci

Oblast techniky

Technické fedeni se tykd vyhodné prenosného, nosného zafizeni kinematickych informaci podle
pfedvyznakové ¢asti naroku 1.

Dosavadni stav techniky

Zatizeni vhodna pro pohyb tisténého obsahu, makety - typicky pro reklamni icely jsou obzvlaste
Siroce uZivana ve vnitfnich prostorach prodejen, nakupnich stfedisek, vystav. Maji spolecnou
vlastnost, Ze obsahuji nosnou konstrukci upevnénou v prostorach nebo na zafizeni pro uklédani
vyrobkii, nap. regalu, stojanu, pohyblivou jednotku pfipojenou k nosné konstrukci a povrch pro
neseni informace, pohyblivé pfipojeny k nosné konstrukei a v hnacim spojeni s pohyblivou jed-
notkou, a jsou normalné instalovana tak, Ze je zdkaznici vidi a v8imnou si jejich obsahu i neu-
mysiné. Pii instalaci ve volném terénu musi byt u¢inény kompromisy mezi provedenim zafizeni
ajeho potencidlnim pouzitim: obzvlastni pozornost je tfeba vénovat zabrénéni jakémukoliv na-
hodnému nebo imyslnému poskozeni, takZe jeho konstrukéni provedent je Casto velmi zjednodu-
Sené a piinasi omezeni také pro potencidlni pouziti. Za dalsi nedostatek je povaZovano to, Ze za-
fizeni navrena a vyrobena se zfetelem k vy$e uvedenému maji ,jednotny vzhled a nepfitahuji
pozornost zakaznika.

Dobfe znama oto&na nosné zatizeni informaci zahrnuji naptiklad osvétleny reklamni sloup CLP
se tfemi plakaty, distribuovany spole¢nosti Metrum Kft., Madarsko, ktery také obsahuje nosnou
konstrukei, pohyblivou jednotku pfipojenou k nosné konstrukei a povrch pro neseni informace,
pohyblivé pripojeny k nosné konstrukci a v hnacim spojeni s pohyblivou jednotkou, ale v du-
sledku jeho konstrukce a rozméri vyZaduje mnoho piipravnych a instalanich praci a neni tedy
vhodny pro to, aby plnil funkci nosného zafizeni cilenych informaci.

Proto existuje zvysena poptavka po nosném zafizeni informaci mensi velikosti nebo, v zavislosti
na udelu, jakékoliv velikosti, které ma jednoduchou konstrukci, které je bezpetné a miZe byt
pouzito v jakémkoliv umisténi bez zvlastnich instalatnich pozadavki, miZe byt i pfenosne, miize
byt instalovano v podstaté bez omezeni a je proménlivé, pokud jde o jeho vzhled.

Podstata technického feseni

Bylo zjisténo, Ze k tomuto ugelu by mohla byt s vyhodou pouZita uzaviena nebo alespori ¢astecné
uzaviené krabicova jednotka, v jejim# vnittku by mohla byt uloZena a skryta jednak konstrukce
nesouci zafizeni a jednak pohyblivé jednotka zodpovédna za pohyb, a jeji skofepinova kon-
strukce by umoznila ukazovani informaci jakéhokoliv druhu jednoduse a rychle a jeji pfineseni
do blizkosti zakaznikd.

Uvedeny tkol byl vyfesen pomoci nosného zaiizeni kinematické informace s charakteristickymi
znaky podle néroku 1. Hlavni vyhodné provedeni jsou uvedena v zavislych narocich.

Objasnéni vykrest

Technické feSeni bude bliZe popsano s odkazem na piipojené vykresy ukazujici prikladné prove-
deni a pouZiti navrzeného zafizeni. Na vykresech

obrazek 1 ukazuje zafizeni podle technického feseni ve schematickém perspektivflim pohledu,
obrazky 2a a 2b ukazuji konstrukci vyhodného provedeni zafizeni podle technického feSeni, Cas-
te€né v fezu,

obrazek 3 ukazuje pouzdro a pohyblivou jednotku z provedeni pddle obrizku 2a ve vétiim de-
tailu,

obrézky 4a - 4c ukazuji prikladné uspofadani povrchu pro neseni informaci, ktera jsou umoZnéna
fadami otvortl na obrazku 5,
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obrazek 5 ukazuje pfiklad pouziti fady otvorii pohyblivé jednotky z provedeni podle obrazku 3,

obrazky 6a a 6b ukazuji detail, ¢aste¢né v fezu, dal§iho vyhodného provedeni zafizeni podle
technického feeni,

obrazky 7 a 8 ukazuji schematické pohledy dalsich vyhodnych provedeni zatizeni podle technic-
kého feseni a
obrazky 9a a 9b ukazuji dalsi vyhodné, zavésné provedeni zafizeni podle technického Fesen.

Priklady uskuteénéni technického feseni

Obrazek 1 ukazuje pouze piikladné moZné provedeni nosného zatizeni kinematické informace
podle technického feseni, kde je zafizeni viditelné jako celek. Jak je patrno na obrazku, zafizeni
obsahuje n€kolik povrchii 1 pro neseni informace: jeden povrch 1 pro neseni informace, kterym
je svislé vélcova sténa, a nékolik, v pfedmétném ptikladu &tyfi, povrchii 1 pro neseni informace
je vytvofeno a uspofadano nad nim v podob& malych desek. Na obrazku je schematicky nazna-
Ceno, Ze zafizeni je v tomto pfipadé zavéeno na stropé 2. Béhem pouziti povrchy 1 pro neseni
informace vykonévaji ota¢ivy pohyb okolo nosné tye 7, ktera neni na obrazku 1 znézornéna.

Obrazky 2a a 2b ukazuji podélné fezy dvou moznych provedeni navrzeného nosného zafizeni
informaci. Jak je patrno na obréazku 2a, zafizeni je upevnéno na nosném povrchu 4 pomoci nos-
niku 3. Nosnik 3 je s vyhodou zhotoven z kovu a m4 tvarovy nebo duty priifez a v pfedmétném
pfipadé Sroubové spoje 3, které umoZituji upevnit samotné zafizeni ve vhodném, s vyhodou svis-
lém, sméru vzhledem k nosnému povrchu 4. Svisla poloha zafizeni vzhledem k nosniku 3 je bé-
hem Cinnosti zajiténa gravitaci prostfednictvim kardanového kloubu 6, ke kterému je p¥ipojena
ustiedni nosnd ty¢ 7 zafizeni. Pouzdro 8 je pfipojeno k nosné ty&i 7 na své zakladng, p¥icemz
v disledku svého objemu piisobi jako kyl a udrzuje zafizeni ve stojici, svislé poloze a vhodng je
uvnitf uloZena fidici jednotka 9 pouZit pro Fizeni pohybu zaiizeni a, kromé toho, akumulatorova
jednotka 10 pouZité jako vyluény nebo doplikkovy zdroj energie pro pohyb zafizeni. Ridici jed-
notka 9 je symbolicky naznadena pouze na obrazku 3, protoZe je kvalifikovanému odbornikovi
v oboru b&€zné znama.

Obrazek 2b ukazuje podélny fez mozného provedeni nosného zafizeni informaci navrfeného
timto technickym feSenim, které nenf zamysleno pro zavéseni, ale pro to, aby bylo postaveno na
plochy nosny povrch néjakého typu. Proto jsou zde vynechdny z&vésné prvky znizoméné na
obrazku 2a a nosné ty¢ 7 sloZena z nékolika tsekd 7a, 7b nosné tyCe teleskopické konstrukce je
pfipojena k zékladné 36. Jak bude kvalifikovanym odbornikiim v oboru znamo, zékladna 36 ma
takovou velikost a hmotnost, Ze dostate¢né bezpetné drzi i v ptipadé pohybu nebo dokonce leh-
kého postréeni zafizeni. Zékladna 36 miZe byt zhotovena z masivniho betonu, pfi¢emz usek 7b
nosné¢ tyce je zasunut do jejiho Gstfedniho vyvrtu, ale miZe ji byt také duty prvek nebo dokonce
muZe nahrazovat pouzdro 8 znazornéné na obrazku 2a, a v posledné uvedeném piipadé mohou
byt fidici jednotka 9 a akumulator 10 umistény ve vnitini duting zékladny 36. V tomto provedeni
je nosnd ty¢ 7 v podstaté dutd hiidel, obsahujici veskerou nezbytnou ptivodni a Hdici kabelaz,
ktera je vedena uvnitf ni a neni na obrazku patrna.

Hnaci jednotka 11, navrZena jako otoénd konstrukce namontovana na nosné ty&i 7, je pfipojena
k nosné ty¢i 7 tak, Ze je umisténa svisle nad pouzdrem 8. Hnaci jednotka 11, na obrazcich nazna-
Cend schematicky, je namontovéna na nosné ty&i 7 prostfednictvim objimky 12, a na objimce 12
nebo, eventudlné, jeji zesilené &asti zvySujici mechanickou pevnost jsou umistény Srouby 13,
prostfednictvim nichZ je hnaci jednotka 11 neoto&né upevnéna na nosné tydi 7 v poZadované
vysce. Material objimky 12 miize byt kov, plast nebo cokoliv, co poskytuje dostatetnou pevnost
pro udrzeni hnaci jednotky 11, a po&et Sroubli 13 je tomuto uzplisoben, tj. hnaci jednotka 11
miiZe byt upevnéna i jedingm Sroubem 13, a spojeni miiZe byt dale zajidténo zhotovenim, napfi-
klad, svislé fady otvorii vytvofenych v nosné tyé&i 7 zptisobem, ktery neni na obrazku 2 patrny -
do kterych se da zavést konec Sroubu 13 a d4 se branit relativnimu vodorovnému a svislému po-
hybu hnaci jednotky 11 vzhledem k nosné ty¢&i 7. Cinnost zafizeni v podstaté€ neni ovlivnéna pou-
Zitim neuvolnitelnych spojovacich prostfedki, napf. nytd namisto roubt 13, ale pak jiZ neni
mozno modifikovat svislou polohu hnaci jednotky 11.
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Na hnaci jednotce 11 je upevnén hnaci prostfedek, s vyhodou, a také v pfedmétném ptikladu,
elektricky motor 14 umistény blizko nosné ty€e 7, pfi€emZ uvedeny motor 14 je pfipojen piimo
nebo neptimo, s vyhodou a pfednostné prostfednictvim vestavéného pievodového prostiedku 135,
k paskovému vnitfku miskového kotouce 16 zhotovenému z kovu, napf. hliniku. V plasti misko-
vého kotoude 16 jsou vytvoreny fady 17 otvorl a miskovy kotou¢ 16 je, proti hnac jednotce 11,
otoéné nesen v loZiscich okolo nosné tyée 7. LoZisko miskového kotouce 16 miZe byt feSeno
kluznymi loZisky nebo, jak je patrno na dal§ich obrézcich, kuli¢kovymi loZisky 18. Svisla poloha
miskového kotoude 16 na nosné ty&i 7 je z&asti definovana potiebou zajistit spolehlivé spojeni
mezi miskovym kotoutem 16 a motorem 14 &i, pfesn€ji, jeho hnacim kolem 19, a ve standardnim
piipads je také dostatené, kdyZ kulickové lozisko 18 miskového kotouce 16 spociva na objimce
12, bez dalsiho upevnéni. KdyZ je potieba zajistit svislou polohu miskového kotou€e 16 nezavisle
na objimce 12, je potfeba instalovat na kluzné nebo kuli¢kové lozisko 18 miskového kotouce 16
mechanicky upeviiovaci prostfedek podobny objimce 12. Uvedenym upeviiovacim prostiedkem
miize byt napt. prstenec 20 s jednim nebo vice rouby 21 naSroubovanymi do né¢ho, pfi¢emzZ
sroub(y) 21 upeviiuje(i) prstenec 20 na nosné ty&i 7. Miskovy kotou¢ 16 miZe byt vytvofen také
jako valcovy strojné vysoustruZeny nosny prvek zhotoveny z hliniku, pfi¢emz v takovém piipadé
jsou pouZity zavitové otvory 26 namisto uvedené fady 17 otvort.

Jak je patrno na obrézku 2, nosné dily 23, tvotici nosny ram a drzici aktudlni povrch 1 pro nesent
informace svymi vn&jimi konci, jsou upevnény k plasti miskového kotouce 16 Srouby 22. Spo-
jeni mezi nosnymi dily 23 a povrchem(y) 1 pro neseni informace je v piipad¢ zde pfedvedeném
také realizovano $rouby.

Dal{ podrobnosti provedeni jsou patrny na obrazku 3. Ukazuje, jak je hnaci kolo 19 elektrickeho
motoru 14 pfipojeno k vnitinimu povrchu plasté miskového kotouce 16, kde miZe byt kontakt
neklouzavy, jestlize je hnaci kolo 19 vytvofeno napfiklad jako ozubené kolo a na vnitinim po-
vrchu plasté miskového kotoude 16 je vytvofeno prstencové ozubené kolo, ale vyhodn€jsi je
umoznit relativni pohyb mezi motorem 14 a miskovym kotou¢em 16, naptiklad vytvofenim hna-
ciho kola 19 jako téeciho kola, obvyklym zpiisobem, které zajistuje pohon miskového kotouce 16
tim, Ze je tlateno proti vnitinimu povrchu plasté miskového kotouce 16. Nutné sila mezi hnacim
kolem 19 a vnitinim pl4stém miskového kotouce 16 miiZe byt nastavena nastalo tak, Ze se motor
14 upevni na hnaci jednotku 11 v poloze, kde hnaci kolo 19 miZe vzdy vyvijet nezbytnou silu na
miskovy kotoud 16, nebo miiZe byt také zajisténa zndmym zplsobem pomoci tlaku pruZiny, jest-
lize je motor 14 namontovan na hnaci jednotce 11 tak, Ze pruZina, na obrazcich neznazornéna,
bude vzdy tladit hnaci kolo 19 proti vnitinimu povrchu plasté miskového kotouce 16.

V jingch fefenich miZe byt miskovy kotou¢ 16 zhotoven z plastu, napiiklad Teramidu, napf.
soustruZenim, nebo miiZe byt miskovym kotoutem 16 prefabrikovany, vstfikovany dil.

Obrazek 3 schematicky ukazuje akumulator 10 umistény v pouzdie 8 a napjejici elektricky mo-
tor 14 prostfednictvim kabelu 25, jakoZ i fidici jednotku 9, ktera je obvyklym zpiisobem ve spo-
jeni s akumulatorem 10. Ve vyhodném provedeni je motor 14 stejnosmérny (DC) motor integro-
vany s pfevodovym prostfedkem 15, ale v jinych feSenich mohou byt pouZity také napf. krokové
motory, a zplisob napéjeni a fizeni stejnosmémého nebo krokového motoru, jestlize jsou para-
metry viibec zndmé, je dobfe znamy ze stavu techniky. JestliZe je miskovy kotou¢ 16 zhotoven
z plastu, jsou misto fady 17 otvord ve vn&j$im plasti miskoveho kotouce 16 vytvofeny zavitové
otvory 26, do nichZ se daji zasroubovat §rouby 22 a nosné dily mohou byt upevnény. Provedeni
a usporadani fady 17 otvoril nebo zavitovych otvorti 26 na plasti miskového kotouce 16 umoz-
fiuje konstrukci nebo ipravu uspofadani povrchu() 1 pro neseni informace podle riznych variant
piikladné znazornénych na obrézcich 4a aZ 4c tak jednoduse, jak jen je mozné. Obrazek 5 uka-
zuje piikladné provedeni fady 17 otvorl na schematickém rozlozeném pohledu na plast’ misko-
vého kotouge 16. S jejich pomoci Ize umistit povrchy 1 pro neseni informace takeé tak, jak je na-
ptiklad znazornéno na vodorovnych fezech na obrazcich 4a az 4c. Pro vytvofeni provedeni zna-
zornéného na obrazku 4b, obsahujiciho étyfi povrchy 1 pro neseni informace, musi byt nosné dily
23 upevnény Srouby 22 do zavitovych otvord 26 oznacenych na obrazku 5 &isly 4, respektive 0.
Z4vitové otvory 26 oznaéené 0 na obrazku 5 jsou pouZity pro kazdé provedeni.
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Samoziejmé mohou byt povrchy 1 pro neseni informace také vytvoteny odlisné ne ty, které byly
predvedeny vy3e, tj. nejen jako tabule s plochymi stranami, ale i jako zahnuté nebo zakfivené
povrchy, prostfednictvim nichZ miize byt vytvoren dokonce plast v podobé uzavieného vélce, jak
je patrno na obrazku 4a.

Detaily na obrazcich 6a a 6b ukazuji ve schematickém pohledu provedeni obsahujici ne jeden, ale
dva nad sebou umisténé miskové kotoude 16 a dvé hnaci jednotky 11 vytvofené a umisténé na
nosn¢ tyci 7, pfiCemz v tomto pfipadé motory 14, z nichZ ka#dy je ptidruZen k jednomu misko-
vému kotouci 16, mohou byt f{zeny nezavisle na sobé&, pokud jde o smér i rychlost otateni, co?
pfispiva k odli$nosti, v koneéném vzhledu, pohybu povrchii 1 pro neseni informace, z nichz
kazdy je pfipojen k jednomu miskovému kotouéi 16, coz neni znizornéno na obrazku 6, ale toto
feSeni miZe byt pouZito také tehdy, kdyZ velikost a hmotnost povrchi pro neseni informace 1
jsou tak velké, Ze jediny motor 14 - jehoZ vykon je omezen mimo jiné v diisledku vnitfnich roz-
meérd, kterym ma odpovidat - by nebyl dostatedny pro trvaly, spolehlivy pohyb povrchu() 1 pro
neseni informace. V tomto ptipadé jsou motory 14 pfipojeny k nezévislym drovnim ¥idici jed-
notky 9, pfi¢emz pfisluina konstrukce je kvalifikovanym odbornikim v oboru zndma ze stavu
techniky. V jednom mozném provedeni miiZe mit nosna ty¢ 7 teleskopickou konstruke, aby byla
snadno pfizpisobitelnd po¢tu hnacich jednotek 11 namontovanych nad sebou. Obrézky 7 a 8
znazorfiuji konstrukci dvou moznych povrchii 1 pro neseni informace, kde, jak je patrno na ob-
razku 7, horni hnaci jednotka 11 namontovana na nosné ty¢i 7 otaéi hornim, valcovym, povrchem
1 pro neseni informace, oznaéenym ,,A“, zatimco dolni hnaci jednotka 11 oté&i povrchem 1 pro
neseni informace ve tvaru komolého kuZele, oznaGenym ,.B“, a obrazek 8 ukazuje dva shodné
vélcove povrchy 1 pro neseni informace, oznatené ,,A“ a , B, usporadané pod sebou, kterymi se
da otacet, naptiklad, v opaénych smérech.

Hlavnim kritériem pfi navrhovéni uspofadani povrchil 1 pro neseni informace je to, Ze, vezme-li

¥ vy

se v ivahu souhrn prvki, vysledné t&Zisté ma leZet v ose zatizeni, splyvajici s osou otaten.

Jestlize je zde ptedvedené zafizeni uspofddano v zavéSené poloze, pak miZe byt dal§i mozné
provedeni navrZeného zafizeni konstruovéno tak, jak je patrno na obrazeich 9a a 9b. MiZe byt
zavéSeno na stropé nebo faleSném stropé 2 budovy nebo prostor, nebo jakémkoliv prvku, ktery je
dostatecn€ inosny a ktery je v idedlni vy3ce pro pouZiti zafizeni.

Zavesné upevnéni je proveditelné také na nébytku stojicim na podlaze pomoci pouZiti nosniku 3
znazornéného na obrazku 2, napiiklad na regalu v supermarketu nesoucim reklamu, dilech sto-
jani stojicich ve vystavnich halach nebo - pomoci roubovych spojii 5 na stén&, nosné ty€i atd.
budovy nebo prostor.

Jak je patrno na obrazku 9a, jiz zminény kardanovy kloub 6 znazornény na obrazku 2 je sklopné
upevnén na nosny ram 27, ktery ve znizornéném piipadé obsahuje motorem pohénénou civku 28.
Na civce je navinuto lanko 29 - vlasec nebo ocelové lanko - o ptimé&fené pevnosti lanka tak, e ho
vodici kladky 30 oto¢né namontované také na nosném ramu 27 vedou smérem vzhiiru z ramu 27
pfes, napiiklad, nosné kolo 31 upevnéné na stropé 2. Civka 28 je uvadéna do chodu prostiednic-
tvim fet€zu 32 motorem 34 opatfenym prevodovym kolem 33. Motor 34 je zde pfipojen ke
znamé fidici jednotce, které jinak nenf viditelna a popsan4, a je s vyhodou Fzen4 na délku a Fidi
smer otaCeni a otaCeni motoru 34. To vysvétluje, jak miZe byt lanko 29 navinuto a odvinuto civ-
kou 28 a tak nastavena vyska nosného rému 27 a zafizeni k nému pFipojenému. Nastaveni z&asti
znamen4 umisténi povrchu() pro neseni informace, které nejsou na obrazku patrny, do pozado-
vané vysky, kde je zdkaznici aktivné zaznamenaji a zaznamenaji jejich otoény pohyb, a jednak
umoZziiuje spusténi zde predvedeného zafizeni do vhodné pracovni vysky pro vykonani jakych-
koliv ¢innosti v rdmci opravy a idrzby.

V dal§im moZném provedeni miiZe byt civka 28 sdruZena s automaticky aktivovanou bezpe¢-
nostni zépadkou se znamou konstrukei a ¢innosti, které zabrani ota¢eni civky 28 navijejici lanko
29 pokazdé, kdyZ motor 34 neobdrzi zadné fidici signaly/neni spustén. Vy8e uvedena fidici jed-
notka, kterd zde neni popsana, samostatné zajisti sou¢asné se sputénim motoru 34 uvolnéni bez-
pecnostni zapadky.
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Kvalifikovany odbornik v oboru bude v&dét o problémech s instalaci uvnitf zafizeni a/nebo vné
ng a bude je schopen fesit, napf. osvétleni, které bude s vyhodou napajeno ze stejného zdroje
energie jako samotné zafizeni, tj. bude nap4jeno extern, s vyhodou ze sité, nebo z akumulétoru
10. Osvétlovaci télesa 35 mohou byt upevnéna bud uvniti prostoru vymezeného povrehy 1 pro
neseni informace, nebo vné né&j, naptiklad na nosnych dilech 23, a kdyZ je materidl povrchii 1 pro
neseni informace je prithledny nebo prisvitny, pak mohou mit pfisluiné povrchy osvétlovaci
{i¢inek, nebo kdyZ material povrchd 1 pro neseni informace neni prihledny, miZe svétlo opoustét
zafizeni skrze $térbiny a otvory mezi povrchy 1 pro neseni informace pfedem piipravenym zpi-
sobem a v piedem pfipraveném vzoru, coz muzZe dale zesilovat Gcinek pfitahujici pozornost.

Osvétlovaci télesa 35 mohou byt napajena prostiednictvim kabeli vedenych uvnitf nosné tyce 7
konstruované jako dut4 hiidel a za pouziti komeréné dostupnych kluznych kontaktd zhotovenych
na nosné ty&i 7, které nejsou na obrazcich patrny. Samoziejmé neni nic, co by brénilo umisténi
jednoho nebo vice osvétlovacich téles 35 nikoliv uvnitf zafizeni, nybrz vn€ povrchii 1 pro neseni
informace, aby osvétlovala povrchy 1 pro neseni informace z vn€jsku.

V piikladném provedeni zde pfedvedeném je nosna ty¢ 7 trubice zhotovena z hliniku o priméru
13 mm, nosnik 3 je zhotoven z hliniku, objimka 12 je zhotovena z hliniku soustruZenim a mis-
kovy kotoug 16 je dil zhotoveny z teramidového priimyslového plastu soustruzenim.

Hladky chod miskového kotoude 16 je zajistén zapusténymi kuli¢ckovymi loZisky 18 okolo nosné
ty¢e 7, jako jsou loZiska napf. distribuovana spole¢nosti CONRAD ELECTRONIC, Mad’arsko,
jako polozka &. 198653. Motor 14 pouZity pro pohanéni miskového kotoude 16 je v pfedvedeném
piipadé solarni motor vybaveny dvéma riznymi koly dostupny a zndmy jako polozka €. 130441
od spolenosti CONRAD ELECTRONIC, Mad’arsko. Hnaci kolo 19 je gumovy valec, jako je
napt. valec distribuovany spole¢nosti Arwill Electronic Kft., Mad’arsko pod produktovym ¢islem
687487.

V piedvedeném piipadé je kombinaci rychlosti ota¢eni motoru 14, hnaciho kola 19, vytvofen¢ho
jako tfeci kolo s primérem 13 mm, a miskového kotouce 16 s vn&j§im primérem 150 mm a pri-
mérem vnitiniho plasté 120 mm, jakoZ i tfeciho kontaktu mezi vnitfnim povrchem plasté misko-
vého kotoute 16 a hnacim kolem 19 dosaZeno vyhodného otageni povrchil 1 pro neseni infor-
mace rychlosti 2 aZ 6 otd¢ek za minutu. Rychlost otateni motoru 14 miZe byt pfizpiisobena napf.
modifikovanim napajeciho napéti motoru 14, napf. pouZitim PWM modulace zndmé v oblasti
technického feseni.

Ve znazornéném provedeni motor 34 pouZity pro pohdnéni nosné konstrukce piikladné znazor-
néné na obrazku 6, vybaveny multi$nekovymi koly, je vyrobek spolecnosti Ruian Haitie Import
and Export Co. Ltd., distribuovany jako polozka &. 21030-3730000-00. Pro kvalifikovaného od-
bornika v oboru bude jasné, e zde ptikladn& uvedené dily a &asti mohou byt nahrazeny jinymi,
odpovidajicimi, dily.

Ve zde ptedvedeném provedeni je akumulatorem 10 olovény gelovy akumulator 12V 9,5 Ah, ale
je moZno pouZit také jiny akumulator 10 v zavislosti na rozmérech pouzdra 8.

Miskovy kotou€ 16 je dostatetn& pevny pro to, aby umoznil vhodnou pfipravu zavitovych otvori
26. ZAvitové otvory 26 jsou zase vytvofeny tak, aby do nich byly v tomto piikladu uloZeny
Srouby velikosti M4.

Akumulator 10 miZe byt pripojen k solarnim panelim umisténym na horni ¢asti zafizeni nebo
dokonce na jeho povrsich 1 pro neseni informace, které zde nejsou patrny a které budou pfispivat
k nabijeni akumulatoru 10, ale kvalifikovany odbornik v oboru je na zdkladé svych profesnich
dovednosti schopen navrhnout a uspofadat solarni panely tak, aby za piedpokladu dostate¢ného
okolniho svétla byly samy dostate¢né pro €innost pfedvedeného zafizeni.
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NAROKY NA OCHRANU

1. Nosné zafizeni kinematické informace, obsahujici
- nosnou konstrukci,
- hnaci jednotku pfipojenou k nosné konstrukei,

- alespoii jeden povrch pro neseni informace pohyblivé pfipojeny k nosné konstrukci, ktery je
v hnacim spojeni s uvedenou pohyblivou jednotkou, vyznaéujici se tim, Ze

- nosné konstrukce je vytvotena jako ustfedni nosna ty¢ (7),

- povrch (1) pro neseni informace je upevnén na nosny ram,

- nosny ram je otoné namontovany na nosné ty¢i (7),

- hnaci jednotka (11) je vytvofena jako otoéné konstrukce upevnéna na nosnou tyé (7),

- oto¢n4 konstrukce je v tfecim kontaktu s povrchem (1) pro neseni informace.

2. Nosné zafizeni kinematické informace podle néroku 1, vyznacdujici se tim, e
otogna konstrukce je v tfecim kontaktu s vnitini stranou povrchu (1) pro neseni informace, obra-
cenou smeérem k nosné ty¢i (7).

3. Nosné zafizeni kinematické informace podle ndroku 1, vyznadujici se tim, Ze
oto¢na konstrukce je v tfecim kontaktu s nosnym rémem nesoucim povrch (1) pro neseni infor-
mace.

4, Nosné zafizeni kinematické informace podle kteréhokoliv z narokid 1 az 3, v yznadu-
jici se tim, Ze nosn ty¢ (7) ma teleskopickou konstrukci umozitujici p¥izptsobitelnou

délku.

5. Nosné zafizeni kinematické informace podle kteréhokoliv z nrokti 1 a4, vyznaéu-
jici se tim, Ze k hornimu konci nosné ty&e (7) je pfipojeny monténi nosnik (3).

6.  Nosné zafizeni kinematické informace podle néroku 5, vyznaéujici se tim, Ze
montaZni nosnik (3) miZe byt upevnén tak, Ze je uhlové otoény.

7. Nosne zafizeni kinematické informace podle kteréhokoliv z narokii 1 a4, vyznadu-
jici se tim, Zezékladna (36) je pfipojena k dolnimu konci nosné tyée (7).

8. Nosné zafizen{ kinematické informace podle kteréhokoliv z nérokit 1 aZ7, vyzna&u-
jici se tim, Ze otocna konstrukce je pohanéna elektricky, s vyhodou prostiednictvim elek-
trického motoru (14), vyhodnéji prostfednictvim krokového motoru.

9. Nosné zafizeni kinematické informace podle kteréhokoliv z nérokii 1 a2 7, vyzna&u-
jici se tim, Ze elektricky motor (14) je pfipojen k nosnému ramu prostfednictvim prevodo-
vého prostiedku (15).

10.  Nosné zafizeni kinematické informace podle kteréhokoliv z narokii 1 a9, vyzna&u-
jici se tim, Zeje vném umisténo osvétlovaci téleso (35).

11.  Nosné zatizeni kinematické informace podle kteréhokoliv z narokd 1 az 10, v yzna-
Cujici se tim, Ze osvétlovaci téleso (35) osvétlujici ho navenek je k nému upevnéno
prostfednictvim nosného dilu.

~

12.  Nosné zafizeni kinematické informace podle naroku 8, vyzna&ujici se tim, Ze
elektricky silovy kabel je veden do vnitiku nosné tyée (7).

13. Nosn¢ zafizeni kinematické informace podle kteréhokoliv z naroki 1 a% 12, vyzna &u-
jici se tim, Ze ototna konstrukce je alespoii &4ste¢né napajena solarni energii.
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14. Nosné zaf{zeni kinematické informace podle kteréhokoliv z naroki 1 az 13, vyzna-
Eujici se tim, Ze povrch (1) pro neseni informace je sloZen ze souvislého vélcového
plasté, nebo samostatnych tabulek obklopujicich nosnou ty€ (7) a hnaci jednotku (11).

15. Nosné zafizeni kinematické informace podle kteréhokoliv z nérokli 1 aZ 14, vyzna-
Sujici se tim, Ze nanosnou ty¢ (7) jsou nad sebou upevnény alespoil dvé hnaci jednotky

(11).
9 vykrest

Seznam vztahovych znacek:

1 povrch pro neseni informace
2 strop

3 nosnik

4 nosny povrch

5 Sroubovy spoj

6 kardanovy kloub
7 nosna ty¢

7a,7b  usek nosné tyCe

8 pouzdro

9 fidici jednotka

10 akumulator

11 hnaci jednotka

12 objimka

13 §roub

14 motor

15 pievodovy prostfedek
16 miskovy kotou¢
17 fada otvorll

18 kuli¢kové lozZisko
19 hnaci kolo

20 prstenec

21 §roub

22 §roub

23 nosny dil

24 Sroub

25 kabel

26 zavitovy otvor

27 nosny ram

28 civka

29 lanko

30 vodici kladka

31 nosné kolo

32 fetéz

33 pievodové kolo
34 motor

35 osvétlovaci téleso
36 zakladna.
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