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Wynalazek niniejszy detyczy udoskonalen
urzgdzenia do samoczynnej zmiany czélenek w
mechanicznych krosnach tkackich.

Urzgdzenia do samoczynnej zmiany czdlenek
w mechanicznych krosnach tkackich sg wprowa-
dzane w dzialanie przez przyrzad, zaopatrzony w
narzady, ktére kontroluja, czy czoélenko znajduje
sie we wlasciwym poloieniu w skrzynce czolen-
kowej. Jezeli czotenko znajduje sie we wtasci-
wym polozeniu, zmiana uskutecznia si¢ przez opo-
rek bidia; catkowita czynnos&é jest zapoczatkowa-
na przez impuls przestany od widelca. Przenosze-
nie takiego impulsu do wspomnianego przyrza-
du uskutecznia sie w dotychczas stosowanych
konstrukcjach za pomocg niedogodnych systeméw
przekladni dzwigniowych i drazkowych. To jest
szczeg6lnie niepozadane w zastosowaniu do przy-
taczonych automatéw zmianowych, czyli przy-
rzagdéw do samoczynnej zmiany czélenek, dostar-
czanych jako oddzielne jednostki konstrukcyjne,
dajace sie przylaczaé do krosien rozmaitych sy-

steméw i wielkoSci. Krosna zwyklego typu sg
zazwyczaj nie dostosowane do wspdtdziatania z
samogzynnym przyrzadem zmianowym i jego
przylgczenie do krosna jest zrédiem licznych nie-
domagan, przejawiajacych sie gtéwnie w niepra-
widlowym dzialaniu maszyny.

Urzadzenia znane dotychczas nie spelniajg
zwykle tego zadania, by dzwignia ladujaca, ktd-
ra porusza mlotek wyrzutowy, pozostawala nie-
ruchoma az do chwili tadowania i by zmieniala
swe polozenie podczas ladowania nieznacznie,
gdyz tylko tg drogg da sie uzyska¢ réwne dzia-
lanie krosna, pozbawione uderzen i drgan.

Gléwnym przedmiotem niniejszego wynalazku
jest urzadzenie do samoczynnej zmiany czélenek
przy mechanicznych krosnach tkackich, pozba-
wione wyzej wymienionych wad.

Urzadzenie do samoczynnej zmiany czéienek
wedlug wynalazku posiada miedzy innymi te ce-
che znamienng, ze impuls, pochodzacy od widel-
ca i uruchomiajacy dZwignie ladujaca, jest prze-



. ‘

sylany elektrycznie za pomocay gietkiego watka
~lub linki Bowdena do dzwigni tadujacej przez ruch
,;wyil({y6#ﬂi wyfc..ie%a, gdgian]_'acego na ramie
‘d{yuramignge] dzWignie zaepggzone) w boczng
zapo ég Jak to pgi_niej~zostanie dokladnie opisa-
ne. . ’
Urzadzenie wediug wynalazku moze by¢ lat-
wo dostosowane do krosien réznej budowy. Na-
stepna znaczna zaleta wynalazku polega na tym,
ze zapobiega on uszkodzeniom czélenka, jakie
zdarzajg sie w licznych znanych urzgdzeniach, w
ktorych gwaltowne uderzenia do$é ciezkich mecha-
nizméw w Scianki czélenka latugggpowoduja usz-
kodzenia bocznych stosunkowo cienkich jego
$cianek. .

Dalsza zaleta wynalazku poléga na tym, Ze po-
ruszajace sie czeSci sg bardzo lekkie i posiadaja
dlatego  znikomy moment bezwladno$ci tak iz
reagujg natychmiast na odno$ne impulsy. Gléw -
ne czynne czeSci urzgdzenia wedlug wynalazku
wykonujg prawie wylacznie ruchy prostoliniowe
lub zasadniczo prostoliniowe, tak iz zbedne sg
jakiekolwiek zespoly prowadnicze lub inne mef
chanizmy, niezbedne w znanych urzgdzeniach.

Stosownie do odmiennej postaci wykonania
Wynalazku samoczynne urzadzenie do zmiany
czb6lenek posiada czujnik o ruchu prostoliniowym,
poruszany przez przeno$nik impulséw przy cmia-
nie czolenek. Czujnik zaczepia o szczeling w
§ciance czoélenka i jest zaopatrzony w powierzch-
nie prowadnicze, wspoddzialajgce za posrednict-
wem narzgdu pomocniczego i przektadni dzwignio-
wej z czeScig slykowa o ruchu wychylnym lub
Slizgowym, ktéra przy wysunietym polozeniu
czujnika, kiedy Iiastepuje zmiana czoOlenek, le-
zy na drodze bidla, natomiast, gdy czynny ko-
niec czujnika, styka sie ze $ciankg czotenka,
wskazana cze$¢ stykowa pozostaje w polozeniu
podniesionym poza droga btidla, wobec czego,
nie’ moze nastapi¢ zmiana czdlenek.

Zalaczone rysunki wskazujg dwa wykonania
urzagdzenia wedlug wynalazku.

Fig. 1 przedstawia w poprzecznym przekroju
widok bidla ze skrzynkg czolenkowa 1 urzadze-
niem do wymiany cewek w widoku z boku; fig. 2
— czeSciowo w przekroju i cze$ciowo schema-
tycznie bidto w krancowym polozeniu i urzadze-
nie gotowe do zmiany czélenek; fig. 3 — widok
i)odobny‘ do widoku wedlug fig. 2, gdy czétenko
znajduje sie¢ w niewlaSciwym polozeniu, tak iz

. zmiana nie moze by¢ dokonana; fig. 4 — widok

z gory urzadzenia przedstawionego na fig. 3; fig.
5 — podluzny przekréj przez giéwna czeéé od-
miennej postaci wykonania urzadzenia, przy czym
skladowe czeSci Znajduja sie w polozeniu, przy
ktérym moze byé dokonana zmiana czétenek;
fig. 6 - - widok podobny do widoku wedtug fig. 5,

gdzie czeSci skladowe znajdujg sie w polozeniu,
uniemozliwiajgcym zmiane czétenek; fig. 7 —
widok z boku, odpowiadajacy fig. 5, a fig. 8 —
odnoény widok z goéry, fig. 9 za§ — wiidok od~
kofica w kierunku strzatki na fig. 5, a fig. 10 —
przekr6j wzdtuz linii x-x na fig. 5.

Ogodlny uklad urzgdzenia do rozrzgdu wymia-
ny czllenek jest przedstawiony na fig. 1, ktéra .
wskazuje ten przyrzad umocowany na ramie F
stojaka krosna. Rama dzwiga réwniez magazyn
cz6lenkowy M, obejmujacy czélenka, wprowa-
dzane kolejno do skrzynki czétenkowej 17, gdy
zostanie wyczerpana cewka 19 w czélepku 18,
znajdujacym si¢ wlasnie w dziataniu. W tym celu
jest umocowany na ramie F miotek wyrzutowy
25, wychylany przez dzwignie ladowniczg 7, kté-
ra w odpowiedniej chwili jest wprowadzana w

-dzialanie przez bidlo 1€, uderzajace w dzwignie

7 swym bocznym wspornikiem 24. Gdy to nastg-
pi, wowczas czolowy koniec mlotka 25 wyrzuca
przednie czélenko z magazynu M do s'krzynki 17.
Zmiana czo6lenka jest rozrzadzana z jednej sirony
za pomocg widelca przesylajgcego impuls do u-
rzgdzenia zmianowego, z drugiej za§ — za pomoca
czblenka, stosownie do tego, czy znajduje sie “now
polozeniu odpowiednim do zmiany, czy tez nie,
jak to zostanie dokladniej wyja$nione w naste-,
pujacym opisie.

Urzadzenie to zawiera elektromagnes 2, do

‘ktérego prad jest doprowadzany przewodami .1

od widelca (nie wskazanego). Ciegto 4 jest przy-,
mocowane do rdzenia elektromagnesu i przecho-
dzi przez tuleje 5 oslony elektromagnesu.  Spre-
zyna naciskowa 6 opiera si¢ jednym koncem o
tuleje 5, drugim za$§ — o trzpien lub kolnierz
przymocowany do ciegta 4; przez nacisk sprezy-
ny 6 cieglo 4 jest #le wypchniete na zewnagtrz
o§lony 3 elektromagnesu. . ’

Dzwignia fadownicza 7 jest przymocowana za
poSrednictwem nasady 8 (fig. 4) do ostony clek-
tromagnesu, a za pomocg na$rubkéw 9 — do ra-
mienia mlotka wyrzutowego 25. '

Dzwignia 7 moze posiadaé ksztalt wydtuzo-
nego, czeSciowo wydrazonego dzwigara, posia-
dajgcego czop 10, zaopatrzony najlepiej ma obu
jego koncach w wychylng dzwignie 11. Na
krétkie ramie "dzZwigni dziala zewnetrznym kon-
cem cieglo 4. Dluzsze ramie dZwigni 11. dzwiga

"boczng zapore 12 w ksztalcie plytki o dlugosci

a (fig. 2). Zapora 12 jest osadzona wychylnie
w wydrazeniu dzwigni 7, posiadajacym ksztalt
odwréconej litery U, gdy. patrze¢ na nie w kie-
runku strzatki b (fig. 2).

Dzwignia Yadownicza 7 jest zaopatrzona w
kciuk 13, osadzony obrotowo na czopie 14, przy-
mocowanym do dzwigni 7. Kciuk 13 jest spycha-




ny do dolnego pbloiehia, np. Tpod wplywem spre-
zyny nawinietej na czop 14. Dzwignia iadowni-
~cza 7 mo¥e by¢ podtrzymywana przez krgzekl15.

Na rysunku przedstawiono réwniez bidlo 16
"krosna ze skrzynka czélenkowg 17, czllenkiem 18
i umieszozong w nim cewky 19. Bidlo 16 i skrzyn-
ka czdélenkowa 17 wspoldzialajg z trzpieniem
kontrolnym 20, jak to obszerniej bedzie objasnio-
ne poézniej. Trzpien 20 jest zaopatrzony w wy-
cigcie lub szczeling, w ktérej miesci sie palec’ 21,
zaklinowany na czopie 22, do ktérego jest sztyw-
no przymocowany mostek 23.

Powyzej - opisane urzadzemie dziala, jak wy-
jasniono ponizej.

Gdy prad nie przeplywa przez uzwojenie 2
elektromagnesu 3, cigeglo 4 jest utrzymywane pod
wplywem swej spreiyny 6 w polozZeniu na zew-
‘nagtrz ostony elektromagnesu, w ktérym to po-
loZenil jego zewnetrzny koniec, opierajacy sie

o krotsze ramie dzwigni 11, utrzymuje te dzwignie .

w podnjesionym polozeniu, jak wskazano na ‘{{g.
3. Bidlo 16 w krancowym polozeniu na swej dro-
dze przechodzi swobodnie swym wspornikiem 24
. przez wykrdj w dzwigni 7, poniewaz zapora 12
dzwigni 11 jest podniesiona ponad wspornik za-
sadniczo w polozenie poziome. Gdy ni¢é watku na
cewce 19 zostanie wyczerpana, widelec wzbudza
elektromagnes 2 przez doprowadzenie ‘do niego
pradu; cieglo 4 zostaje wciggniete do wnetrza os-
tany elektromagnesu wbrew dzialaniu sprezyny
6, przy czym zewnetrzny koniec ciegia przestaje
~dziala¢ na krdtsze ramig dzwigni 11, ktora przez
swoj wlasny ciezar lub przez dzialanie sprezyny
przekreca sig na czopie 10 tak, iz zapora 12 vsig-
ga teraz polozenie pochyle wewnatrz wyciecia
dzwigni 7, jak wskazano na fig. 2. Gdy czétenko
18 z cewka 19 znajduje sie we wla$ciwym poto-
zeniu w - skrzynce czdlenkowej 17, woéwczas
trzpien kontrolny 20 wchodzi w otwor tej skrzyn-
ki i w odpowiadajgcy mu otwdr w czétenku 18,
pokiywajacy sie z otworem s'krzynki (fig. 2) tak,
iz palec 21 pokreci sie. To pokrecenie sie spro-
wadza obr6t czopa 22 tak, Ze mostek 23, przymo-
cqwany do tego czopa, podnosi sie do takiego
polozenia, iz gdy bidto 16 podchodzi co swego
kranicowego polozenia, mostek ten przechodzi po-
nad kciukiem 13. Wspornik 24 bidla zaczepia
zapore 12 dzwigni 7, uruchomiajgc w ten sposéb
mlotek 25 samoczynnego urzadzenia zmianowe-
go, wyrzucajacy wlOwczas czélenko z magazynu
M do skrzynki 17, jak opisano powyzej.

Jezeli czélenko 19 znajduje sie w niewiaéci-
wym polozeniu w chwili tuz przed majgcym na-
stapi¢ wprowadzeniem nowego czélenka, trzpien
kontrolny 20 nie moze wej$¢ w otwodr czdlenka,
jak wskazano na fig. 3. Palec 21 pozostaje w.

swoim pierwotnym poloZeniu, jak réwniez mostek
23 nie jest podniesiony. Mostek przy krahcowym
potozeniu bidta 16 wchodzi pod kciuk 13 podno-
szgc go, wobec czego kciuk ten pokreca dzwignie
11 tak, iz zapora 12 zostaje réwniez podniesiona
w goérne poziome polozenie. Wspornik 24 bidta 16
nie moze woéwczas zaczepi¢ o zapore, 12, prze-
chodzac ponizej niej, tak iz dzwignia tadownicza
nie jest uruchomiona i nie moze nastapi¢ zmiana
czolenka.

W odmiennej postaci wykonania wynalazku

" moze by¢ zastosowany gietki watek lub linka Bow-

dena do wprowadzania w ruch ciegta 4 zamiast
elektromagnesu. W tym przypadku linka wycho-
dzi z widelca, do ktdrego jest przymocowana w
jakikolwiek odpowiedni sposo6b.

Fig. 5—10 wskazujq odmienng posta¢ -wykona-
nia wynalazku.

W oslonie 31, zaopatrzonej w odpowlednie na-
rzagdy do przymocowywania, np. nasrubki 33 i
gwint 32, do odno$nych cze$ci krosna, jest osa-
dzony czujnik 34 tak, iz moze przesuwac sie
wzdtuz. Czujnik moze mie¢ posta¢ lekkiego .drgz-
ka, prostego lub wygigetego, lub tez zaopatrzo-
nego w wyciecia tak, by odpowiadal on budo-
wie krosna. Tylny koniec czujnika stanowi trzon
35, przechodzacy przez zatyczke 36. Spr‘eiyna 37
jest nasadzona na trzon 35, wysuwajac stale czuj-
nik 34 do przedniego czyli roboczego poloZenia..
Przedni koniec Czujnika jest zaopairzony w na-
stawiany narzad lub trzpien 38, ktéry w wyko-
naniu przedstawionym na rysunku ma postaé
$rubki. OczywisScie narzgd 38 moze by¢ wykonany
inaczej, np. jako oporek lub koncéwka z ptaskim
lepkiem, osadzona nastawnie w czujniku 34 w
jakikolwiek inny sposob. -

Wierzcholek czujnika 34 jest zaopatrzony w
gérng i dolng powierzchnie prowadnicze polgczo-
ne za pomocg pochylni. Krgzek 40 wspoéldziala
ze wskazanymi powierzchniami, przy czym kra-
zek ten jest umocowany w diwigni kolankowej
41, osadzonej na czopie 42 w ostonie 31. Drugie
ramie dzwigni 41 jest zaopatrzone w trzymak 43
lub w wycigcie, przez ktére przechodzi dzwignia
44 umocowana na czopie 45 w ostonie. Przedni
koniec dzwigni 44 jest przegubowo poigczony z
plytka 46, umocowang tak, iz moze sie ona wahaé
w wykroju 47 ostony 31. Urzadzenie jest takie,
ze gdy czujnik 44 znajduje sie w polozeniu nie-
czynnym, jak wskazano na fig. 6, krazek 40 spo-
czywa na gornej powierzchni czujnika 34 i plytka
46 jest przytrzymana w podniesionym poiczZeniu
za poSrednictwem dzwigni kolankowej 41 tak, iz
hidto 48 (fig. 6), ktére porusza sig zwtotnie w
znany sposob, foze swobodnie przejéé przez
wykréj 47 w ostonie 31. i



Urzgdzenie przedstawione na fig. 5—10 dziata
jak ponizej.

W normalnym polozeniu, tj. przy normalnym
dzialaniu krosna, czujnik jest odciagniety w tyl
wbrew dzialaniu sprezyny 37, zajmujac poloZenie
wskazane na fig. 6, w ktérym plytka 46 jest pod-
niesiona i bidlo moze swobodnie przesunaé sie.
Jezeli zmiana czélenek jedt pozadana, ‘impuls
zostaje przestany do przyrzadu zmianowego w
_spos6b znany. Pod wplywem impulsu czujnik 34
zwalnia sie i za pomocg sprezyny 37 porusza sie
naprzéd do polozenia wskazanego na fig. 1. .Je-
zeli czolenko, ktdére ma byé zastapione, ustawilo
sie we wlaéciwym do wymiany polozeniu, czgsé
38 na przednim koncu czujuika moze wejs¢ w
wycigcie lub otwdr w S$ciance czdlenka. Powo-
duje to przejScie krazka 40 wzdluz powierzchni
prowadniczej 39 z jej gdrnej czeéci na cze$¢ dol-
na, jak wskazano na fig'. 5, tak iz za posrednict-
wem ‘dzwigni kolankowej 41 plytka 46 znizy sig
do polozenia na drodze bidla, ktére podczas na-
stepnego posuwistego ruchu uderzy w plytke 46,
spychajac przyrzad w kierunku strzatki na [ig. 5.
Ten ruch sprowadza zmianeg czdélenka w sposob
juz opisany.

Jezeli czotenko, ktére ma by¢ zastgpione, nie
ustawi sie we wlaSciwym polozeniu; cze$¢ 38,
umocowana na przednim koncu czujnika, ude-
rzy w pelng $cianke czélenka; krazek 40 a wraz z
nim réwniez i dZwignia oraz plytka 46 pozosta-
ja w polozeniach wskazanych na fig. 6, przy kt6-
rych 46 lezy poza drogg bidla, ktore woéwczas wy-
konuje swoéj posuwisty ruch, nie powodujac
zmiany czo6tenka. B

Impulsy do zmiany czélenek moga b‘yé przesy-
tane do czujnika 34 w jakikolwiek odpowiedni
spos6b, np. za pomocg ciegla, linki, elektromag-
nety‘cznie lub podobnie. Oczywiscie, ze ze wzgle-
du na nadzwyczaj maty ciezar czujnika 34 posiada
on nieznaczng bezwladno$§¢ i jego rozrzad jest
niezwykle latwy. )

Zalety wynalazku w poréwnaniu z urzadze-
niami znanymi dotychczas sa tak widoczne, iz
_nie ma potrzeby uwydatnia¢ ich wiecej szcze-
gotowo. Niemniej jednak nalezy wykazaé przy-
najmniej ‘kilka wyrézniajgcych cech:. Urzadze-

nie wedlug wynalazku dziala bardzo gtadko, po-

niewaz wszystkie jego czeSci sg prostej budo-
wy i wykonujg tylko bardzo male ruchy. Nasta-
wialno$é czeSci 38 na przednim koncu czujnika
umozliwia dokladne dostosowanie urzadzenia do
jakiegokolwiek krosna; dostosowanie to moze by¢
dokonane nawet po przylaczeniu urzadzenia do
krosna, co nie jest mozliwe w stosunku do zna-
" nych urzadzen. Poniewaz czujnik jest bardzo lek-
ki, uderza on w pelna Scianke czélenka: delikatnie
- w przypadku,.gdy cz6lenko nie osiggnglo._swego

N .

koncowego poloZenia, zapobiegajgc w. ten ‘spo-
sOb jego uszkodzeniu. Dalej, nalezy $cianke czo-
fenka zaopatrzy¢ tylko w bardzo matly qtwor, kto-
1y wyklucza jakiekolwiek ostabienie czotenka.
Nie jest potrzebny jakikolwiek zlozony mecha-
nizm dzwigniowy dla dzialania urzadzenia, gdyz
czujnik porusza sig tylko po prostej linii, a ilos¢
ruchomych czeSci jest niewielka. Wszystkie te
zalety oraz wiele innych wynikajg z nadzwyczaj-
nej prostoty urzadzenia wedlug wynalazku i czy-
nig go szczeg6lnie odpowiednim do zastosowania
w postaci przystawki do samoczynnych urzgdzen
do zmiany czolenek:

- . .
Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnej zmiany czodlenek
w mechanicznych krosnacﬂ tkackich, znamien-
ne tym, ze jego dZwignia ladownicza (7), po-
ruszajgca mlotek wyrzutowy (25), jest zaopa-
trzona w dzwignie kolankowsa (11), znajdujaca
sie pod dzialaniem ruchomego ciegia (4) roz-
rzagdzanego przez widelec, przy czym wskaza>
na dzwignia (11) dZwiga plytke lub zaporg (12),
ktdra przy zmianie czélenek zostaje za_czepio;
na przez wspornik (24) bidla (16).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze dzwignia ladownicza (7), poruszajgca mio-
tek wyrzutowy (25), jest zaopatrzona w wy-

~ chylny kciuk (13), ktoéry przy niewlasciwym
polozeniu czélenka (18) jest odchyiany ze swe-
go normalnego potozZenia pod dziataniem most -
ku (23) i pod kontrolg czujnika lub trzpienia
(20) w zaleznoSci od polozenia czélenka, przy
czym wymienione 6dchylanie kciuka jest prze-
noszone na diwignie (11) tak, by wprowadzit
ja w polozenie, przy ktérym wspornik (24)
bidla (16) nie moze zaczepi¢ zapory (12) na
tej dzwigni (11). - . ’ .

3. Odmiana urzgdzenia wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tym, Ze zawiera czujnik (34) o ruchu
prostol{liowym, podlegajacy dzialaniu prze-
kaznika impulséw do zmiany czélenek i do
zaczepiania wyciecia w $§ciance czélenka, przy
czym czujnik ten jest zaopatrzony w przesta-
wione wzgledem siebie powierzchnie prowad-
nicze (39), polaczone pochylnig i wspotdzia-
lajace za poSrednictwem narzadéw uruchomia-
jacych, np. krazka (40) i przekladni dzwig-
niowej (41, 44), z plytka (46) o ruchu $lizgo-

"wym lub wychylnym, ktéra przy wysunietym
polozeniu czujnika, przy ktérym ma nastgpié¢
zmiana czélenek, lezy na drodze bidla (48),
natomiast gdy czynny koniec czujnika oprze
si¢ o Scianke czélenka, wymieniona plytka
pozostaje w podniesionym polozeniu poza dro-
ga bidla, ktére wéwczas moze swobodnie prze-
sung¢ sig, nie sprowadzajac zmiany czolenek.



. Urzadzenie

wedlug zastrz. 3, znamien-
ne tym, Ze przekladnia dzwigniowa zawiera
dzwignie kolankowg (41), osadzung jednym
koncem w ostonie (31) i dzwigajaca krazek
(40), stykajacy sie z powierzchniami prowad-
niczymi (39) czujnika, drugie za§ ramie tej
dzwigni kolankowej jest polgczone z dzwignia
(44), osadzong wahliwie w oslonie (31) i roz-
rzgdzajacg plytke (46), umocowang wahliwie
w tej oslonie (31). ’

Urzadzenie wedlug zastrz. 3 i 4, znamienne
tym, Zc przedni czyli czynny koniec czujnika
(34) jest zaopatrzony w nastawng czeS¢ sty-
kowg (38).

Urzadzenie “wedlug zastrz. 5, znamienne tym,
ze narzad stykowy (38) posiada postaé na-

.

stawnej Sruby, dajacej si¢ umocowa¢ w na-
stawianym polozeniu wewnatrz przedniego
konca czujnika (34). ‘
Urzadzenie wedtug zastrz. 3-6, znamienne tym,
ze czujnik (34) posiada postaé prostego lub
zaopatrzonego w pochyly wystep drazka, prze-
stawianego na droge czélenka za pomoca
sprezyny i uruchomianego na swym tvinym
koncu ze zrdédia impulséw. -
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—7, znamienne tym,
ze ruch ciegla (4) lub czujnika (34) w zalez-
noSci od widelca jest przesylany elektrycznie
gietkim walem lub linka Bowdena.

Jaroslav Dvotak
Zastepca: inz. W. Zakrzewski
rzecznik patentowy
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