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Niniejszy wynalazek dotyczy samo-
czynnej gryzarki do wyrobu gwintu na
srubach (do drzewa). Azeby by¢ w sta-
nie wyrabia¢é w sposéb prosty sruby
o roznych dlugosciach gwintu, ruch ob-
sady narzedzia musi sie odbywa¢ wzdluz
obrabianego przedmiotu zapomoca dzwi-~
gni dwuramiennej, ktdérej jedno ramie
polaczone jest przegubowo z obsadg na-
rzedzia, drugie za$ opiera sie o krazek
tukowy, zlobkowany, beben lub t. p.,
przyczem przez Dprzesuniecie punktu
obrotu dzwigni dwuramiennej osiaga sie
zmiana stosunku przeno$nego tak, iz
droga obsady narzedzia wzdluz obrabia-
nego przedmiotu doznaje zmiany. Na-
stepnie rynienka odprowadzajaca gotowe
sruby, jest polaczona z ruchoma (koly-
szaca sie) obsada, celem unikniecia
specjalnego mechanizmu do wprawiania

w ruch rynienki. Wreszcie wynalazek
dotyczy réwniez mechanizmu, wprawia-
jacego w ruch szczypce chwytne, wyj-
mujace gotowa s$rube z zacisku w ten
spos6b, ze ta ostatnia nie moze sie
zderzy¢ (spotkac) ze sruba $wiezo po-
dawana,.

Na rysunku sa przedstawione w po-
staci przykladu sposoby wykonania wy-
nalazku, przyczem fig. 1 uwidocznia
gryzarke, zbudowana na zasadzie wyna-
lazku, w przekroju; fig. 2 — w widoku
zprzodu; fig. 3 — ruchoma obsade na-
rzedziowa z rynienka do gotowych $rub;
fig. 4 i 5 kleszcze chwytne w dwdch
potozeniach, stuzace do podawania j za-
bierania $rub z zacisku, podczas gdy
fig. 6 i 7 — schematycznie czynno$¢ za-
bieranja gotowej sruby i doprowadzania
nowej, w dwoch polozeniach.



Na stole roboczym I znajduje sie
wprawiany w ruch obrotowy, przez me-
chanizm, na rysunku nie przedstawiony,

wal napedny 2, na ktérym zakliniony jest .

krazek tlukowy 3. W brézdzie 4 stolu
roboczego znajduje sie przesuwalny
trzpien 9, ktory moze 'byé zamocowywany;
trzpieri .ten przechodzi réwniez przez
brézde 7 diwigni dwuramiennej 6, dzieki
czemu przez przesuniecie tego trzpienia

w brézdach 5 i 7, osiaga sie dla ruchu.

dzwigni 6 rézne warunki. Jezeli trzpien 5
zostanie przesuniety ku lukowemu kraz-
kowi 3, to ramie dzwigni 6, opierajace
sie o powierzchnie robocza krazka 3,
oddzialywujaca na ruch drazka 6 zosta-
nie w poréwnaniu z drugiem ramieniem 9
skrécone tak, ze te ostatnie’ obrdci sie
o wiekszy kat. W brézdzie ramienia 8
przesuwa sie trzpien 10, przymocowany
do gltowy 11 wrzeciona 12, przez co wrze-
ciono to moze by¢ przesuwane w jedna
i druga strone. Na wrzecionie osadzona
jest obsada narzedziowa 13, na ktorej
w tozysku 15 znajduje sie gryz 14. W me-
chanizmie zaciskowym 16 umocowywuje
sie nacinany sworzen.

Jak to pokazuje fig. 3, na wale 2
osadzony jest jeszcze jeden krazek tu-
kowy 18, o ktoéry opiera sie ramie 19
ruchomego gryza I14. Ksztalt $ruby sto-
suje sie do ksztaltu krazka tukowego 18,
poniewaz ramie 19 slizga sie po krazku
lukowym tak, ze szyjka sruby ma ksztalt
cylindryczny, odpowiednio do wspél-
srodkowej czesci 20 krazka tukowego,
‘podczas gdy ostrze s$ruby ‘okresla sie
_przez ksztalt wypuklosci 21. Czesciowe
wycigcie krazka lukowego 18 powoduje
uniesienie gryza ponad stolem robbczym.

Przy gryzie znajduje sie rynienka 22,
ktora, bedac przymocowana do dolnej
czesci gryza, porusza sie razem z nim,
dzieki czemu niezbedny dotychczas
osobny naped odprowadzajacej rynien-
ki odpada i gotowe s$ruby moga ze-

slizgiwaé sie do podstawionego zbior-
nika 23.

Ruchome, posiadajace ksztalt dzioba
podwdijnego, kleszcze chwytne 26 (fig. &
i 5) maja za zadanie odprowadza¢ goto-
wa srube, jak tylko zostanie ona uwol-
niona z uchwytu 16, trzymajacego ja
podczas obrabiania, i poda¢ do tegoz

_uchwytu nowa. Jeden dziéb 27 szczypcow

chwytnych 26 ujmuje gotowa wkretke
1 wyciaga ja z uchwytu w kierunku
osiowym, nastepnie opuszcza sie i wtedy
sruba spada automatycznie. Drugi zas
dziéb, osadzony na szczypcach chwyt-
nych 26 nieco wyzej, podaje natychmiast
nowy sworzeii uchwytowi 16. Zaleta
tego mechanizmu polega na tem, ze go-
towa $ruba po podaniu nowego sworznia
Srubowego 17 nie potrzebuje by¢ jeszcze
raz, jak to bylo koniecznem dotychczas,
podniesiona do gory. Dzieki temu usu-
nigta jest mozliwos¢ zderzenia gotowej
sruby z podawana, lub ze szczekami
kleszczy chwytnych 26, lub mechanizmami
lozyskowemi i t. p.,, rowniez jest zby-
tecznym zgarniacz, niezbedny przy innych
znanych maszynach tego rodzaju.

Fig. 6 przedstawia kleszcze chwytne
w chwili, gdy ujmuja gotowa srube, by
wyja¢ ja w kierunku osiowym z uchwytu.
Fig. 7 przedstawia kleszcze chwytne
w otwartem polozeniu w chwili, gdy
wypuszczaja wyrobiona srube i sa go-
towe do podania nowego sworznia s$ru-
bowego. Odbywa si¢ za$ to w ten sposob,
ze dziéb 27, trzymajacy gotows sSrube,
uderza przy odchyleniu sie kleszezy 26
o oporek 29, osadzony nieruchomo na
maszynie. Wskutek tego kleszcze 26,
otwieraja si¢ zapomoca polaczonego
z nimi drazka 281 gotowa sruba wypada
‘ponizej osi zacisku 16, zanim jeszcze
drugi dziéb kleszczy 26 poda nowy swo-
rzen srubowy do uchwytu 16.

Ruch szczypcow chwytnych 26, osa-

’
dzonych na dwuramiennej dzwigni 31,



obracajacej sie naokolo osi 30, wywoluje
sie zapomoca krazka ‘lukowego 32,
o ktory opiera sie jedno ramie dwura-
miennego drgzka 31.

Zastrzezenia patentowe.

1. Samoczynna gryzarka do narzy-
nania gwintu na srubach drzewnych
(wkretkach), tem znamienna, ze posuw
obsady narzedziowej wzdluz obrabianego
przedmiotu odbywa sie za posrednictwem
dwuramiennej dzwigni, ktérej jedno ra-
mie jest polaczone przegubowo z obsada
narzedziowa, drugie zas opiera sie
o krazek lukowy, zlobkowany, beben
lub t. p, ktérego stosunek przenosny
zmienia sie przez przesuniecie punktu
obrotu, a to.w celu zmiany drogi obsady

.
narzedzia wzdluz obrabianego przedmiotu
i osiagniecia gwintu rozmaitej dtugosci.

2. Samoczynna gryzarka do srub
drzewnych, tem znamienna, ze do od-
prowadzania gotowych srub shizy ry-
nienka, potaczona z obsada narzedzia
i otrzymujaca naped od tejze, bez
koniecznosci osobnego mechanizmu na-

pednego.

3. Samoczynna gryzarka do srub
drzewnych z ruchomemi, dwudziobowe-
mi kleszczami chwytnemi, tem znamienna,
ze dziob trzymajacy gotowgq srube, zostaje
otwarty przy odchyleniu kleszczy, wsku-"

. tek uderzenia o oporek tak, ze gotowa

sruba wypada ponizej osirzacisku, zanim
drugi dziob poda nowy sworzen sSrubo-
wy temuz zaciskowi.

M. Schmid & Séhne Eisen-&Stahlwaren-Fabriken.

Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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