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【手続補正書】
【提出日】令和3年11月1日(2021.11.1)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　ビデオ処理デバイスであって、
　第１の兄弟ノード及び第２の兄弟ノードを含む複数の兄弟ノードにパーティション化さ
れるブロックを特定し、前記第１の兄弟ノードは第１のパーティション化パラメータ及び
第２のパーティション化パラメータと関連付けられており、前記第２の兄弟ノードは第３
のパーティション化パラメータ及び第４のパーティション化パラメータと関連付けられて
おり、
　前記複数の兄弟ノートの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての親パーティション化タイプ及び親パーティ
ション化方向を決定し、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての前記親パーティション化タイプ及び前記親
パーティション化方向に基づいて、前記第２の兄弟ノードの前記第４のパーティション化
パラメータのインジケーションを受信するかどうかを決定し、
　前記第２の兄弟ノードの前記第４のパーティション化パラメータの前記インジケーショ
ンを受信するかどうかの前記決定に基づいて、前記第４のパーティション化パラメータを
取得し、前記第４のパーティション化パラメータが受信されると決定されないことを条件
に、前記第４のパーティション化パラメータが前記第３のパーティション化パラメータ及
び前記親パーティション化方向に基づいて取得され、
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　前記第３のパーティション化パラメータ及び前記第４のパーティション化パラメータに
基づいて、前記ブロックを含むピクチャを再構築し、
　前記ピクチャに対してマルチタイプツリー（ＭＴＴ）が使用されると決定し、前記ピク
チャはトリプルツリー（ＴＴ）ブロックを含み、
　前記ＴＴブロックの境界に非ブロック化フィルタリングを適用する
ように構成されたプロセッサを備えた、ビデオ処理デバイス。
【請求項２】
　前記親パーティション化タイプがＴＴであり、前記第２の兄弟ノードが中央の兄弟ノー
ドであり、前記第３のパーティション化パラメータが前記中央の兄弟ノードについてのパ
ーティション化方向を示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが前記中央の
兄弟ノードについてのパーティション化タイプし、前記中央の兄弟ノードについての前記
パーティション化方向が前記親パーティション化方向と同じであるという条件で、前記中
央の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプはＴＴに導出される、請求項１に
記載のビデオ処理デバイス。
【請求項３】
　前記親パーティション化タイプがＴＴであり、前記第２の兄弟ノードが中央の兄弟ノー
ドであり、前記第３のパーティション化パラメータが前記中央の兄弟ノードについてのパ
ーティション化タイプを示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが前記中央
の兄弟ノードについてのパーティション化方向を示し、前記中央の兄弟ノードについての
パーティション化タイプがバイナリツリー（ＢＴ）であるという条件で、前記中央の兄弟
ノードについての前記パーティション化方向は前記親パーティション化方向と直交するよ
うに決定される、請求項１に記載のビデオ処理デバイス。
【請求項４】
　前記親パーティション化タイプがＴＴであり、前記第２の兄弟ノードが中央の兄弟ノー
ドであり、前記第３のパーティション化パラメータが前記中央の兄弟ノードについてのパ
ーティション化タイプを示し、前記第４のパーティション化パラメータが前記中央の兄弟
ノードについてのパーティション化方向を示し、前記中央の兄弟ノードについてのパーテ
ィション化タイプがＴＴであるという条件で、前記中央の兄弟ノードについての前記パー
ティション化方向が受信される、請求項１に記載のビデオ処理デバイス。
【請求項５】
　前記親パーティション化タイプがバイナリーツリー（ＢＴ）であり、前記第１のパーテ
ィション化パラメータが前記第１の兄弟ノードのパーティション化方向を示し、前記第２
のパーティション化パラメータが前記第１の兄弟ノードのパーティション化タイプを示し
、前記第３のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノードについてのパーティシ
ョン化方向を示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノー
ドについてのパーティション化タイプを示し、前記第１の兄弟ノードについてのパーティ
ション化方向と前記第２の兄弟ノードのパーティション化方向が異なるか、又は前記第１
の兄弟ノードについてのパーティション化タイプがＴＴで、前記第１の兄弟ノードについ
ての前記パーティション化方向及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション
化方向の双方が前記親パーティション化方向と同じであるかの条件で、前記第２の兄弟ノ
ードについての前記パーティション化タイプが受信される、請求項１に記載のビデオ処理
デバイス。
【請求項６】
　前記親パーティション化タイプがバイナリーツリー（ＢＴ）であり、前記第１のパーテ
ィション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティション化方向を示し、
前記第２のパーティション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティショ
ン化タイプを示し、前記第３のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノードにつ
いてのパーティション化方向を示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが前
記第２の兄弟ノードについてのパーティション化タイプを示し、前記第１の兄弟ノードに
ついての前記パーティション化タイプがＢＴであり、前記第１の兄弟ノードについての前
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記パーティション化方向及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化方向
が同じであるという条件で、前記第２の兄弟ノードのパーティション化タイプがＴＴにな
るように導出され、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプがＴＴ
であり、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向及び前記第２の兄弟
ノードについての前記パーティション化方向の双方が前記親パーティション化方向に直交
するという条件で、前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプがＢＴ
になるように導出される、請求項１に記載のビデオ処理デバイス。
【請求項７】
　前記親パーティション化タイプがバイナリーツリー（ＢＴ）であり、前記第１のパーテ
ィション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティション化タイプを示し
、前記第２のパーティション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティシ
ョン化方向を示し、前記第３のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノードにつ
いてのパーティション化タイプを示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが
前記第２の兄弟ノードについてのパーティション化方向を示し、前記第１の兄弟ノードに
ついての前記パーティション化タイプ及び第２の兄弟ノードについての前記パーティショ
ン化タイプが異なるか、又は、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化タ
イプ及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプの双方がＢＴであ
り、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向及び前記親パーティショ
ン化方向が同じでないか、又は、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化
タイプ及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプの双方がＴＴで
あり、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向が前記親パーティショ
ン化方向に対して直交でないかの条件で、前記第２の兄弟ノードの前記パーティション化
方向が受信される、請求項１に記載のビデオ処理デバイス。
【請求項８】
　前記親パーティション化タイプがバイナリーツリー（ＢＴ）であり、前記第１のパーテ
ィション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティション化タイプを示し
、前記第２のパーティション化パラメータが前記第１の兄弟ノードのパーティション化方
向を示し、前記第３のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノードについてのパ
ーティション化を示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータは前記第２の兄弟
ノードについてのパーティション化方向を示し、前記第１の兄弟ノードについての前記パ
ーティション化タイプ及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプ
の双方がＢＴであり、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向及び前
記親パーティション化方向が同じであるという条件で、前記第２の兄弟ノードについての
前記パーティション化方向が前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向
と直交するように導出され、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化タイ
プ及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプの双方がＴＴであり
、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向が前記親パーティション化
方向に直交するという条件で、前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化方
向は前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向に直交するように導出さ
れる、請求項１に記載のビデオ処理デバイス。
【請求項９】
　前記第２の兄弟ノードの前記第４のパーティション化パラメータの前記インジケーショ
ンが受信されないと決定されることを前記条件に、前記プロセッサは、
　ビットストリームにおいて前記第４のパーティション化パラメータの前記インジケーシ
ョンを受信し、
　前記インジケーションに基づいて前記第４のパーティション化パラメータを決定する
ようにさらに構成される、請求項１に記載のビデオ処理デバイス。
【請求項１０】
　ビデオコンテンツを処理する方法であって、
　第１の兄弟ノード及び第２の兄弟ノードを含む複数の兄弟ノードにパーティション化さ
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れるブロックを特定することであって、前記第１の兄弟ノードは第１のパーティション化
パラメータ及び第２のパーティション化パラメータと関連付けられており、前記第２の兄
弟ノードは第３のパーティション化パラメータ及び第４のパーティション化パラメータと
関連付けられており、ことと、
　前記複数の兄弟ノートの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての親パーティション化タイプ及び親パーティ
ション化方向を決定することと、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての前記親パーティション化タイプ及び前記親
パーティション化方向に基づいて、前記第２の兄弟ノードの前記第４のパーティション化
パラメータのインジケーションを受信するかどうかを決定すること、
　前記第２の兄弟ノードの前記第４のパーティション化パラメータの前記インジケーショ
ンを受信するかどうかの前記決定に基づいて、前記第４のパーティション化パラメータを
取得することであり、前記第４のパーティション化パラメータが受信されると決定されな
いことを条件に、前記第４のパーティション化パラメータが前記第３のパーティション化
パラメータ及び前記親パーティション化方向に基づいて取得される、ことと、
　前記第３のパーティション化パラメータ及び前記第４のパーティション化パラメータに
基づいて、前記ブロックを含むピクチャを再構築することと、
　前記ピクチャに対してマルチタイプツリー（ＭＴＴ）が使用されると決定することであ
り、前記ピクチャはトリプルツリー（ＴＴ）ブロックを含む、ことと、
　前記ＴＴブロックの境界に非ブロック化フィルタリングを適用することと
を含む方法。
【請求項１１】
　前記親パーティション化タイプがＴＴであり、前記第２の兄弟ノードが中央の兄弟ノー
ドであり、前記第３のパーティション化パラメータが前記中央の兄弟ノードについてのパ
ーティション化タイプを示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが前記中央
の兄弟ノードについてのパーティション化方向を示し、前記中央の兄弟ノードについての
パーティション化タイプがバイナリツリー（ＢＴ）であるという条件で、前記中央の兄弟
ノードについての前記パーティション化方向は前記親パーティション化方向と直交するよ
うに決定される、請求項１０に記載の方法。
【請求項１２】
　前記親パーティション化タイプがＴＴであり、前記第２の兄弟ノードが中央の兄弟ノー
ドであり、前記第３のパーティション化パラメータが前記中央の兄弟ノードについてのパ
ーティション化タイプを示し、前記第４のパーティション化パラメータが前記中央の兄弟
ノードについてのパーティション化方向を示し、前記中央の兄弟ノードについてのパーテ
ィション化タイプがＴＴであるという条件で、前記中央の兄弟ノードについての前記パー
ティション化方向が受信される、請求項１０に記載の方法。
【請求項１３】
　前記親パーティション化タイプがバイナリーツリー（ＢＴ）であり、前記第１のパーテ
ィション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティション化タイプを示し
、前記第２のパーティション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティシ
ョン化方向を示し、前記第３のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノードにつ
いてのパーティション化タイプを示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが
前記第２の兄弟ノードについてのパーティション化方向を示し、前記第１の兄弟ノードに
ついての前記パーティション化タイプ及び第２の兄弟ノードについての前記パーティショ
ン化タイプが異なるか、又は、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化タ
イプ及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプの双方がＢＴであ
り、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向及び前記親パーティショ
ン化方向が同じでないか、又は、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化
タイプ及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプの双方がＴＴで
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あり、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向が前記親パーティショ
ン化方向に対して直交でないかの条件で、前記第２の兄弟ノードの前記パーティション化
方向が受信される、請求項１０に記載の方法。
【請求項１４】
　ビデオコンテンツを処理する方法であって、
　第１の兄弟ノード及び第２の兄弟ノードを含む複数の兄弟ノードにパーティション化さ
れるブロックを特定することであって、前記第１の兄弟ノードは第１のパーティション化
パラメータ及び第２のパーティション化パラメータに関連付けられており、前記第２の兄
弟ノードは第３のパーティション化パラメータ及び第４のパーティション化パラメータに
関連付けられている、ことと、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての親パーティション化タイプ及び親パーティ
ション化方向を決定することと、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての前記親パーティション化タイプ及び前記親
パーティション化方向に基づいて、ビットストリームに前記第２の兄弟ノードの前記第４
のパーティション化パラメータのインジケーションを含めるかどうかを決定することと、
　前記第３のパーティション化パラメータ及び前記第４のパーティション化パラメータに
基づいて、前記ブロックを含むピクチャを再構築することと、
　前記ピクチャに対してマルチタイプツリー（ＭＴＴ）が使用されると決定することであ
り、前記ピクチャはトリプルツリー（ＴＴ）ブロックを含む、ことと、
　前記ＴＴブロックの境界に非ブロック化フィルタリングを適用することによって、前記
ピクチャをエンコードすることと、
　エンコードされた前記ピクチャに基づいて残差を生成することと、
　前記ビットストリームに前記第１のパーティション化パラメータ、前記第２のパーティ
ション化パラメータ、前記第３のパーティション化パラメータ、及び前記親パーティショ
ン化方向、並びに前記残差のインジケーションを含めることと
を含む、方法。
【請求項１５】
　前記親パーティション化タイプがＢＴであり、前記第１のパーティション化パラメータ
が前記第１の兄弟ノードについてのパーティション化方向を示し、前記第２のパーティシ
ョン化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティション化タイプを示し、前
記第３のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノードについてのパーティション
化方向を示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノードに
ついてのパーティション化タイプを示し、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティ
ション化タイプがＢＴであり、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方
向及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化方向が同じであるか、前記
第１の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプがＴＴであり、前記第１の兄弟
ノードについての前記パーティション化方向及び前記第２の兄弟ノードについての前記パ
ーティション化方向の双方が前記親パーティション化方向に直交するかの条件で、前記第
２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプが前記ビットストリームに含めら
れない、請求項１４に記載の方法。
【請求項１６】
　ビデオ処理デバイスであって、
　第１の兄弟ノード及び第２の兄弟ノードを含む複数の兄弟ノードにパーティション化さ
れるブロックを特定し、前記第１の兄弟ノードは第１のパーティション化パラメータ及び
第２のパーティション化パラメータに関連付けられており、前記第２の兄弟ノードは第３
のパーティション化パラメータ及び第４のパーティション化パラメータに関連付けられて
おり、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
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パラメータ、並びに、前記ブロックについての親パーティション化タイプ及び親パーティ
ション化方向を決定し、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての前記親パーティション化タイプ及び前記親
パーティション化方向に基づいて、ビットストリームに前記第２の兄弟ノードの前記第４
のパーティション化パラメータのインジケーションを含めるかどうかを決定し、
　前記第３のパーティション化パラメータ及び前記第４のパーティション化パラメータに
基づいて、前記ブロックを含むピクチャを再構築し、
　前記ピクチャに対してマルチタイプツリー（ＭＴＴ）が使用されると決定し、前記ピク
チャはトリプルツリー（ＴＴ）ブロックを含み、
　前記ＴＴブロックの境界に非ブロック化フィルタリングを適用することによって、前記
ピクチャをエンコードし、
　エンコードされた前記ピクチャに基づいて残差を生成し、
　前記ビットストリームに前記第１のパーティション化パラメータ、前記第２のパーティ
ション化パラメータ、前記第３のパーティション化パラメータ、及び前記親パーティショ
ン化方向、並びに前記残差のインジケーションを含める
ように構成されたプロセッサを備えた、ビデオ処理デバイス。
【請求項１７】
　前記親パーティション化タイプがバイナリーツリー（ＢＴ）であり、前記第１のパーテ
ィション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティション化方向を示し、
前記第２のパーティション化パラメータが前記第１の兄弟ノードについてのパーティショ
ン化タイプを示し、前記第３のパーティション化パラメータが前記第２の兄弟ノードにつ
いてのパーティション化方向を示し、及び、前記第４のパーティション化パラメータが前
記第２の兄弟ノードについてのパーティション化タイプを示し、前記第１の兄弟ノードに
ついての前記パーティション化タイプがＢＴであり、前記第１の兄弟ノードについての前
記パーティション化方向及び前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化方向
が同じであるか、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプがＴＴで
あり、前記第１の兄弟ノードについての前記パーティション化方向及び前記第２の兄弟ノ
ードについての前記パーティション化方向の双方が前記親パーティション化方向に直交す
るかの条件で、前記第２の兄弟ノードについての前記パーティション化タイプが前記ビッ
トストリームに含められない、請求項１６に記載のビデオ処理デバイス。
【請求項１８】
　第１の兄弟ノード及び第２の兄弟ノードを含む複数の兄弟ノードにパーティション化さ
れるブロックを特定することであって、前記第１の兄弟ノードは第１のパーティション化
パラメータ及び第２のパーティション化パラメータと関連付けられており、前記第２の兄
弟ノードは第３のパーティション化パラメータ及び第４のパーティション化パラメータと
関連付けられており、ことと、
　前記複数の兄弟ノートの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての親パーティション化タイプ及び親パーティ
ション化方向を決定することと、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての前記親パーティション化タイプ及び前記親
パーティション化方向に基づいて、前記第２の兄弟ノードの前記第４のパーティション化
パラメータのインジケーションを受信するかどうかを決定すること、
　前記第２の兄弟ノードの前記第４のパーティション化パラメータの前記インジケーショ
ンを受信するかどうかの前記決定に基づいて、前記第４のパーティション化パラメータを
取得することであり、前記第４のパーティション化パラメータが受信されると決定されな
いことを条件に、前記第４のパーティション化パラメータが前記第３のパーティション化
パラメータ及び前記親パーティション化方向に基づいて取得される、ことと、
　前記第３のパーティション化パラメータ及び前記第４のパーティション化パラメータに
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基づいて、前記ブロックを含むピクチャを再構築することと、
　前記ピクチャに対してマルチタイプツリー（ＭＴＴ）が使用されると決定することであ
り、前記ピクチャはトリプルツリー（ＴＴ）ブロックを含む、ことと、
　前記ＴＴブロックの境界に非ブロック化フィルタリングを適用することと
を１つまたは複数のプロセッサに実行させる命令を含むコンピュータ可読媒体。
【請求項１９】
　第１の兄弟ノード及び第２の兄弟ノードを含む複数の兄弟ノードにパーティション化さ
れるブロックを特定することであって、前記第１の兄弟ノードは第１のパーティション化
パラメータ及び第２のパーティション化パラメータに関連付けられており、前記第２の兄
弟ノードは第３のパーティション化パラメータ及び第４のパーティション化パラメータに
関連付けられている、ことと、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての親パーティション化タイプ及び親パーティ
ション化方向を決定することと、
　前記複数の兄弟ノードの前記第２の兄弟ノードについての前記第３のパーティション化
パラメータ、並びに、前記ブロックについての前記親パーティション化タイプ及び前記親
パーティション化方向に基づいて、ビットストリームに前記第２の兄弟ノードの第４のパ
ーティション化パラメータのインジケーションを含めるかどうかを決定することと、
　前記第３のパーティション化パラメータ及び前記第４のパーティション化パラメータに
基づいて、前記ブロックを含むピクチャを再構築することと、
　前記ピクチャに対してマルチタイプツリー（ＭＴＴ）が使用されると決定することであ
って、前記ピクチャはトリプルツリー（ＴＴ）ブロックを含む、ことと、
　前記ＴＴブロックの境界に非ブロック化フィルタリングを適用することによって、前記
ピクチャをエンコードすることと、
　エンコードされた前記ピクチャに基づいて残差を生成することと、
　前記ビットストリームに前記第１のパーティション化パラメータ、前記第２のパーティ
ション化パラメータ、前記第３のパーティション化パラメータ、及び前記親パーティショ
ン化方向、並びに前記残差のインジケーションを含めることと
を１つまたは複数のプロセッサに実行させる命令を含むコンピュータ可読媒体。
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