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Zafizeni k pfestavovani anod pro nastaveni

vzdalenosti pélii v &lancich elektrolyzéru, ze-
jména pro elektrolyzu taveniny hliniku,
sestava z anodovych nosnikt (1, 2), pohyblivych
ve vedenich, na nichZ jsou anodovymi ty¢emi (3)
upevnény elektricky vodivé jednotlivé anodové
bloky. Rovnobéiné s dolnim anodovym nosni-
kem (1) a v proménlivém odstupu od ného je
veden ve svislém sméru alespon jeden dalsi,
horni anodovy nosnik (2), pfi¢emzZ dolni anodo-
vy nosnik (1) a horni anodovy nosnik (2) maji
navzajem protibézny pohon a vidy k jednomu z
nich jsou pripojeny anodové tyce (3).
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zarizeni k prestavovani anod pro nastaveni vzdalenosti pdlu
v &lancich elektrolyzéru

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni k prestavovani anod pro nastaveni
vzdalenosti péla v &lancich elektrolyzéru, zejména pro elektroly-
zu taveniny hliniku, sestdvajiciho 2z anodovych nosnikli, pohybli-
vych ve vedenich, na nichZ jsou anodovymi tycemi upevnény elek-
tricky vodivé jednotlivé anodové bloky.

Dosavadni stav techniky

Z publikace Chemische Technologie autoru Winnacker, Kichler,
svazek 4, 4. vydani 1986, str. 273, je znamé provadéni snizovani
anodovych nosniki podle opotfebeni uhlikové anody. Jestlize je
pfi tomto sniZovani dosaZeno nejhlubsi polohy anodovych nosniku,
musi se vsechny anodové tyée, které jsou nasazeny na opérném ramu
anodové konstrukce na koncové strané, jednotlivé upevnit na po-
mocném priéniku. Po uvolnéni matic anodovych ty¢i se anodové nos-
niky s trecim kontaktem vrati zpét do své horni polohy.

U tohoto resSeni ma anodovy nosnik velké rozdily mezi horni
a dolni polohou. V dusledku toho je draha proudu dlouha a ztraty
vykonu velké. Dale zde dochdzi ke znaénym vykyvam magnetického
pole a k dalsim provoznim nevyhodam. SniZovani anod, potrebné pro
odstranéni anodového efektu, zpUsobuje stoupnuti hladiny lazne,
¢imz maze dojit k zaplaveni anodovych uhliku a popripadé dokonce
i k preteceni taveniny ven.

Ukolem vyndlezu proto je odstranit nevyhody znameého zarizeni
pro nastaveni vzdalenosti pélu a pro odstranéni anodového efektu
a umoZnéni prizpusobeni jednotlivych anod jejich prislusnému opa-
1u.

Podstata vynalezu

Tento ukol splnuje zarizeni k prestavovani anod pro nastave-
ni vzdalenosti pélu v ¢lancich elektrolyzéru, zejména pro elek-
trolyzu taveniny hliniku, sestavajici z anodovych nosnikd, pohyb-
livych ve vedenich, na nichZ jsou anodovymi tycemi upevnény elek-
tricky vodivé jednotlivé anodové bloky, podle vynalezu, Jjehoi
podstatou je, Ze rovnobéiné s dolnim anodovym nosnikem a v pro-
ménlivém odstupu od ného je veden ve svislém sméru alespon jeden
dal$i, horni anodovy nosnik, pri¢emZ dolni anodovy nosnik a horni
anodovy nosnik maji navzajem protibézZny pohon a vzdy k jednomu
z protibéinych pohonu jsou pripojeny anodové tycCe.

Podle vyhodného provedeni jsou anodové tyce pripevnény elek-
tricky vodivé k anodovym nosnikim mechanicky, hydraulicky nebo
pneumaticky, a vZdy s jednou matici je spojena ridici jednotka
pro pfepojovani z dolniho na horni anodovy nosnik.

Ukazalo se, 2Ze stridavym upindnim anodovych ty¢i na proti-
béiné synchronné se pohybujici anodové nosniky je umoZnén plynuly
pohyb doli pro vyrovnani vzniklého opalu anod. PFi tom je rovnéz
mozné provadét jednotlivou regulaci anodovych uhlika tehdy, kdyZ
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prisludnad anodovd ty¢ se vhodnym zpuUsobem prepoji z Jjednoho na
druhy anodovy nosnik, ktery vykondva ve svislém sméru protibézné
synchronné zdvihovy, respektive klesajici pohyb.

Resenim podle vyndlezu je mozZno zabranit stoupnuti hladiny
lazné pri odstranéni anodového efektu. To se provede soucasnym
kKlesanim a zvedanim vZdy jedné ¢asti anod tim zplisobem, Ze pri-
davné vytladeny objem taveniny se kompenzuje objemem vytazZeneho
anodového uhliku.

ernym pohybem anodovych nosnikii nahoru nebo dolu se v prvé
radé umozni pou21t1 praktlcky pevného stoupac1ho potrubi k sou-
sedni peci pri pfipojeni anody a katody a neni zapotrebi pouzit
pomocny pfiénik, ktery obsluhu dosavadnich jednotlivych ¢&lanka
elektrolyzeru znacéné komplikoval. Dale miZe byt anodova tyé ve
srovnani se znamymi proveden1m1 provedena mnohem krats$i, coZ zna-
mend materidlové a hmotnostni uspory.

Prehled obrazku na vykresech

Vynalez bude dadle bliZe objasnén na prikladu proveden1 podle
priloZenych vykresu, na nichZ obr. 1 a obr. 2 znazornuji schema-
ticky v fezu ¢lanek elektrolyzéru.

Priklady provedeni vyndlezu

Anodové nosniky 1 a 2 jsou anodovymi tyéemi 3 spojeny s ano-
donmi uhliky 4. Tento celek je upevnén v nosné konstrukci 5, na
niz je rovnéz usporadan pohon 6 vretena 7. Vreteno 7 je opatfeno
v horni a dolni poloviné zavitem, pri¢emZ tyto zavity maji opacné
stoupani a tvori tak protibéZné pohony anodovych nosnika 1 a 2.

V dolni &asti obr. 1 a 2 je znadzornén v dilc¢im Fezu ¢lanek
elektrolyzéru. Lze zde rozeznat vanu 8 pece, ohnivzdornou dnovou
izolaci 9 a uhlikové dno 10. V boé¢ni ¢&asti je znazornéna okrajova
uhlikova vyzdivka 11, jakoZ i katodickd ocelova kolejnice 12. Nad
kapalnym kovem 13 je elektrolyticka lazen 14.

Rozlisuji se ndsledujici zpusoby provozu:
a) Dodateéna regulace pro vyrovnani opalu anod

Na obr. 1 je znadzornéna poloha dolniho anodového nosniku 1
kratce pred dosazenim dolni koncové polohy. Aby se umozZnilo dalsi
klesani opaleného anodového uhliku 4, musi se provést prepojeni
anodové tyée 3 2z dolniho anodového nosniku 1 na horni anodovy
nosnik 2.

Za tim Ucelem se nejprve pohon [ vretena 7 zastavi. Potom se

anodova tyé 3 pomoci matice 15 spoji s hornim anodovym nosnikem
2. Potom se provede uvolnéni matice 16 od dolniho anodového nos-

niku 1.

Nyni se provede pohyb anodovych uhliku 4 hornim anodonm
nosnikem 2 doll, dokud horni anodovy nosnik 2 nedosahne své dolni
koncové polohy podle obr. 2. Potom se opét pohon 6 vretena 7 za-
stavi a dolni anodovy nosnik 1 se spoji matici 17 s anodovou tycéi
3. Po uvolnéni matice 18, tedy uvolnéni horniho anodového nosniku
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2 od anodové tyc¢e 3, muZe pokracovat anodovy uhlik 4 v sestupném
pohybu.

b) Jednotliva regulace anodovych uhlikl

V nasledujicim bude zvétsSovani vzddlenosti pélu blizZe popsa-
no podle obr. 2, pric¢emz zmensSovani této vzddlenosti se provadi
odpovidajicim zpusobem v opa¢ném sledu.

Anodovy uhlik 4, ktery se md& zvednout, se v klidovém stavu
pohonu 6 vretena 7 pripoji matici 18 k hornimu anodovému nosniku
2. Pritom vSechny ostatni anodové uhliky 4 zGstdvaji upevnény na
dolnim anodovém nosniku 1.

Po spusténi pohonu 6 vretena 7 se zvétsi vzdalenost pélu
nastavovaného anodového uhliku 4, protoZe horni a dolni anodovy
nosnik 1 a 2 se pohybuji protibézZné. Jakmile je dosaZeno poZado-
vané zmény vzdalenosti pélu, odpoji se opét horni anodovy nosnik
2 matici 18 od anodové tyce 3, kterd se potom matici 17 spoji
s dolnim anodovym nosnikem 1.

ProtozZe opal anody ¢ini zhruba 0,5 aZz 2 cm denné, dostacuje
zdvih anodovych nosniki 1 a 2, Kktery bude mensi nebo roven 5 cm,
aby se provedly vSechny myslitelné zdvihaci a snizZovaci pohyby.
Anodové tyce 3 mohou byt proto provedeny jako velmi kratké a rov-
néz vzddlenost kostry od elektrolytické l1ladzné 14 miuZe byt velmi
mala, coZ znamena zmenseni celkové konstrukcéni vysky c¢lanku elek-
trolyzéru.

V popsaném prikladu provedeni se pohyb anodovych nosniku
1l a 2 nahoru a dolu provadi pomoci vretena 7 s dvéma 2zavity
s opa¢nym stoupdnim. Za tim Gc¢elem Jjsou v anodovych nosnicich
1l a 2 usporadany prislusné vytvorené matice 15, 16, 17 a 18.

V Givahu vs$ak rovnéZ pripadad provadéni téchto pohybu nahoru
a dolu i pomoci jinych mechanickych, pneumatickych, hydraulickych
nebo elektromechanickych hnacich prostredku. Kazdy anodovy nosnik
1l a 2 muZe byt napriklad ovladan zvlastnim pohonem jednim elek-
tromotorem nebo hydraulickym valcenmn.
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PATENTOVE NAROKY

Zafizeni Xk prestavovdni anod pro nastaveni vzddlenosti pdlu
v ¢lancich elektrolyzéru, zejména pro elektrolyzu taveniny
hliniku, sestavajici z anodovych nosniku, pohyblivych ve vede-
nich, na nichZ jsou anodovymi tyéemi upevnény elektricky vodi-
vé jednotlivé anodové bloky, vy znacdc¢uijici s e
t i m, Ze rovnobéiné s dolnim anodovym nosnikem (1) a v pro-
ménlivém odstupu od ného je veden ve svislém sméru alespon je-
den dalsi, horni anodovy nosnik (2), pri¢emZ dolni anodovy
nosnik (1) a horni anodovy nosnik (2) maji navzajem protibézny
pohon a vZdy k jednomu 2z protibéZnych pohonu jsou pripojeny
anodové tyce (3).

Zarizeni podle naroku 1, vy znadéujici s e t i m,
Ze anodové tyce (3) jsou pripevnény elektricky vodivé k anodo-
vym nosnikum (1, 2) mechanicky, hydraulicky nebo pneumaticky,
a vZdy s jednou matici (15, 16, 17, 18) je spojena ridici jed-
notka pro prepojovani z dolniho anodového nosniku (1) na horni
anodovy nosnik (2).

2 vykresy
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obr. 1
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obr. 2
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