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Wynalazek dotyczy ukladu pamieci opartego
na zasadzie obiegu impulséw elekirycznych
uzyskiwanych z kolejnej rejestracji posacze-
gélnych pomiaréw statystycznych.

Szybko dziatajacy ukiad pamieci, ktdry sku-
zy jednoczefnie do sortowania andarzen sta-
tystycanych wedhug amplitudy wazglednie czasu,
stasowany jest przede wszystkim w wielokana-
lowych analizatorach w technice ponmamwe;
uzywanej w fizyce jgdrowej.

Azeby uzyskaé¢ mozliwie maly czas pob1era-
nia danych, stosuje si¢ jakio uklad pamieci do
gromadzenia sygnatéw znang macierz ferryto-
wg, Stosowansa zwykle w elektronicznych ma-
szynach liczacych. Ze wzgledu na to, Ze zasada
gromadzenia danyeh oparta jest na réwnole-
glym spasobie pracy, konieczna jest znacmna
") Wiasciciel patentu oéwiadezyl, ze twéncg
wynalagiu jest inE. Johanmes Horig.

iloé¢ elementéw lgyemacych dla pobierania da-
nych i przekazywania ich na zewnatirz przy
czym elementy te muszg posiadaé wysoks oze-
stotliwosé gramiczng, poniewaz odstep crasowy

dwoch impulsow ststycznych okreflony jest na -

przypadek najprawdopodobniejazy, e oba na-
stapig bezposrednio po sobie.

Poza tym stosowane s3 znane obiegowe ukia-
dy pamigeci z opdzniajgcym przewodem ultra-
dzwiekowym z niklu (magnetostrykecyiny), rie-
ci (plynny) lub kwarcu (piezoelektrycznym),

wazglednie matego nakladu Srodkéw elektro-
nicznych dla pobierania i preekazywania da-
nych, jednakze ze wugledu na okresowy obieg
nie nadajg sie w. zasadzie dla przechowywania
zdarzen statystycznych, gdyz na ogél w jed-
nym okresie moga przyjaé tylko jedno =zda-
rzenie. .

ktére na skutek pracy szeregowej wymagaia



Wynalazek zajmuje sie zadaniem obnizenia
koniecznego nakladu S$rodkéw dla osiggnigeia
mujidjszych czaséw .pobierania i przekazywania
danych w znanych uktadach pamieciowych
przy zastosowaniu znanych urzadzen szerego-
wych do gromadzenia danych, zwlaszcza be-
bnéw magnetycznych. .

Uklad. wedlug wynalazku unika poszczegdl-
nych znanych urzadzen. Wynalazek osigga to
w ten spos6b, ze stosuje szereg szybkich po-
Srednich ukladéw pamieciowych o mozliwie
mniejszej pojemnoici osiggajac przez to dopa-
sowanie w czasie, ciggu impulséw statystycz-
nych do stosunkowo wolno pracujgcego glow-
nego ukladu pamieciowego o duzej pojemnosci
iloSci danych, przy zmniejszonym rzeczywistym
czasie pobierania danych.

Wedlug wynalazku, przez zastosowanie sze-
regu réwnolegle dostepnych, pos$rednich ukla-
déw pamieciowych, o malej pojemnoéci i krét-
kim czasie pobieramia, ktére okresowo sg ,wy-
pytywane” przez znane gléwme uklady pamie-
ciowe o duzej pojemnosci i wiekszym czasie
pobierania, oraz przez tworzenie z grupy wie-
lu danych jednej zbiorowej informacji dla gléow-
nego ukladu pamiegci, dopasowany zostaje sta-
tystyczny ciag zdarzen do okresu obiegowego
ukladu pamieci. Mozliwym jest wéwcezas, przy
zastosowaniu wazglednie wolniejszego ale tan-
szego sposobu gromadzenia danych wedlug za-
sady obiegowej, osiggniecie rzeczywistego cza-
su pobierania danych zmniejszonego od 10 do
109-krotnie a nawet wiecej. Wykorzystana fu
zostala nie tylko mozliwo$é przejecia podczas
jednego obiegu danych z n poérednich ukia-
déw pamieci i zredukowania czasu pobierania
-0 czynnik 1/n, lecz poza tym rdéwniez osig-
gnigte zostalo dopasowanie czasowych odste-
péw . poszczegblnych grup danych, przez znane
dzialanie poérednick wukladéw pamieci jako
Azielnikéw czestcSei nastepowania impulsow.

ywstata przez to mozliwo§é zastosowania be-
ona magnetycznego, podlegajgcego w malym
tylko stopniu zakléceniom i uzywanego czesto
w elektronowych maszynach liczgeych jako ta-
ni uklad pamieci do rejestracji statystycznych
wynikéw pomiarowych, pomimo jego wzgled-
nie duzego czasu pobierania i przekazywania
dany<ch.

Z powodu wzglednie malej predkosci obiegu
-bebna nie stawia sig w tym przypadku tak
duzych wymagan wzgledem stopnia wzmoc-
nienia j szerokosci ta$my magnetofonowej, jak
w znanych sposobach réwmnoleglego gromadze-
nia danych (np. z macierzg) tak, ze uklad pa-

migei mozna wyposazyé w tanie i1 nieograni-
czonz w swej trwalosci elementy pdlprzewod-
nikowe. Maly pobér mocy umozliwia budowe
skupionej i dogodnej konstrukeji ukladéw elek-
{ronow ych.

Zasada wynalazku objasniona zostanie blizej
na przykladzie uwidocznionym na rysunku.

Glowny uklad pamieci HS, moze to byé be-
ben magnetyczny, podzielony jest wedlug wy-
nalazku na odcinki HSp-;, HS,, HSp+1..... s
pzy czym kazdemu odcinkowi czgstkowemu
przyporzadkowany jest poSrednio uklad pamie-
ci ZS, dla gromadzenia danych, znacznie szyb-
c¢iej diialujyce od ukladu gléwmego HS. Stosu-
nek pojemno$ci wyrazajacy sie w ilosci mozli-
wych do zgromadzenia danych w obu ukia-
dach pamigci wyraza sie liczbg catkowity. Ich
czasy pobierania i przekazywania danych sg do
tych pojemnosci odwrotnie - proporcjonalne,
Dla kazdego posredniego ukiadu pamigei ZS,
istnieje specjalny impuls znakujgey Aa, ktoéry
podaje przyporzagdkowang mu faze poczytkows
cyklu gléwnego ukladu pamieci.

Podredni uklad pamiedi ZSp, do gromadzenia
danych zawieraja w swej objetoSci, oprécz
impulsow cyfrowych Jj........ Jm, Jm, Jm + 1,
przedstawiajgcych wiaSciwe dane, réwmiez im-
pulsy cyfrowe Py . . ... P,, kidre oznaczone
sg numeramj poszczegblnych poSrednich ukta-
déw pamieci. W dalszym ciggu opisu nazywa-
ne one bsdg impulsami poloZenia.

Wedlug wynalazku impulsy polozenia, nano-
szone sg wraz z przeznaczong do przechowy-
wania informacja do posredniego ukladu pa-
mieci ZS, i sluzg jako blokada dla naplywu do
tego samego ukladu dalszych informacji prze-
znaczonych dla innych poSrednich ukladéw pa-
migci ZS.

Przenoszenie 1 rozsegregowanie danych do
ukiadu pamigei HS gromadzacego informacje
nastepuje wediug wynalazku przez kazdorazo-
we odliczenie obiegobw posredniego ukladu ZS,
wychodzac z momentu zgodnosci w czasie z
impulsem znakujgcym A,, przy czym nastepu-
je dodawanie lub odejmowanie powtarzajgce-
go sie cyklicanie impulsu, az do przejécia za-
wartoSci ukdadu pamigei w specjalne poloze-
nie impulsu, cyfrowego Jp+;. W momencie

- przej$cia, cykl ukladu posredniego zostaje roz-

dzielony i zawarto§é odpowiedniego odcinka
giébwnego ukiadu pamieci przewodzona jest na
dlugosci jednego przedziatu tego ukladu, p»o
przez uklad dodajgcy wzglednie odejmujacy od-
powiedniego posredniego ukladu pamieci ZSp.
Releksacyjny wuklad przenoszgcy zawarty w
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ukladzie dodajgcym magazynuje impuls z ostat-
nlego dodawania wukladu posredniego, wizgled-
nie -odejmowania i powoduje, ze dotychczaso-

wa zawarto$§é odpowiedniego przedzialu gléow-

nego ukladu pamieci HS powiekszona zostaje
o wanto§¢ 1 lub przy odpowiednim przela-
czeniu pomiejszona o te sama wartosc.

Rysunek uwidacznia uklad pamieci w wiie-
lokanalowym analizatorze o 128 kanatach i o
pojemno$ci 16 bit (binary digit) podoZen im-
pulsowych w kazdym kanale. Przewidziana
jest . . . . 8 poSrednich ukladéw ZS, tak, ze 16
bit objetosci ukladu posredniego rozdziela sie
na 8 pozycji impulséw polozenia Py....DPg,
7 pozycji impulséw cyforwych J; . . . . J7
i 1 pozycje Jy impulsu przejscia przy doda-
waniu lub odejmowaniu. Wszystiie te impulsy
uzyskiwane sg jako impulsy pomocnicze z obro-
tu bebna, niezaleznie od siebie.

Wynik pomiaru, np. liczba impulséw syn-
chronizujgcych uzyskana z transformacji am-
plitudy wazglednie czasu, przechodzi najpierw
do ukladu liczacego, zwyklego reduktora sy-
stemu dwoéjkowego, kidrego stan amalizowany
jest stale przez impulsy J; .. ... .. J7. Po
zakonczeniu procesu pomiarowego warto$é po-
bierana jest tak przygotowana przez uklad
relaksacyjny I i II oraz przez uklad wejsScio-
wy, ze osiem réwnoleglych ukladéw wejscio-
wych Ty . ... ... Ty z potréjng zgodnoscia
jest wtedy otwarte, gdy odpowiedni impuls
potozenia (Zn) jako impuls blokujacy, z wiczes-
niej pobranej wiartosci, nie umozliwi przebiegu.
" Poniewaz kazdemu poéredniemu ukladowi pa-
mieci ZS przyporzadkowany jest w czasie spe-
cjalny kanat P, kiéry jako trzecia skladowa,
obok napiecia relaksacyjnego i impulsu bloku-
jacego Z,, okreSla stan ukladu wejSciowego,
w jakim$ innym, wolnym, pofrednim ukladzie
pamigci zmagazynowany zostaje impuls poloze-
nia i réwnolegle do tego wlaczony stopien re-
laksacyjny III. Zamyka on natychmiast przez
ukiad zwrotny ze stopnia relaksacyjnego II
przebieg dalszych impulséw polozenia (P), na-
tomiast otwiera wejsScie odpowiedniego ukla-
fdy naéredniego ZS dla i mpulsow cyfrowych,
na diugoéci jednego ukladu pamieci. W ten spo-
s6b zakonczone jest pobieranie. Zwolnienie dla
dalszych informacji nastepuje przy pomocy VII
stopnia relaksacyjnego, ktéry zwalnia blokade
wejSciowa rejestru liczgcego.

Przetwarzanie zawartosci ukladu pamieci roz-
poczyna si¢ w momencie zgodnosci z impul-
sem Ap. Rozpoczyna wtedy dzialanie relaksa-

-cyjny stopien IV i otwiera droge dla opb6imio-
nych impulséw Pg, ktore podwyZszajg zawar-

to§¢ ukladu pamieci ZS za kazdym cyklem o1,
az wolne jeszcze stamowisko cyfrowe Zg zosta-
nie zajete przez wynik dodawania wazglednie
odejmowania. Przy pokrywaniu si¢ Zg i impul-
su cyfrowego Jg wlgcza sie stopienn relaksacyj-
ny VI, oddziela uklady posrednie ZS i prze-
wodzi zawartos¢ gléwmego ukladu pamieci HS
poprzez stopien dodajacy. Tu w - przenoszgcym
stopniu relaksacyjnym V zawarta jest jeszcze
1 z poprzednich operacji, ktora zostaje dodana
do dotychczasowej zawartosci z impulsami po-
lozenia witgcznie i tym samym zwolnienie dla
nanoszenja informacji do posredniego uktadu
pamieci ZS.

Przez ukiad wedlug wynalazku i zasbosowa-
nie glownych i posrednich ukladow pamieci
uzyskuje si¢ w stosunku do znanych uktadéw
znacznie zmniejszony czas pobierania i prze-
kazywania informacji przy zastosowaniu pro-
stych, szeregowych ukladow pamieci Wada bar-
dzo duzych czaséw pobierania i przekazywania
istniejagca w bebnowych ukladach — pamieci
zostala ominieta przez szybkie magazynowanie
poSrednie, pozostala jednak zachowana zaleta
malego nakladu $rodkéw i duzej pojemmnosci
takich szeregowych ukladéw pamiegci.

Zasade wedlug wynalazku mozna stosowaé
ze szezegblnie dodatnim rezultatem w analiza-
torach wielokanalowych i statystycznych urzg-
dzeniach do gromadzenia danych. :

Zastrzezenia patentowe

1. Szybko dzialajgcy uklad pamiecei do auto-
matycznego sortowania wynikow pomiaro-
wych, znamienny tym, ze zawiera szereg -
szybko dziatajgcych posrednich ukladdéw pa-
‘migei, 0 mniejszej pojemnosei, przez co osig-
ga si¢ dopasowanie w czasie ciggu impul-
sow statystycznych do stosunkowo wolnego
gléwnego ukladu pamieci o duzej pojemno-
Sci, przy zmniejszonym rzeczywistym czasie
pobierania i przekazywania danych, przy
czym przez podzielanie obiegowego ukiadu
pamiegci na n odeinkéw czgstkowych, przy
zgodnoédei z impulsem zmakujgeym (Anp) dla
poszezegélnego posredniego ukladu pamigei
podczas jednego obiegu jest podane najwy-
zej n danych (informaciji).

2. Szybko dzialajacy uklad pamieci smzegél-
‘nie w analizatorach wielokanalowych we-
diug zastrz, 1, znamienny tym, Ze zawiera
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beben magnetycany do magazynowantia da- kwidowana az do przebiegu cyfr w wl-

nych (informacil), przy czym do sortowa- nie oznaczone polodenie cyfrowe.
nia danych (informacji) zawartoéé posred- VEB Vakutronik
niego ukiadu pamieci jest pobierana lub li- Zastepca: mgr Joze! Kaminski

rzecznik patentowy
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