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“PROCESSADOR DE ALIMENTOS COM MEIOS DE RETENCAO
MONTADOS NA PARTE INTERNA DA TAMPA”

A invengdo refere-se a um processador de alimento que contém
uma unidade de base, cuja unidade de base compreende um alojamento com uma
parede de alojamento € em cuja unidade de base um motor € alojado e cuja
unidade de base compreende uma configuragdo de eixo se elevando da parede de
alojamento e que compreende um eixo de acionamento acionavel por meio do
motor ¢ guiada através da parede de alojamento, € um recipiente de trabalho, cujo
recipiente de trabalho compreende uma parede de fundo € uma extensdo
cilindrica vazada que se eleva da parede de fundo para o interior do recipiente €
cujo recipiente de trabalho, em uma operagdo do processador de alimento, €
suportado por meio da parede de alojamento € com sua extensao cilindrica vazada
circundando, pelo menos parcialmente, a configuragdo de eixo, € uma cobertura
para o recipiente de trabalho, cuja cobertura € colocada sobre o recipiente de
trabalho em uma operagao do processador de alimento, € meios de retengdo para
reter ambos o recipiente de trabalho sobre a unidade de base e a cobertura sobre o
recipiente de trabalho, cujos meios de retengdo compreendem um membro de
retengdo preso de modo ajustavel sobre a cobertura e ajustavel entre uma posigao
de retencdo € uma posigao de liberagdo € um membro de retengdo provido sobre a
unidade de base, € meios de ajuste para ajustar o membro de retengio preso de
modo ajustavel sobre a cobertura entre sua posi¢do de retengdo e sua posigao de
liberagdo, cujos meios de ajuste sdo presos de modo ajustavel sobre a cobertura.

Esse processador de alimento correspondente a construcdo
mencionada na introdugdo no primeiro paragrafo € conhecido a partir do
documento de patente US 6.340.124 A1l; nesse documento de patente, o leitor
deve dar atengdo a construgdo ilustrada nas Figuras 6a a 6h e a descrigdo anexa
dos desenhos. No processador de alimentos conhecido, um botio de

pressionamento capaz de se deslocar na diregao axial e dois membros de



10

15

20

25

travamento deslizantes, guiados de modo deslizante substancialmente
transversalmente a diregBo axial, sdo providos sobre a cobertura para o
recipiente de trabalho e sobre a unidade de base séo providas duas projedes
de travamento, os dois membros de travamento deslizantes sendo ajustaveis
por meio do botfo de apertar entre uma posigdo de travamento e uma posi¢do
de liberagdo e os dois membros de travamento deslizantes providos sobre a
cobertura em sua posi¢io de travamento encaixando atrds das duas projegdes
de travamento providas sobre a unidade de base, de modo que, quando os
membros de travamento deslizantes estdo em sua posicdo de travamento,
tanto a cobertura seja retida ou fixada sobre o recipiente de trabalbo, quanto o
recipiente de trabalho seja retido ou fixado sobre a unidade de base do
processador de alimento, sem prendedores tipo baioneta ou outros fechos, que
sd0 inconvenientes para manipular ou sdo de construgfio complicada, exigida
para sua fixagdo. No processador de alimentos conhecido, dois membros de
travamento deslizantes sdo providos repousando sobre o lado de fora da
cobertura ¢ com suas extremidades livres, por meio das quais os membros de
travamento deslizantes cooperam com as projecdes de travamento providas
sobre a unidade de base, s¢ projetam em dire¢Ges radiais além do recipiente
de trabalho, a fim de ser capaz de cooperar com as projecdes de travamento.
Além disso, no caso do processador de alimento conhecido, as circunstancias
sfo tais, que as projecdes de travamento sio providas sobre extensdes de
unidade de base iguais a torre providas separadamente para este proposito,
extensdes que se estendem na diregdo axial substancialmente a partir da
parede de alojamento que suporta o recipiente de trabalho durante a operagio.
Visto que os membros de travamento deslizantes sdo providos sobre o lado de
fora da cobertura, ha a possibilidade que durante uma operagdo do
processador de alimento os membros de travamento deslizantes possam ser,
sem operar o botiio de pressionamento, ndo intencionalmente ¢ de modo ndo

admissivel deslocados, o que levaria ao destravamento ndo intencional, por
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meio do que a cobertura e o recipiente de trabalho, entdo, ndo estariam mais
presos de modo apropriado, o que pode levar ou levaria, pelo menos, a uma
interrupcdo da operaglo. Além disso, isso d4 origem ao problema dos
membros de travamento deslizantes ¢ das projegSes de travamento, que
cooperam com os membros de travamento deslizantes, poderem ser
danificados. Um outro problema ¢ o fato das extensdes 1guais a torre sobre as
quais as projedes de travamento sio providas ocuparem uma quantidade
relativamente grande de espago, o que leva, com certeza, ao alargamento
indesejavel do processador de alimento. Além do mais, no caso do
processador de alimento conhecido, quando se coloca o recipiente de trabalho
sobre a parede de alojamento que suporta o recipiente de trabalho, deve-se ser
cuidadoso em assegurar que o recipiente de trabalho seja introduzido entre as
duas extensdes que se projetam a partir daquela parede de alojamento e que
portam as projegdes de travamento.

E um objetivo da presente invengdo eliminar os fatores e
problemas acima mencionados em um processador de alimento conhecido que
corresponde & construgio mencionada na introdugo no primeiro paragrafo, e
produzir um processador de alimento aperfeigoado.

Para alcangar esse objetivo, no caso de um processador de
alimento de acordo com a de invencdo, caracteristicas de acordo com a
invengfio sdo providas de modo que um processador de alimento de acordo
com a invengdo seja caracterizavel na maneira especificada aqui, ou seja:

Processador de alimento contendo uma unidade de base,
unidade de base que compreende um alojamento com uma parede de
alojamento e unidade de base na qual um motor § alojado € unidade de base
que compreende uma configuragdo de eixo que se origina a partir da parede
de alojamento e que compreende uma eixo de acionamento aciongvel pelo
motor ¢ levada através da parede de alojamento, € um recipiente de trabalho,

recipiente de trabalho que compreende uma parede de fundo e uma extensdo
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cilindrica vazada que se origina a partir da parede de fundo para o interior do
recipiente ¢ recipiente de trabalho que, em uma operagdo do processador de
alimento, & suportado por meio da parede de alojamento e com sua extensao
cilindrica vazada circunda, pelo menos parcialmente, a configuragdo de eixo,
e uma cobertura para o recipiente de trabalho, cobertura que € colocada sobre
o recipiente de trabalho em uma operagdo do processador de alimento, e
meios de retenfio para reter tanto o recipiente de trabatho sobre a unidade de
base quanto a cobertura sobre o recipiente de trabalho, meios de retengdo que
compreendem um membro de retengdo preso de modo ajustavel sobre a
cobertura e ajustivel entre uma posigio de retengdo e uma posigdo de
liberagiio ¢ um membro de refengdo provido sobre a unidade de base, e meios
de ajuste para ajustar o membro de retengdo preso de modo ajustavel sobre 2
cobertura entre sua posi¢io de retengdo e sua posigdo de liberagdo, meios de
ajuste que sdo presos de modo ajustavel sobre a cobertura, onde o membro de
retengdo preso de modo ajustével sobre a cobertura ¢ arranjado na regido do
lado de dentro da cobertura e onde o membro de retengio provido sobre a
unidade de base é formado por meio da configuragdo de eixo.

Provendo-se as caracteristicas de acordo com a invengdo, em
uma maneira muito simples ¢ estruturalmente vantajosa os meios de retengo
presos de modo ajustavel sobre a cobertura, ¢ que s3o arranjados na regido do
lado de dentro da cobertura, podem ser ajustados exclusivamente por meio
dos meios de ajuste, de modo que o ajuste ndo intencional desses meios de
retencio scja, virtualmente, excluido ou, pelo menos, grandemente evitado.
Além disso, ganha-se a vantagem de que todos os meios de retengdo ficam
localizados no espago interno fechado pela cobertura e pelo recipiente de
trabalho, espago interno que ja ¢ provido, significando, em outras palavras,
que nenhum espago adicional € exigido para os meios de retengdo, de modo
que o processador de alimento ndo seja alargado pelos meios de retengdo.

No caso de um processador de alimento de acordo com a
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invengio, a configuragio de eixo pode ter construgdes diferentes. Por
exemplo, a configuragdo de eixo pode ser formada meramente por uma eixo
ou eixo cilindrico tnico preso de modo fixo sobre a unidade de base, eixo ou
eixo geométrico ao redor do qual uma ferramenta aciondvel por meio do
motor alojado na unidade de base é acionavel em rotagdo no recipiente de
trabalho. Provou-se muito vantajoso, contudo, se a configuragdo de eixo
compreende uma luva de mancal presa de modo fixe na unidade de base, luva
de mancal que em sua extremidade voltada para a cobertura compreende o
membro de retengdo provido sobre a unidade de base. Essa construgo oferece
a vantagem de que a configuragdo de eixo compreende um componente da
construgdo cilindrica vazada, ou seja, a luva de mancal, de modo que um
componente adicional do processador de alimento possa ser acomodado
dentro da luva de mancal.

No caso do processador de alimento de acordo com a
invencio, o membro de retengiio provido sobre a luva de mancal pode ser
formado por um anel de retengdo montado sobre a luva de mancal. Provou-se
especialmente vantajoso, contudo, se o membro de retengio provido sobre a
luva de mancal for formado por um entalhe provido sobre a luva de mancal.
Isso representa uma construcdo especialmente simples, a qual assegura
retengéo confidvel.

No caso de um processador de alimento de acordo com a
invencio que tem uma luva de mancal presa de modo fixo, provou-se
especialmente vantajoso se um pino de controle ajustavel for acomodado na
luva de mancal, pino de controle que € guiado de modo ajustével na diregéo
axial da luva de mancal ¢ ¢ ajustavel entre uma posi¢do de repouso ¢ uma
posigo ativa e pino de controle que, quando a cobertura estd no lugar sobre o
recipiente, € preso na sua posigio ativa por meio de uma parte de controle
acomodada na cobertura. Desse modo, por simples meios estruturais uma

fungio de controle é adicionalmente realizada, o que pode ser iniciado por
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meio da cobertura.

No caso de um processador de alimento de acordo com a
invengfo, como descrito no paragrafo anterior, provou-se muito vantajoso se
for feita adicionalmente provisio de um dispositivo de acionamento
controlavel a ser provido para acionar a eixo de acionamento da configuragio
de eixo, o dispositivo de acionamento sendo controlvel entre um modo de
transmissdo da operagdo e um modo interrompido da operagdo, e, quando a
cobertura € colocada sobre o recipiente, o dispositivo de acionamento €
guiado para um modo de fransmissdo da operagdo por meio do pino de
controle ajustavel. Desse modo, o dispositivo de acionamento pode ser efetivo
somente quando a cobertura estiver apropriadamente no lugar sobre o
recipiente de frabalho.

No caso de um processador de alimento que tem um pino de
controle ajustavel na luva de mancal, provou-se, além disso, muito vantajoso
s¢ adicionalmente for feita provisdo de um comutador de seguranga adjacente
a configuracdo de eixo a ser provido, comutador de seguranca que €
comutavel entre uma posigdo de comutador de seguranca € uma posigdo de
comutador de liberagdo, e, quando a cobertura estiver no lugar sobre o
recipiente, para o comutador de seguranga ser comutado para sua posigdo de
comutador de liberagio por meio do pino de controle ajustavel. Desse modo,
o comutador de seguranga pode ser comutado para sua posigio de comutador
de liberagio somente quando a cobertura estiver apropriadamente no lugar
sobre o recipiente de trabalho. A provisdo desse comutador de seguranga em
um processador de alimento tem sido conhecida de per se ha algum tempo, ¢,
de fato, um comutador de seguranca serve para liberar o circuito de energia
para o motor, de modo que o motor possa ser comutado ligado somente
quando o comutador de seguranga estiver comutado para sua posigio de
comutador de liberacio.

No caso de um processador de alimento de acordo com a



10

15

20

25

invengdo, apenas um membro de retengdo nico, ou trés, ou quatro, Ol Mesmo
mais membros de retengo ajustéveis sobre a cobertura podem ser providos na
regido do lado de dentro da cobertura. Provou-se especialmente vantajoso se
dois membros de retengdio ajustiveis um na diregdo oposta a do outro forem
providos sobre a cobertura na regido do lado de dentro da cobertura. Isso €
vantajoso com relagio & melhor conciliagio possivel entre uma retengao
confiavel ¢ um projeto estrutural que tenha o menor nimero e 0s mais simples
componentes possivels.

No caso de um processador de alimento de acordo com a
invencio, como descrito no pardgrafo anterior, provou-se muito vantajoso se
cada um dos dois membros de travamento deslizantes for solicitado em
direcfio a sua posigdo de retengdo por meio de, pelo menos, um meio de mola
e se os dois membros de travamento deslizantes e os meios de ajuste forem
construidos para ajustar os dois membros de travamento deslizantes a partir
de suas posigdes de retencdo para suas posi¢des de liberagdo. Desse modo, 0s
dois membros de travamento deslizantes sdo solicitados automaticamente por
meio do pelo menos um meio de mola na diregdo de suas posi¢Oes de retengdo
e, assim, uma retencdo automatica ¢ assegurada.

No caso de um processador de alimento que tem dois membros
de travamento deslizantes, provou-se muito vantajoso se os meios de ajuste
compreenderem um botdo de pressionamento mével com relagdo a cobertura
e por meio do qual os dos membros de travamento deslizantes sejam
ajustaveis. Essa solugfo conhecida de per se a partir do documento de patente
mencionado na introdugio também se provou muito vantajosa no caso de um
processador de alimento de acordo com a invenglo, porque capacita uma
operago especialmente simples e conveniente de se conseguir.

Deve ser mencionado, neste ponto, que, ao invés de membros
de travamento deslizantes como meios de retengdo sobre a cobertura, outros

meios de retencio alternativos podem ser providos, por exemplo, alavancas de
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travamento ou membros de travamento montados de modo pivotavel, que séo
ambos presos de modo pivotavel e deslizante. No caso de um processador de
alimento de acordo com a invengio, também ¢ possivel prover um comutador
oscilador ou um puxador giratdrio como meios de ajuste, ao invés de um
botdo de pressionamento como meio de ajuste.

Esses e outros aspectos da invengdio sdo visiveis e serdo
elucidados, por meio de exemplo nfo limitativo, com relagdo aos modos de
realizacdo descritos aqui.

Nos desenhos:

A Figura 1 mostra, em uma vista superior inclinada, uma
porcio, essencial para a invengdo, de um processador de alimento de acordo
com umn primeiro exemplo de modo de realizagio da invengo, na qual ndo ha
cobertura no lugar sobre o recipiente de trabalho do processador de alimento;

A Figura 2 mostra, de modo semelhante ao da Figura 1, a
mesma porgio do processador de alimento de acordo com a Figura 1, mas
com a cobertura no lugar sobre o recipiente de trabalho;

A Figura 3 mostra, em uma se¢do transversal, a porgdo do
processador de alimento ilustrada nas Figuras 1 e 2, sem cobertura no lugar
sobre o recipiente de trabalho;

A Figura 4 mostra, de modo semelhante ao da Figura 3, a
porgio ilustrada nas Figuras 1 a 3 do processador de alimento de acordo com
as Figuras 1 a 3, tendo a cobertura no lugar sobre o recipiente de trabalho;

A Figura 5 mostra, de¢ modo semelhante ao da Figura 4, uma
por¢io de um processador de alimento de acordo com um segundo exemplo
de modo de realizagio da invengdo, tendo uma cobertura no lugar sobre o
recipiente de trabalho;

A Figura 6 mostra uma se¢fo através da porgdo do processador
de alimento de acordo com a Figura 5 e em um plano de acordo com a Figura

5 passando perpendicular ao plano do desenho, uma por¢do do processador de
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alimento de acordo com a Figura 5, a mencionada porgio contendo um botéo
de pressionamento sobre a cobertura;

A Figura 7 mostra, em uma vista superior inclinada, dois
membros de travamento deslizantes contidos no processador de alimento de
acordo com as Figuras 5 ¢ 6;

A TFigura 8 mostra, de modo semelhante ao da Figura 7, os
dois membros de travamento deslizantes de acordo com a Figura 7, onde,
adicionalmente, s3o mostradas duas molas de arame que submetem os dois
membros de travamento deslizantes & solicitagfo de mola.

Uma porg3o de um processador de alimento 1 € ilustrada nas
Figuras 1 a 4. Esses processadores de alimento tém sido conhecidos, de fato,
por um longo tempo. Com relagdo a esses processadores de alimento, pode set
feita referéncia aos documentos de patente listados abaixo, ou seja, US
6.418.837 B1, WO 02/30253 Al, US 6.481.342 B2, WO 02/43542 Al e WO
03/017814 Al. Cada um desses processadores de alimento ¢ também o
processador de alimento 1, de acordo com as Figuras 1 a 4, contém uma
unidade de base 2, ilustrada somente parcialmente nas Figuras 1 a 4. A
unidade de base 2 compreende um alojamento, ndo visto em sua inteireza a
partir das Figuras 1 a 4. O alojamento compreende uma parede de alojamento
3 ilustrada nas Figuras 1 a 4. A unidade de base 2 acomoda um motor, no
ilustrado nas Figuras 1 a 4, que é provido para acionar uma ferramenta do
processador de alimento 1, detalhes da qual serfo dados neste relatorio.

Por meio do motor, ndo ilustrado, uma polia de correia 4 €
acionada em rotagio por meio de uma correia dentada, igualmente ndo
ilustrada. A polia de correia 4 tem uma porgdo de cubo 5. A polia de correia 4
¢ montada de modo giravel com a porgdo de cubo 5 sobre uma luva de mancal
curta 7 presa estacionéria na unidade de base 2 por meio de uma chapa de
suporte 6. Uma luva de mancal longa 8 que se estende virtualmente t3o longe

quanto a chapa de suporte ¢ infroduzida para dentro dessa luva de mancal
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curta 7 e € presa de modo ndo girdvel na luva de mancal curta 7, de modo que,
dessa maneira, a luva de mancal longa 8 seja presa estacionaria na unidade de
base 2. No caso do processador de alimento 1, para propdsitos de montagem,
a luva de mancal 8 fica na forma de duas porgdes, ou seja, uma porgio de pé
longa 8A ¢ uma porgdo de topo 8B, que € prensada por cima da porgio de pé
8A na extremidade livre da porgio de pé 8A longe da chapa de suporte 6,
porgdo de topo 8B que, desse modo, é presa estaciondria tanto na quanto
sobre a unidade de base.

A luva de mancal longa 8 forma um componente da
configuragio de eixo 9 que se estende a partir da parede de alojamento 3. Em
adi¢do 4 luva de mancal longa 8, a configuragio de eixo 9 compreende uma
eixo de acionamento 10 levada através da parede de alojamento 3 € aciondvel
por meio do motor, néo ilustrado. No presente caso, a eixo de acionamento 10
¢ de construgdo cilindrica vazada ¢ ¢ montada de modo girdvel sobre a luva de
mancal longa 8. Um dispositivo de acionamento controlavel 11 € provido para
acionar a eixo de acionamento cilindrica vazada 10 da configuragio de eixo 9.
O dispositivo de acionamento controlavel 11 é controlavel entre um modo de
transmisséio da operagdo, no qual a transmissdo de forga ou transmissdo de
torque € capacitada, e um modo de interrupgio da operagdo, no qual nenhuma
transmissdo de forca ou transmissdo de torque é possivel. O dispositivo de
acionamento controlével 11 compreende uma roda de transmissdo 12 que tem
um conjunto de dentes interno 13 ¢ conectada em pega {inica com a polia de
correia 4. Em adigdo, o dispositivo de acionamento controldvel 11
compreende uma roda de transmissdo ajustavel de modo axial 14 que tem um
conjunto de dentes externo 15. A roda de transmissio ajustavel 14 ¢
conectada em pega unica com um primeiro membro de mancal 16, que
compreende uma primeira porgdo anular 17 ¢ uma primeira porgo cilindrica
vazada 18 e uma segunda porgio anular 19 e uma segunda porgio cilindrica

vazada 20, bem como uma terceira porgdo anular 21. Por meio da primeira
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porgdo anular 17, o primeiro membro de mancal 16 ¢ montado de modo
giravel sobre a porgio de pé 8A da luva de mancal longa 8. A roda de
transmiss3o ajustivel 14 se projeta a partir da segunda porgdo anular 19. Uma
porgdo cilindrica vazada 22 de um segundo membro de mancal 23 ¢ recebida
no espago de recebimento formado entre a primeira porgdo cilindrica vazada
18 e a segunda por¢fo cilindrica vazada 20. O segundo membro de mancal 23
compreende uma porgdo anular 24 conectada em pega Unica com a porgio
cilindrica vazada 22 e que se estende da porgdo cilindrica vazada 22 em
direcdo a por¢io de pé 8A e conectada em peca tnica com a porgdo de cubo
Uinica 25 do segundo membro de mancal 23. A por¢do de cubo 25 € montada
de modo giravel sobre a por¢io de pé 8A da luva de mancal longa 8. A porgo
de cubo 25 tem um conjunto de dentes externo 26, que coopera com um
conjunto de dentes interno 27 provido sobre a eixo de acionamento cilindrica
vazada 10, de modo que, por meio do conjunto de dentes externo 26 e do
conjunto de dentes interno 27, uma conex&o nfo girdvel seja formada entre o
segundo membro de mancal 23 ¢ a eixo de acionamento cilindrica vazada 10.
Entre o segundo membro de mancal 23 e o primeiro membro de mancal 16, ¢
provida uma mola de compressdo 28 efetiva na direcio axial, que se esforga
para mover o primeiro membro de mancal 23 ¢, conseqlientemente, a roda de
transmissdo capaz de se mover de modo axial 14 em direcdo a roda de
transmissdo 12 com o conjunto de dentes interno 13 Para evitar esse
movimento, um disco de controle 29 é provido. O disco de controle 29
coopera com a primeira por¢do anular 17 do primeiro membro de mancal 16.
O disco de controle 29 ¢ conectado de modo fixo com um pino
de controle longo 30 alojado na luva de mancal longa § ¢ guiado de modo
mével na direc8o axial. O pino de controle longo 30 € ajustivel entre uma
posicdo de repouso ilustrada nas Figuras 1 e 3 e uma posigio ativa ilustrada
nas Figuras 2 ¢ 4. Um ajuste do pino de controle longo 30 de modo axial € em

diregdo a chapa de suporte 6 ¢ possivel somente contra a forga de uma mola
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de restauragio 31 alojada na luva de mancal longa 8 € suportada em uma
extremidade sobre a chapa de suporte 6 e na outra extremidade sobre o pino
de controle longo 30. Comparada com a mola de compresséo 28, a mola de
restauracdo 31 tem uma forga de mola muito maior,

Enquanto o pino de controle longo 30 estiver localizado em
sua posi¢io de repouso ilustrada nas Figuras 1 e 3, o dispositivo de
acionamento controlavel 11 estard restrito a seu modo de interrupcdo da
operagdo. Assim que o pino de confrole longo 30 estiver localizado em sua
posi¢do ativa ilustrada na Figuras 2 e 4, o dispositivo de acionamento
controldvel serd restrito a seu modo de transmissdo da operagdio. Quando o
dispositivo de acionamento controlavel 11 estiver em seu modo de
transmissdo da operagdo, a polia de correia 4 e o dispositivo de acionamento
controlavel 11 ¢ a eixo de acionamento cilindrica vazada 10 e uma conexfo
de acionamento nio giravel ndo evidente a partir das Figuras 1 e 4 acionam
uma ferramenta 32 em rotagdo, a ferramenta, nesse caso, particular
compreendendo um cubo 33 de construcfo cilindrica vazada com o qual duas
laminas 33 e 35 sdo conectadas, 0 que ¢ semelhante a uma configuragio longa
conhecida de per se.

Nesse ponto, deve também ser mencionado que, no caso do
processador de alimento 1 mostrado nas Figuras 1 a 4 — como ¢ indicado de
modo altamente esquematico na Figura 4 — ¢ provido um comutador de
seguranca 36 arranjado adjacente a configuracdo de eixo 9. O comutador de
seguranca 36 € comutavel por meio de uma conexdo operacional 37 por meio
do pino de controle longo 30 entre uma posi¢do de comutador de seguranca e
uma posi¢ao de comutador livre. Enquanto o pino de controle longo 30 estiver
localizado em sua posi¢do de repouso ilustrada nas Figuras 1 ¢ 3, o comutador
de seguranca 36 estara comutado para sua posicio de comutador de
seguranga, na qual o comutador de seguran¢a 36 mantém o circuito elétrico

para 0 motor, n3o ilustrado, interrompido, de modo que a comutagfo para
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ligar o motor ¢, desse modo, 0 acionamento da ferramenta 32 sejam evitados.
Assim que o pino de controle longo 30 estiver localizado em sua posigdo ativa
ilustrada nas Figuras 2 e 4, na qual o comutador de seguranca 36 libera o
circuito elétrico para o motor, ndo ilustrado, de modo que o motor possa,
entdo, ser comutado para ligar operando-se um botdo, ndo ilustrado, provido
para esse proposito, ou por meio de um dispositivo de controle remoto, o que,
subseqlientemente, com o motor comutado para ligar, resulta no acionamento
da ferramenta 32.

O processador de alimento 1 ¢, além disso, equipado com um
recipiente de trabalho 40. O recipiente de trabalho 40 compreende uma parede
externa substancialmente cilindrica vazada 41 estendendo-se ligeiramente em
uma diregfio ascendente, com um aro de recipiente superior 42, e uma parede
de fundo 43 e uma extens3o cilindrica vazada 44 originando-se a partir da
parede de fundo 43 para o intetior do recipiente. Além disso, o recipiente de
trabalho 40 tem um cabo 45. Na regido do aro de recipiente 42, € provida uma
pluralidade de porgSes de parede 46 que se estendem substancialmente
planas, o que forma um meio anti-rotagio para uma cobertura 47 que pode ser
colocada sobre o recipiente de trabalho 40, detalhes da qual sdo dados abaixo.
A parede lateral cilindrica vazada 41 compreende uma porgo de alongamento
cilindrica vazada que se estende descendentemente 48, porgdo de
alongamento 48 com a qual o recipiente de trabalho 40 ¢ colocado sobre a
parede de alojamento 3 quando o processador de alimento deve ser operado,
de modo que, durante a operagdo do processador de alimento, o recipiente de
trabalho 40 seja suportado por meio da parede de alojamento 3, o recipiente
de trabalho 40 circundando parcialmente a configuracio de eixo 9 com sua
extensdo cilindrica vazada 44. Na regido da porgdio de alongamento 48, o
recipiente de trabatho 40 € provido, como na regido do aro de recipiente 42,
com uma pluralidade de porgdes de parede planas 49, as quais cooperam com

contra-porgdes planas 50, contra-porgdes planas 50 que sdo conectadas com a
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parede de alojamento 3, de modo que por meio das porgSes de parede planas
49 ¢ das contra-porgdes planas 50 um meio anti-rotagdo seja igualmente
conseguido entre a parede de alojamento 3 e o recipiente de trabalho 40.

Como ja mencionado, uma cobertura 47 pode ser colocada
sobre o recipiente de trabatho 40. Quando da operagdo do processador de
alimento 1, a cobertura 47 é colocada sobre o recipiente de trabalho 40, como
fica visfvel a partir das Figuras 2 e 4. A cobertura 47 tem uma parede de topo
51 de construgdo ligeiramente curvada e um aro de cobertura 52 que se
estende substancialmente na forma de um cilindro vazado. Com o aro de
cobertura 52 a cobertura 47 pode ser posta no lugar sobre o recipiente de
trabalho 40. Na regidio do aro de cobertura 52, a cobertura 47 € provida com
porgdes de borda planas 53, as quais cooperam com as porgdes de parede
planas 46 e, desse modo, formam um meio anti-rotagio entre a cobertura 47 ¢
o recipiente de trabalho 40. A cobertura 47 ¢ equipada com um conduto de
enchimento 54, conduto de enchimento 54 através do qual o alimento a ser
processado pode ser introduzido no recipiente de trabalho 40.

Meios de retengdo 55 sdo providos no processador de alimento
1. Os meios de retengdo 55 sdo usados tanto para manter o recipiente de
trabalho 40 sobre a unidade de base 2, quanto para manter a cobertura 47
sobre o recipiente de trabalho 40. Os meios de retengdo 55 compreendem um
membro de retengdo 56 preso de modo ajustivel sobre a cobertura 47 e
ajustavel entre uma posi¢do de retencfio ¢ uma posi¢do de liberagdo, ¢ um
membro de retengdo 57 provido sobre a unidade de base 2. Aqui, 0 membro
de retengio 56 preso de modo ajustavel sobre a cobertura 47 ¢ formado por
uma mola de arame que tem uma pluralidade de curvas, o membro de
retencio 56 formado pela mola de arame sendo vantajosamente arranjado na
regifio do lado de dentro da cobertura 47. O membro de retengdo 57 provido
sobre a unidade de base 2 ¢ formado de modo especialmente vantajoso por

meio da configuracio de eixo 9, onde, no presente caso, 0 membro de
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retengio 57 provido sobre a unidade de base 2 ¢ provido sobre a luva de
mancal presa de modo fixo 8, na verdade, sobre a parte de topo 8B da luva de
mancal 8, isto é, na extremidade da luva de mancal 8 voltada para a cobertura
47. O membro de retencio 57 provido sobre a luva de mancal 8 € formado
aqui por um entalhe provido sobre a luva de mancal 8, ou seja, sobre a parte
de topo 8B da luva de mancal 8.

Além disso, meios de ajuste 58 sdo providos sobre o
processador de alimento 1 para ajustar o membro de retengdo 56 preso de
modo ajustavel sobre a cobertura 57. Por meio dos meios de ajuste 58, o
membro de retencio 56 preso de modo ajustavel sobre a cobertura 47 ¢
ajustivel entre sua posigdo de retengfo ilustrada nas Figuras 2 e 4 ¢ sua
posi¢io de liberagdo ilustrada nas Figuras 1 e 3. Os meios de ajuste 58 sdo,
neste caso, presos sobre a cobertura 47 de modo a serem ajustaveis, ou seja,
substancialmente na direcio axial da configuragio de eixo 9. Os meios de
ajuste 59 compreendem, aqui, um botdo de pressionamento 59 ajustavel com
relagiio & cobertura 47 e por meio do qual duas porgdes de mola 60 ¢ 61 da
mola de arame providos como meios de retengdo 56, porgdes de mola de
arame que s3o providas e construidas para cooperagio com o membro de
retenciio 57 formado pelo entalhe, sdo moveis em uma diregdo radialmente
para fora, de modo que essas duas porgdes de mola de arame 60 € 61 possam
ser desencaixadas do entalhe.

O botdio de pressionamento 59 ¢ ajustavel contra a forga de
uma mola de restauragio, ndo ilustrada, a partir de sua posi¢o de repouso
ilustrada nas Figuras 2 e 4 em diregdo a parede de alojamento 3 para uma
posigio de destravamento, posi¢do de destravamento na qual as porgdes de
mola de arame 60 e 61 sdo desencaixadas do entathe provide como membro
de retengdo 57. A cobertura 47 também contém, coaxial com o botdo de
pressionamento 59, um pino de controle curto 62, o qual € prensado para

dentro de uma parede de suporte 63 da cobertura 47.
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A fim de operar o processador de alimento 1, primeiro de tudo
o recipiente de trabalho 40 ¢ colocado sobre a parede de alojamento 3 em um
modo simples ¢ facilmente manejavel sem ter de operar um prendedor tipo
baioneta, onde, para se conseguir um meio anti-rotagio para o recipiente de
trabalho 40, as porgdes de parede planas 49 e as contra-porgdes S0 meramente
precisam ser postas uma em conexdo operacional com a outra, o que, se
necessatio, ¢ efetuado por apenas uma ligeira rotagio do recipiente de
trabalho 40 em relagio & parede de alojamento 3. Em seguida a isso, a
cobertura 47 ¢ colocada sobre o recipiente de trabalho 40, as porgdes de
parede planas 46 e as porgdes de aro planas 53 sendo postas em conexao
operacional, a fim de assegurar um meio anti-rotago para a cobertura 47 em
relagiio ao recipiente de trabalho 40. Quando a cobertura 47 € colocada sobre
o recipiente de trabalho 40, o pino de controle curto 62 assegura um ajuste do
pino de controle longo 30 provido dentro da configuragdo de eixo 9, com o
resultado que o disco de controle 29 ¢ deslocado em diregdo a chapa de
suporte 6 e, conseqiientemente, em diregdo a polia de correia 4, com o0
resultado de que, por meio da mola de compressdo, o primeiro membro de
mancal 16 e, conseqiientemente, a roda de transmissdo ajustavel 14 sdo
deslocados em diregio & polia de correia 4. Como resultado, a roda de
transmissdo 14 com o conjunto de dentes externo 15 entra em encaixe com a
roda de transmissio 12 com o conjunto de dentes interno 13, de modo que o
dispositivo de aclonamento controlével 11 seja, desse modo, trazido para seu
modo de transmissdo da operagdo, de modo que, uma vez que o motor, nao
ilustrado, tenha sido ligado pelo usudrio do processador de alimento 1, a
operagio do processador de alimento 1 possa ser iniciada, a ferramenta 23
dentro do recipiente de trabalho 40 fechado pela cobertura 47 assegurando o
processamento do alimento contido no recipiente de trabalho 40, ¢ de modo
que, através da conexdo 37, o comutador de seguranca 26 possa ser trazido

para sua posicio de comutador de liberagdo.
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Subsegiientemente, o usudrio do processador de alimento 1
pode desligar o motor novamente, apds o que o usuario removerd a cobertura
47 do recipiente de trabalho 40. Para fazer isso, o usuério deve operar o botdo
de pressionamento 59, com o resultado de que as porgbes de mola de arame
60 e 61 sdo deslocadas para fora do entalhe provido como meto de retengio
57, por meio do que a aglo de retengdo ¢ cancelada. O resultado disso € que a
mola de restauraciio 31 comprimida anteriormente assegura o deslocamento
do pino de controle longo 30 contido na configuragio de eixo 9, o que resulta
na comutacio do comutador de seguranga 63 para sua posi¢fo de comutador
de seguranga e no controle do dispositivo de acionamento controldvel 11 para
seu modo de interrupgiio da operagio ¢ um deslocamento do pino de controle
curto 63, o que, por sua vez, resulta na cobertura 47 sendo levantada
ligeiramente do recipiente de trabalho 40. Por meio dessa elevagio da
cobertura 47 do recipiente de trabalho 40, mesmo em caso do usuario ja ter
liberado 0 botdo de pressionamento 39, as por¢des de mola 60 e 61 ndo
podem mais entrar no entalhe provido como meio de retengdo 57, de modo
que a fungdo de retencio cessa de existir.

No caso do processador de alimento de acordo com as Figuras
5 a 8, a construgdo é nela mesma semethante aquela do processador de
alimento 1 de acordo com as Figuras 1 a 4, mas os meios de retengfio 55 para
manter tanto o recipiente de trabalho 40 sobre a unidade de base, quanto a
cobertura 47 sobre o recipiente de trabalho 40 sio de uma construgdo
diferente, a qual provou-se especialmente vantajosa. Ou seja, dois membros
de retengdo ajustaveis um em direcio oposta ao outro sdo providos sobre a
cobertura 47 na regido do lado de dentro da cobertura, os dois membros de
retengdo ajustiveis um em dire¢8o oposta ao outro sendo formados por dois
membros de travamento deslizantes presos de modo capaz de deslizar 70 e 71,
0s quais sdo paralelos de modo deslizante a uma seta dupla 72 ilustrada nas

Figuras 5, 7 e 8. Cada um dos membros de travamento deslizantes 70 e 71 ¢
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solicitado de modo resiliente em direo a sua posi¢io de retengdo (ver Figura
8) por meio de uma mola de arame 73, respectivamente 74. Aqui, os dois
membros de travamento deslizantes 70 e 71 ¢ os meios de ajuste 58,
igualmente providos neste caso, sdo construidos para ajustar os dois membros
de travamento deslizantes 70 ¢ 71 a partir da sua posigdo de retengfo ilustrada
na Figura 8 para sua posi¢do de liberagdo ilusirada na Figura 7. Para esse
propésito, cada um dos membros de travamento deslizantes 70 e 71
compreende duas faces de ajuste obliquas 75 ¢ 76, respectivamente 77 ¢ 78.
Em adicfo, para este propdsito, o botdo de pressionamento 39 associado com
0s meios de ajuste 58 tem duas cunhas de ajuste 79 ¢ 80, das quais a primeira
cunha de ajuste 79 pode ser trazida entre as duas faces de ajuste obliquas 75 e
77 e a segunda cunha de ajuste 80 pode ser trazida entre as duas faces de
ajuste obliquas 76 e 78 pressionando-se o botdo de pressionamento 59, 0 que
faz os dois deslizantes ajustéveis 70 e 71 serem empurrados separados. Cada
um dos deslizantes ajustiveis 70 e 71 tem uma endentagfo 81,
respectivamente 82, duas endentagdes 81 e 82 que sao providas ¢ construidas
para cooperar com o entalhe provido como meio de retengdo 57 sobre ¢ eixo

geométrico de mancal longo 8.
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REIVINDICACOES
1. PROCESSADOR DE ALIMENTO (1), contendo uma

unidade de base (2), cuja unidade de base (2) compreende:

um alojamento com uma parede de alojamento (3) e unidade de
base (2) na qual um motor € alojado e unidade de base (2) que compreende uma
configuragao de cixo {9) que sc origina a partir da parede de alojamento (3) ¢
que compreende uma eixo de acionamento (10) acionavel pelo motor e levada
através da parede de alojamento (3), e

um recipiente de trabalho (40), recipiente de trabalho (40} que
compreende uma parede de fundo (43) e uma extensio cilindrica vazada (44)
que se origina a partir da parede de fundo (43) para o interior do recipiente ¢
recipiente de trabatho (40) que, quando da operagao do processador de alimento
(1), ¢ suportado por meio da parede de alojamento (3) ¢ com sua extensio
cilindrica vazada (44} circunda, pelo menos parcialmente, a configuragio de
eixo (9). e

uma cobertura (47) para o recipientc de trabalho (40), cobertura
(47) que é colocada sobre o recipiente de trabalho (40) durante a operagio do
processador de alimento (1), e

meios de retencdo (55) para reter tanto o recipiente de trabalho (40)
sobre a unidade de base (2) quanto a cobertura (47) sobre o recipiente de
trabalho (40}, metos de retencdo (55) que compreendem um membro de
retengdo (56; 70, 71) preso de modo ajustavel sobre a cobertura (47) ¢ ajustavel
entre uma posigao de retengido ¢ uma posigio de liberagdo ¢ um membro de
retengio (57) provido sobre a unidade de base (2), e

meios de ajuste {58) para ajustar 0 membro de retengdo (56; 70, 71)
preso de modo ajustavel sobre a cobertura (47) entre sua posi¢ao de retengao ¢
sua posicdo de liberagio, meios de ajuste (58) que sdo presos de modo ajustavel
sobre a cobertura {47),

caracterizado pelo membro de retenc¢do (56; 70, 71) preso de modo
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ajustavel sobre a cobertura (47) ser arranjado na regiio do lado de dentro da
cobertura (47), e

onde o membro de retengdo (57) provido sobre a unidade de base
(2) ¢ formado por meio da configuragio de eixo (9).

2. PROCESSADOR DE ALIMENTO (1), de acordo com a

reivindicacio 1, caracterizado pela configuragio de eixo (9) compreender uma

luva de mancal (8, 8A, 8B) presa de modo fixo na unidade de base (2), luva de
mancal que em sua extremidade voltada para a cobertura (47) compreende o
membro de retengéio (57) provido sobre a unidade de base (2).

3. PROCESSADOR DE ALIMENTO (1}, de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizade pelo membro de retengdo (47) provido sobre a

luva de mancal {8, 8A, 8B) ser formado por um entalhe provido sobre a luva de
mancal {8, 8A, 8B).
4. PROCESSADOR DE ALIMENTOQ (1), de acordo com a

reivindicagio 2, caracterizado por um pino de controle ajustavel (30) ser

acomodado na luva de mancal (8, 8A, 8B). pino de controle que ¢ guiado de
modo ajustavel na dire¢io axial da luva de mancal e & ajustavel entre uma
posicdo de repouso ¢ uma posigdo ativa, ¢ pino de controle (30) que, quando a
cobertura (47) estd no lugar sobre o recipiente (40}, € preso na sua posi¢do ativa
por meio de uma parte de controle (63) acomodada na cobertura (47).

5.  PROCESSADOR DE ALIMENTO (1), de acordo com a

reivindicagdo 4, caracterizado por um dispositivo de acionamento controlavel

{11) ser provido para acionar a eixo de acionamento {10) da configuragio de
gixo (9), o dispositivo de acionamento sendo controlavel entre um modo de
transmissdo da operacdo ¢ um modo de interrupgdo da operagdo, e, quando a
cobertura (47) é colocada sobre o recipiente (40), o dispositivo de acionamento
(11) € guwiado para seu modo de transmissdo da operagdo por meio do pino de

controle ajustavel {30).
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6. PROCESSADOR DE ALIMENTO (1), de acordo com a

reivindicac¢do 4, caracterizado por um comutador de seguranga (36) arranjado

adjacente a configuragdo de eixo (9) a ser provido, comutador de seguranga (36)
que ¢ comutavel entre uma posi¢do de comutador de seguranca e uma posicao
de comutador de liberagdo, e onde, quando a cobertura (47) esta no lugar sobre o
recipiente (40), o comutador de seguranga (36) é comutado para sua posigdo de
comutador de libera¢do por meio do pino de controle ajustavel (30).

7. PROCESSADOR DE ALIMENTO (1), de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizado por dois membros de retengdo (70, 71) ajustaveis

um em dire¢do oposta ao outro serem providos sobre a cobertura (47) na regido
do lado de dentro da cobertura.
8.  PROCESSADOR DE ALIMENTO (1), de acordo com a

reivindicagdo 7, caracterizado pelos dois membros de retengdo (70, 71)

ajustaveis um em dire¢do oposta ao outro serem formados pelos dois membros
de travamento deslizantes presos de modo deslizante (70, 71).

9. PROCESSADOR DE ALIMENTO (1), de acordo com a

reivindicagdo 8, caracterizado por um dos membros de travamento deslizantes

(70, 71) ser solicitado em direg¢do a sua posigdo de retengdo por meio de pelo
menos um meio de mola (73, 74), e onde os dois membros de travamento
deslizantes (70, 71) e os meios de ajuste (58, 79, 80) sdo construidos para ajustar
os dois membros de travamento deslizantes (70, 71) a partir de sua posi¢ao de
retengdo para sua posi¢ao de liberagao.

10. PROCESSADOR DE ALIMENTO (1), de acordo com a

reivindicagdo 9, caracterizado pelos meios de ajuste (58, 79, 80) compreenderem

um botdo de pressionamento (59) que ¢ movel com relagdo a cobertura e por

meio do qual os dois membros de travamento deslizantes (70, 71) sdo ajustaveis.
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RESUMO
“PROCESSADOR DE ALIMENTOS COM MEIOS DE RETENCAO
MONTADOS NA PARTE INTERNA DA TAMPA”

No caso de um processador de alimento (1) que tem uma
unidade de base (2) e que tem um recipiente de trabalho (40) que pode ser
colocado sobre uma parede de alojamento (3) da unidade de base (2), € que
tem uma cobertura (47) para o recipiente de trabalho (40), meios de retencgao
(55) para reter tanto o recipiente de trabalho (40) sobre a unidade de base (2)
quanto a cobertura (47) sobre o recipiente de trabalho (40) sdo providos, onde
o dispositivo de retengdo (55) compreende pelo menos um membro de
retencdo (70, 71) provido sobre o lado de dentro da cobertura (47) e um
membro de retengdo (57) provido sobre uma configuragdo de eixo (9) que

compreende uma eixo de acionamento (10).
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