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Sterownik krzywkowy
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Przedmiotem wynalazku jest sterownik krzyw-
kowy przeznaczony do sterowania stycznikéw, wy-
lacznikéw, elektromagneséw itp. w ukladach kine-
matyki napedéw, zwlaszcza w hutnictwie, gorni-
ctwie i niektérych zastosowaniach trakcyjnych.

Stosowane dotychczas sterowniki krzywkowe od-
znaczajg sie bardzo duzymi wymiarami gabary-
towymi‘i duzymi ciezarami, co wynika z zasady
samej ich konstrukcji posiadajgcej pionowy diugi
walek napedowy z krzywkami oraz dwie pionowe
listwy, jedng — mieszczgca odsprezynowane styki
ruchome i druga — z przytwierdzonymi stykami
stalymi. W wiekszo$ci przypadkéw wymaga sie
od sterownika stworzenia mozliwo$ci sterowania
duzej iloSci obwodoéw, w zwigzku z czym pionowy
waltek napedowy wypada .stosunkowo diugi, co
stwarza wiele klopotéw zwigzanych z jego ulozy-
skowaniem.

Znane sa odmiany konstrukcyjne sterownikéw
krzywkowych bez mozliwo$ci dokonywania zmian
programu przez uzytkownika, majgcych stosunko-
wo nieduze wymiary obrysowe oraz takie rozwia-
zania, przy ktérych — poprzez zmiany ustawie-
nia krzywek na tarczy — uzytkownik moze uzy-
skiwaé roézne kombinacje w obwodach sterow-
niczych.

Te wykonania sterownikéw musza mie¢ jednakze
szczegblnie duze wymiary z uwagi na zapewnie-
nie mozliwoSci dostepu do krzywek. Wskutek tego,
ze krzywki sterownika caly <zas dzialaja na rol-

60883

15

20

25

2

ki ramion stykéw ruchomych, moment obrotowy
waltka napedowego niezbedny do poruszania ze-
spotu ‘krzywek wypada stosunkowo do$§é znaczny
z uwagi na duzy wypadkowy moment tarcia.
W zwigzku z tym réwniez moc silnika napedowego
sluzgcego do poruszenia watka musi byé stosunko-
wo duza.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyz-
szych niedogodnosci, a zwlaszcza zmniejszenie wy-
miaré6w gabarytowych i ciezaru sterownika oraz
zmniejszenie momentu oporowego na walku na-
pgedowym, a ponadto — uzyskanie zwartej kon-
strukcji bez zastosowania dodatkowych elemen-
tow wsporczych i zapewnienie wysokiego stopnia
technologiczno$ci budowy oraz umozliwienie uzyt-
kownikowi dokonywania zmian programu lgcze-
niowego i wymiany zuzytych podzespoléw bez
potrzeby demontazu sterownika.

Cel ten zostal osiggniety przez =zastosowanie
w sterowniku zespolu samodzielnych 1gcznikéw
krzywkowych dajacych sie skladaé w pakiet,
wspétdzialajagcych za pomocg odsuwnych sprze-
giel i zestawianych w calo§¢ konstrukcyjng urzag-
dzenia za pomoca mocowania na czterech sworz-
niach, stanowiacych zarazem szkielet wsporczy
sterownika.

Niniejszy wynalazek pozwala w ten spos6b na
osiggniecie’ bardzo niewielkich gabarytow i cie-
zaru sterownika, latwo$ci jego montazu, obstugi
i konserwacji, zredukowanie do minimum obrébki



60883

3 . .
wibrowej, powazine zmniejszenie zuzycia metali
na konstrukcje urzadzenia kosztem zastgpienia
ich elementami prasowanymi z tworzyw sztucz-
nych oraz umozliwienie uzytkownikowi latwego
dokonywania zmian w programie Ilgczeniowym
i wymiany zuzytych podzespoléw.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
kladzie wykonania sterownika, przedstawionego na
rysunku, na ktérym fig. 1 pokazuje w widoku
z boku fragment zespolu lgczeniowego sterownika
zlozonego przykladowo =z trzech samodzielnych
lgcznikéw krzywkowych, za$ fig. 2 — w przekroju
poprzecznym wzdiuz linii A-A — jeden z l3czni-
kéw krzywkowych. Fig. 3 przedstawia w rzucie
aksonometrycznym elementy stuzace do sprzega-
nia i przenoszenia momentu napedowego pomiedzy
poszczegblnymi 1jcznikami krzywkowymi.

Sterownik krzywkowy wedlug wynalazku skla-
da sie z zespolu lgcznikéw 1 krzywkowych, ktore
dajg sie stosowaé réwniez jako samodzielne ste-
rownicze aparaty elektryczne, w ilo§ci uzalez-
nionej potrzebami programu lgczeniowego, pola-
czonych miedzy soba za pomocg sprzegiet 10 od-
suwnych. Odsuwne sprzegta 10 majg na powierzch-
ni czolowej jednej z tarcz osiowy rowek 21 wpu-
stowy, w ktéry w stanie sprzegnietym wchodzi
osiowy wypust 22 drugiej tarczy.

Na przeciwnych czolach obu tarcz sg podiuine
osiowe wyciecia 20 wykonane w ten sposéb, ze
w stanie sprzegnietym ich osie sg prostopadle do
osi wypustu 22 i wpustowego rowka 21, w ktére
to wyciecia 20 wchodzg w stanie sprzegnietym
podluzne osiowe wypusty 19 walkéw 6, realizujgc
w ten spos6b mechaniczne polgczenie lacznikow
krzywkowych pakietu
momentu obrotowego.
"Poszczegblne laczniki 1 krzywkowe montuje sie
w zesp6l pal_<ietowy za pomoca czterech sworzni 11,
stanowigcych jednocze$nie zasadniczy szkielet
wsporczy calego sterownika. Kazdy 1gcznik 1
krzywkowy posiada obudowe wykonang np. z
tworzywa sztucznego, majaca rozmieszczone na jej
rogach cztery otwory przelotowe, ktére stuzg do
nalozenia lacznika na wspomniane sworznie 11.

Do dwéch przeciwleglych bokéw obudowy przy-

mocowane sg dwa zespoly zestyk6w mostkowych,
przy czym kazdy z nich ma listwe 2 ze stykami
stalymi, suwak 8 ze stykami ruchomymi oraz
sprezyne 5 powrotng. We wnece obudowy miesci
sie wysuwalny pojemnik 4, w ktéry wmontowa-
ny jest mechanizm napedowy 1lgcznika krzywko-
wego, zawierajacy dwie krzywki 7 zalgczajace i
dwie krzywki 7 wylaczajace, rozmieszczone w pa-
kiecie nad sobg i mocowane na walku 6 za pomo-
cg uzebienia wewnetrznego krzywek 7 i uzgbie-
nia zewnetrznego watka 6, pokazanych w powie-
kszeniu jako ‘'szczeg6t B fig. 1, przy czym ilo§é
zébow tych elementéw decyduje o ilosci wzajerh-
nych polozen krzywek 7 w stosunku do walka 6,
co okre§la tym samym ilo§é kombinacji programu
laczeniowego zespoléw zestykéw mostkowych, ste-
rujgcych np. silniki malej mocy, styczniki itp.
Ponadto w pojemniku 4 znajdujg sie dwie dzwi-
gnie 8 zalgczajgce i dwie zapadki 9 majace wy-
stepy 18, odsprezynowane skretowymi sprezynami
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12, ktére to zapadki 9 swymi zebami 13 w stanje
zalgczenia zespoléw zestyk6w mostkowych zaze-
biajg sie z zebami 14 zalgczajgcych diwigni 8.

Wysuwalny pojemnik 4 zabezpieczony jest przed
wypadnicciem z wneki obudowy 1gcznika krzyw-
kowego dwoma plaskimi sprezynami 15, ktére
jednocze$nie spelniajg funkcje blokady walkow
6 sasiednich 1lgcznik6w przy czeSciowym wysu-
nieciu pojemnika 4, majgc swe konce 16 wypro-
filowane np. na ksztalt litery U lub V, ktére w tym
stanie czeSciowego wysuniecia spoczywajg w po-
dobnego ksztaltu wglebieniach 17 na S$ciankach
bocznych pojemnika.

‘Sterownik krzywkowy wedlug wynalazku dziala
w spos6b nastepujacy.

Przy przylozeniu do walka 6 momentu obroto-
wego pochodzgcego np. od silnika napedowego,
sily ludzkiej itp., nastepuje obré6t krzywek 7, przy
czym krzywki zalgczajace powoduja odchylenie
dzwigni 8 zamykajgcej za pomocg suwakéw 3 ze-
spoly zestykéw mostkowych, utrzymywane w sta-
nie zamkniecia za pomocg zapadek 9, ktére swymi
zebami 13 sg zazebione z zebami 14 dzwigni 8, na-
tomiast przy dalszym obrocie krzywek wylacza-
jacych nastepuje ich dzialanie odpychajgce na
wystepy 18 zapadek 9, powodujgc zejScie zebow

13 z zeb6éw 14, a tym samym — rozprezenie po-
wrotnych sprezyn 5 i rozwarcie zespoiéw zestykow
mostkowych. ’

Przy danym potozeniu krzywek 7 w stosunku
do walka 6, ustalonym za pomocg uzebienia we-
wnetrznego krzywek 7 i uzebienia zewnetrznego
walka 6, a okreS§lajagcym jedng z kombinacji pro-
gramu lgczeniowego, dalsze pokrecanie walka 6
powoduje podczas jego kazdego nastepnego pel-
nego obrotu powtarzanie sie czynno$ci opisanych
powyzej..

W przypadku, gdy wymaga sie dokonania zmiany
w programie lgczeniowym np. jednego z lgczni-
kéw 1 krzywkowych sterownika, w celu wycig-
gniecia z pakietu jego pojemnika 4, odejmuje
sie od waltka 6 moment obrotowy, a nastepnie po-
krecajac recznie watek 6 o taki kat aby jego po-
dhluzny wypust 19 ustawil sie wzdiuz osi a-a 1gcz-
nikbw krzywkowych, wysuwa sie najpierw dwa
sgsiadujace ze wspomnianym 1Ijcznikiem pojem-
niki 4 do polozenia, w ktérym wyprofilowane kon-
ce 16 plaskich sprezyn 15 spoczna we wglebieniach
17 na $ciankach bocznych swych pojemnikéw 4.

W tym polozeniu nastepuje zblokowanie watl-
kéw 6 wszystkich lezgcych powyzej i ponizej wy-
cigganego pojemnika Igcznikéw 1 krzywkowych
sterownika w ten sposo6b, ze podluine wypusty
19 walké6w 6 uprzednio wysunietych pojemnikéw
4 znajdujg sie czeSciowo w podluznych wycie-
ciach 20 odsuwnego sprzegla 10, a cz3§ciowo w po-
dobnych podluznych wycieciach znajdujacych sie
w obudowach 1lgcznik6w krzywkowych.

Osiggnigcie stanu blokady zapewnia utrzyma-
nie stalego polozenia podiuznych wycieé 20 od-
suwnych sprrzegie! 10 wzdiluz osi a-a 1gcznikéw
krzywkowych, co umozliwia latwe i pewne po-
nowne wlozenie wycigganego pojemnika 4.

Po uzyskaniu wyzej opisanego stanu blokady,
wycigga sie calkowicie pojemnik S$rodkowy i na-
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stepnie dokonuje sie odpowiedniego przestawienia
krzywek 7.

Po dokonaniu tych czynnoSci najpierw wkiada
sie wyjety pojemnik srodkowy, a nastepnie wsu-
wa sie do oporu uprzednio wysuniete sgsiadujgce
pojemniki 4. W tym stanie sterownik gotéw jest
do dalszej normalnej pracy. W miare potrzeb pro-
gramu lgczeniowego sterownika te same czynnoS$ci
przeprowadza sie w stosunku do innych Igczni-
kéw krzywkowych znajdujacych sie w pakiecie.

Zastrzezenia patentowe

1. Sterownik krzywkowy, znamienny tym, Ze ma
zestawiony w pakiet zesp6t samodzielnych 1gcz-
nikéw (1) krzywkowych w ilo§ci uzaleznionej
potrzebami programu lgczeniowego, polgczonych
miedzy sobg dla przenoszenia momentu obro-
towego za pomocg walkow (6) i odsuwnych
sprzegiet (10). .

2. Sterownik krzywkowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze kazdy samodzielny lgcznik (1)
krzywkowy ma we wnece obudowy, do ktérej
przeciwlegtych bokéw przymocowane sg dwa
zespoly znanych zestyko6w mostkowych, wysu-
walny pojemnik (4) z mechanizmem napedo-
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wym, zawierajgcym cztery rozmieszczone w pa-
kiecie nad sobg krzywki (7), przy czym dwie
z nich sg krzywkami zalgczajacymi a dwie wy-
1aczajacymi, ktére to krzywki (7) umocowane
s3 na walku (6) za pomocg uzebienia wewnetrz-
nego wspomnianych krzywek (7) i uzebienia
zewnetrznego watka (6) i wspéipracujg z dwo-
ma zalgczajgcymi dzwigniami (8) oraz z dwoma
zapadkami (9) majgcymi wystepy (18) i od-
sprezynowanymi skretowymi sprezynami (12),
ktére to zapadki (9) swymi zebami (13) w sta-
nie zalgczenia zespolow zestykOw mostko-
wych sa zazebione z zebami (14) zalgczajgcych
dzwigni (8).

. Sterownik krzywkowy wedlug zastrz. 1 i 2,

znamienny tym, ze kazde odsuwne sprzeglo (10)
ma na powierzchni czolowej jednej z tarcz
osiowy rowek (21) wpustowy, w ktérym w sta-
nie sprzegnietym spoczywa osiowy wypust (22)
drugiej- tarczy, natomiast na przeciwnych czo-
tach obu tarcz sg podluine osiowe wyciecia
(20) wykonane tak, ze w stanie sprzegnietym
ich osie sg prostopadie do osi wypustu (22)
i wpustowego rowka (21), w ktére to wyciecia
(20) wchodza w stanie sprzegnietym podiluzne
osiowe wypusty (19) waitkéw (6) krzywkowych
1acznikéw (1).

e
SN2,

szczegot B
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