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(57)摘要

本发明公开了一种护士工作站抽屉控制装

置，包括控制器，还包括与控制器连接的调制控

制模块、控制保护模块，所述调制控制模块与驱

动模块连接；所述控制保护模块在抽屉发生故障

时，及时停止抽屉运动。本发明实现了护士工作

站抽屉的自动化操作，抽屉可以实现开合、退钩

上钩的自动化、软启动以及安全管理，还可以根

据设定实现多个不同停位点的精确停位。除此之

外，本发明还实现了抽屉的安全管理。
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1.一种护士工作站抽屉控制装置，包括控制器，其特征在于，还包括与控制器连接的调

制控制模块、控制保护模块，所述调制控制模块与驱动模块连接；

抽屉还具有退钩和上钩功能，在此过程中若遇到的阻力超过设定值时，抽屉1控制保护

会及时探测到抽屉的这种异常状况，并给MCU发送故障信号，MCU在接收到故障信号后立即

通过抽屉1调制控制暂停抽屉1驱动的工作，让抽屉1不再继续退钩，避免设备损坏，此时等

待操作人员去除障碍物后，MCU继续执行退钩的操作并先由抽屉1控制保护检查是否存在障

碍，只有当障碍物已被移除，抽屉1驱动才会继续退钩，直至抽屉1限位开关触发退钩完成；

而上钩则是在抽屉合上之后，将抽屉锁定，MCU通过抽屉1调制控制启动抽屉1驱动来牵

引抽屉1上钩；在此过程中若遇到的阻力超过设定值时，抽屉1控制保护会及时探测到抽屉

的这种异常状况，并给MCU发送故障信号，MCU在接收到故障信号后立即通过抽屉1调制控制

暂停抽屉1驱动的工作，让抽屉1不再继续上钩，避免设备损坏，此时等待操作人员去除障碍

物后，MCU继续执行上钩的操作并先由抽屉1控制保护检查是否存在障碍，只有当障碍物已

被移除，抽屉1驱动才会继续上钩，直至抽屉1限位开关触发上钩完成，从而实现多个停位点

的精确停位；

同时控制保护模块只有在其他同组抽屉都未打开时，才会进行开抽屉操作。

2.根据权利要求1所述的护士工作站抽屉控制装置，其特征在于，所述调制控制模块包

括抽屉1-8调制控制。

3.根据权利要求1所述的护士工作站抽屉控制装置，其特征在于，所述调制控制模块由

电阻电容及逻辑器件组成。

4.根据权利要求1所述的护士工作站抽屉控制装置，其特征在于，所述控制保护模块包

括抽屉1-8控制保护。

5.根据权利要求1所述的护士工作站抽屉控制装置，其特征在于，所述驱动模块包括抽

屉1-8驱动。

6.根据权利要求1所述的护士工作站抽屉控制装置，其特征在于，所述控制器为MCU。

7.根据权利要求1所述的护士工作站抽屉控制装置，其特征在于，所述控制器还连接有

系统CAN通信。

8.根据权利要求1所述的护士工作站抽屉控制装置，其特征在于，所述控制器还连接有

USB通信。
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一种护士工作站抽屉控制装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种护士工作站抽屉控制装置，属于护士工作站领域。

背景技术

[0002] 护士工作站是一种集成的机电一体化、信息化、高度自动化移动式设备，由下向上

依次为四轮双驱的脚轮、若干个容纳高能质比轻型电池的电动抽屉、可容纳八个药盒抽屉

的自动化药盒、照明系统及电控可调升降的工作台、电控可调升降的一体机。

[0003] 其中抽屉是护士工作站的核心装置，护士工作站很重要的功能就是储存药品，药

品储存在抽屉中。每个抽屉都配有电子锁，例如如果存放麻醉药品就称为麻醉锁。抽屉容纳

在药盒内，药盒门也配有电子锁，即药盒锁。而这一常用的药盒和抽屉急待实现自动化、智

能化与信息化。

发明内容

[0004] 发明目的：本发明提出一种护士工作站抽屉控制装置，实现了护士工作站抽屉的

自动化、智能化和机电一体化。

[0005] 技术方案：本发明采用的技术方案为一种护士工作站抽屉控制装置，包括控制器，

还包括与控制器连接的调制控制模块、控制保护模块，所述调制控制模块与驱动模块连接；

所述控制保护模块在抽屉发生故障时，及时停止抽屉运动。

[0006] 优选地，所述调制控制模块包括抽屉1-8调制控制。所述调制控制模块由电阻电容

及逻辑器件组成。

[0007] 优选地，所述控制保护模块包括抽屉1-8控制保护。驱动模块包括抽屉1-8驱动。

[0008] 优选地，所述控制器为MCU。所述控制器还连接有系统CAN通信和USB通信。

[0009] 有益效果：本发明提出一种护士工作站抽屉控制装置，实现了护士工作站抽屉的

自动化操作，抽屉可以实现开合、退钩上钩的自动化、软启动以及安全管理，并实现了不同

停位点的精确停位。除此之外，本发明还实现了抽屉的安全管理。

附图说明

[0010] 图1为本发明的结构示意图；

[0011] 图2为本发明的工作流程图。

具体实施方式

[0012] 下面结合附图和具体实施例，进一步阐明本发明，应理解这些实施例仅用于说明

本发明而不用于限制本发明的范围，在阅读了本发明之后，本领域技术人员对本发明的各

种等同形式的修改均落于本申请所附权利要求所限定的范围。

[0013] 如图1所示，针对药盒内的八个药盒抽屉，本发明包括一个MCU的控制器，该MCU与

多个控制模块相连接，其中有直接受控于MCU并由电阻电容及逻辑器件组成的调制控制模
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块，包括抽屉1调制控制、抽屉2调制控制、抽屉3调制控制、抽屉4调制控制、抽屉5调制控制、

抽屉6调制控制、抽屉7调制控制和抽屉8调制控制。这些调制控制模块都是由电阻电容及逻

辑器件组成。

[0014] 每个调制控制模块都直接连接一个驱动，例如抽屉1调制控制连接着抽屉1驱动，

抽屉8调制控制连接着抽屉8驱动。驱动均为大功率电路，驱动具体每个药盒抽屉的开合。这

些抽屉进一步地被分为两组，抽屉1-4为一组，抽屉5-8为另一组。根据实际操作的需要，同

一时刻每组抽屉中只能有一个抽屉被打开。

[0015] MCU还直接连接着各个控制保护模块，包括抽屉1控制保护、抽屉2控制保护、抽屉3

控制保护、抽屉4控制保护、抽屉5控制保护、抽屉6控制保护、抽屉7控制保护和抽屉8控制保

护。所有的控制保护均由可编程逻辑器件及传感器制成。

[0016] MCU还通过系统CAN通信和USB通信，与外部的电控制装置通信，收发控制信息，以

提供扩展性能。为了防止MCU死机，还设有与MCU连接的死机自动重启模块。另有电源系统为

整个装置供电。

[0017] 本装置内部通过CAN通信实现了护士工作站的抽屉自动化操作，每个抽屉的调制

控制根据来自MCU的控制信号进行操作。控制信号由八个字节组成，依次对应于八个抽屉。

每个字节的高四位为抽屉的编号1-8，低四位为相应抽屉的动作命令。0为不动作，1为打开

抽屉，2为合上抽屉，3为抽屉脱钩，4为抽屉上钩。

[0018] 抽屉控制保护是对抽屉开合过程中遇到障碍物的一种保护装置。如图2所示，例如

当抽屉1需要打开时，首先MCU通过抽屉1调制控制检查同组的抽屉是否存在已经打开的抽

屉，只有在其他同组抽屉都未打开时，才会进行开抽屉操作。在打开时如果抽屉1碰到障碍

物受阻，若阻力超过设定值不能正常打开时，抽屉1控制保护会及时探测到抽屉的这种异常

状况，并给MCU发送故障信号。MCU在接收到故障信号后立即通过抽屉1调制控制暂停抽屉1

驱动的工作，让抽屉1不再继续打开，避免设备损坏。此时等待操作人员去除障碍物后，MCU

继续执行开抽屉操作并先由抽屉1控制保护检查是否存在障碍。只有当障碍物已被移除，抽

屉1驱动才会继续开抽屉，直至抽屉1限位开关触发完全打开。

[0019] 反过来当抽屉1需要合上时，MCU通过抽屉1调制控制启动抽屉1驱动，由抽屉1驱动

带动抽屉1合上。在合上的过程中，如果抽屉1碰到障碍物受阻，若阻力超过设定值不能正常

合上时，抽屉1控制保护会及时探测到抽屉的这种异常状况，并给MCU发送故障信号。MCU在

接收到故障信号后立即通过抽屉1调制控制暂停抽屉1驱动的工作，让抽屉1不再继续合上，

避免设备损坏。此时等待操作人员去除障碍物后，MCU继续执行合上抽屉的操作并先由抽屉

1控制保护检查是否存在障碍。只有当障碍物已被移除，抽屉1驱动才会继续合上抽屉，直至

抽屉1限位开关触发完全合上。

[0020] 除了开合，抽屉还具有退钩和上钩功能。在此过程中若遇到的阻力超过设定值时，

抽屉1控制保护会及时探测到抽屉的这种异常状况，并给MCU发送故障信号。MCU在接收到故

障信号后立即通过抽屉1调制控制暂停抽屉1驱动的工作，让抽屉1不再继续退钩，避免设备

损坏。此时等待操作人员去除障碍物后，MCU继续执行退钩的操作并先由抽屉1控制保护检

查是否存在障碍。只有当障碍物已被移除，抽屉1驱动才会继续退钩，直至抽屉1限位开关触

发退钩完成。

[0021] 而上钩则是在抽屉合上之后，将抽屉锁定。MCU通过抽屉1调制控制启动抽屉1驱
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动，来牵引抽屉1上钩。在此过程中若遇到的阻力超过设定值时，抽屉1控制保护会及时探测

到抽屉的这种异常状况，并给MCU发送故障信号。MCU在接收到故障信号后立即通过抽屉1调

制控制暂停抽屉1驱动的工作，让抽屉1不再继续上钩，避免设备损坏。此时等待操作人员去

除障碍物后，MCU继续执行上钩的操作并先由抽屉1控制保护检查是否存在障碍。只有当障

碍物已被移除，抽屉1驱动才会继续上钩，直至抽屉1限位开关触发上钩完成。
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图1
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图2
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