I

(19) Orszagkod SZA BA DALM I (11) Lajstromszam:
(21) A bejelentés ligyszdma: P 92 00706
(22) A bejelentés napja: 1992. 03. 03. (51) Int. CL.6
et (30) ElsGbbségi adatok:
%mm P41074262 1991.03.08. DE GO01B 7/14
. MAGYAR
KOZTARSASAG
MAGYAR
SZABADALMI (40) A kozzététel napja: 1992. 09. 28.
HIVATAL (45) A megadés meghirdetésének a datuma a Szabadalmi
Ko6zlonyben: 1999. 05. 28.
(72) Feltalalok: (73) Szabadalmas:

Bischof, Giinther, Wittenberg-Lutherstadt (DE)
Kretschmer, Wilfried, Drezda (DE)
Wahl, Giinter, Drezda (DE)

Maschinen- und Miihlenbau Wittenberg GmbH.,
Wittenberg-Lutherstadt (DE)

(74) Képvisels:
DANUBIA Szabadalmi és Védjegy Iroda Kft.,
Budapest
(54) Késziilék hengerrés méréséhez
KIVONAT
Késziilék hengerpar kozotti hengerrés méréséhez, mely 41 51 11 352 21 427
késziilék a hengerrésben magneses tér eléallitisara alkal- \ ' \ \ k \ /
mas eszkdzbdl és egy magnesesmez8-érzékelSkkel ella- / \ \ \
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hengerrés (3) magassédgéban vannak elrendezve, és leg-
alabb egy permanens magnes (5.1, 5.2, 5.3., 5.4) min-
den egyes homlokfeliilet (4.1, 4.2., 4.3., 4.4) peremré-
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A talalmany targya késziilék hengerpar kozotti henger-
rés méréséhez, mely késziilék a hengerrésben magneses
tér elGallitasara alkalmas eszkozb6l és egy magneses-
mez6-érzékeldkkel ellatott mérdfejbsl all, amely a hen-
gerek homlokfeliileteihez van hozzarendelve. A talal-
many szerinti késziiléket hengerrés mérésénél alkal-
mazzuk nagyobb hengermiivek esetében.

Az olyan lizemekben, melyekben hengermiivek iize-
melnek, a zavartalan technolégiai folyamat érdekében
gyakran sziikséges a hengerrés nagysadganak megallapi-
tasa. E célbdl a mechanikai, optikai, kapacitiv és mas
elven miikodd eszkozokon kiviil elektromagneses esz-
kozok is alkalmazasra kertilnek. Ezeknek az az elénye,
hogy a jeladd, mint példaul Hall-generator, vagy mas
magnesesmezb-szondék éltal kozvetitett jel viszonylag
egyszeriien kiértékelhetd. Egy ilyen megoldast ismertet
a DE-AS 1623 127. E megoldasnal egy kettds villa van
kis strldédassal a hengerek k6z6tt elrendezve. A kettds
villa rugdzoan van kialakitva ugy, hogy a hengerck
helyzetének, és ezzel a hengerrés modosulasanak valto-
zasat kovetni tudja. A két villafél kozotti kereszttagon
egy szondatarté helyezkedik el. Ezen két mérSszonda
van, amelyek a hengerkézéppontokra illeszkedd mérg-
tengelyre szimmetrikusan vannak elrendezve.

A szondatart6 egy magnesesen nem vezetd anyag-
bol van kialakitva. A szondatartén a szondaknal mag-
nespolusok vannak elrendezve, melyek a gerjesztés ira-
nyaba mutatnak. Az elektromagneses indukcio létre-
hozhat6 azonban két, a mérétengelyre szimmetrikusan
elrendezett, fesziiltség alatt allé tekerccesel is. A megfe-
leldé mérési pontossagot elérendd, a hengerfeliilet és a
magnespolusok kozotti, illetve a hengerfeliilet és a fe-
sziiltség alatt all6 tekercsek polusai kozotti légrést a
lehetd legkisebb mértékire kell beallitani.

Valtakozofesziiltség alkalmazésakor létrejon egy
magneses fluxus a tekercseken a légrésen és a hengere-
ken keresztiil, melyet az érzékelGk érzékelnek. A hen-
gerek helyzetének valtozasa méagnesesmezd-valtozast
eredményez, mely regisztralhat6 és elektronikusan kiér-
té¢kelhetd.

E megoldas hatranya, hogy nagy raforditast igényel,
és technologiailag nehezen tarthatd kézben.

Ennek az az oka, hogy nagy magneses indukciot
kell létrehozni. Ez azért sziikséges, mert a hengerek
tdmege igen nagy, és a hengerek anyaga, mely altalaban
keményontvény, kedvezdtlen méagneses tulajdonsagok-
kal rendelkezik. Kilénbdz6 teriileteken, példaul a ma-
lomiparban ez a megoldds nem alkalmazhat6. A nagy
indukcié kovetkeztében fennall a veszélye annak, hogy
villamos kisiilés miatt robbanas kévetkezik be.

A taldlmany feladata egy olyan berendezés kifej-
lesztése, melynél a hengerrés mérése magnesesmez6-
érzékeldkkel valosithatd meg, anélkiil, hogy nagy mag-
neses indukciora volna szilikség.

A kitlizott feladatot a taldlmany hengerpar kozotti
hengerrés mérésére alkalmas késziilékkel oldja meg,
mely késziilek a hengerrésben magneses tér eléallitséra
alkalmas eszkdzbdl és egy magnesesmezd-érzékelSkkel
ellatott mérdfejbol 4ll, amely a hengerek homlokfeliile-
teihez van hozzéarendelve, és ahol a méréfej vagy -fejek
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a hengerrés magassagaban vannak elrendezve, és leg-
alabb egy permanens magnes minden egyes homlokfelii-
let peremrészén gy van elrendezve, hogy egy hengeren
elhelyezked6 permanens magnesek egynem{ polusai és
a két hengeren elhelyezkedd, egymassal szembe keriild
permanens magnesek kiillonnemi polusai egymassal
szemben fekvGen vannak elrendezve.
A talalmany elénye abban all, hogy a méagneses me-
z0t permanens magnesekkel, és nem elektromagnesek-
kel hozzuk létre. Ezaltal az aramfelhasznalas kisebb lesz,
és a késziilék alkalmazasa robbanasvédett berendezések
esetében is lehetve valik. A konstrukcids raforditas sze-
rényebb, és a meglév berendezések kiegészithetdk.
Gyakorlatilag egy pontmérést eszkozliink, mialtal a
mérési eredmény eliminalédik a hengerek forgésa ko-
vetkeztében fellépd eltérésektl. A hengerrés tenden-
ciozus dinamikéja ezaltal jobban megfigyelhetd.
A talalmanyt kiviteli példa kapcsan, rajzok alapjan
ismertetjiik kozelebbrbl. A mellékelt rajzokon az
1. bra a méréfej és a permanens méagnesek elrendezé-
sét dbrazolja sematikusan, a

2. 4bra a méréfej felépitése, a

3. abra a hengerek homlokoldala fel6li nézet, a

4. abra a hengerek homlokoldala fel6li nézet a perma-
nens magnesek helyzetével a mérés idGpont-
jéban.

Amint az 1. 4brabdl kitlinik, a hengerpar a két egy-
massal szemben fekvé 1.1 és 1.2 hengerekb6i all. Az
1.1 és 1.2 hengerek 2.1 és 2.2 hengerpalastjai kozotti leg-
kisebb tavolsag képezi a 3 hengerrést. Az 1.1 és 1.2 hen-
gerek 4.1,4.2, 4.3 és 4.4 homlokfeliiletein vannak a talal-
many szerinti 5.1, 5.2, 5.3 és 5.4 permanens magnesek
elrendezve. Homlokfeliiletenként legalabb egy perma-
nens magnes keriil atkalmazasra, de lehetségesek kiviteli
valtozatok két vagy tobb permanens magnessel is. Az
5.1-5.4 permanens magnesek a 4.1 -4.4 homlokfeliiletek
peremrészén helyezkednek el, vagyis a forgastengelytdl
legtavolabbra es6 szakaszon, mialtal egy helyileg kériil-
hatérolt magneses fluxus keletkezik. El6ny6sen az 1.1 és
1.2 hengerekhez tartozé 5.1-5.4 permanens magnesek az
1.1, illetve 1.2 hengerek forgastengelyére illeszked§ sik-
ban vannak elrendezve. Az 5.1-5.4 permanens magne-
sek homyokban vannak elrendezve. Az 5.1-5.4 perma-
nens magnesek homyokban vannak rogzitve. Ez tortén-
het ragasztassal vagy mas biztos kotéssel. A gyakorlatban
kereskedelemben kaphato permanens magneseket hasz-
nalnak, melyek keramikusan sajtolt masszabol allanak.
Az 5.1-5.4 permanens magnesek tomege az 1.1 és
1.2 hengerekéhez viszonyitva rendkiviil csekély.

Az 5.1-5.4 permanens magnesek oly médon kertil-
nek a taldlmany szerint elrendezésre, hogy az 5.1, 5.2,
illetve 5.3, 5.4 permanens magnesek egynemi poélusai
az 1.1 vagy 1.2 hengerek egyikén egymassal szemben
vannak elhelyezve. Ez a feltétel mindkét 1.1 és 1.2 hen-
gerre vonatkozik. A masodik feltétel, hogy az 5.1-54
permanens magnesek az egymadssal szemben elhelyez-
kedd hengereken Ggy vannak elrendezve, hogy azoknak
kiilénnemi poélusai egymaéssal szemben fekszenek. Te-
hat amint ez az elsé abran bemutatasra keriilt, ha az
5.1 és 5.2 permanens mdagnesek N északi pélusai az
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1.1 henger 4.1 és 4.2 feliileteitd] befelé, az 1.2 hengeren
az N északi polusok kifelé mutatnak.

Mindkét oldalon a 4.1 és 4.3, illetve 4.2 és 4.4 hom-
lokfeliiletekhez azonos kiviteli 6.1 és 6.2 méréfejek
vannak hozzérendelve. Ezek a 7 hazakon vannak rog-
zitve, és ugy vannak elrendezve, hogy a 3 hengerrés
magassagaban legyenek pozicionalva. Ez pontosan an-
nak az egyenesnek meghosszabbitasiba esik, mely az
1.1 és 1.2 hengerek Osszeérintésekor a két egymason
fekvé alkotobol adodik.

A 2. abra egy mérdfej felépitését szemlélteti. Ez két
8 magnesesmez§-¢rzékeldbol all, melyek egy 9 platina-
ra fliggdlegesen vannak felforrasztva. Az érzékenység
megkettézésére két magnesesmez§-érzékelSt alkalma-
zunk. Ezzel egyidejiileg egy tovabbi hémérséklet-kom-
penzicidt is elérhetiink. A 8 magnesesmezg-érzékeldk
kozo6tt a magneses erGvonalak Osszegytijtésére, és ezzel
az érzékenység fokozasara egy 10 ferritelem van elren-
dezve. A 8 magnesesmezG-érzékeldként elényosen
Hall-érzékelSket alkalmazhatunk.

A 3. adbra az 1.1 és 1.2 hengerek homlokfeliileteit
szemlélteti, a forgasiranyok feltiintetésével. Amint ebbdl
a sematikus 4dbrdzolasbol kitiinik, példaul az 5.1 és 5.3
permanens magnesek a forgastengely koriil forgémoz-
gast végeznek. Az 1.1 és 1.2 hengerek fordulatszamai
technolégiai okokbdl kifolyolag kiilonboz6ek, annak ér-
dekében, hogy a 2.1 és 2.2 hengerpaléstok egymashoz
képest relativ mozgasa lehetvé véljon, és ezzel az Grlési
vagy surlodasi effektus névekedjék. fgy a fordulatszamok
kiilonbozdségétdl fiiggd idS utdn 1étrejon a 4. dbran be-
mutatott helyzet, ahol is az 5.1 és 5.3 permanens magne-
sek egymassal szemben helyezkednek el. Amint ez mar
az 1. abraval kapcsolatban ismertetésre keriilt, itt és most
kiilénnemi pélusok fekszenek egymassal szemben. Ezal-
tal egy rovid idére egy magneses mez6 alakul ki, amely-
nek erbvonalai a két egymaéssal szemben all0 magnes
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mezejének vektoridlis Osszegezésébdl jon létre, és elsd
kozelitésben az 1.1 és 1.2 hengerek tavolsagatol, azaz a
3 hengerréstdl fiigg. A 8 magnesesmez8-érzékeld ennek
megfeleléen egy jelet tovabbit, melyet egy megfeleld
kiértékelGegység dolgoz fel, és a 3 hengerrés nagysagarol
mint digitalis informaciot kijelez.

SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Késziilék hengerpar kozotti hengerrés méréséhez,
mely késziilék a hengerrésben magneses tér eldallitisira
alkalmas eszkdzbdl €s egy magnesesmezS-érzékeldkkel
ellatott mér6fejbdl all, amely a hengerek homlokfeliile-
teihez van hozzérendelve, azzal jellemezve, hogy a mé-
réfej vagy -fejek (6.1, 6.2) a hengerrés (3) magassagaban
vannak elrendezve, €s legaldbb egy permanens magnes
(5.1, 5.2.,, 5.3., 5.4) minden egyes homlokfeliilet (4.1,
42, 43., 44) peremrészén ugy van elrendezve, hogy
egy hengeren (1.1, illetve 1.2) elhelyezkedd permanens
magnesek (5.1 és 5.2, illetve 5.3 és 5.4) egynemii polu-
sai és a két hengeren (1.1., 1.2) elhelyezkedd, egymassal
szembe keriild permanens magnesek (5.1 és 5.3, illetve
5.2 és 5.4) kiilénnemi polusai egymassal szemben fek-
v6en vannak elrendezve.

2. Az 1. igénypont szerinti késziilék, azzal jellemez-
ve, hogy a permanens magnesek (5.1-5.4) tdmege a
hengerek (1.1, 1.2) tomegéhez viszonyitva csekély.

3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti késziilék, azzal
jellemezve, hogy egy henger (1.1, illetve 1.2) perma-
nens magnesei (5.1 és 5.2, illetve 5.3 és 5.4) a henger
(1.1, illetve 1.2) forgastengelyével egy sikban vannak
elrendezve.

4. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti késziilék, azzal
Jjellemezve, hogy a permanens magnesek (5.1-5.4) hor-
nyokba vannak beragasztva.
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