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Vyndlez se tyks manipulainiho prvku pro Fizeni soustavy nezévislych manipula&nich
Prvkd po uzaviten$ dréze s dvoupolohovou vertikélni manipulaci a s jednosmirngm tokem
materislu,

Dosavadni zar*izeni pouXivajici kontaktniho zapojeni v provedenf bud se sbérnymi
kabely, nebo s mechanickymi sb¥rali z troleje vykazujf v pribzhu poulivini mechanické
opotiebeni, Spolehlivost stévajiciho zarFfzeni z&visi od zajist¥ni konsaktniho spojenst
v celém zapojenf, U dosud poulfvanfych zapojeni neni zaji¥tsno blokovéng chybného prika-
zu pro #izeni, jehoX dlisledkem mite byt havarie manipulaZnfho prvku s nislednym nucenym
odstavenim z provozu,

Uvedené nedostatky odstraiuje zapojeni senipulainiho prvku pro Xfzenf soustavy ne-
zévislych manipuladnich prvkd podle vynélezu. Jeho podstata spoXivé v tom, Ze prvni &i-
dlo vypnuti pojezdu je zapojeno na prvni logiku pojezdu a zéroved prvnf zpEtnou vazbou
na druhou logiku zdvihu a spoulténf, druhé &idlo zapnut{ pojezdu je zapojeno na prvni
logiku pojezdu a prvni logika pojezdu je zapojena na prvni spina& pojezdu, pkitem? tie~
ti Zidlo spoudtini a zdvihu je zapojeno na druhou logiku zdvihu a spoudtZni a soudasna
Etvrté &idlo dolni polohy je zapojeno na druhou logiku zdvihu a spoudténf, p&té &idlo
- hornf polohy je zapojeno na druhou logiku zdvihu a spoudt&ni a zéroven je psté &idlo
horni polohy zapojeno druhou zpZtnou vazbou na prvni logiku pojezdu, p¥iZem# druhs lo-
gika zdvihu a spoudtZni je zapojena soutasn& na Zesté ¥idlo hornf polohy, sedmé &idlo
dolng polohy, druh¢ spinal zdvihu a tietf spinal spoulténi,

Zapojeni podle vynslezu zajidtuje galvanické oddéleni ¥fdici elektronické ¥&sti
obvodu od Zésti silové. Tim nedochézf k p*enosu poruchovych impulsd, vznikajicich pii
sepnuti nebo rozepnuti v silové &4sti obvodu, na #idici elektronickou &4&st, P*i vydénf{
chybného p¥ikazu pro Fizeni manipula&niho prvku, vzniklého chybou obsluhy nebo poruchou
v pienosavém kan&lu, dojde k zablokovéni tohoto piikazu, ¥im% se zabréni havérii mani-
pulaniho prvku 8 zajisti se dodrieni prfedepsaného sledu toku manipula&nfho prvku po
dréze, Zapojeni podle vynélezu minimalizuje prenos informaci mezi jednotlivymi manipu-
lagnind prvky a centrélnim Fidicim systémem a je pouzitelné pro 3iroké spektrum Fidicich
systémi,

P¥iklad zapojeni manipulainiho prvku pro Fizenf soustavy nezévislych manipula&nich
prvkd, zde zévEsd transportnich ko¥d, po uzaviené dréze s dvoupolohovou vertikélni ma-
nipulaci a s jednosm&rnym tokem materislu mezi pevnymi stanovisti je znézorn&n na pi-
pojeném vykrese v blokovém schematu,

prvni &idlo 1 vypnuti pojezdu zév&su je zapojeno na prvni logiku 2 pojezdu a zéro-
veh prvni zp&tnou vazbou 3 na druhou logiku 4 zdvihu a spoudt&ni. Druhé &idlo 5 zapnu-
ti pojezdu je zapojeno na prvni logiku 2 pojezdu. Prvnfi logika 2 pojezdu je zapojena
na prvni spina® 6 pojezdu, T¥etf ¥idlo 7 spousténi a zdvihu z4vEsu je zapojeno na druhou
Iogiku 4 zdvihu a spoudténi a soutasn& ¥tvrté &idlo 8 dolni polohy je zapojeno na druhou
logiku 4 zdvihu a spoudténi, Pété &idlo 9 horni polohy zévisu je zapojeno na druhou low
giku 4 zdvihu & spoudt&ni a zéroveh je pété Xidlo 9 horni polohy zév&su zapojeno druhou
zp¥tnou vazbou 10 na prvni logiku 2 pojezdu zé&v&su. Druhs logika 4 zdvihu a spousténi
je zapojena soulasnZ na 3esté Cidlo 11 horni polohy, sedmé &idlo 12 dolnf polohy z&vé-
su, druh¢ spinal 13 zdvihu a tiet{ spinal 14 spouldtidni z&vésu,

Po aktivaci druhého &idls 5 zapnuti pojezdu infrazéri¥em se sepne pfes prvni logi~-
ku 2 pojezdu prvni spinal & pojezdu, pokud neni aktivovéna prvni zp&tnd vazba 3 a z4vEs
se pitemisti na dal3i stanovi3t¥®, kde se aktivuje prvni &idlo 1 vypnuti pojezdu induk&-
nim snimafem, Nenf-11 zde aktivovéno druhé &idlo 5 zapnutf pojezdu, vypne se pies prvni
logiku 2 pojezdu prvni spina% 6 pofezdu a z4v&s se zde zastavi. Je-1i aktivovano druhé
&¢idlo 5 zapnuti pojezdu, prvni logika 2 pojezdu nerespektuje impuls z prvniho &idla 1
vypnuti pojezdu a zévEs toto stanovidt® prejede. B&hem piejezdu z4vEsu mezi jednotlivy~
ni stanovidti aktivuje prvni &idlo 1 vypnuti pojezdu prvni zp&tnou vazbu 3, timZ je za=-
blokovéna pres druhou logiku 4 zdvihu a spoudt¥ni aktivace tietiho spinale 14 spousténi
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z8visu. Pro zévis na stanoviidti, neni-1i aktivovéna prvni zpétné vazba 3, po aktivaci
ttetiho Zidla 7 spoudtini a zdvihu infrazéitiZem, se sepne pifes druhou logiku 4 zdvihu
8 spoudtdni tiet{ spinal 14 spoudt¥ni z4vdsu a z4vis se spustf do dolni polohy, kde
&tvrté &idlo 8 dolni polohy vypne pites druhou logiku 4 zdvihu a spoudt¥ni tietf spi~
nal 14 spoudtdni. Dolni polohu zévEsu indikuje sedwé &idlo 12 dolni polohy. Po uply~
nutf nastaveného Zasového Gseku, pot¥ebného pro prodlevu na stanovidti, se aktiwvuje
ttet{ Zidlo Z spoudtdni a zdvihu, které sepne pies druhou logiku 4 2dvihu a spoust¥nt
druh¢ epina¥ 13 zdvihu a z4vds se zvedne do horni polohy, kde se aktivuje paté Eidlo

9 horni polohy, které vypne pites druhou logiku 4 zdvihu a spoudt¥ni druhy spined 13
zdvihu, DosaZeni horni polohy z4v&su a vypnuti druhého spinale 13 zdvihu signalizuje
Sesté idlo 11 horni polohy, BEhem spultini zév¥su, prodlevy ve spodni poloze a zvedént
zévisu do horni polohy aktivuje paté ¥idlo 9 horni polohy druhou zpé&tnou vazbu 10, Iim2
je zablokovén pojezd z&vEsu.

PREDMET VYNALEZU

Manipula&ni prvek pro *fzeni soustavy nezévislych wmanipuladnich prvki po uzavitené
dréze s dvoupolohovou vertikélni manipulaci a s jednosmErnym tokem materislu mezi pevny-
wmi stanovidti, wvyznadujici se tim, Ze prvni &idlo (1) vypnuti pojezdu je zapojeno na
prvni logiku (2) pojezdu a z&roveh prvni zp&tnou vazbou (3) na druhou logiku (4) zdvihu
a spoudt&ni, druhé ¥idlo (5) zapnuti pojezdu je zapojeno na prvni logiku (2) pojezdu
a prvni logika (2) pojezdu je zapojena na prvni spinad (6) pojezdu, pirifemZ tiketf &idlo
(7) spoudtdni a zdvihu je zapojeno na druhou logiku (4) zdvihu a spoudténi a soulasnd
&tvrté &idlo (8) dolni polohy je zapojeno na druhou logiku (4) zdvihu a spoudténf, paté
&idlo (9) hornf polohy je zapojeno na druhou logiku (4) zdvihu a spoudtZnf a zéroven je
p&té &idlo (9) horni polohy zapojeno druhou zp&tnou vazbou (10) na prvni logiku (2) po=-
jezdu, piriZem?: druhé logika (14) zdvihu a spoudténi je zapojena soulasnd na 3esté Zidlo
(11) horn{ polohy, sedmé Zidlo (12) dolnfi polohy, druhy spinad (13) zdvihu a tieti spi-
nad (14) spoudténi.
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