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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

2.

Metoda video dekodiranja koju izvodi uredaj za dekodiranje, naznaceno time, $to metoda ukljucuje:

dobivanje video informacija ukljucujuéi indeks prediktora vektora kretanja, indeks referentne slike, informacije
o razlici vektora kretanja i rezidualne informacije;

izvodenje prvog kandidata za predvidanje vektora gibanja trenutnog bloka iz prve susjedne grupe blokova na
temelju prvog naloga provjere;

izvodenje drugog kandidata za predvidanje vektora gibanja trenutnog bloka iz druge susjedne grupe blokova na
temelju drugog naloga provjere;

odabir prediktora vektora gibanja trenutnog bloka izmedu prvog kandidata prediktora vektora gibanja 1 drugog
kandidata prediktora vektora gibanja na temelju indeksa prediktora vektora gibanja;

izvodenje razlike vektora gibanja trenutnog bloka na temelju informacije o razlici vektora gibanja; izvodenje
vektora gibanja trenutnog bloka na temelju prediktora vektora gibanja i razlike vektora gibanja; generiranje
predvidenog bloka trenutnog bloka na temelju vektora kretanja trenutnog bloka i indeksa referentne slike;
generiranje rezidualnog bloka trenutnog bloka na temelju rezidualne informacije; i generiranje rekonstruirane
slike na temelju predvidenog bloka i rezidualnog bloka,

pri ¢emu prva susjedna grupa blokova ukljucuje lijevi susjedni blok (Am) i1 donji lijevi susjedni blok (Am+1), a
druga susjedna grupa blokova ukljuéuje gornji desni susjedni blok (Bn+1), gornji susjedni blok (Bn ) i gornji
lijevi susjedni blok (B-1),

pri ¢emu je prvi redoslijed provijere odreden prema redoslijedu donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) 1 lijevog
susjednog bloka (Am),

pri éemu je prvi kandidat za predvidanje vektora gibanja izveden na temelju prvog uvjeta ili drugog uvjeta, pri
¢emu je drugi redoslijed provjere odreden prema redoslijedu gornjeg desnog susjednog bloka (Bn+1), gornjeg
susjednog bloka (Bn) i gornji lijevi susjedni blok (B-1), pri éemu je drugi kandidat za predvidanje vektora gibanja
izveden na temelju prvog uvjeta ili drugog uvjeta,

priéemu je prvi uvjet da li blok ima referentnu sliku identi¢nu referentnoj slici trenutnog bloka i popis referentnih
slika identi¢an popisu referentnih slika trenutnog bloka,

pri demu je drugi uvjet da i blok ima referentnu sliku identi¢nu referentnoj slici trenutnog bloka i popis
referentnih slika razlicit od popisa referentnih slika trenutnog bloka, pri éemu za lijevi susjedni blok (Am), donji
lijevi susjedni blok (Am+1), gornji desni susjedni blok (Bn+1), gornji susjedni blok (Bn) i gornji lijevi susjedni
blok (B-1) , prvi uvjet se provjerava prije drugog uvjeta,

pri emu kada donji lijevi susjedni blok (Am+1) ne zadovoljava 1 prvi uvjet 1 drugi uvjet, provjerava se
zadovoljava i lijevi susjedni blok (Am) prvi uvjet ili drugi uvjet prije provjere tre¢eg uvijeta da blok ima
referentnu sliku razli¢itu od referentne slike trenutnog bloka 1 popis referentnih slika identi¢an popisu referentnih
slika trenutnog bloka, ili ¢etvrti uvjet da blok ima referentnu sliku razli¢itu od referentne slike trenutnog bloka 1
popis referentnih slika razli¢it od popisa referentnih slika trenutnog bloka za donji lijevi susjedni blok (Am+1),
i

pri ¢emu kada donji lijevi susjedni blok (Am+1) zadovolji treéi uvjet ili Cetvrti uvjet, skalirani vektor gibanja
donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) koristi se kao prvi kandidat za predvidanje vektora gibanja, a skalirano
gibanje vektora donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) izveden je skaliranjem na temelju udaljenosti izmedu
trenutne slike kojoj trenutni blok pripada i referentne slike trenutnog bloka i udaljenosti izmedu trenutne slike 1
referentne slike od donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) koji zadovoljava treéi uvjet ili Cetvrti uvjet.

Metoda video kodiranja koju izvodi uredaj za kodiranje, naznaceno time, $to metoda ukljucuje:

izvodenje prvog kandidata za predvidanje vektora gibanja trenutnog bloka iz prve susjedne grupe blokova na
temelju prvog naloga provjere;

izvodenje drugog kandidata za predvidanje vektora gibanja trenutnog bloka iz druge susjedne grupe blokova na
temelju drugog naloga provjere;

odabir prediktora vektora gibanja trenutnog bloka izmedu prvog kandidata prediktora vektora gibanja 1 drugog
kandidata prediktora vektora gibanja;

izvodenje razlike vektora gibanja tremutnog bloka na temelju prediktora vektora gibanja; 1 kodiranje video
informacija uklju¢ujuéi informacije o razlici vektora gibanja, indeks prediktora vektora gibanja koji se odnosi na
prediktor vektora gibanja trenutnog bloka, i indeks referentne slike koji se odnosi na referentnu sliku trenutnog
bloka,

pri ¢emu prva susjedna grupa blokova ukljucuje lijevi susjedni blok (Am) 1 donji lijevi susjedni blok (Am+1), a
druga susjedna grupa blokova ukljucuje gornji desni susjedni blok (Bn+1), gornji susjedni blok (Bn) 1 gornji
lijevi susjedni blok (B-1),

pri ¢emu je prvi redoslijed provijere odreden prema redoslijedu donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) 1 lijevog
susjednog bloka (Am),

pri éemu je prvi kandidat za predvidanje vektora gibanja izveden na temelju prvog uvjeta ili drugog uvjeta, pri
¢emu je drugi redoslijed provjere odreden prema redoslijedu gornjeg desnog susjednog bloka (Bn+1), gornjeg
susjednog bloka (Bn) i gornjeg lijevog susjednog bloka (B- 1), pri éemu je drugi kandidat za predvidanje vektora
gibanja izveden na temelju prvog uvjeta ili drugog uvjeta,
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pri¢emu je prvi uvjet da li blok ima referentnu sliku identiénu referentnoj slici trenutnog bloka 1 popis referentnih
slika identi¢an popisu referentnih slika trenutnog bloka,

pri ¢emu je drugi uvjet da li blok ima referentnu sliku identi¢nu referentnoj slici trenutnog bloka i popis
referentnih slika razli¢it od popisa referentnih slika trenutnog bloka,

pri ¢emu za lijevi susjedni blok (Am), donji lijevi susjedni blok (Am+1), gornji desni susjedni blok (Bn+1), gornji
susjedni blok (Bn) i gornji lijevi susjedni blok (B-1), prvi uvjet se provjerava prije drugog uvjeta,

pri emu kada donji lijevi susjedni blok (Am+1) ne zadovoljava 1 prvi uvjet 1 drugi uvjet, provjerava se
zadovoljava i lijevi susjedni blok (Am) prvi uvjet ili drugi uvjet prije provjere tre¢eg uvijeta da blok ima
referentnu sliku razli¢itu od referentne slike trenutnog bloka 1 popis referentnih slika identi¢an popisu referentnih
slika trenutnog bloka, ili ¢etvrti uvjet da blok ima referentnu sliku razli¢itu od referentne slike trenutnog bloka 1
popis referentnih slika razli¢it od popisa referentnih slika trenutnog bloka za donji lijevi susjedni blok (Am+1),
i

pri ¢emu kada donji lijevi susjedni blok (Am+1) zadovolji treéi uvjet ili Cetvrti uvjet, skalirani vektor gibanja
donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) Kkoristi se kao prvi kandidat za predvidanje vektora gibanja, a skalirano
gibanje vektora donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) izveden je skaliranjem na temelju udaljenosti izmedu
trenutne slike kojoj trenutni blok pripada i referentne slike trenutnog bloka i udaljenosti izmedu trenutne slike 1
referentne slike od donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) koji zadovoljava treéi uvjet ili Cetvrti uvjet.

Radunalno ¢&itljiv digitalni medij za pohranjivanje koji pohranjuje bitstream generiran metodom video kodiranja,
naznaceno time, $to se metoda sastoji od:

izvodenja prvog kandidata za predvidanje vektora gibanja trenutnog bloka iz prve susjedne grupe blokova na
temelju prvog naloga provjere;

izvodenja drugog kandidata za predvidanje vektora gibanja trenutnog bloka iz druge susjedne grupe blokova na
temelju drugog naloga provjere;

odabira prediktora vektora gibanja trenutnog bloka izmedu prvog kandidata prediktora vektora gibanja i drugog
kandidata prediktora vektora gibanja;

izvodenja razlike vektora gibanja trenutnog bloka na temelju prediktora vektora gibanja; i kodiranja video
informacija ukljucujuci informacije o razlici vektora gibanja, indeksa prediktora vektora gibanja koji se odnosi
na prediktor vektora gibanja trenutnog bloka, i indeksa referentne slike koji se odnosi na referentnu sliku
trenutnog bloka,

pri ¢emu prva susjedna grupa blokova ukljucuje lijevi susjedni blok (Am) i donji lijevi susjedni blok (Am+1), a
druga susjedna grupa blokova ukljucuje gornji desni susjedni blok (Bn+1), gornji susjedni blok (Bn) i gornji
lijevi susjedni blok (B-1), pri ¢emu je prvi redoslijed provjere odreden prema redoslijedu donjeg lijevog
susjednog bloka (Am+1) i lijevog susjednog bloka (Am),

pri éemu je prvi kandidat za predvidanje vektora gibanja izveden na temelju prvog uvjeta ili drugog uvjeta, pri
¢emu je drugi redoslijed provjere odreden prema redoslijedu gornjeg desnog susjednog bloka (Bn+1), gornjeg
susjednog bloka (Bn) i gornjeg lijevog susjednog bloka (B- 1),

pri ¢emu je drugi kandidat za predvidanje vektora gibanja izveden na temelju prvog uvjeta ili drugog uvjeta,
pri¢emu je prvi uvjet da li blok ima referentnu sliku identiénu referentnoj slici trenutnog bloka 1 popis referentnih
slika identi¢an popisu referentnih slika trenutnog bloka,

pri demu je drugi uvjet da li blok ima referentnu sliku identiénu referentnoj slici trenutnog bloka 1 popis
referentnih slika razli¢it od popisa referentnih slika trenutnog bloka,

pri ¢emu za lijevi susjedni blok (Am), donji lijevi susjedni blok (Am+1), gornji desni susjedni blok (Bn+1), gornji
susjedni blok (Bn) i gornji lijevi susjedni blok (B-1), prvi uvjet se provjerava prije drugog uvjeta,

pri emu kada donji lijevi susjedni blok (Am+1) ne zadovoljava 1 prvi uvjet 1 drugi uvjet, provjerava se
zadovoljava li lijevi susjedni blok (Am) prvi uvjet ili drugi uvjet prije provjere treceg uvijeta da blok ima
referentnu sliku razli¢itu od referentne slike trenutnog bloka 1 popis referentnih slika identi¢an popisu referentnih
slika trenutnog bloka, ili ¢etvrti uvjet da blok ima referentnu sliku razli¢itu od referentne slike trenutnog bloka 1
popis referentnih slika razli¢it od popisa referentnih slika trenutnog bloka za donji lijevi susjedni blok (Am+1),
i

pri ¢emu kada donji lijevi susjedni blok (Am+1) zadovolji tre¢i uvjet ili Cetvrti uvjet, skalirani vektor gibanja
donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) koristi se kao prvi kandidat za predvidanje vektora gibanja, a skalirano
gibanje vektora donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) izveden je skaliranjem na temelju udaljenosti izmedu
trenutne slike kojoj trenutni blok pripada i referentne slike trenutnog bloka 1 udaljenosti izmedu trenutne slike 1
referentne slike od donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) koji zadovoljava treéi uvjet ili Cetvrti uvjet.

Metoda prijenosa podataka za video, naznaceno time, §to metoda sadrzi:

izvodenje, putem uredaja za kodiranje, toka bitova za video, pri ¢emu se tok bitova generira na temelju izvodenja
prvog kandidata za prediktor vektora gibanja trenutnog bloka iz prve susjedne grupe blokova na temelju prvog
redoslijeda provjere, izvodenje drugog prediktora vektora pomaka kandidata trenutnog bloka iz druge susjedne
grupe blokova na temelju drugog reda provjere, odabirom prediktora vektora gibanja trenutnog bloka izmedu
prvog kandidata prediktora vektora gibanja i drugog kandidata prediktora vektora gibanja, izvodenje razlike
vektora gibanja struje blok temeljen na prediktoru vektora gibanja i kodiranje videoinformacija ukljuéujuéi
informacije o razlici vektora gibanja, indeks prediktora vektora gibanja koji se odnosi na prediktor vektora
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gibanja trenutnog bloka i indeks referentne slike koji se odnosi na referentnu sliku trenutni blok; i prijenos
podataka koji sadrzavaju bitstream u uredaj za dekodiranje,

pri ¢emu prva susjedna grupa blokova ukljucuje lijevi susjedni blok (Am) i donji lijevi susjedni blok (Am+1), a
druga susjedna grupa blokova ukljuéuje gornji desni susjedni blok (Bn+1), gornji susjedni blok (Bn) i gornji
lijevi susjedni blok (B-1),

pri ¢emu je prvi redoslijed provjere odreden prema redoslijedu donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) i lijevog
susjednog bloka (Am),

pri éemu je prvi kandidat za predvidanje vektora gibanja izveden na temelju prvog uvjeta ili drugog uvjeta, pri
¢emu je drugi redoslijed provjere odreden prema redoslijedu gornjeg desnog susjednog bloka (Bn+1), gornjeg
susjednog bloka (Bn) i gornjeg lijevog susjednog bloka (B- 1),

pri ¢emu je drugi kandidat za predvidanje vektora gibanja izveden na temelju prvog uvjeta ili drugog uvjeta,
priéemu je prvi uvjet da li blok ima referentnu sliku identi¢nu referentnoj slici trenutnog bloka i popis referentnih
slika identi¢an popisu referentnih slika trenutnog bloka,

pri ¢emu je drugi uvjet da li blok ima referentnu sliku identi¢nu referentnoj slici trenutnog bloka i popis
referentnih slika razli¢it od popisa referentnih slika trenutnog bloka,

pri ¢emu za lijevi susjedni blok (Am), donji lijevi susjedni blok (Am+1), gornji desni susjedni blok (Bn+1), gornji
susjedni blok (Bn) i gornji lijevi susjedni blok (B-1), prvi uvjet se provjerava prije drugog uvjeta,

pri emu kada donji lijevi susjedni blok (Am+1) ne zadovoljava 1 prvi uvjet 1 drugi uvjet, provjerava se
zadovoljava i lijevi susjedni blok (Am) prvi uvjet ili drugi uvjet prije provjere tre¢eg uvijeta da blok ima
referentnu sliku razli¢itu od referentne slike trenutnog bloka 1 popis referentnih slika identi¢an popisu referentnih
slika trenutnog bloka, ili ¢etvrti uvjet da blok ima referentnu sliku razli¢itu od referentne slike trenutnog bloka 1
popis referentnih slika razli¢it od popisa referentnih slika trenutnog bloka za donji lijevi susjedni blok (Am+1),
i

pri ¢emu kada donji lijevi susjedni blok (Am+1) zadovolji treéi uvjet ili Cetvrti uvjet, skalirani vektor gibanja
donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) koristi se kao prvi kandidat za predvidanje vektora gibanja, a skalirano
gibanje vektora donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) izveden je skaliranjem na temelju udaljenosti izmedu
tremutne slike kojoj trenutni blok pripada i referentne slike trenutnog bloka i udaljenosti izmedu trenutne slike 1
referentne slike od donjeg lijevog susjednog bloka (Am+1) koji zadovoljava treéi uvjet ili etvrti uvjet.
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