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【年通号数】公開・登録公報2018-006
【出願番号】特願2017-541688(P2017-541688)
【国際特許分類】
   Ａ６１Ｂ  17/322    (2006.01)
【ＦＩ】
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【手続補正書】
【提出日】平成30年11月12日(2018.11.12)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　スカルペットアセンブリを含むよう構成されたハウジングと、
　スカルペットアレイと少なくともひとつのガイドプレートとを有する前記スカルペット
アセンブリであって、前記スカルペットアレイは複数のスカルペットを含み、前記少なく
ともひとつのガイドプレートは前記複数のスカルペットの構成を維持し、前記スカルペッ
トアレイは前記ハウジングから出るよう、かつ前記ハウジングに入るよう構成され、前記
スカルペットアレイは出たときにターゲットサイトに複数の切開皮膚ピクセルを生成する
よう構成される、前記スカルペットアセンブリと、
　前記スカルペットアレイと接続され、前記複数の切開皮膚ピクセルの生成のための力を
前記スカルペットアレイに作用させるよう構成される駆動システムと、を備えるシステム
。
【請求項２】
　前記駆動システムは前記スカルペットアレイに回転力を印加するよう構成され、前記回
転力は前記複数のスカルペットのうちの少なくともひとつの集合を回転させるよう構成さ
れる請求項１に記載のシステム。
【請求項３】
　前記駆動システムはギア駆動システムを含み、
　前記ギア駆動システムは、前記スカルペットアレイに回転力を伝えるよう駆動されるよ
う構成されたギアコンポーネントを含み、
　前記ギアコンポーネントはギアを含む請求項２に記載のシステム。
【請求項４】
　各スカルペットは前記ギアに結合されている請求項３に記載のシステム。
【請求項５】
　各スカルペットは前記ギアを含む請求項３に記載のシステム。
【請求項６】
　前記駆動システムは摩擦駆動システムを含み、
　前記摩擦駆動システムは、前記複数のスカルペットのうちの少なくともひとつの集合の
圧縮コンポーネントを通じて摩擦力を生成するよう構成され、前記摩擦力は前記複数のス
カルペットのうちの少なくともひとつの集合を回転させるよう構成され、
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　前記圧縮コンポーネントは弾性リングを含む請求項２に記載のシステム。
【請求項７】
　各スカルペットは前記弾性リングに結合されている請求項６に記載のシステム。
【請求項８】
　各スカルペットは前記弾性リングを含む請求項６に記載のシステム。
【請求項９】
　前記駆動システムはらせん状駆動システムを含む請求項２に記載のシステム。
【請求項１０】
　前記らせん状駆動システムは、前記スカルペットアレイに対する上下運動用に構成され
たプッシュプレートを含む請求項９に記載のシステム。
【請求項１１】
　前記プッシュプレートは、前記複数のスカルペットを整列させるよう構成された複数の
開口を含み、前記複数の開口のうちの少なくともひとつの開口は、少なくともひとつのス
カルペットのらせん状コンポーネントを受けるよう構成されたノッチを含み、
　前記らせん状コンポーネントは雄ねじを含む請求項１０に記載のシステム。
【請求項１２】
　スカルペットは、前記らせん状コンポーネントを含むスリーブに接続される請求項１１
に記載のシステム。
【請求項１３】
　スカルペットは前記らせん状コンポーネントを含む請求項１１に記載のシステム。
【請求項１４】
　前記駆動システムはスロット駆動システムを含む請求項２に記載のシステム。
【請求項１５】
　前記スロット駆動システムは、前記スカルペットアレイのスロットコンポーネントと係
合するよう構成された駆動ロッドを含み、前記駆動ロッドは前記スカルペットアレイに対
する上下運動用に構成され、
　前記スロットコンポーネントは前記駆動ロッドを受けるよう構成されたスロットを含む
請求項１４に記載のシステム。
【請求項１６】
　各スカルペットは前記スロットを含む請求項１５に記載のシステム。
【請求項１７】
　各スカルペットはスリーブを含み、前記スリーブは前記スロットを含む請求項１５に記
載のシステム。
【請求項１８】
　前記駆動システムは内側らせん状駆動システムを含む請求項２に記載のシステム。
【請求項１９】
　前記内側らせん状駆動システムは、前記スカルペットアレイに対する上下運動用に構成
されたプッシュプレートを含む請求項１８に記載のシステム。
【請求項２０】
　前記プッシュプレートは、前記複数のスカルペットを整列させるよう構成された複数の
開口を含み、前記複数の開口のうちの少なくともひとつの開口は、少なくともひとつのス
カルペットのらせん状コンポーネントを受けるよう構成され、
　前記らせん状コンポーネントはねじ込みインサートを含む請求項１９に記載のシステム
。
【請求項２１】
　スカルペットは前記らせん状コンポーネントを受けるよう構成される請求項２０に記載
のシステム。
【請求項２２】
　スカルペットは前記らせん状コンポーネントを含む請求項２０に記載のシステム。
【請求項２３】
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　前記スカルペットアセンブリは、前記ターゲットサイトに軸方向の力を伝えるよう構成
される請求項１に記載のシステム。
【請求項２４】
　前記軸方向の力は連続的な軸方向の力を含む請求項２３に記載のシステム。
【請求項２５】
　前記軸方向の力は連続的な軸方向の力および衝撃力を含む請求項２３に記載のシステム
。
【請求項２６】
　前記軸方向の力は衝撃力を含む請求項２３に記載のシステム。
【請求項２７】
　前記スカルペットアレイのうちの少なくともひとつのスカルペットは、前記スカルペッ
トの遠位端に切断面を含む円柱形スカルペットを含む請求項１に記載のシステム。
【請求項２８】
　前記切断面は、鋭いエッジ、少なくともひとつの鋭い先端、および鋸歯状のエッジのう
ちの少なくともひとつを含む請求項２７に記載のシステム。
【請求項２９】
　前記切断面は少なくともひとつの曲率を含む請求項２４に記載のシステム。
【請求項３０】
　前記スカルペットアレイのうちの少なくともひとつのスカルペットは、前記スカルペッ
トの遠位端に切断面を含む矩形スカルペットを含む請求項１に記載のシステム。
【請求項３１】
　前記切断面は、鋭いエッジ、少なくともひとつの鋭い先端、および鋸歯状のエッジのう
ちの少なくともひとつを含む請求項３０に記載のシステム。
【請求項３２】
　前記スカルペットアレイの少なくともひとつのスカルペットは貫通オリフィスを含む請
求項１に記載のシステム。
【請求項３３】
　複数の押し出しピンを含むよう構成された押し出しシステムを備える請求項１に記載の
システム。
【請求項３４】
　前記複数の押し出しピンは、前記複数のスカルペットに対応する請求項３３に記載のシ
ステム。
【請求項３５】
　各押し出しピンは、前記複数のスカルペットのうちの対応するスカルペットに揃えられ
る請求項３３に記載のシステム。
【請求項３６】
　前記複数の押し出しピンは、前記複数のスカルペットの内部から、前記複数の切開皮膚
プラグを除くよう構成される請求項３３に記載のシステム。
【請求項３７】
　前記複数の押し出しピンは、レシピエントサイトの部分的欠損のなかへ、前記複数の切
開皮膚プラグを入れるよう構成される請求項３３に記載のシステム。
【請求項３８】
　前記複数の押し出しピンは、ドッキングステーションのピクセルキャニスタのなかへ、
前記複数の切開皮膚プラグを入れるよう構成される請求項３３に記載のシステム。
【請求項３９】
　前記押し出しシステムは、前記複数の押し出しピンと結合されたイジェクタコンポーネ
ントを含み、前記イジェクタコンポーネントは、前記複数のスカルペットの内部領域に対
する前記複数の押し出しピンの出入り運動を制御するよう構成される請求項３３に記載の
システム。
【請求項４０】
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　複数のピクセルレセプタクルを含むドッキングステーションを備え、前記ドッキングス
テーションは、前記ターゲットサイトから取り除かれた前記複数の切開皮膚プラグを受け
るよう構成される請求項１に記載のシステム。
【請求項４１】
　前記ドッキングステーションは、前記ターゲットサイトから取り除かれた前記複数の切
開皮膚プラグの配列を維持するよう構成される請求項４０に記載のシステム。
【請求項４２】
　前記ドッキングステーションは第一構成と第二構成との間で変形されるよう構成され、
前記第二構成は前記複数のピクセルレセプタクルを前記スカルペットアレイの前記複数の
スカルペットに揃える請求項４０に記載のシステム。
【請求項４３】
　前記第一構成は、前記複数のピクセルレセプタクルを、前記第二構成よりも互いに近づ
けて配置する請求項４２に記載のシステム。
【請求項４４】
　前記ドッキングステーションは弾性材を含む請求項４０に記載のシステム。
【請求項４５】
　前記ドッキングステーションから前記複数の切開皮膚ピクセルを取得するよう構成され
た粘着性基板を備える請求項４０に記載のシステム。
【請求項４６】
　前記粘着性基板は、レシピエントサイトへ移送してそこに適用する間に、前記複数の切
開皮膚ピクセルの相対位置を維持するよう構成される請求項４５に記載のシステム。
【請求項４７】
　前記粘着性基板は、前記切開皮膚ピクセルを前記レシピエントサイトの前記皮膚欠損に
適用するよう構成される請求項４６に記載のシステム。
【請求項４８】
　前記粘着性基板は、前記切開皮膚ピクセルを前記レシピエントサイトの前記皮膚欠損と
揃えるよう構成される請求項４６に記載のシステム。
【請求項４９】
　前記粘着性基板は、各切開皮膚ピクセルを前記レシピエントサイトの対応する皮膚欠損
に挿入するよう構成される請求項４８に記載のシステム。
【請求項５０】
　前記スカルペットアレイに結合された振動システムを備え、
　前記振動システムは、前記スカルペットアレイに振動力を作用させるよう構成される請
求項１に記載のシステム。
【請求項５１】
　前記スカルペットアレイに結合された電磁システムを備え、
　前記電磁システムは、前記スカルペットアレイに電磁エネルギを作用させるよう構成さ
れ、前記電磁エネルギは、無線周波数（ＲＦ）エネルギ、レーザエネルギおよび超音波エ
ネルギのうちの少なくともひとつを含む請求項１に記載のシステム。
【請求項５２】
　前記少なくともひとつのガイドプレートは複数のガイドプレートを含み、
　前記複数のガイドプレートの間の距離を制御し維持するよう構成された複数のスペーサ
を備える請求項１に記載のシステム。
【請求項５３】
　前記少なくともひとつのガイドプレートは前記複数のスカルペットの前記構成を確立す
るよう構成される請求項１に記載のシステム。
【請求項５４】
　前記少なくともひとつのガイドプレートは前記ターゲットサイトに前記力を伝えるよう
構成される請求項１に記載のシステム。
【請求項５５】
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　前記複数のスカルペットの位置は調整可能に構成され、前記調整可能な位置は、前記ス
カルペットアレイが出ているときに、前記ターゲットサイトにおける前記複数のスカルペ
ットの挿入深さを制御する請求項１に記載のシステム。
【請求項５６】
　前記少なくともひとつのガイドプレートは前記複数のスカルペットの前記位置の調整に
おいて用いられるよう構成される請求項５５に記載のシステム。
【請求項５７】
　前記ハウジングに結合された真空システムを備え、前記真空システムは前記ターゲット
サイトにおいて真空を生成し、前記真空は雰囲気圧力よりも相対的に低い圧力を含む請求
項１に記載のシステム。
【請求項５８】
　前記スカルペットアレイは、前記ターゲットサイトにおける前記真空を維持するよう構
成され、
　前記真空は、前記ターゲットサイトから前記切開皮膚ピクセルを、前記複数のスカルペ
ットを介して取り出すよう構成される請求項５７に記載のシステム。
【請求項５９】
　前記ハウジングは、前記ターゲットサイトにおける前記真空を維持するよう構成され、
　前記真空は、前記ターゲットサイトから前記切開皮膚ピクセルを、前記ハウジングを介
して取り出すよう構成される請求項５７に記載のシステム。
【請求項６０】
　真空コンポーネントを備える請求項１に記載のシステム。
【請求項６１】
　前記真空コンポーネントは、前記ターゲットサイトから前記切開皮膚ピクセルを取り出
すよう構成される請求項６０に記載のシステム。
【請求項６２】
　前記真空コンポーネントは、前記ターゲットサイトにおいて前記切開皮膚ピクセルから
生成された空隙を介して、皮下脂肪を取り出すよう構成される請求項６０に記載のシステ
ム。
【請求項６３】
　前記真空コンポーネントは、真空ソースに結合された真空マニホールドを含む請求項６
０に記載のシステム。
【請求項６４】
　前記駆動システムは、前記スカルペットアレイの少なくともひとつのスカルペットを振
動させるよう構成された振動性駆動システムを含む請求項１に記載のシステム。
【請求項６５】
　前記振動性駆動システムは、二つの位置の間で振動するよう構成された駆動プレートを
含む請求項６４に記載のシステム。
【請求項６６】
　前記振動性駆動システムは、前記少なくともひとつのスカルペットに結合されるよう構
成された遠位端を有する駆動ピンを含み、
　前記駆動プレートは、前記駆動ピンの近位端を受けるよう構成されたオリフィスおよび
スロットのうちの少なくともひとつを含む請求項６５に記載のシステム。
【請求項６７】
　前記複数の切開皮膚ピクセルを取得するよう構成された粘着性基板を備え、
　前記粘着性基板はフレキシブル基板および準多孔膜のうちの少なくともひとつを含む請
求項１に記載のシステム。
【請求項６８】
　前記ターゲットサイトはレシピエントサイトを含み、前記切開皮膚ピクセルは前記レシ
ピエントサイトに皮膚欠損を生成する請求項１に記載のシステム。
【請求項６９】
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　前記皮膚欠損は、前記レシピエントサイトに挿入された前記切開皮膚ピクセルに血管新
生を引き起こすよう構成される請求項６８に記載のシステム。
【請求項７０】
　前記皮膚欠損は、前記レシピエントサイトに挿入された前記切開皮膚ピクセルに傷治癒
応答を引き起こすよう構成される請求項６８に記載のシステム。
【請求項７１】
　前記ターゲットサイトはドナーサイトを含み、前記複数の切開皮膚ピクセルは前記ドナ
ーサイトにおいて取り入れられる請求項１に記載のシステム。
【請求項７２】
　前記ターゲットサイトはレシピエントサイトを含み、前記切開皮膚ピクセルは前記レシ
ピエントサイトに皮膚欠損を生成する請求項７１に記載のシステム。
【請求項７３】
　前記ドナーサイトにおいて前記複数の切開皮膚ピクセルを取得し、かつ、前記複数の切
開皮膚ピクセルを前記レシピエントサイトへ移送するよう構成された粘着性基板を備える
請求項７２に記載のシステム。
【請求項７４】
　前記粘着性基板は、前記レシピエントサイトへ移送してそこに適用する間に、前記複数
の切開皮膚ピクセルの相対位置を維持するよう構成される請求項７３に記載のシステム。
【請求項７５】
　前記粘着性基板は、前記切開皮膚ピクセルを前記レシピエントサイトの前記皮膚欠損に
適用するよう構成される請求項７３に記載のシステム。
【請求項７６】
　前記粘着性基板は、前記切開皮膚ピクセルを前記レシピエントサイトの前記皮膚欠損と
揃えるよう構成され、
　前記粘着性基板は、各切開皮膚ピクセルを前記レシピエントサイトの対応する皮膚欠損
に挿入するよう構成される請求項７３に記載のシステム。
【請求項７７】
　前記ターゲットサイトに適用されるよう構成された少なくともひとつの包帯を備え、
　前記少なくともひとつの包帯は前記ターゲットサイトを閉じるために力を印加するよう
構成される請求項７２に記載のシステム。
【請求項７８】
　前記少なくともひとつの包帯は前記ターゲットサイトにおける閉じ方の方向を制御する
ために方向性の力を印加するよう構成される請求項７７に記載のシステム。
【請求項７９】
　前記切開皮膚ピクセルを横切するよう構成された切断部材を備える請求項１に記載のシ
ステム。
【請求項８０】
　前記切開皮膚ピクセルを取得するよう構成された粘着性基板を備える請求項７９に記載
のシステム。
【請求項８１】
　前記切開皮膚ピクセルは毛包を含む請求項１に記載のシステム。
【請求項８２】
　スカルペットアセンブリを含むよう構成されたハウジングと、
　スカルペットアレイとガイドプレートとを有する前記スカルペットアセンブリであって
、前記スカルペットアレイはスカルペットの集合を含み、前記ガイドプレートは前記スカ
ルペットの集合の構成を維持し、前記スカルペットアレイは前記ハウジングから出るよう
、かつ前記ハウジングに入るよう構成され、前記スカルペットアレイは出たときにターゲ
ットサイトに切開皮膚ピクセルを生成するよう構成される、前記スカルペットアセンブリ
と、
　前記スカルペットアレイと接続され、力を前記スカルペットアレイに作用させるよう構
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成される駆動システムと、を備えるシステム。
【請求項８３】
　スカルペットアセンブリを含むよう構成されたハウジングと、
　スカルペットアレイと押し出しアレイとを含む前記スカルペットアセンブリと、を備え
、
　前記スカルペットアレイは、複数のスカルペットと、前記複数のスカルペットの並びを
確立するよう構成された少なくともひとつのガイドプレートと、を含み、
　前記スカルペットアレイは前記ハウジングから出ることでターゲットサイトに複数の切
開皮膚ピクセルを生成するよう構成され、
　前記押し出しアレイは前記複数のスカルペットに対応する複数の押し出しピンを含み、
前記複数の押し出しピンは前記複数のスカルペットに対して揃えられており、
　前記複数の押し出しピンは、前記複数のスカルペットの内部に挿入され、かつその内部
を空にするよう構成されるシステム。
【請求項８４】
　スカルペットアセンブリを含むよう構成されたハウジングと、
　スカルペットアレイと押し出しアレイとを含む前記スカルペットアセンブリであって、
前記スカルペットアレイは、複数のスカルペットと、前記複数のスカルペットの並びを確
立するよう構成された少なくともひとつのガイドプレートと、を含み、前記スカルペット
アレイは前記ハウジングから出ることでターゲットサイトに複数の切開皮膚ピクセルを生
成するよう構成され、前記押し出しアレイは前記複数のスカルペットに対応する複数の押
し出しピンを含み、前記複数の押し出しピンは前記複数のスカルペットに対して揃えられ
ており、前記複数の押し出しピンは、前記複数のスカルペットの内部に挿入され、かつそ
の内部を空にするよう構成される、前記スカルペットアセンブリと、
　前記スカルペットアレイと接続され、前記複数の切開皮膚ピクセルの生成のための力を
前記スカルペットアレイに作用させるよう構成される駆動システムと、を備えるシステム
。
【請求項８５】
　スカルペットアセンブリを含むよう構成されたハウジングと、
　スカルペットアレイとガイドプレートとを有する前記スカルペットアセンブリであって
、前記スカルペットアレイはスカルペットの集合を含み、前記ガイドプレートは前記スカ
ルペットの集合の構成を維持し、前記スカルペットアレイは複数のターゲットサイトの各
ターゲットサイトにおいて前記ハウジングから出るよう、かつ前記ハウジングに入るよう
構成され、前記スカルペットアレイは出たときに各ターゲットサイトにおいて切開皮膚ピ
クセルを生成するよう構成される、前記スカルペットアセンブリと、
　前記スカルペットアレイと接続される駆動システムであって、前記駆動システムは前記
切開皮膚ピクセルの生成のために力を前記スカルペットアレイに作用させるよう構成され
る、駆動システムと、を備えるシステム。
【請求項８６】
　スカルペットアセンブリを含むよう構成されたハウジングと、
　スカルペットアレイと少なくともひとつのガイドプレートとを有する前記スカルペット
アセンブリであって、前記スカルペットアレイは複数のスカルペットを含み、前記少なく
ともひとつのガイドプレートは前記複数のスカルペットの構成を維持し、前記スカルペッ
トアレイの各スカルペットは別個に連続して前記ハウジングから出るよう、かつ前記ハウ
ジングに入るよう構成され、前記複数のスカルペットの突出はターゲットサイトに複数の
切開皮膚ピクセルを生成するよう構成される、前記スカルペットアセンブリと、
　前記スカルペットアレイと接続され、前記複数の切開皮膚ピクセルの生成のための力を
前記スカルペットアレイに作用させるよう構成される駆動システムと、を備えるシステム
。
【請求項８７】
　スカルペットアセンブリを含むよう構成されたハウジングと、
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　スカルペットアレイと少なくともひとつのガイドプレートとを有する前記スカルペット
アセンブリであって、前記スカルペットアレイはスカルペットの集合を含み、前記少なく
ともひとつのガイドプレートは前記スカルペットの集合の構成を維持し、前記スカルペッ
トアレイの各スカルペットは別個に連続して前記ハウジングから出るよう、かつ前記ハウ
ジングに入るよう構成され、前記複数のスカルペットの突出はターゲットサイトに複数の
切開皮膚ピクセルを生成するよう構成される、前記スカルペットアセンブリと、
　前記スカルペットアレイと接続され、前記複数の切開皮膚ピクセルの生成のための力を
前記スカルペットアレイに作用させるよう構成される駆動システムと、を備えるシステム
。
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